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SAFETY NOTES 1

1 Safety notes
= Read the operating instructions before commissioning.
'
Connection, mounting, and setting may only be performed by skilled per-
son.
= Not a safety component in accordance with the EU Machinery Directive.
= Power supply: Class 2
Enclosure type 1
= When commissioning, protect the device from moisture and contamination.
= These operating instructions contain information required during the life cycle of
the sensor.
2 Intended use
The GRSE18(S)V is an opto-electronic through-beam photoelectric sensor (referred to
as “sensor” in the following) for the optical, non-contact detection of objects, animals,
and persons. A sender (WS) and a receiver (WE) are required for operation. If the prod-
uct is used for any other purpose or modified in any way, any warranty claim against
SICK AG shall become void.
3 Operating and status indicators
Table 1: Dimensional drawings
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Figure 1: Short variant, con-

necting cable
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Figure 2: Short variant, M12
male connector

Figure 3: Short variant, potenti-
ometer, connecting cable

Figure 4: Short variant, potenti-
ometer, M12 male connector



3 OPERATING AND STATUS INDICATORS
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Figure 5: Long variant, connect-

ing cable

Connection
Mounting bracket M18 x 1

Potentiometer, 270°
LED indicator (4 x)
Optical axis, receiver
Optical axis, sender
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4 Mounting
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. ) . Figure 7: Long variant, potenti-
Figure 6: Long variant, M12 ometer, connecting cable
male connector

Fastening nuts (2 x); WS24, stainless steel

Figure 9: Operating element: sensitivity setting

.2.80.11) 128041

Figure 8: Long variant, potenti-
ometer, M12 male connector

Mount sensors (sender and receiver) using suitable mounting brackets (see the SICK

range of accessories). Align the sender and receiver with each other.
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ELECTRICAL INSTALLATION 5

5

02118
ubject

max. 90 Nm

Note the sensor’'s maximum permissible tightening torque of 90 Nm.

NOTE

Swap the sender and receiver arrangement at every second photoelectric through-
beam sensor and ensure that there is sufficient distance between the through-beam
photoelectric sensors.

Sender (GS) [T ] Receiver (GE)
Receiver (GE) [T ] Sender (GS)
Sender (GS) [0 ] Receiver (GE)

Figure 10: Arrangement of several through-beam photoelectric sensors

Electrical installation

2 IC
fo ‘c han ge without notice

The sensors must be connected in a voltage-free state (Uy = 0 V). The following informa-
tion must be observed, depending on the connection type:

- Male connector connection: pin assignment
- Cable: wire color

Only apply voltage/switch on the voltage supply (Uy > 0 V) once all electrical connec-
tions have been established. The green LED indicator lights up on the sensor.

Explanations of the connection diagram (Tables 2 and 3):
Q / Q = switching outputs
Tl / Test = test input (see table 5)

n. ¢c. = not connected



5 ELECTRICAL INSTALLATION

DC: 10... 30 V DC, see ,Technical specifications”, page 13

Table 2: DC, GRS

GRS18(S)V D11xxx D13x2/4x | D13x1/3x D24xxx |D23xd/4x |D23x1/3x
+(L+) +(L+) +(L+) +(L+) |+ (L) + (L)
2 n. c. n. c. n. c. n. c. n. c. n. c.
3 - (M)
4 Test

L

——

1=nbrn
2 = wht 2
3 =blu
4 =blk
0.14 mm?2
AWG26
Table 3: DC, GRE
GRE18(S)V x14xxx x13xxx X24xxx X23xxX
+ (L+) + (L+) + (L+) + (L+)
2 Q n.c. n. c.
3 -(M) - (M) -(M) -(M)
4 Q Q Q
L T ‘C:<
1=nbrn 1=brn
2 =wht -
3=blu 3=blu
4 = blk 4 = blk
0.14 ...1.5mm2 | 0.14 ... 1.5 mm?2
AWG26 AWG26
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ELECTRICAL INSTALLATION 5

Table 4: DC
V% [O]
. ‘»55\% :ii\\\w

PNP: Q (< 100 mA) I EA R B
| | N
| Q | Q
l | (M) | | - (M)
L. 1 L. 1

NPN: Q (< 100 mA) I A B B
| | | |
| Q | Q
o o,
L. 1 L. 1

PNP: Q (< 100 mA) I R B
N | |
| Q | Q
l | - (M) | | - (M)
L. 1 L. 1

NPN: Q (< 100 mA) — I A
| | | |
| Q | Q
I u - (M) | l - (M)
L. 1 L. 1

Table 5: Test
Test
O + (L+)

(T

W
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6 COMMISSIONING

6 Commissioning

10

Alignment

Align the sender with the receiver. Select the position so that the red emitted light beam
hits the receiver. Tip: Use white paper or a reflector as an alignment aid. The sender must
have a clear view of the receiver, with no object in the path of the beam [see figure]. You
must ensure that the optical openings (front screen) of the sensors are completely clear.
Align the sender with the receiver. Select the position so that the infrared light (not visible)
hits the receiver. The correct alighment can only be detected via the LED indicators. See
figure and table 4. The sender must have a clear view of the receiver, with no object in the
path of the beam. You must ensure that the optical openings (front screen) of the sensors
are completely clear.

@/ Ny
[O |=p[ O |=p[ O |
® © B

Figure: Alignment

Sensing range

Observe the application conditions: Adjust the distance between the sender and the
receiver according to the corresponding diagram [see figure O] (x = sensing range, y = oper-
ating reserve).

If several through-beam photoelectric sensors which are installed next to one another are
to be used, we recommend swapping the sender/receiver arrangement at every second
through-beam photoelectric sensor and ensuring that there is sufficient distance between
the through-beam photoelectric sensors. By doing this, mutual interference can be pre-
vented [see figure 10].

Operating reserve

1000
100
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A \
A ¥
N\
\\
N
10 \‘
NN
. N
.
N
.
S~
1 \
m 4 8 12 16
(feet) (13.12) (26.25) (39.37) (52.49)

Distance in m (feet)

Use and Table 3 to check the function. If the switching output fails to behave in accordance
with Table 3, check the application conditions. See section Fault diagnosis.
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TROUBLESHOOTING 7
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Figure 11: sensing range areas

Table 6: Definition of sensing range

GRSE18(S)V

@

0..15m

®  Sensing range

3  Sensitivity setting

Sensor which it is not possible to set: The sensor is adjusted and ready for operation.

The sensitivity is adjusted with the potentiometer (type: 270 °). Clockwise rotation: operat-
ing reserve increased; counterclockwise rotation: operating reserve reduced. We recom-
mend setting the potentiometer to “Maximum”.
The sensor is adjusted and ready for operation.

4 Test input

Test input: The GRSE18(S)V sensors feature a test input (“TI” or “Test” on the connection
diagram [table 2]), which can be used to switch the sender off and, therefore, check that
the sensor is functioning correctly: If female cable connectors with LED indicators are
used, you must ensure that the Tl is assigned accordingly.
There must be no object between the sender and receiver; activate the test input (see the
connection diagram [table 2], Tl at O V). The send LED is shut down or the detection of an
object is simulated. Use the following table to check the function. If the switching output
fails to behave in accordance with the following table, check the application conditions.

See section Fault diagnosis.

Troubleshooting

The Troubleshooting table indicates which measures are to be taken if the sensor stops

working.

Troubleshooting table

SICK
hange without notice

Table 7: Troubleshooting

LED indicator/fault pattern

Cause

Measures

Green LED does not light up

No voltage or voltage below
the limit values

Check the power supply,
check all electrical connec-
tions (cables and plug connec-
tions)

Green LED does not light up

Voltage interruptions

Ensure there is a stable power
supply without interruptions

Green LED does not light up

Sensor is faulty

If the power supply is OK,
replace the sensor

Green LED lights up, no output
signal when object is detected

Test input (Test) is not con-
nected properly

See the note on connecting
the Tl

Yellow LED flashes

Sensor is still ready for opera-
tion, but the operating condi-
tions are not ideal

Check the operating condi-
tions: Fully align the beam of
light (light spot) with the
receiver / Clean the optical
surfaces / Readjust the sensi-
tivity (potentiometer) / If the
potentiometer is set to the
max. sensitivity: Reduce the

11



8

DISASSEMBLY AND DISPOSAL

12

LED indicator/fault pattern

Cause

Measures

distance between the sender
and the receiver/ Check sens-
ing range and adjust if neces-
sary, see table 6.

Yellow LED lights up, no object
in the path of the beam

The beam of light of a photo-
electric through-beam sensor
hits the receiver of another
(neighboring) photoelectric
through-beam sensor

Swap the sender and receiver
arrangement at every sec-
ond through-beam photoelec-
tric sensor and ensure that
there is sufficient distance
between the through-beam
photoelectric sensors, see
figure 10.

Disassembly and disposal

The sensor must be disposed of according to the applicable country-specific regula-
tions. Efforts should be made during the disposal process to recycle the constituent
materials (particularly precious metals).

Maintenance

SICK sensors are maintenance-free.

We recommend doing the following regularly:

o Clean the external lens surfaces

e  Check the screw connections and plug-in connections

No modifications may be made to devices.

Subject to change without notice. Specified product properties and technical data are

not written guarantees.
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TECHNICAL SPECIFICATIONS 10

10 Technical specifications
GRSE18(S)-xxx2xV, Infraredlight GRSE18(S)-xxx4xV, visible red light
Sensing range 0..10m 0..10m
Sensing range max. 0..15m 0..15m
Light spot diameter/distance 420 mm /10 m 250 mm/ 10 m
Supply voltage Vg DC 10...30V? DC 10...30 Vv?
Output current | ,qy. 100 mA 100 mA
Max. switching frequency 1,000/ s® 1,000/ sb
Max. response time < 0,5 ms® < 0,5 ms®
Enclosure rating IP67,IP68,IP6IK IP67,IP68,IP6IK1!
Protection class e e
Circuit protection A,B,D° A,B,D©
Ambient operating temperature 25 °C...+55 °C 25 °C...+55 °C
1 Tastgut mit 90 % Remission (bezogen auf Standard-Weif3 DIN 5033)
2 Grenzwerte; Betrieb im kurzschlussgeschitzten Netz max. 8 A; Restwelligkeit max. 5 Vg
4 Gebrauchskategorie: AC-15, DC-13 (EN 60947-1)
5  Mit Hell- / Dunkelverhaltnis 1:1
6  Signallaufzeit bei ohnmscher Last
7 gultig fir Q\ auf Pin2, wenn per Software konfiguriert
8

Bemessungsspannung DC 50 V
10 A = Uy-Anschlisse verpolsicher
B = Ein- und Ausgange verpolsicher
D = Ausgange Uberstrom- und kurzschlussfest
11 |P68: according to EN 60529 (water depth of 10 m / 24 h).
IP69K: according to 1ISO 20653:2013-03.

021182 | SICK
ubject to change without notice 13



GRSE18(S)V

Rundlichtschranken

SICK

Sensor Intelligence.

de
en
es

fr

ja
pt
ru

zh



Beschriebenes Produkt
GR18 Inox
GRSE18(S)V

Hersteller

SICK AG
Erwin-Sick-Str. 1
79183 Waldkirch
Deutschland
Fertigungsstandort

SICK, Malaysia

Rechtliche Hinweise

Dieses Werk ist urheberrechtlich geschitzt. Die dadurch begriindeten Rechte bleiben
bei der Firma SICK AG. Die Vervielfaltigung des Werks oder von Teilen dieses Werks ist
nur in den Grenzen der gesetzlichen Bestimmungen des Urheberrechtsgesetzes zulas-
sig. Jede Anderung, Kiirzung oder Ubersetzung des Werks ohne ausdriickliche schriftli-
che Zustimmung der Firma SICK AG ist untersagt.

Die in diesem Dokument genannten Marken sind Eigentum ihrer jeweiligen Inhaber.
© SICK AG. Alle Rechte vorbehalten.

Originaldokument

Dieses Dokument ist ein Originaldokument der SICK AG.

CED O OB

021182 | SICK 15
ubject to change without notice



INHALT

Inhalt

16

11

12

13

14

15

16

17

18

19

20

SicherheitshinWeise..........cciiincnn e ————— 17
Bestimmungsgemafie Verwendung...........cccccvveeverrerseessesssessnesnens 17
Bedien- und Anzeigeelemente.........ccccvervceerinssieeennnsssseeennssseeennnns 17
11T 1 = ¥ = 18
Elektronische Installation..........c..ccoeviensmnnnnennene 19
Inbetriebnahme.........cccininnncn i ———— 22
StOruNESHENEDUNEG........eeeerceerrre et e nn e 23
17.1 Tabelle StOrungsbehEbUNG........ceeeeiieieeeeceee e 23
Demontage und EntSOrgung.........cccccorrvmminiininiininsssssses s sssens 24
WaArtUNG.... .o e 24
Technische Daten.........cccciiiini 25

2 2 ICK
Subject to changeow}t%gut gti%e



SICHERHEITSHINWEISE 11

11 Sicherheitshinweise
= Vor der Inbetriebnahme die Betriebsanleitung lesen.
|
Anschluss, Montage und Einstellung nur durch Fachpersonal.
= Kein Sicherheitsbauteil gemaf EU-Maschinenrichtlinie.
= Power supply: Class 2
Enclosure type 1
= Gerat bei Inbetriebnahme vor Feuchte und Verunreinigung schiitzen.
= Diese Betriebsanleitung enthélt Informationen, die wahrend des Lebenszyklus des
Sensors notwendig sind.
12 Bestimmungsgemafie Verwendung
Die GRSE18(S)V ist eine optoelektronische Einweg-Lichtschranke (im Folgenden Sensor
genannt) und wird zum optischen, berlhrungslosen Erfassen von Sachen, Tieren und
Personen eingesetzt. Zum Betrieb ist ein Sender (WS) und ein Empfanger (WE) erforder-
lich. Bei jeder anderen Verwendung und bei Veranderungen am Produkt verfallt jegli-
cher Gewahrleistungsanspruch gegentber der SICK AG.
13 Bedien- und Anzeigeelemente
Tabelle 8: MaBzeichnungen
M18x1 M18x1 _ M18x1 _ M18x1 _
Q1.8 @ 1.8 < ——- @ .9
9 - o ‘ = @ 3 5 3
4 9 g a) 9 a
8|5 als |5 2 ~ 2
I | 5 y —~
% ™ 3 gle 3 c% ™ ©N 3 P O
i3 8] ‘ i3 R
i @ 10 | @
Q A—J
88 1] © 83 ® ®

2.2 (0.09)

f—o

2.2(0.09) || |

. [1.2.8(0.11)

Abbildung 12: Kurzbauform,
Anschlussleitung
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T .2.80.41)

Abbildung 13: Kurzbauform,
Stecker M12

_1.2.8(0.11)

Abbildung 14: Kurzbauform,
Poti, Anschlussleitung

2.2(0.09) || |

r-—

1128011

Abbildung 15: Kurzbauform,
Poti, Stecker M12

17



13 BEDIEN- UND ANZEIGEELEMENTE
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Abbildung 18: Langbauform, .
Abbildung 17: Langbauform, : g ; g Abbildung 19: Langbauform,
Poti, Anschlussleitung .
Stecker M12 Poti, Stecker M12

Abbildung 16: Langbauform,
Anschlussleitung

Anschluss

Befestigungsgewinde M18 x 1
Befestigungsmutter (2 x); WS24, Edelstahl
Potentiometer, 270°

Anzeige-LED (4 x)

Optikachse, Empfanger

Optikachse, Sender

Oe9®eeo

Abbildung 20: Bedienelement: Empfindlichkeitseinstellung

14 Montage

Sensoren (Sender und Empfanger) an geeignete Befestigungswinkel montieren (siehe
SICK-Zubehor-Programm). Sender und Empfanger zueinander ausrichten.

8021182 | SICK
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Elektronische Installation
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max. 90 Nm

Maximal zuldssiges Anzugsdrehmoment des Sensors von 90 Nm beachten.

HINWEIS

Bei jeder zweiten Einweg-Lichtschranke die Anordnung von Sender und Empfanger tau-
schen, bzw. gentigend Abstand zwischen den Einweg-Lichtschranken einhalten.

Sender (GS) [

Receiver (GE) [

Sender (GS) [0

1 Receiver (GE)

1 Sender (GS)

] Receiver (GE)

Abbildung 21: Anordnung von mehreren Einweg-Lichtschranken

Anschluss der Sensoren muss spannungsfrei (Uy = O V) erfolgen. Je nach Anschlussart
sind die folgenden Informationen zu beachten:

-  Steckeranschluss: Pinbelegung
-  Leitung: Adernfarbe

Erst nach Anschluss aller elektrischen Verbindungen die Spannungsversorgung (Uy > O
V) anlegen bzw. einschalten. Am Sensor leuchtet die griine Anzeige-LED.

Erlauterungen zum Anschlussschema (Tabellen 2 und 3):

Q/ Q = Schaltausgange
TE / Test = Testeingang (siehe Tabelle 12)

n. c. = nicht angeschlossen

19



15 ELEKTRONISCHE INSTALLATION

20

DC: 10... 30 V DC, siehe ,Technische Daten*, Seite 25
Tabelle 9: DC, GRS

GRS18(S)V D11xxx D13x2/4x | D13x1/3x D24xxx |D23xd/4x |D23x1/3x
+(L+) +(L+) +(L+) +(L+) +(L+) +(L+)
2 n. c. n. c. n. c. n. c. n. c. n. c.
3 - (M)
4 Test
L*:<’ 3
1=nbrn
2 = wht 2
3 =blu
4 = blk
0.14 mm?2
AWG26
Tabelle 10: DC, GRE
GRE18(S)V x14xxx x13xxx X24xxx X23xxX
+ (L+) + (L+) + (L+) + (L+)
2 n.c. n.c.
3 -(M) - (M) -(M) -(M)
4 Q Q Q
1=nbrn 1=brn
2 =wht -
3=blu 3=blu
4 = blk 4 = blk
0.14 ...1.5mm2 | 0.14 ... 1.5 mm?2
AWG26 AWG26

8021182 | SICK
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ELEKTRONISCHE INSTALLATION 15

Tabelle 11: DC

V% O]
. —»‘(5\§ :i“\\\\\%

PNP: Q (< 100 mA) I EA R B
| | N
| Q | Q
l | M) l | - (M)
L. 1 L. 1

NPN: Q (< 100 mA) I A B B
| | | |
| Q | Q
l | - (M) | Ll - (M)
L. 1 L. 1

PNP: Q (< 100 mA) I R B
N | |
| Q | Q
l | - (M) l | - (M)
L. 1 L. 1

NPN: Q (< 100 mA) — I A
| | | |
| Q | Q
l u - (M) | | - (M)
L. 1 L. 1

Tabelle 12: Test
Test
O + (L+)

(T

W

§021182 | SICK
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INBETRIEBNAHME

16

22

Inbetriebnahme

Ausrichtung

Sender auf Empfanger ausrichten. Positionierung so wahlen, dass der rote Sendelicht-
strahl auf den Empfanger auftrifft. Tipp: Weiles Papier oder Reflektor als Ausrichthilfe ver-
wenden. Der Sender muss freie Sicht auf den Empfanger haben, es darf sich kein Objekt
im Strahlengang befinden [siehe Abbildung]. Es ist darauf zu achten, dass die optischen
Offnungen (Frontscheiben) der Sensoren vollstandig frei sind.

Sender auf Empfanger ausrichten. Positionierung so wahlen, dass das Infrarotlicht (nicht
sichtbar) auf den Empfanger auftrifft. Die korrekte Ausrichtung kann nur Uber die Anzeige-
LEDs erkannt werden. Siehe dazu Abbildung und Tabelle 11. Der Sender muss freie Sicht
auf den Empfanger haben, es darf sich kein Objekt im Strahlengang befinden. Es ist darauf
zu achten, dass die optischen Offnungen (Frontscheiben) der Sensoren vollstandig frei
sind.

@/ Ny
[O |=p[ O |=p[ O |
® © B

Abbildung: Ausrichtung

Schaltabstand

Einsatzbedingungen beachten: Distanz zwischen Sender und Empfanger mit dem zugehori-
gen Diagramm [siehe Abbildung O] abgleichen (x = Schaltabstand, y = Funktionsreserve).
Beim Einsatz von mehreren Einweg-Lichtschranken, die nebeneinander installiert werden,
empfehlen wir, bei jeder zweiten Einweg-Lichtschranke die Anordnung von Sender und
Empfanger zu tauschen, bzw. genligend Abstand zwischen den Einweg-Lichtschranken ein-
zuhalten. Damit konnen gegenseitige Beeinflussungen vermieden werden [siehe
Abbildung 21].

Operating reserve

1000
100
A N
A \
A ¥
N\
‘5\;
N
10 \\5;
NN
. N
.
N
.
S~
1 \
m 4 8 12 16
(feet) (13.12) (26.25) (39.37) (52.49)

Distance in m (feet)
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STORUNGSBEHEBUNG 17
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Zur Uberpriifung der Funktion und Tabelle 3 heranziehen. Verhalt sich der Schaltausgang
nicht gemaf Tabelle 3, Einsatzbedingungen prifen. Siehe Abschnitt Fehlerdiagnose.

o I

Abbildung 22: Schaltabstand

Tabelle 13: Definition Schaltabstand

GRSE18(S)V
® 0..15m

® Schaltabstand

Einstellung Empfindlichkeit

Sensor ohne Einstellmdglichkeit: Sensor ist eingestellt und betriebsbereit.

Mit dem Potentiometer (Art: 270°) wird die Empfindlichkeit eingestellt. Drehung nach
rechts: Erhdhung der Funktionsreserve, Drehung nach links: Verringerung der Funktionsre-
serve. Wir empfehlen, das Potentiometer auf "Maximal" zu stellen.

Sensor ist eingestellt und betriebsbereit.

Testeingang

Testeingang: Die Sensoren GRSE18(S)V verflgen Uber einen Testeingang (,TE“ oder ,Test"
im Anschlussschema [Tabelle 9]), mit dem der Sender ausgeschaltet und somit die ord-
nungsgemafie Funktion des Sensors Uberprift werden kann: Bei Verwendung von Lei-
tungsdosen mit LED-Anzeigen ist darauf zu achten, dass der TE entsprechend belegt ist.
Es darf sich kein Objekt zwischen Sender und Empfanger befinden, Testeingang aktivieren
(siehe Anschlussschema [Tabelle 9], TE nach O V). Sende-LED wird abgeschaltet, bzw. es
wird simuliert, dass ein Objekt erkannt wird. Zur Uberpriifung der Funktion die folgende
Tabelle heranziehen. Verhalt sich der Schaltausgang nicht gemaf der folgenden Tabelle,

Einsatzbedingungen prufen. Siehe Abschnitt Fehlerdiagnose.

Stérungsbehebung

Tabelle Storungsbehebung zeigt, welche Manahmen durchzufiihren sind, wenn die
Funktion des Sensors nicht mehr gegeben ist.

Tabelle Storungsbehebung

SICK
hange without notice

Tabelle 14: Stérungsbehebung

Anzeige-LED / Fehlerbild

Ursache

Mafnahme

grune LED leuchtet nicht

keine Spannung oder Span-
nung unterhalb der Grenz-
werte

Spannungsversorgung prufen,
den gesamten elektrischen
Anschluss prufen (Leitungen
und Steckerverbindungen)

grune LED leuchtet nicht

Spannungsunterbrechungen

Sicherstellen einer stabilen
Spannungsversorgung ohne
Unterbrechungen

griine LED leuchtet nicht

Sensor ist defekt

Wenn Spannungsversorgung
in Ordnung ist, dann Sensor
austauschen

grune LED leuchtet, kein Aus-
gangssignal bei Objektdetek-
tion

Testeingang (Test) ist nicht
korrekt angeschlossen

Siehe Hinweis flr Anschluss
des TE

23
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Anzeige-LED / Fehlerbild Ursache Mafinahme

gelbe LED blinkt Sensor ist noch betriebsbe- Betriebsbedingungen prufen:
reit, aber die Betriebsbedin- Lichtstrahl (Lichtfleck) voll-
gungen sind nicht optimal standig auf den Empfanger

ausrichten / Reinigung der
optischen Flachen / Empfind-
lichkeit (Potentiometer) neu
einstellen / falls Potentiome-
ter auf max. Empfindlichkeit
eingestellt: Abstand zwischen
Sender und Empfanger verrin-
gern / Schaltabstand tberpru-
fen und ggf. anpassen, siehe

Tabelle 13.
gelbe LED leuchtet, kein Objekt | Der Lichtstrahl einer Einweg- | Bei jeder zweiten Einweg-
im Strahlengang Lichtschranke trifft auf den Lichtschranke die Anordnung
Empfanger einer anderen von Sender und Empfanger
(benachbarten) Einweg-Licht- | tauschen, bzw. gentigend
schranke Abstand zwischen den Einweg-

Lichtschranken einhalten,
siehe Abbildung 21.

Demontage und Entsorgung

Wartung

Die Entsorgung des Sensors hat gemafd den landerspezifisch anwendbaren Vorschrif-
ten zu erfolgen. Fur die enthaltenen Wertstoffe (insbesondere Edelmetalle) ist im Rah-
men der Entsorgung eine Verwertung anzustreben.

SICK-Sensoren sind wartungsfrei.
Wir empfehlen, in regelméaRigen Abstanden

« die optischen Grenzflachen zu reinigen
e Verschraubungen und Steckverbindungen zu tberprufen

Veranderungen an Geraten durfen nicht vorgenommen werden.

Irrtimer und Anderungen vorbehalten. Angegebene Produkteigenschaften und techni-
sche Daten stellen keine Garantieerklarung dar.

8021182 | SICK
Subject to change without notice



TECHNISCHE DATEN 20

20 Technische Daten

GRSE18(S)-xxx2xV, Infraredlight GRSE18(S)-xxx4xV, visible red light
Schaltabstand 0..10m 0..10m
Schaltabstand max. 0..15m 0..15m
Lichtfleckdurchmesser/Entfernung 420 mm /10 m 250 mm/ 10 m
Versorgungsspannung Uy DC 10...30V? DC 10...30 Vv?
Ausgangsstrom I, 100 mA 100 mA
Schaltfolge max. 1,000/ s® 1,000/ sb
Ansprechzeit max. < 0,5 ms® < 0,5 ms®

Schutzart

IP67,IPE8,IP69K:

IP67,IP68,IP69K!

Schutzklasse

ne

e

Schutzschaltungen

A,B,D*

A,B,D®

Betriebsumgebungstemperatur

-25°C...+55 °C

-25°C...+55 °C

Mit Hell- / Dunkelverhaltnis 1:1
Signallaufzeit bei ohmscher Last

0 N o o s~ N

Bemessungsspannung DC 50 V
10 A = Uy-Anschlisse verpolsicher

B = Ein- und Ausgange verpolsicher

D = Ausgange Uberstrom- und kurzschlussfest
11 |P68: Nach EN 60529 (10 m Wassertiefe / 24 h).

IP69K: Nach ISO 20653:2013-03.

021182 | SICK
ubject to change without notice

gultig fir Q\ auf Pin2, wenn per Software konfiguriert

Tastgut mit 90 % Remission (bezogen auf Standard-Weif3 DIN 5033)
Grenzwerte; Betrieb im kurzschlussgeschitzten Netz max. 8 A; Restwelligkeit max. 5 Vg
Gebrauchskategorie: AC-15, DC-13 (EN 60947-1)
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Produit décrit
GR18 Inox
GRSE18(S)V

Fabricant

SICK AG
Erwin-Sick-Strafle 1
79183 Waldkirch
Allemagne

Site de fabrication

SICK, Malaisie

Remarques juridiques

Cet ouvrage est protégé par les droits d'auteur. Les droits établis restent dévolus a la
société SICK AG. La reproduction de I'ouvrage, méme partielle, n'est autorisée que
dans le cadre Iégal prévu par la loi sur les droits d'auteur. Toute modification, tout abré-
gement ou toute traduction de I'ouvrage est interdit sans I'accord écrit exprés de la
société SICK AG.

Les marques citées dans ce document sont la propriété de leurs détenteurs respectifs.
© SICK AG. Tous droits réservés.

Document original

Ce document est un document original de SICK AG.

CED O OB
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INSTRUCTIONS DE SECURITE 21

21 Instructions de sécurité

. Lire la notice d’instruction avant la mise en service.

Confier le raccordement, le montage et le réglage uniquement au person-
nel qualifié.

= |l ne s’agit pas d’'un composant de sécurité au sens de la directive machines CE.
= Power supply: Class 2

Enclosure type 1
= Protéger I'appareil contre I’numidité et les impuretés lors de la mise en service.
= Cette notice d’instruction contient des informations nécessaires pendant toute le

cycle de vie du capteur.

22 Utilisation conforme

GRSE18(S)V est une barriere émetteur-récepteur optoélectronique (appelée capteur
dans ce document) qui permet la détection optique sans contact d’objets, d’animaux et
de personnes. Un émetteur (WS) et un récepteur (WE) sont nécessaires a son fonction-
nement. Toute autre utilisation ou modification du produit annule la garantie de SICK

AG.
23 Eléments de commande et d’affichage
Tableau 15: Plans cotés
Misxl M18x1l, Misxl, M18x1
i @ity g @ g @ty g
& = — = — 15 _ 15
] ] ‘ ] a ] o
= =t = o =t ©
~|~ |~ [N ~ :
N g Nlg N ala N
g./ ™ ® g, ™ 3 c% (32} @ g ™ @
i3 B8] ‘ 3 3
\ | \ @ o ! @
od 5 ®
IRE ®
1
22009 ||} 2.2(0.09) || 2200 L2 8(0.11) 2.2(0.09) || |
28O T .2.80.41) T T 28041

; . Illustration 25: Forme courte,
lllustration 23: Forme courte, lllustration 24: Forme courte, potentiométre, cable de raccor- lllustration 26: Forme courte,

cable de raccordement A N
connecteur méale M12 potentiométre, connecteur

dement
male M12

021182 | SICK
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23 ELEMENTS DE COMMANDE ET D’AFFICHAGE

M18x1 —~

M18x1 . M18x1 . M18x1 —
® | ‘ <r§ @ ‘ qﬁ? @ 7*?7, ®‘ 7#57
IS3 <) = IS5
|
. . o . |
3 S 3 o 3 g
< al ~| 2 | ul 3 &
Q™ ©) Slm 3 2 n @8 slm 2
oD | o oo < | <t
oY s ol o<
™ < ™ <
N~ m M~ [40]
~ ~
) h T oo @ h ]
S | |
—4 HQ—J _
o] o —® = —©
pare} 1

2.2 (0.09)

(2.8 (0.11 2.2(009) |1 128041 22(009) ||
B 2801 128041

2.2 (0.09)

Illustration 29: Forme longue,

llustration 28: Forme longue,  tentiometre, cable de raccor- lllustration 30: Forme longue,

potentiométre, connecteur

lllustration 27: Forme longue,
cable de raccordement

connecteur male M12
dement -
male M12
® Raccordement
@ Filetage de fixation M18 x 1
® Ecrou de fixation (2 x) ; WS24, acier inoxydable
@  Potentiométre, 270°
® LED témoin (4 x)
® Axe optique, récepteur
@  Axe optique, émetteur
=©
0 O
lilustration 31: Eléments de commande : Réglage de la sensibilité
24 Montage

Monter les capteurs (émetteur et récepteur) sur un étrier adapté (voir la gamme d’ac-
cessoires SICK). Aligner I'émetteur et sur le récepteur.

8021182 | SICK
Subject to change without notice
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INSTALLATION ELECTRONIQUE 25

max. 90 Nm

Respecter le couple de serrage maximum autorisé du capteur de 90 Nm

REMARQUE
Pour une barriére émetteur-récepteur sur deux, intervertir la place de I’émetteur et du
récepteur ou laisser suffisamment d’espace entre les barriéres émetteur-récepteur.

Sender (GS) [T ] Receiver (GE)
Receiver (GE) [T ] Sender (GS)
Sender (GS) [0 ] Receiver (GE)

lllustration 32: Disposition de plusieurs barriéres émetteur-récepteur

25 Installation électronique

Le raccordement des capteurs doit s’effectuer hors tension (U, = O V). Selon le mode
de raccordement, respecter les informations suivantes :

- Raccordement du connecteur : affectation des broches
- Cable : couleur des fils

Aprés avoir terminé tous les raccordements électriques, appliquer ou activer I'alimenta-
tion électrique (U, > O V). La LED verte s’allume sur le capteur.

Explications du schéma de raccordement (tableaux 2 et 3) :
Q/ Q = sorties de commutation
TE / Test = entrée test (voir tableau 19)

n. c. = non connecté

021182 | SIC
ubject to chan ge without notice
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INSTALLATION ELECTRONIQUE

32

CC:10... 30 V CC, voir ,Caractéristiques techniques*, page 37

Tableau 16: CC, GRS

GRS18(S)V D11xxx D13x2/4x | D13x1/3x D24xxx |D23xd/4x |D23x1/3x
+(L+) +(L+) +(L+) +(L+) +(L+) +(L+)
2 n. c. n. c. n. c. n. c. n.c. n.c.
3 -(M) -(M) (M)
4 Test Test n.c.
L*:<’ L*:<’ 4 3
1=brn 1=brn
(marron) (marron) 1 2
2 = wht 2 =wht
(blanc) (blanc)
3 =blu 3=blu
(bleu) (bleu)
4 = blk 4 = blk
(noir) (noir)
0,24 mm2 | 0,14 mm?2
AWG26 AWG26
Tableau 17: CC, GRE
GRE18(S)V x14xxx x13xxx X24xxx X23xxX
+(L+) +(L+) +(L+) +(L+)
2 Q n.c. Q n.c.
3 -(M) - (M) - (M) - (M)
4 Q Q Q
L 1 =brn (marron) | 1 = brn (marron)
2 = wht (blanc) -
3 = blu (bleu) 3 =blu (bleu)
4 = pblk (noir) 4 = blk (noir)
0,14 ..1,5mm2 | 0,14 ... 1,5 mm2
AWG26 AWG26

8021182 | SICK
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INSTALLATION ELECTRONIQUE 25

Tableau 18: CC

N Lo
PNP : Q (< 100 mA) ;__‘i (L9) i_'_ﬁﬂu)
| o | o
| . | L
L_— a3 ™ L3 ™
NPN : Q (£ 100 mA) ;__‘i L) i__—i (L)
o | gﬁ °
L, o,
Lo ™ Lo ™
PNP : Q (< 100 mA) i"_ﬁuu) ;__—i + (L)
| o | o
| . | L
L_— a3 ™ L3 ™
NPN : Q (< 100 mA) lr_—i (L) lr_—i (L)
| g ? | o
L, o
L3 ™ L3 ™
Tableau 19: Test
Test
[ O] : 7 +(L+)
o [ .
| Test
1
L— o ™
N | ;___i +(L+)
l g Test -1
=t

§021182 | SICK
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26

MISE EN SERVICE

26

34

Mise en service

Alignement

Aligner I'’émetteur sur le récepteur. Choisir la position de sorte que le faisceau lumineux
émis rouge touche le récepteur. Conseil : utiliser un morceau de papier blanc ou le réflec-
teur comme outil d'alignement. Lémetteur doit disposer d’'un champ de vision dégagé sur
le récepteur, il ne doit donc y avoir aucun objet dans la trajectoire du faisceau [voir
illustration]. S’assurer que les ouvertures optiques (vitres frontales) des capteurs sont par-
faitement dégagées.

Aligner I’émetteur sur le récepteur. Choisir la position de sorte que le faisceau infrarouge
(invisible) touche le récepteur. Seules les LED permettent de savoir si I'alignement est cor-
rect. Voir illustration et tableau 18. L'émetteur doit disposer d’un champ de vision dégagé
sur le récepteur, il ne doit donc y avoir aucun objet dans la trajectoire du faisceau. S’assu-
rer que les ouvertures optiques (vitres frontales) des capteurs sont parfaitement déga-
gées.

.<-?‘§ :
@/ Ny
[O |=p[ O |=ip[ O |
® © B

lllustration: Alighement

Distance de commutation

Respecter les conditions d’utilisation : comparer la distance entre I'émetteur et le récep-
teur avec le diagramme correspondant [voir illustration O] (x = distance de commutation, y
= réserve de fonctionnement).

Si plusieurs barriéres émetteur-récepteur sont installées les unes a coté des autres, nous
recommandons d’intervertir la place de I'émetteur et du récepteur une fois sur deux ou de
laisser suffisamment d’espace entre les barriéres émetteur-récepteur. Ceci permet d’éviter
les interférences mutuelles [voir illustration 32].

Operating reserve

1000
100
A N
A \
A ¥
N\
\\
N
10 \‘
NN
. N
.
N
.
S~
1 \
m 4 8 12 16
(feet) (13.12) (26.25) (39.37) (52.49)

Distance in m (feet)
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ELIMINATION DES DEFAUTS 27

27

27.1
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Pour vérifier le fonctionnement, utiliser et le tableau 3. Si la sortie de commutation ne se
comporte pas comme indiqué dans le tableau 3, vérifier les conditions d’utilisation. Voir la

section consacrée au diagnostic.
[)
T

art] [ Il

®
lllustration 33: Distance de commutation

Tableau 20: Définition de la distance de commutation
GRSE18(S)V
0] 0..15m

® Distance de commutation

Réglage de la sensibilité

Capteur sans possibilité de réglage : le capteur est réglé et prét a I'emploi.

La sensibilité se régle avec le potentiométre (réf : 270°). Rotation vers la droite : augmen-
tation de la réserve de fonctionnement, rotation vers la gauche : réduction de la réserve de
fonctionnement. Nous recommandons de régler le potentiométre sur « Maximum ».

Le capteur est réglé et prét a I'emploi.

Entrée test

Entrée test : les capteurs GRSE18(S)V disposent d'une entrée test (« TE » ou « Test » sur le
schéma de raccordement [tableau 16]) qui permet de désactiver le capteur et ainsi de
contrdler son bon fonctionnement : lorsque des cables avec connecteurs femelles équipés
de LED sont utilisés, s’assurer que I'entrée TE est correctement affectée.

Aucun objet ne doit se trouver entre I'émetteur et le récepteur ; activer I'entrée test (voir le
schéma de raccordement [tableau 16], TE sur O V). La LED d’émission s’éteint ou une
détection d’objet est simulée. Pour vérifier le fonctionnement, utiliser le tableau suivant. Si
la sortie de commutation ne se comporte pas comme indiqué dans le tableau suivant, véri-

fier les conditions d’utilisation. Voir la section consacrée au diagnostic.

Elimination des défauts

Le tableau Elimination des défauts présente les mesures a appliquer si le capteur ne

fonctionne plus.

Tableau Suppression des défaillances

SICK
hange without notice

Tableau 21: Elimination des défauts

LED d'état / image du défaut

Cause

Mesure

La LED verte ne s'allume pas

Pas de tension ou tension
inférieure aux valeurs limites

Contrdler l'alimentation élec-
trique, controler tous les bran-
chements électriques (cables
et connexions)

La LED verte ne s'allume pas

Coupures d'alimentation élec-
trique

S'assurer que l'alimentation
électrique est stable et ininter-
rompue

La LED verte ne s'allume pas

Le capteur est défectueux

Si l'alimentation électrique est
en bon état, remplacer le cap-
teur

La LED verte s'allume, pas de
signal de sortie en cas de
détection d'objet

L'entrée test (Test) n'est pas
correctement raccordée

Voir les informations sur le
raccordement de l'entrée test

35



28 DEMONTAGE ET MISE AU REBUT

28

29

36

LED d'état / image du défaut

Cause

Mesure

La LED jaune clignote

Le capteur est encore opéra-
tionnel, mais les conditions
d'utilisation ne sont pas idéa-
les

Vérifier les conditions d’utili-
sation : Diriger le faisceau
lumineux (spot lumineux)
entiérement sur le récepteur /
Nettoyage des surfaces opti-
ques / Régler a nouveau la
sensibilité (potentiomeétre) / Si
le potentiométre est réglé sur
la sensibilité max. : réduire la
distance entre I'émetteur et le
récepteur/ Controler la dis-
tance de commutation et
éventuellement I'adapter, voir
tableau 20.

La LED jaune s'allume, pas
d'objet dans la trajectoire du
faisceau

Le faisceau lumineux d'une
barriére émetteur-récepteur
atteint le récepteur d'une
autre barriére émetteur-récep-
teur (voisine)

Pour une barriére émetteur-
récepteur sur deux, intervertir
la place de I'émetteur et du
récepteur ou laisser suffisam-
ment d’espace entre les bar-
rieres émetteur-récepteur, voir
illustration 32.

Démontage et mise au rebut

La mise au rebut du capteur doit respecter la réglementation nationale en vigueur.
Dans le cadre de la mise au rebut, veiller a recycler les matériaux (notamment les

métaux précieux).

Maintenance

Les capteurs SICK ne nécessitent aucune maintenance.

Nous vous recommandons de procéder régulierement

e au nettoyage des surfaces optiques
e aucontrole des vissages et des connexions enfichables

Ne procéder a aucune modification sur les appareils.

Sujet a modification sans préavis. Les caractéristiques du produit et techniques four-
nies ne sont pas une déclaration de garantie.

8021182 | SICK
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CARACTERISTIQUES TECHNIQUES 30

30 Caractéristiques techniques
GRSE18(S)-xxx2xV, Infraredlight GRSE18(S)-xxx4xV, visible red light
Distance de commutation 0..10m 0..10m
Portée max. 0..15m 0..15m
Diamétre spot / distance 420 mm /10 m 250 mm/ 10 m
Tension d'alimentation Uy, DC 10...30V? DC 10...30 Vv?
Courant de sortie |q. 100 mA 100 mA
Commutation max. 1,000/ s® 1,000/ sb
Temps de réponse max. < 0,5 ms® < 0,5 ms®
Indice de protection IPG7,IPG8,IPGOK! IP67,IP68,IPGOK!
Classe de protection e e
Protections électriques A,B,D° A,B,D©
Température de service 25 °C...+55 °C 25 °C..+55 °C
1 Tastgut mit 90 % Remission (bezogen auf Standard-Weif3 DIN 5033)
2 Grenzwerte; Betrieb im kurzschlussgeschitzten Netz max. 8 A; Restwelligkeit max. 5 Vg
4 Gebrauchskategorie: AC-15, DC-13 (EN 60947-1)
5  Mit Hell- / Dunkelverhaltnis 1:1
6  Signallaufzeit bei ohnmscher Last
7 gultig fir Q\ auf Pin2, wenn per Software konfiguriert
8

Bemessungsspannung DC 50 V
10 A = Uy-Anschlisse verpolsicher
B = Ein- und Ausgange verpolsicher
D = Ausgange Uberstrom- und kurzschlussfest
11 |P68 : selon EN 60529 (profondeur d’eau 10 m / 24 h).
IP69K : selon I1SO 20653:2013-03.

021182 | SICK
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Produto descrito
GR18 Inox
GRSE18(S)V

Fabricante

SICK AG
Erwin-Sick-Str. 1
79183 Waldkirch
Alemanha

Local de fabricacao

SICK, Malasia

Notas legais

Reservados os direitos autorais do presente documento. Todos os direitos permane-
cem em propriedade da empresa SICK AG. A reproducao total ou parcial desta obra sé
é permitida dentro dos limites regulamentados pela Lei de Direitos Autorais. E proibido
alterar, resumir ou traduzir esta obra sem a autorizacado expressa e por escrito da SICK
AG.

As marcas citadas neste documento sdo de propriedade de seus respectivos proprieta-
rios.

© SICK AG. Todos os direitos reservados

Documento original

Este € um documento original da SICK AG.
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AVISOS DE SEGURANCA 31

31 Avisos de seguranca
= Ler o manual de instrugdes antes da colocacdo em operagao.
.
A conexao, a montagem e o ajuste devem ser executados somente por
pessoal técnico qualificado.
= Este ndo & um componente de seguranca conforme a Diretriz de Maquinas Euro-
peia.
= Power supply: Class 2
Enclosure type 1
= Durante a colocacao em operagao, manter o aparelho protegido contra impurezas
€ umidade.
= Este manual de instrugdes contém informacoes necessarias para toda a vida (til
do sensor.
32 Especificacoes de uso
0 GRSE18(S)V é uma barreira de luz unidirecional optoeletronica (doravante denomi-
nada “sensor”) utilizada para a detecgao dptica, sem contato, de objetos, animais e
pessoas. Para a operacao, sao necessarios um emissor (WS) e um receptor (WE). Qual-
quer utilizacao diferente ou alteragdes do produto ocasionam a perda da garantia da
SICK AG.
33 Elementos de comando e indicacao
Tabela 22: Desenhos dimensionais
M18x1 M18x1 _ M18x1 _ M18x1 _
Q1.8 @ 1.8 < ——- @ .9
) — o — ) — 3 ) 15
<\4 a N o N d
< s - ~ - Z
§ ~ S ~ N ~ 103 ~ 3
Hhw HER HE Sl
% ™ 3 % = 3 CE;, ™ &N g - ©X
3 ‘ i8] ‘ i3 3
ol :
g | > ® ®
i
2:2(009) || 2.2(0.09) || | 221089, ™28 2.2 [
N 2(0. 1 _.11.2.8(0.11) 22(0.09) ||
28O . 11.2.8(0.11) . 11.2.8(0.11)

Figura 34: Forma construtiva
curta, cabo de conexao
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Figura 35: Forma construtiva
curta, conector M12

Figura 36: Forma construtiva

curta, potenciémetro, cabo de Figura 37: Forma construtiva

conexao

curta, potenciémetro, conector
M12
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33 ELEMENTOS DE COMANDO E INDICACAO

M18x1 —~

® M18x1 @ M18x1 . M18x1 @
F—j ©
‘ <rH ‘ <9 V" ‘ <<
e S 1 T 2
- _ - 9 - 3
<
S 3 & d| S 3
< ] - - oy
~ = | — (e2] — (42]
Q™ €) &lm 3 g™ O 5lm 0
o | Qo o O < [Sele)) <
(;q- Qs 5“' oS
™ < ™ <
~ ™ ~ ™
~ ~
B N G{\—« @ B
‘ S | i
] =S -
oa
o3l B9 —0
— e

2.2(0.09) ||| > ‘ 2.2(0.09) ||| 22000
2.8(0.11 (0. 09), .1 1.2.8(0.11) -2 (0. .
- O 2.8(0.11)

" 2.8(0.11) .
. . . Figura 40: Forma construtiva Fisura 41 Form nstruti
Figura 39: Forma construtiva longa, potenciometro, cabo de Igura 41: Forma construtiva
longa, conector M12 conexao longa, potenciémetro, conector

Figura 38: Forma construtiva
longa, cabo de conexdo

M12
@ Conexdo
@ Rosca de fixacdo M18 x 1
® Porca de fixacdo (2 x); WS24, aco inoxidavel
@ Potenciémetro, 270°
® LED indicador (4 x)
® Eixo do sistema 6ptico, receptor
@  Eixo do sistema 6ptico, emissor
=@
0 O
Figura 42: Elemento de comando: ajuste da sensibilidade
34 Montagem

Montar os sensores (emissor e receptor) em uma cantoneira de fixacao adequada (ver
a linha de acessoérios SICK). Alinhar o emissor e o receptor entre si.

8021182 | SICK
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INSTALACAO ELETRICA 35

max. 90 Nm

Observar o torque de aperto maximo permitido de 90 Nm para o sensor.

NOTA

Trocar a disposicao do sensor e do receptor a cada duas barreiras de luz unidirecionais
ou manter distancia suficiente entre as barreira de luz unidirecionais.

Sender (GS) [T ] Receiver (GE)
Receiver (GE) [T ] Sender (GS)
Sender (GS) [0 ] Receiver (GE)

Figura 43: Disposi¢cdo de varias barreiras de luz unidirecionais

35 Instalacao elétrica

A conexao dos sensores deve ser realizada em estado desenergizado (U, = O V). Con-
forme o tipo de conexao, devem ser observadas as seguintes informacoes:

- Conector: Pin-out
- Cabo: Cor dos fios

Instalar ou ligar a alimentagao de tensao (Uy, > 0 V) somente apés a conexao de todas
as conexoes elétricas. O indicador LED verde esta aceso no sensor.

Explicacdes relativas ao esquema de conexodes (tabelas 2 e 3):
Q/ Q = saidas de comutacdo
TE / Test = Entrada de teste (ver tabela 26)

n. c. = nao conectado

021182 IC
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35 INSTALACAO ELETRICA

44

CC:10... 30 V CC, ver ,Dados técnicos“, pagina 49

Tabela 23: DC, GRS

GRS18(S)V D11xxx D13x2/4x | D13x1/3x D24xxx |D23xd/4x |D23x1/3x
+(L+) +(L+) +(L+) +(L+) +(L+) +(L+)
2 n. c. n. c. n. c. n. c. n. c. n. c.
3 -(M) - (M) -(M) -(M) -(M) - (M)
4 Testar Testar n. c. Q Testar n.c.
ﬁ:é &:é 4 314 3
| > 1=nbrn 1=nbrn
2 = wht 2 =wht 1 2
3 =blu 3 =hbhlu
4 = blk 4 = blk
0,24 mm2 | 0,14 mm?2
AWG26 AWG26
Tabela 24: DC, GRE
GRE18(S)V x14xxx x13xxx X24xxx X23xxX
+(L+) +(L+) +(L+) +(L+)
2 Q n.c. Q n.c.
3 -(M) - (M) -(M) -(M)
4 Q Q Q Q
I ::< T
1=nbrn 1=brn
2 =wht -
3=blu 3=blu
4 = blk 4 = blk
0,14 ...1,5mm2 | 0,14 ... 1,5 mm?2
AWG26 AWG26
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INSTALACAO ELETRICA 35

Tabela 25: CC

V% [O]
. ‘»‘(5\§ :ii\\\w

PNP: Q (< 100 mA) I EA R B
| | N
| Q | Q
I | (M) | | - (M)
L. 1 L. 1

NPN: Q (< 100 mA) I A B B
| | | |
| Q | Q
o o,
L. 1 L. 1

PNP: Q (< 100 mA) I R B
N | |
| Q | Q
I | - (M) | | - (M)
L. 1 L. 1

NPN: Q (< 100 mA) — I A
| | | |
| Q | Q
I u - (M) | l - (M)
L. .1 L. 1

Tabela 26: Testar
Testar
[O] —1

(T

W
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36 COLOCACAO EM OPERACAO

36

46

Colocacao em operacao

1

Alinhamento

Alinhar o emissor ao receptor. Selecionar o posicionamento de forma que o feixe da luz de
emissao vermelho incida sobre o receptor. Dica: Utilizar um papel branco ou o refletor para
auxiliar o alinhamento. O espago entre o emissor e o receptor deve estar livre; nao pode
haver objetos no caminho 6ptico [ver figura]. Certificar-se de que as aberturas opticas
(vidros frontais) dos sensores refletor estejam completamente livres.

Alinhar o emissor ao receptor. Selecionar o posicionamento de forma que a luz infraverme-
Iha (invisivel) incida sobre o receptor. O alinhamento correto s6 pode ser verificado através
dos indicadores LED. Ver figura e tabela 25. O espaco entre 0 emissor e o receptor deve
estar desimpedido; ndo pode haver objetos no caminho 6ptico. Certificar-se de que as
aberturas Opticas (vidros frontais) dos sensores refletor estejam completamente livres.

s
@/ Ny
[O |=p[ O |=p[ O |
® © B

Figura: Alinhamento

Distancia de comutacao

Observar as condigdes de uso: equiparar a distancia entre o emissor e o receptor com o
respectivo diagrama [ver figura O] (x = distancia de comutacgao, y = reserva operacional).
Na utilizagao de varias barreiras de luz unidirecionais, instaladas lado a lado, recomenda-
mos trocar a disposigao do emissor e do receptor a cada duas barreiras de luz ou manter
uma distancia suficiente entre as barreiras de luz unidirecionais. Isto permite evitar inter-
feréncias reciprocas [ver figura 43].

Operating reserve

1000
100
A N
A \
A ¥
N\
\\
N
10 \‘
NN
. N
.
N
.
S~
1 \
m 4 8 12 16
(feet) (13.12) (26.25) (39.37) (52.49)

Distance in m (feet)

Para verificar a funcdo, consultar e a tabela 3. Se a saida de comutagédo ndo se comportar
de acordo com a tabela 3, verificar as condi¢des de uso. Ver o item Diagndstico de erros.
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ELIMINACAO DE FALHAS 37

37

37.1
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®

Figura 44: distancia de comutagao

Tabela 27: Defini¢ao distancia de comutacao

GRSE18(S)V

@

0..15m

@ Distancia de comutagéo

3 Ajuste da sensibilidade

Sensor sem possibilidade de ajuste: sensor esta ajustado e operacional.

A sensibilidade é ajustada com o potencidmetro (tipo: 270°). Giro para direita: aumento
da reserva operacional; giro para esquerda: redug¢ao da reserva operacional. Recomenda-
mos ajustar o potenciémetro para “Maximo”.
0 sensor esta ajustado e operacional.

4  Entrada de teste

Entrada de teste: os sensores GRSE18(S)V dispdéem de uma entrada de teste (“ET” ou
“Teste” no esquema de conexdes [tabela 23]), através da qual o sensor é desligado, per-
mitindo assim verificar o seu funcionamento correto: ao utilizar conectores fémea com
indicadores LED, certificar-se de que a ET tenha o pin-out adequado.

Nao pode haver nenhum objeto entre o emissor e o receptor, ativar a entrada de teste (ver
0 esquema de conexdes [tabela 23], TE com 0 V). O LED de emisséao € desligado ou ha a
simulagao, de que um objeto foi detectado. Para verificar a fungao, consultar a tabela
seguinte. Se a saida de comutacao nao se comportar de acordo com a tabela, verificar as
condicdes de uso. Ver o item Diagnéstico de erros.

Eliminacao de falhas

A tabela Eliminagao de falhas mostra as medidas a serem executadas, quando o sen-

sor nao estiver funcionando.

Tabela de eliminacao de falhas

SICK
hange without notice

Tabela 28: Eliminacédo de falhas

Indicador LED / padrao de erro

Causa

Medida

LED verde apagado Sem tensao ou tensao abaixo | Verificar a alimentagao de ten-
dos valores-limite sao, verificar toda a conexao
elétrica (cabos e conectores)
LED verde apagado Interrupcdes de tensao Assegurar uma alimentacao
de tensao estavel sem inter-
rupcoes
LED verde apagado Sensor esta com defeito Se a alimentacao de tensao

estiver em ordem, substituir o
sensor

LED verde aceso, sem sinal de
saida na deteccao de objetos

Entrada de teste (Test) nao
esta conectada corretamente

Ver observacao relativa a
conexao da ET

LED amarelo intermitente

Sensor ainda estéa operacio-
nal, mas as condigoes de ope-
ragao nao sao ideais

Verificar as condigoes de ope-
ragao: Alinhar o feixe de luz
(ponto de luz) completamente
ao receptor / Limpeza das
superficies 6pticas / Reajus-
tar a sensibilidade (potencio-
metro) / Se o potencidmetro
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DESMONTAGEM E DESCARTE

38

39

48

Indicador LED / padrao de erro

Causa

Medida

estiver ajustado para a max.
sensibilidade: reduzir a distan-
Cia entre o emissor e o recep-
tor/ Verificar e, se necessario,
adaptar a distancia de comu-
tacao, ver tabela 27.

LED amarelo aceso, nenhum
objeto no caminho éptico

O feixe de luz de uma barreira
de luz unidirecional esta inci-
dindo sobre o receptor de
uma outra barreira de luz uni-
direcional (vizinha)

Trocar a disposicao do sensor
e do receptor a cada duas
barreiras de luz unidirecionais
ou manter distancia suficiente
entre as barreira de luz unidi-
recionais, ver figura 43.

Desmontagem e descarte

O descarte do sensor deve ser efetuado de acordo com as normas aplicaveis especifi-
cas de cada pais. No ambito do descarte, deve-se procurar o aproveitamento dos mate-
riais reciclaveis contidos (principalmente dos metais nobres).

Manutencao

Os sensores SICK nao requerem manutencao.

Recomendamos que se efetue em intervalos regulares

« uma limpeza das superficies épticas
e« uma verificagdo das conexoes roscadas e dos conectores

Nao sao permitidas modificacées no aparelho.

Sujeito a alteracoes sem aviso prévio. As propriedades do produto e os dados técnicos
especificados nao constituem nenhum certificado de garantia.

8021182 | SICK
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DADOS TECNICOS 40

40 Dados técnicos

GRSE18(S)-xxx2xV, Infraredlight

GRSE18(S)-xxx4xV, visible red light

Distancia de comutacao

0..10m

0..10m

Distancia de comutacao max. 0..15m 0..15m
Diametro do ponto de luz/distancia 420 mm /10 m 250 mm/ 10 m
Tensao de alimentagao Uy, DC 10...30V? DC 10...30 Vv?
Corrente de saida lay. 100 mA 100 mA
Sequéncia max. de comutacao 1,000/ s® 1,000/ sb
Tempo max. de resposta < 0,5 ms® < 0,5 ms®

Tipo de protecao

IP67,IPE8,IP6IK:

IP67,IP68,IP69K

Classe de protegao

ne

e

Circuitos de protecao

A,B,D*

A,B,D®

Temperatura ambiente de funcionamento

-25°C...+55 °C

-25°C..+55 °C

Tastgut mit 90 % Remission (bezogen auf Standard-Weif3 DIN 5033)
Grenzwerte; Betrieb im kurzschlussgeschitzten Netz max. 8 A; Restwelligkeit max. 5 Vg
Gebrauchskategorie: AC-15, DC-13 (EN 60947-1)

Mit Hell- / Dunkelverhaltnis 1:1
Signallaufzeit bei ohmscher Last

0 N o o s~ N

Bemessungsspannung DC 50 V
10 A = Uy-Anschlisse verpolsicher
B = Ein- und Ausgange verpolsicher

D = Ausgange Uberstrom- und kurzschlussfest

gultig fir Q\ auf Pin2, wenn per Software konfiguriert

11 |P68: conforme EN 60529 (10 m profundidade da agua / 24 h).

IP69K: conforme ISO 20653:2013-03.
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Descrizione prodotto
GR18 Inox
GRSE18(S)V

Produttore

SICK AG
Erwin-Sick-Str. 1
79183 Waldkirch
Germania

Luogo di produzione

SICK Malesia

Note legali

Questo manuale & protetto dai diritti d'autore. | diritti che ne conseguono rimangono
alla ditta SICK. Il manuale o parti di esso possono essere fotocopiati esclusivamente
entro i limiti previsti dalle disposizioni di legge in materia di diritti d’autore. Non & con-
sentito modificare, abbreviare o tradurre il presente manuale senza previa autorizza-
zione scritta della ditta SICK AG.

| marchi riportati nel presente manuale sono di proprieta del rispettivo proprietario.
© SICK AG. Tutti i diritti riservati.

Documento originale

Questo documento € un originale della ditta SICK AG.

CED O OB
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AVVERTENZE DI SICUREZZA 41

41 avvertenze di sicurezza

= Prima della messa in funzione leggere le istruzioni per I'uso.

Collegamento, montaggio e regolazione solo a cura di personale tecnico

specializzato.
= Non é un componente di sicurezza ai sensi della direttiva macchine UE.

= Power supply: Class 2

Enclosure type 1
= Alla messa in funzione proteggere I'apparecchio dall'umidita e dalla sporcizia.
s Le presenti istruzioni per I'uso contengono informazioni necessarie durante il ciclo

di vita del sensore.

42 Uso conforme alle disposizioni

GRSE18(S)V & un sensore fotoelettrico a sbarramento (di seguito detto sensore) utiliz-
zato per il rilevamento ottico senza contatto di oggetti, animali e persone. Per I'eserci-
Zio sono necessari un emettitore (WS) e un ricevitore (WE). Se viene utilizzato diversa-
mente e in caso di modifiche del prodotto, decade qualsiasi diritto alla garanzia nei

confronti di SICK.

43 Elementi di comando e di visualizzazione

Tabella 29: Disegni quotati

M18x1 M18x1 _ M18x1 _ M18x1 _
@ | <§ @ | ‘ <9 ) @ <9 ] ®\ ‘7¢37
S e S T S|
) ) o 3 o 3
S N N < Y S
~|~ |~ [N : ~ .
dle g S5 N I ~
Nlm N o N @ N
o ©) a|” 3 ol ©) a|®
8 . — 5 P
\ | 1 1 @
od
a2l T © ®© @
i
1
2.2(0.09) || 22000 2.2 (0.09) L2 . > ‘
2.8(0.11) 209 |1, ] ].28(0.11) 2(009) ||
— 128011 28011

] : i ) . Figura 47: Forma costruttiva
Figura 45: Forma costruttiva  f; gura 46: Forma costruttiva cort potensiometre, cavo i Figura 48: Forma costruttiva

corta, cavo di collegamento ; .
’ S corta, connettore maschio M12 corta, potenziometro, connet-

collegamento
tore maschio M12
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43 ELEMENTI DI COMANDO E DI VISUALIZZAZIONE

M18x1 .
@ | 8
| < <
=2
;F
@
I
) @
o)
=
™
™
N~
-
[OF=)
o8 ®
pare} ‘

2.2(0.09) |||
. 1].2.8(0.11)

Figura 49: Forma costruttiva
lunga, cavo di collegamento

Collegamento
Vite di fissaggio M18 x 1

Potenziometro, 270°
Visualizzazione LED (4 x)
Asse ottico, ricevitore
Asse ottico, emettitore

SNONGNCNTRCNC)

M18x1
@ | <9
o

49.3 (1.94)
)

73.4 (2.89)

2.2(0.09) |||

T .2.80.41)
Figura 50: Forma costruttiva
lunga, connettore maschio
mi2

Dado di fissaggio (2 x); WS24, acciaio inox

@ M18x1 —
F—j ©
< <
— S|—
|
| o
< ~
) <
3 hal
—~| & ™
g @2
o
—| <
M
)
N~
g @
oL \
-9
h ®
i

2.2 (0.09)

128011

Figura 51: Forma costruttiva
lunga, potenziometro, cavo di
collegamento

Figura 53: Comando: impostazione della sensibilita

@\ M18x1 &

< <
— S|
. |
< ™~
o d
=l 3 q
oM to}
© |0 <
o
<
)
N~
f
i

2.2(0.09) || |

28011

Figura 52: Forma costruttiva
lunga, potenziometro, connet-
tore maschio M12

44

54

Montaggio

Montare i sensori (emettitore e ricevitore) su delle staffe di fissaggio adatte (vedi il pro-
gramma per accessori SICK). Orientare reciprocamente I'emettitore e il rispettivo ricevi-

tore.
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INSTALLAZIONE ELETTRONICA 45

max. 90 Nm

Rispettare la coppia di serraggio massima consentita del sensore di 90 Nm.

INDICAZIONE
Scambiare la disposizione di emettitore e ricevitore, o rispettare una distanza suffi-
ciente fra i sensori fotoelettrici a sbarramento.

Sender (GS) [T ] Receiver (GE)
Receiver (GE) [T ] Sender (GS)
Sender (GS) [0 ] Receiver (GE)

Figura 54: Disposizione di diversi sensori fotoelettrici a sbarramento

45 Installazione elettronica

Il collegamento dei sensori deve avvenire in assenza di tensione (U, = O V). In base al
tipo di collegamento si devono rispettare le seguenti informazioni:

- Collegamento a spina: assegnazione pin
- Cavo: colore filo

Solamente in seguito alla conclusione di tutti i collegamenti elettrici, ripristinare o
accendere I'alimentazione elettrica (Uy > 0 V). Sul sensore si accende I'indicatore LED

verde.

Spiegazioni dello schema di collegamento (Tabelle 2 e 3):
Q/ Q = uscite di commutazione

TE / Test = entrata di prova (v. tabella 33)

n. c. = non collegato

021182 | SIC
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INSTALLAZIONE ELETTRONICA

56

DC: 10... 30 VDC, v. ,Dati tecnici“, pagina 61

Tabella 30: DC, GRS
GRS18(S)V D11xxx D13x2/4x | D13x1/3x D24xxx |D23xd/4x |D23x1/3x
+(L+) +(L+) +(L+) +(L+) + (L) + (L)
2 n.c. n.c. n.c. n.c. n. c. n. c.
3 -(M)
4 Test

L |

0,14 mm?2

2 = wht
3 =blu
4 = blk

AWG26

Tabella 31: DC, GRE

GRE18(S)V x14xxx x13xxx X24xxx X23xxX
+ (L+) + (L+) + (L+) + (L+)
2 Q n.c. n. c.
3 -(M) - (M) - (M) - (M)
4 Q Q Q
I ::< T
1=brn 1=brn
2 = wht -
3 =blu 3 =blu
4 =blk 4 =blk
0,14 ..1,5mm2 | 0,14 ... 1,5 mm2
AWG26 AWG26

8021182 | SICK
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INSTALLAZIONE ELETTRONICA 45

Tabella 32: DC

N [G]
. —»;'5\% :i“\\\\\%

PNP: Q/ (£ 100 mA) I EA R B
| | N
| Q | Q
| | (M) | | - (M)
Lo L 1

NPN: Q (< 100 mA) I A B B
| | | |
| Q | Q
l | - (M) | Ll - (M)
L. L. 1

PNP: Q (< 100 mA) I R B
N | |
| Q | Q
| | - (M) | | - (M)
Lo L 1

NPN: @ (< 100 mA) — I
| | | |
| Q | Q
l u - (M) | | - (M)
L. L. 1

Tabella 33: Test
Test
@) + (L+)

(T

W
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46 MESSA IN SERVIZIO

46 Messa in servizio

58

Orientamento

Orientare I'emettitore al ricevitore. Scegliere la posizione in modo tale che il raggio di luce
rosso emesso colpisca il ricevitore. Suggerimento: usare della Whitepaper o il riflettore
come ausilio per I'orientamento. Lemettitore deve avere una visuale libera sul ricevitore,
non ci deve essere nessun oggetto nella traiettoria del raggio [v. figura]. Fare attenzione
che le aperture ottiche dei sensori (frontalini) siano completamente libere.

Orientare I'emettitore al ricevitore. Scegliere la posizione in modo tale che la luce infra-
rossa (non visibile) colpisca il ricevitore. Lorientamento corretto pud essere rilevato solo
tramite I'indicatore LED. A tale proposito vedi figura e tabella 32. Lemettitore deve avere
una visuale libera sul ricevitore, non ci deve essere nessun oggetto nella traiettoria del rag-
gio. Fare attenzione che le aperture ottiche dei sensori (frontalini) siano completamente
libere.

.<-?‘§ :
@/ Ny
[O |=p[ O |=p[ O |
® © B

Figura: Orientamento

Distanza di lavoro

Rispettare le condizioni d’'impiego: predisporre la distanza tra emettitore e ricevitore in
base al diagramma corrispondente [v. figura O] (x = distanza di lavoro, y = riserva opera-
tiva).

Se si impiegano diversi sensori fotoelettrici a sbarramento installati uno accanto all’altro, si
consiglia di scambiare la disposizione di emettitore e ricevitore seguendo I'intervallo di
ogni due sensori fotoelettrici a sbarramento, ovvero di rispettare una distanza sufficiente
fra i sensori. In tal modo si possono evitare influenze reciproche [v. figura 54].

Operating reserve
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ELIMINAZIONE DIFETTI

47

Per verificare il funzionamento, osservare e tabella 3. Se I'uscita di commutazione non si
comporta conformemente alla tabella 3, verificare le condizioni d’impiego. Vedi paragrafo

Diagnostica delle anomalie.

o]

Il

T

O)

Figura 55: della distanza di lavoro

Tabella 34: Definizione distanza di lavoro

GRSE18(S)V

® 0..15m

® Distanza di lavoro

3 Regolazione della sensibilita

Sensore senza possibilita di impostazione: il sensore & impostato e pronto per il funziona-

mento.

Con il potenziometro (tipo: 270°) viene regolata la sensibilita. Rotazione verso destra:
innalzamento della riserva operativa, rotazione verso sinistra: riduzione della riserva opera-
tiva. Si consiglia di impostare il potenziometro su “massimo”.

Il sensore € impostato e pronto per il funzionamento.

4 Ingresso test

Entrata di prova: i sensori GRSE18(S)V dispongono di un’entrata di prova (“TE” o “test”
nello schema di collegamento [tabella 30]), tramite la quale I'emettitore pud essere disatti-
vato e in questo modo il funzionamento regolare del sensore pud venire controllato. In caso
di uso di connettori femmina con indicatori LED si deve prestare attenzione che TE sia

occupata nella relativa modalita.

Non ci deve essere nessun oggetto tra emettitore e ricevitore, attivare I'entrata di prova
(vedi schema di collegamento [tabella 30], TE verso O V). Il LED di emissione si spegne,
ovvero viene simulato il rilevamento di un oggetto. Per verificare il funzionamento, osser-
vare la seguente tabella. Se I'uscita di commutazione non si comporta conformemente alla
tabella seguente, verificare le condizioni d’impiego. Vedi paragrafo Diagnostica delle ano-

malie.

47 Eliminazione difetti
La tabella di rimozione dei disturbi mostra quali provvedimenti si devono adottare
quando il sensore non funziona piu.

47.1 Tabella rimozione dei guasti

Tabella 35: Eliminazione dei guasti

Indicatore LED / figura di Causa

errore

Provvedimento

nessuna tensione o tensione
al di sotto del valore soglia

I LED verde non si accende

Verificare la tensione di ali-
mentazione e/o il collega-
mento elettrico

Il LED verde non si accende Interruzioni di tensione

Assicurarsi che ci sia un‘ali-
mentazione di tensione sta-
bile

I LED verde non si accende Il sensore & guasto

Se l'alimentazione di tensione
é regolare, allora chiedere una
sostituzione del sensore

021182 | SICK
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48 SMONTAGGIO E SMALTIMENTO

48

49

60

Indicatore LED / figura di
errore

Causa

Provvedimento

il LED verde si accende, nes-
sun segnale in uscita al
momento di rilevamento del-
I'oggetto

L'entrata di prova (Test) non &
collegata correttamente

Vedi le indicazioni per il colle-
gamento della TE

I LED giallo lampeggia

Il sensore & ancora pronto per
il funzionamento, ma le condi-
zioni di esercizio non sono
ottimali

Controllare le condizioni di
esercizio: Dirigere il raggio di
luce (il punto luminoso) com-
pletamente sul ricevitore /
Pulizia delle superfici ottiche /
Sensibilita (potenziometro) /
Se il potenziometro & impo-
stato sulla sensibilita mas-
sima: diminuire la distanza tra
emettitore e ricevitore/ Con-
trollare la distanza di lavoro e,
se necessario, adattarla, v.
tabella 34.

il LED giallo si accende, nessun
oggetto nella traiettoria del rag-

gio

Il fascio di luce dell'emettitore
colpisce il ricevitore di un altro
relé fotoelettrico unidirezio-
nale (vicino)

Scambiare la disposizione di
emettitore e ricevitore, 0
rispettare una distanza suffi-
ciente fra i sensori fotoelettrici
a sbarramento, v. figura 54.

Smontaggio e smaltimento

Lo smaltimento del sensore deve avvenire conformemente alle direttive previste specifi-
catamente dal paese. Per i materiali riciclabili in esso contenuti (in particolare metalli
nobili) si auspica un riciclaggio nell'ambito dello smaltimento.

Manutenzione

| sensori SICK sono esenti da manutenzione.

A intervalli regolari si consiglia di

e pulire le superfici limite ottiche
e Verificare i collegamenti a vite e gli innesti a spina

Non é consentito effettuare modifiche agli apparecchi.

Contenuti soggetti a modifiche senza preavviso. Le proprieta del prodotto e le schede
tecniche indicate non costituiscono una dichiarazione di garanzia.

8021182 | SICK
Subject to change without notice



DATI TECNICI 50

50 Dati tecnici

GRSE18(S)-xxx2xV, Infraredlight

GRSE18(S)-xxx4xV, visible red light

Distanza di commutazione

0..10m

0..10m

Distanza max. di commutazione 0..15m 0..15m
Diametro punto luminoso/distanza 420 mm /10 m 250 mm /10 m
Tensione di alimentazione Uy DC 10...30V? DC 10...30 Vv?
Corrente di uscita | ,qy 100 mA 100 mA
Sequenza di commutazione max. 1,000/ s® 1,000/ sb
Tempo di reazione max. < 0,5 ms® < 0,5 ms

Tipo di protezione

IP67,IPE8,IP69K*

IP67,IP68,IP69K

Classe di protezione

ne

e

Commutazioni di protezione

A,B,D*

A,B,D®

-25°C...+55 °C

Temperatura ambientale di funzionamento

-25°C...+55 °C

Tastgut mit 90 % Remission (bezogen auf Standard-Weif3 DIN 5033)
Grenzwerte; Betrieb im kurzschlussgeschitzten Netz max. 8 A; Restwelligkeit max. 5 Vg
Gebrauchskategorie: AC-15, DC-13 (EN 60947-1)

Mit Hell- / Dunkelverhaltnis 1:1
Signallaufzeit bei ohmscher Last

0w N o o B~ N B

Bemessungsspannung DC 50 V
10 A = Uy-Anschlisse verpolsicher
B = Ein- und Ausgange verpolsicher

D = Ausgange Uberstrom- und kurzschlussfest

gultig fir Q\ auf Pin2, wenn per Software konfiguriert

11 |P68: secondo EN 60529 (10 m profondita dell’acqua / 24 h).

IPGIK: secondo ISO 20653:2013-03.
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Producto descrito
GR18 Inox
GRSE18(S)V

Fabricante

SICK AG
Erwin-Sick-Str. 1
79183 Waldkirch
Alemania

Centro de produccion

SICK, Malasia

Informacioén legal

Este documento esta protegido por la legislacion sobre la propiedad intelectual. Los
derechos derivados de ello son propiedad de SICK AG. Unicamente se permite la repro-
duccién total o parcial de este documento dentro de los limites establecidos por las
disposiciones legales sobre propiedad intelectual. Esta prohibida la modificacién, abre-
viacién o traduccién del documento sin la autorizaciéon expresa y por escrito de SICK
AG.

Las marcas mencionadas en este documento pertenecen a sus respectivos propieta-
rios.

© SICK AG. Reservados todos los derechos.

Documento original

Este es un documento original de SICK AG.
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INDICACIONES DE SEGURIDAD 51

51 Indicaciones de seguridad
= Lealas instrucciones de uso antes de efectuar la puesta en servicio.
'
La conexion, el montaje y el ajuste deben efectuarlos exclusivamente técni-

cos especialistas.

= No se trata de un componente de seguridad segln la Directiva de maquinas de la
UE.

= Power supply: Class 2
Enclosure type 1

= Proteja el dispositivo contra la humedad y la suciedad durante la puesta en servi-
cio.

=»  Las presentes instrucciones de uso contienen informacion que puede serle nece-
saria durante todo el ciclo de vida del sensor.

52 Uso conforme a lo previsto

La GRSE18(S)V es una barrera emisor-receptor optoelectrénica (en lo sucesivo llamada

sensor) empleada para la deteccién Optica y sin contacto de objetos, animales y perso-

nas. Para que funcione se precisa un emisor (WS) y un receptor (WE). Cualquier uso

diferente al previsto o modificacion en el producto invalidara la garantia por parte de

SICK AG.

53 Elementos de mando y visualizacion

Tabla 36: Dibujos acotados

M18x1 M18x1 Misxl M18x1
@ ‘ #i ® ‘ #g @ 7<r§ ‘ <rr'

g - g 7 g g 18
I 12 12 =N
N5 N Nig ~ Sl o~
IS I N
5" ® §° > o @, dp °
3 i ‘ S @ b

i ! \ 0 ! @
od :

g | > ® ®

2.2 (0.09)

—

de conexion
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2.2(0.09) ||
. 1].2.8(0.11)

Figura 56: Diseno corto, cable Figura 57: Disefio corto, conec-

tor macho M12

2.2(0.09) || |

128011

Figura 58: Diseno corto, poten-
ciometro, cable de conexion

2.2 (0.09)

T 280411

Figura 59: Diseno corto, poten-
ciémetro, conector macho M12
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53 ELEMENTOS DE MANDO Y VISUALIZACION

M18x1 —~
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2.2 (0.09)

2.2 (0.09)
f— ™ ‘
28 (0.11) 2.2 (0.09) ‘ . 2.8 (0.11) 2.2 (0.09) &
- .2.8(0.11) _11.28(0.11)
. s Figura 62: Diseno largo, poten- Fisura 63: Disefio lar ten
Figura 61: Diseno largo, conec- ciémetro, cable de conexion lgu a 63: Diseno largo, poten-
tor macho M12 ciometro, conector macho M12

Figura 60: Diseno largo, cable
de conexion

Conexion

Rosca de fijacion M18 x 1

Tuerca de fijacion (2 x); WS24, acero inoxidable
Potenciémetro, 270°

Pantalla LED (4 x)

Eje éptico del receptor

Eje 6ptico del emisor

SNONGNCNTRCNC)

Figura 64: Elemento de control: Ajuste de sensibilidad

54 Montaje

Montar los sensores (emisor y receptor) en escuadras de fijacidbn adecuadas (véase el
programa de accesorios SICK). Alinear el emisor y el receptor entre si.
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INSTALACION ELECTRONICA 55

max. 90 Nm

Respetar el par de apriete maximo admisible del sensor de 90 Nm.

INDICACION
Cada dos barreras emisor-receptor, cambiar la disposicion de transmisores y recepto-
res o0 mantener una distancia suficiente entre ellas.

Sender (GS) [T ] Receiver (GE)
Receiver (GE) [T ] Sender (GS)
Sender (GS) [0 ] Receiver (GE)

Figura 65: Disposicién de varias barreras emisor-receptor

55 Instalacion electronica

Los sensores deben conectarse sin tension (Vg = 0 V). Debe tenerse en cuenta la
siguiente informacién en funcién de cada tipo de conexion:

- Conexion de enchufes: asignacion de terminales
- Cable: color del hilo

No aplicar o conectar la fuente de alimentacion (Vg > 0 V) hasta que no se hayan finali-
zado todas las conexiones eléctricas. En el sensor se ilumina el LED indicador verde.

Explicaciones relativas al esquema de conexion (tablas 2 y 3):
Q/ Q = salidas conmutadas
TE / Test = entrada de prueba (véase tabla 40)

n. c. = no conectado

021182 | SIC
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55

INSTALACION ELECTRONICA

68

CC: 10 ... 30 V CC, véase ,Datos técnicos, pagina 73

Tabla 37: CC, GRS

GRS18(S)V D11xxx D13x2/4x | D13x1/3x D24xxx |D23xd/4x |D23x1/3x
+(L+) +(L+) +(L+) +(L+) +(L+) +(L+)
2 n. c. n. c. n. c. n. c. n. c. n. c.
3 -(M) -(M) -(M) -(M) - (M) - (M)
4 Prueba Prueba n. c. Q Prueba n. c.
ﬁ:é &:é 4 314 3
| > 1=brn 1=brn
(marrén) (marrén) 1 2
2 = wht 2 =wht
(blanco) (blanco)
3 =blu 3 =hbhlu
(azul) (azul)
4 =blk 4 = plk
(negro) (negro)
0,24 mm2 | 0,14 mm?2
AWG26 AWG26
Tabla 38: CC, GRE
GRE18(S)V x14xxx x13xxx X24xxx X23xxX
+ (L+) + (L+) + (L+) + (L+)
2 Q n.c. Q n.c.
3 -(M) - (M) - (M) -(M)
4 Q Q Q

L

7<

1 = brn (marrén)
2 = wht (blanco)

1 = brn (marrén)

3 =blu (azul) 3 =Dblu (azul)
4 = blk (negro) 4 = blk (negro)
0,14 ..1,5mm2 | 0,14 ... 1,5 mm?2
AWG26 AWG26
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INSTALACION ELECTRONICA 55

Tabla 39: CC
V% O]
. ‘»55\% :i‘\\\\\%
PNP: Q (< 100 mA) I EA R B
| | N
| Q | Q
l | (M) l | - (M)
L. 1 L. 1
NPN: Q (< 100 mA) I A B B
| | | |
| Q | Q
[ A ISPV A
L. 1 L. 1
PNP: Q (< 100 mA) I R B
N | |
| Q | Q
l | - (M) l | - (M)
L. 1 L. 1
NPN: Q (< 100 mA) — I A
| | | |
| Q | Q
o, o,
L. .1 L. 1
Tabla 40: Prueba
Prueba
[O] —1

(T

W
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56 PUESTA EN SERVICIO

56 Puesta en servicio

1  Alineacion
Oriente el emisor hacia el receptor. Seleccione una posicion que permita que el haz de luz
roja del emisor incida en el receptor. Recomendacion: utilizar papel blanco o un reflector
como ayuda de alineacién. El emisor debe tener una vision despejada del receptor, no
puede haber ninglin objeto en la trayectoria del haz [véase figura]. Hay que procurar que
las aperturas opticas (pantallas frontales) de los sensores estén completamente libres.
Oriente el emisor hacia el receptor. Seleccione una posicion que permita que la luz infra-
rroja (no visible) incida en el receptor. La alineacion correcta solo se puede detectar
mediante los LED indicadores. Véase a este respecto figura y tabla 39. El emisor debe
tener una visién despejada del receptor, no puede haber ninglin objeto en la trayectoria
del haz. Hay que procurar que las aperturas épticas (pantallas frontales) de los sensores
estén completamente libres.

.<-?‘§ :
@/ Ny
[O |=p[ O |=p[ O |
® © B

Figura: Alineacién

2 Distancia de conmutacion
Respetar las condiciones de aplicacion: comparar la distancia entre el emisor y el receptor
con el diagrama correspondiente [véase figura O] (x = distancia de conmutacién, y =
reserva de funcionamiento).
Si se usan varias barreras emisor-receptor una al lado de otra, recomendamos cambiar la
disposicion de emisores y receptores cada dos barreras, o mantener una distancia sufi-
ciente entre ellas. De este modo se evitaran las interferencias mutuas [véase figura 65].

Operating reserve
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RESOLUCION DE PROBLEMAS 57

Para verificar el funcionamiento, véanse y la tabla 3. Si la salida conmutada no se com-
porta segln la tabla 3, comprobar las condiciones de aplicacion. Véase la seccion “Diag-

noéstico de fallos”.
o
o I

A Il

@®
Figura 66: distancia de conmutacion

Tabla 41: Definicion de distancia de conmutacion
GRSE18(S)V
0] 0..15m

® Distancia de conmutacion

3 Ajuste de la sensibilidad
Sensor sin posibilidad de ajuste: el sensor esta ajustado y listo para su uso.
Con el potenciémetro (tipo: 270°) se ajusta la sensibilidad. Giro hacia la derecha:
aumenta la reserva de funcionamiento; giro hacia la izquierda: se reduce la reserva de
funcionamiento. Recomendamos poner el potencidmetro a su nivel “maximo”.
El sensor esta ajustado y listo para su uso.

4  Entrada de prueba
Entrada de prueba: los sensores GRSE18(S)V disponen de una entrada de prueba (“TE” o
“Test” en el esquema de conexion [tabla 37]), con la que puede desconectarse el emisor y,
de ese modo, comprobarse el buen funcionamiento del sensor: si se utilizan tomas de red
con indicadores LED hay que procurar que la TE esté asignada como corresponde.
No debe haber ningln objeto entre emisor y receptor; activar la entrada de prueba (véase
el esquema de conexion [tabla 37], TE tras O V). El LED emisor se desconecta o se simula
gue se ha detectado un objeto. Para verificar el funcionamiento, véase la tabla siguiente.
Si la salida conmutada no se comporta segln la tabla siguiente, comprobar las condicio-
nes de aplicacién. Véase la seccion “Diagnostico de fallos”.

57 Resolucion de problemas

La tabla “Resoluciéon de problemas” muestra las medidas que hay que tomar cuando
ya no esta indicado el funcionamiento del sensor.

57.1 Tabla de solucion de problemas

Tabla 42: Resolucion de problemas

LED indicador / imagen de Causa Accion
error
El LED verde no se ilumina Sin tension o tensién por Comprobar la fuente de ali-

debajo de los valores limite mentacién, comprobar toda la
conexion eléctrica (cables y
conectores)

El LED verde no se ilumina Interrupciones de tension Asegurar una fuente de ali-
mentacion estable sin inte-
rrupciones de tension

El LED verde no se ilumina El sensor esta defectuoso Si la fuente de alimentacion
no tiene problemas, cambiar
el sensor

El LED verde se ilumina, no hay | La entrada de prueba (Test) Ver indicaciones para conec-
senal de salida cuando se no esta correctamente conec- |tar la entrada de prueba (TE)
detecta un objeto tada
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58 DESMONTAJE Y ELIMINACION

58

59

72

LED indicador / imagen de
error

Causa

Accion

El LED amarillo parpadea

El sensor aln esta operativo,
pero las condiciones de servi-
cio no son 6ptimas

Comprobar las condiciones de
servicio: Alinear el haz de luz
(spot) completamente con el
receptor / Limpieza de las
superficies Opticas / Reajus-
tar la sensibilidad (potenci6-
metro) / Si el potenciémetro
esta ajustado a la maxima
sensibilidad, reducir la distan-
cia entre el emisory el recep-
tor/ Comprobar la distancia
de conmutacion y, si es nece-
sario, adaptarla, véase

tabla 41.

El LED amarillo se ilumina, no
hay ningln objeto en la trayec-
toria del haz

El haz de luz de una barrera
fotoeléctrica monohaz incide
sobre el receptor de otra
barrera fotoeléctrica monohaz
(vecina)

Cada dos barreras emisor-
receptor, cambiar la disposi-
cién de emisores y receptores
0 mantener una distancia sufi-
ciente entre ellas, véase
figura 65.

Desmontaje y eliminacion

El sensor tiene que eliminarse siguiendo la normativa aplicable especifica de cada
pais. Los materiales valiosos que contenga (especialmente metales nobles) deben ser
eliminados considerando la opcion del reciclaje.

Mantenimiento

Los sensores SICK no precisan mantenimiento.

A intervalos regulares, recomendamos:

e Limpiar las superficies Opticas externas
e Comprobar las uniones roscadas y las conexiones.

No se permite realizar modificaciones en los aparatos.

Sujeto a cambio sin previo aviso. Las propiedades y los datos técnicos del producto no
suponen ninguna declaracion de garantia.
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DATOS TECNICOS 60

60 Datos técnicos

GRSE18(S)-xxx2xV, Infraredlight

GRSE18(S)-xxx4xV, visible red light

Distancia de conmutacion

0..10m

0..10m

Distancia de conmutacion max. 0..15m 0..15m
Diametro del punto luminoso/distancia 420 mm /10 m 250 mm /10 m
Tensién de alimentacion Uy, DC 10...30V? DC 10...30 Vv?
Intensidad de salida I,y 100 mA 100 mA
Secuencia de conmutacion max. 1,000/ s® 1,000/ sb
Tiempo de respuesta max. < 0,5 ms® < 0,5 ms®

Tipo de proteccion

IP67,IP68,IP69K*

IP67,IP68,IP69K

Clase de proteccion

ne

e

Circuitos de proteccion

A,B,D*

A,B,D®

Temperatura ambiente de servicio

-25°C...+55 °C

-25°C..+55 °C

Mit Hell- / Dunkelverhaltnis 1:1
Signallaufzeit bei ohmscher Last

0 N o o s~ N

Bemessungsspannung DC 50 V
10 A = Uy-Anschlisse verpolsicher
B = Ein- und Ausgange verpolsicher

D = Ausgange Uberstrom- und kurzschlussfest

gultig fir Q\ auf Pin2, wenn per Software konfiguriert

Tastgut mit 90 % Remission (bezogen auf Standard-Weif3 DIN 5033)
Grenzwerte; Betrieb im kurzschlussgeschitzten Netz max. 8 A; Restwelligkeit max. 5 Vg
Gebrauchskategorie: AC-15, DC-13 (EN 60947-1)

11 |P68: conforme a EN 60529 (10 m de profundidad en el agua / 24 h).

IPGIK: conforme a ISO 20653:2013-03.
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SICK AG

Erwin-Sick-Str.1

79183 Waldkirch, Germany
EE

AR

SICK, Ekmil

EERER

ANHEZAAURIP. E REIN—tIRAAA R AR AE. RAFERBIARSE
EANEHI A2 EPHE TN, REATASRIRHBEIFA, DRV
SITIE. MlEEERE.

AR EERAE & BFEENE.
© FRASRINAA. WA

RIa3CH
AN RN A EIRIRIA X,

CED®eem NG
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=7 13| ST 77
Y=l = b 3T 77
BRE R TRTTHE oo 77
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61 T H

" R IEREE .

NAITFEE I AGZH I TESZ. TRIIZE,
m JERRERAIRIE S P E NI R 2 5B,
m  Power supply: Class 2
Enclosure type 1
IR V5 R =< N D A0 D g N
n KRMEERREE T ERSREMERPLENSIER,

62 HZE &

GRSE18(S)V B2—MfiistyefERigs (T XEmmn ERas”) . ATYE. o)
MAFRAEERRZUE AN, TfcE — R STEs (WS) F—ElUgEs (WE) A AJIEE
BT, WBARFmEEEN AN, M SICK ABRIFE R ABEITRH R,

63 BIERERTH

FEE 43 RTE
M18x1 M18x1 M18x1
@, | < @ < ] ®\ | <r§
& — & 13 5 3
4 g < 3 =
3 a5 al~ ‘ < ~ @
g g = 3 g - o qls ©OK
. : ‘ : ® &
\ | \ | @
od 1
2 5
SE ® ®

-

2.2(0.09)
-— 2.2(009) ||| 1280411 2.2(009) ||
_11.2.8(0.11) 1128011 o T Bl & _[1.2.8(0.11
CGEHITE A _ . [E] 69: 5eiiZ, Birif, £ _ .
HBIE 67: e, EEEY FEE] 68: FTHE. M12 1L prer FEE] 70: 527 Bt
M12 #5
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63 FfEME R

M18x1 .
@ | 8
| < <
=2
;F
@
I
) @
o)
=
™
™
N~
-
[OF=)
o8 ®
pare} ‘

2.2 (0.09)

—a

HEE 71 KIGZE, EHEBZ

#O
TRIREY

SEONGNCNTRCNC)

64

78

[ 2.80.11)

M18 x 1

REK

)
| <9
=)
¥
3]
<
5lm 3
© |0
SIS
<
[42]
N~

I

M18x1/\ T
2.2(009) |||
_11.2.8(0.11)

@ M18x1 —
F—j ©
< <
— S|
|
—~| o
< ~
(&)} <
3 hal
—~| & m
&| ™ ©
o |
—| <
M
)
N~
g @
S |
-9
h ®
i

2.2 (0.09)

. 11.2.8(0.11)

-—

HHE 73 KIEGZ, Blrif, &

B 72: RIGE, M12 35

BEFEIER (2 x); WS24, g
Bfiit, 270°
LED $&7RKT (4 x)
e, S
e, AEIES

0 0
HHE 75 IRIETTIF: REEET

M18x1 —
@ g
‘ < <
— S|
. |
< ™~
o d
=l 3 q
oM to}
] <
o
<
™
N~

2.2 (0.09)

1HE 74:
M12 yEL

[ 2.8(0.11)

KIAZ, B,

RBEREE (RESIEINES) REGENT XL (B0 SICKEHER) .

TR E S S ae Nz IEs.
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7 72%% 65

max. 90 Nm

T EIERERRIRA SR VHTEHRAE 90 Nm,

/I

FRE—1 2Oy BI iR & 51 gs AU ER BN S B B @ e 2 (8l {R B8 2 9% (8]

228
Sender (GS) [T ] Receiver (GE)
Receiver (GE) [T ] Sender (GS)
Sender (GS) [ ] Receiver (GE)

HHE 76: ZTXGITH B ESHINF

65 BFRR

WAETBERS (Uy =0V) EEERES, KEFREEEDE, TETIIER:

- HEREE: 5IENE
- B4 BEEe

SeRFTE BEEER, A RRENsiEREEHS (Uy>0V) . ERER NG E
LED $5RKT=#2,

EEE (R 250 3) AR
Q/Q=FxEHL

TE / Test = Uik Nim (S0 Fi& 47)
n. c. = Rk

021182 | SICK
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65 EB17dt

80

DC:10..30VDC, £l . FAS%“, £ 85m

F1% 44: DC, GRS
GRS18(S)V| D11xxx D13x2/4x | D13x1/3x D24xxx |D23xd/4x |D23x1/3x
1 + (L+) + (L+) + (L+) + (L+) + (L+) + (L+)
2 n. c. n. c. n. c. n. c. n. c. n. c.
3 - (M) - (M) - (M) - (M) - (M) - (M)
4 Mt Mt n. c. ML n. c.
I i:l< §:< 4 3|4 3|4 3 4 3
(1) (1) 1 2|1 21 214 2
2 = wht 2 = wht
(2) (2)
3 =blu 3 =Dblu
(i%) (i%)
4 = blk 4 = blk
(B) (B)
0.14 mm2 | 0.14 mm2
AWG26 AWG26
F1% 45: DC, GRE
GRE18(S)V x11xxx x13xxx X24 XXX X23XXX
1 + (L+) + (L+) + (L+) + (L+)
2 Q n. c. Q n. c.
3 - (M) - (M) - (M) - (M)
4 Q Q Q Q
L — — < 3|4 3
1 =brn (#7) 1=brn (#R)
2 =wht (B) -
2 1 2
3 =blu (1) 3 =blu (i)
4 =plk (£) 4 =blk (2£)
0.14 ... 1.5mm2|0.14 ... 1.5 mm?2
AWG26 AWG26

8021182 | SICK
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77245 65

F1% 46: DC
PNP: Q (s 100 mA) R B L B
l | (L+) | ﬁ (L+)
& i
I I B
NPN: Q (s 100 mA) ;__—i +(L4) i__—i + (L)
| o | gﬁ 0
e L
PNP: Q (< 100 mA) R B R B
BN B
o,
I I B =
NPN: Q (s 100 mA) i‘_‘i (L) ;__—i (L)
TRl
N
F1E 47 Wit
[
[LO] “ r_ 1 +(L+)
] ]
| Test
1
\\W// ‘ ;___i +(L+)
l ’;Test -1
L
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66

LERES

66

82

1

B

BRE e EEIES. EIFEEM, WERLE S LR TiEWEs. 2 AERRARD
REEMEARESE, ASesN T EL R EEIES, RBRDAEEETAME [0
fEE, LAY, NCEFEERESSHEEFAO (GBRRFRIPE) W TEME,
BREERNEEWES, EFEEM, MRLIINE (RATRYe) §ichizEss. {NAh@s LED
BTN ERSIEM. Ak, E20 {EE §1 FTI1% 46, ASIesNIoERS I EE
Ta?%{%%ﬁ;‘émﬁiqﬂ_ SETAYIER, A, RSEEERSREFD (ERERPE) QN
TR

N
S
~
@ N
[C =[O Jm=pp[ O |

@ © 6

HEE: 1

iR IR BE

TRERASME: RIEBEXER (20 EE 0] HERRSNSRMEWEE 2 BES (x = fit
RENEEE, y = BITER) .

EAZ N RABSA R RSB ERERN, A ENER— IS BER
ZRBENS I & S ERANIR IR AU R SR AL E B DX ST e AT Rk ER Z [B)(R B2 RR 3 (8] B,
FLLPERBEE T (S HEE 76].

Operating reserve

1000
100 e
N
\
N\
N\
N
10 \“
N
N
N
.
\\
1 \
m 4 8 12 16
(feet) (13.12) (26.25) (39.37) (52.49)
Distance in m (feet)
08 f0XRE 3 1METNEE, MRAXREWLNRINATERE 3, NIHSEFRAEMT
SRz ET.
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flEHERR 67

67

67.1

021182

ubject to

|
¢l

T
@,

[

|

I

HHE 77 R B

I

FHE 48: LB EX

GRSE18(S)V
©) 0..15m
O fRENIEE
HERME

EFRIRELRES FRREIREFESEIE.

EABAT (BS: 270°) RERHE. OALRY: REG{TEM, Bk FR
BITEM. BATEVFRAITHAN &K,

ERSREIREF ERME,

Pl PN

MiAsNIG: £=k2% GRSE18(S)V BEA—MNllidkhtiin (4R =18 44] PRy TE”
gE Test”) , ERAZMANIGKARNGBRIIGEERIRINER S IEWR: EAKS LED

WFEHERR

ERATRB SR AN RO EEMEN 2 TE,
AUEMRE NGRS, AEERMEWES 2 B NSHIERIG (SRR (=15 44],

TEAO0V) . R LED XHASKEEMSMNEIYIE, SEUTRISOEINEE,

LIESIES

SRHARIATEUTERE, WINEERESE. SRBEZHET.

BIEHPRRIE P T T R RESRTIANITRINTNBERT R R ERRY B A E,

R HEPRRAS

I8 49: BB

LED $87KT / SRR E REA (=i

% LED K= T EBERTIRRE WERR, NEBEBSE
& (SEAmRER)

% LED R=itt LR slijt IR EIRISE IR

%6 LED K= R MR SIRERIER, NIEIRACR

B

Z6 LED =i, SRy
THHES

AR IEMERE MR I
(Test)

201 TE RUEERR

, & LED Ntk

RECHBEEHE, B
TR

WEBITRE: KR OF
) seexEEEES /B
NFRE / EFMRERYE
(BBfIit) / InRERBM
THREZIGRAREE: B
R ERMEITES < [8]AYIE)ER/
HWEMARNIEE, LB
B, S0 &g 48,

EE LED =2, XEHhITY
123

SO b N
FH—1 (1HEF) BEyeHay
== E

FR- AR
BNAZ i & GYas Al 2z AI
RS ISR
Z22 [EREEEBBEEE, 201
1&E 76.

SICK
hange without notice
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68 PrEIFIE AL P

68

69

84

FEIFNRFALE

WIIRIE LA ERNERENEF LIEERES. MREPEFROtE (LHZ
SER) . WAERFCER EH A,

fR3%

SICK {ER 23 L ERTT.
BATEW, TH:

o BARKNE
o NEBMREETIERERE

MM IREHITELER,
WMBERASBITEN. Frahar miF e R ARSI TURE,
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HRZH 70

70 BRARSH

GRSE18(S)-xxx2xV, Infraredlight

GRSE18(S)-xxx4xV, visible red
light

TFREEE 0..10m 0..10m
BATXRIER 0..156m 0..15m
HER/EE 420 mm /10 m 250 mm / 10 m
HEBE Uy DC 10 ... 30 V? DC 10..30V?
R Imax 100 mA 100 mA
RAFFRBEINS 1,000 / s 1,000 / s

Ex 1< Nz A 8] < 0,5 ms® < 0,5 ms8
VafiaEit] IP67,IP68,IP6IK!™! IP67,IP68,IP6IOK!
MR ER e 18

RIFERER AB,D™ AB,D™
TEMERE -25 °C ... +55 °C -25 °C ... +55 °C

Mit Hell- / Dunkelverhaltnis 1:1
Signallaufzeit bei ohmscher Last

Bemessungsspannung DC 50 V
A = Uy-Anschlisse verpolsicher

B = Ein- und Ausgéange verpolsicher

- 00 N O 0o s~ N =

o

D = Ausgange Uberstrom- und kurzschlussfest
11 1P68: 1R#E EN 60529 (10 m KR / 24 h)

IP69K: #R#fE ISO 20653: 2013-03,

021182 | SICK
ubject to change without notice

Tastgut mit 90 % Remission (bezogen auf Standard-WeiB DIN 5033)
Grenzwerte; Betrieb im kurzschlussgeschitzten Netz max. 8 A; Restwelligkeit max. 5 Vg
Gebrauchskategorie: AC-15, DC-13 (EN 60947-1)

gultig fur Q\ auf Pin2, wenn per Software konfiguriert

85
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BEAThTW3EE
GR18 Inox
GRSE18(S)V

A—H—

SICK AG
Erwin-Sick-Str.1
79183 Waldkirch
Germany
EENR

SICK, YXL—v7

R

AEFEFELCI > THRESNTVE T, EFEICHEKT 2L\ 172 51EF D SICK
AG PMRBELTVEY, FEBLUEREO—BIDERIE. EFEEDEIPRE DEE
BENTOHHAISNE T, AEONBEZEE. HIFRI/ZEBRT 22 L&, SICK

AG OEAICLZIAERRIENBRWEDEZELShTWET,
AECEHINTLWIHEL. ZhZFhOMEEDOMETY,
© SICK AG. EHEE - 88 - Iz 27,
AVIFILRFa AV

CORFAAVPMISICKAGOAY I FILRF2AVNTT,

CED

C US LISTED
IND. CONT. EQ.

D

87
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88

Al
72
73
74
75
76

77

78
79

80

T EDEBEIE ..ot 89
1 U A -] TR 89
: (T2~ 89
BT ettt sttt sanes 90
o = SRS 91
i PV By s A 94
N | VS el i G0 s A 95
770 BT a—T A VT B 95
L S 23T 96
R T T Y R s 96
5 1 3T 97
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27 LoREEFEHE 71

71 e FOFEEIR

R OIvYaZVURICEIRGIAZEZEBHEA< I,

G, BB L UPRETZHDIEEMEMEICRED X7,
B AERIEUMEIESOESHEZRcIZELIVR—XVMTEHD EEA,
m  Power supply: Class 2

Enclosure type 1
B OISy I3 ZVITORICIE ZEMNENDENIZDULBVKLDICREL TL

LN,
B AEUREREAZICE. CY YDA TH A JIILRICHEERBIFERNTHINT
WEY,

72 IEUWSERAE
GRSE18(S)V & X FEBFEHER M vF (UT Y EMER) T, YK, S¥EE
A3 E S FZEMIC L D IEEM TR 2720 DEBETY, FEICITIRIES
(WS) LU= EE (WE) "ETY, xRS OBTER LD SEL
=D L5 5(1d. SICK AG (X9 B2 —HDIRAEGEKRIENEINICKD T,

73 BRIEERTER

 50: TZRE

Mi8x1l Misxl Mi8xl, Mi8xLl,
@pey o @y o e o @Ry g
— ) : 5 3 5 3|
g 3 = 4 =
3 a5 al~ i ~ @
5 ® SI° 3 S @, I @
5 3 ‘ 2 2
‘ 1 ‘ @ ) [ @
od 5 T C”.§H ‘ ®
Yo ‘ So 1 ®

-

28041 . 28040 . 1].2.8(0.11) 2.2 (0.09) a0
- & 80: = 3 — FEMH, K7 anN

2.2(0.09) |||

%;iyﬂ—fﬁ#‘%ﬁ7g79ya—ﬁ%#‘Mmz>gx_y‘§ﬁ7_j¢ B 81: >3 — FEK. K7
XIELS SaX—F. MI2ZARIZS

L4
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73 PRiE/FoRER

M18x1 .
@ | 8
| <t
=2
;F
o
I
| ®
o|o
—| <t
¥
[42]
N~
-
oI
o8 \ ®
—g 1

2.2(0.09) |||
. 1].2.8(0.11)

& 82: O Tk, #iwo—

/%

Ei

Bt %Y M18 x 1
RFVY3aA—%, 270°
LED %% (4 X)

JeEh, =oEs

JeEh, $2LEs

SECNONCNTRONC)

M18x1 . M18x1 — M18x1 -
@ | <9 @ << ®\ <3
g ST — S|
\
5 g 2 g Q
S ! d S 3 d
< | @ =) ™)
5lm 3 8o S alm S
Qo o | < [Sele)) <
N < 5 <t o <
N ) <
o N~ o
~ ~
X ‘ G{\—« @ X
. o Te}
| —Q
1 | _
=0 <5
| d8 ®
®M12X1
2.2(009) ]| e
2.2(009) ||| 128011 2.2(009) |||
. 1.2.80.411) _11.2.8(0.11)

T & 84: O> Tk, KT
2% 5/7/%‘ MIZAX 3 x—5. #lsr—7I1

BEF v bk (2x);,WS24, RTYLRARF—IL

ol

] 86: 1#IFEF: BUZFHE0

B 85: O TR, HKr>z
FX—% MI2AXRIXo%

74

20

ERfd

oY (IR ERNER) ZBYIBERNT S0y IR ET (SICKNERA Y
A7 %2R, It AReaVCHARAZLEY.
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max. 90 Nm

T OEMNILY ORKEFEME 90 Nm Z:8FLTL 20N,

<:>E%$E
BBERBIAA v FOEDEEIC, RWABEZNGBDOEREZ ANER., EBINLE
24y FRLOBICHNBHERBEREET.

Sender (GS) [T ] Receiver (GE)
Receiver (GE) [T ] Sender (GS)
Sender (GS) [ ] Receiver (GE)

B 87 EBDEBEHEX 1 v F DEE

Y OEGIIESTE (U, = 0V) TIThRIThIERD EFHA. EHEY M TICHU
TUTOEREBTLTL SN

- ARV YER EVERE
- =TI E5eE

INTOEBEIEEGRZ EHR L THSHIEERE (Vo> 0 V) ZEIN. 5 W EERZ Ah
TLEE W, BV DRED LED KRN RATLE T,

FCARXI DR (R 2 B LU 3):
Q/Q=RAYyFVIHN

TE/ TR =FZAMAS (BB % 54)
n. c. = AL

91



75

CE

gk
<

{l

92

DC:10...30 V DC. £ , Ffir{tis", ~— 97

#x 51: DC, GRS
GRS18(S)V| D11xxx D13x2/4x | D13x1/3x D24xxx |D23xd/4x |D23x1/3x
1 (L+) + (L+) + (L+) + (L+) + (L+) + (L+)
2 n. c. n. c. n. c. n. c. n. c. n. c.
3 - (M) - (M) - (M) -(M)|-(M) - (M)
4 Test Test n. c. Q Test n. c.
I Li:< i:é 4 3|4 3|4 3|4 3
=H 2=H 1 2 1 2 |1 2|4 >
-5 | 3-8
=F 4=32
0.14 mm2 | 0.14 mm2
AWG26 AWG26
7 52: DC, GRE
GRE18(S)V x11xxx x13xxx X24 XXX X23XXX
1 + (L+) + (L+) + (L+) + (L+)
2 Q n. c. Q n. c.
3 - (M) - (M) - (M) - (M)
4 Q Q Q Q
I — &f‘3§§§24 34 .
1=% 1=%
2-H -
1 2 1 2
3=5 3=5
4=2 4=2
0.14 ..1.5mm2|0.14 ... 1.5 mm?2
AWG26 AWG26

8021182 | SICK
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ELEE 79

#£ 53:DC
PNP: Q (£ 100 mA) R B L B
l | (L+) | ﬁ (L+)
o i
!___! (M) !___! )
NPN: Q (< 100 mA) ;‘_‘i (L) ;__—i - (L)
e | g 0
O | L E
PNP: Q (< 100 mA) R B R B
T A O U
Lt
e e = s
NPN: Q (< 100 mA) i‘_‘i (L) ;__—i (L)
o
R I i ST
Z£ 54: Test
Test
oI S A
] [ ]
| Test
| | }
L—a ™
\\W// ;___i +(L+)
o
!
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76 =3 v a= 7

76

94

AIyyvaz=vy

1

AR

BNBEZNHBICAEDLETHRIHARLET., FEOEAEHHIZRBICBFEEINE LS
IS HIBROLET, Vb AIRE/FU T L 75 & HEAROMBIFERE UTER
LTS, BABRISZHABANODHEENESNZD. BERIEICEHRYAH>T
FRbhEtEA B N, tyHOREOSB (7AOY A=) AeEShBNLD
FELTLEZL,

B EZHIEBICELE TLEFAEL 9. FIE (RaB) AR EBICERET IS
EOCMBERS ULET, FHEHFFAEAIEL WD, E D HIE, LED RIRKTIC L > TO AHEER
TZEET., CNICDOVTIE, HEE 53 28R, AR SZABRINDEENES N
o, BEHRIRICHSEYIN > TR A, EYTOXREON (7O hH/IK—)
AE<ESNBVWESEFEL TS,

- i -
=
@/
[O |=pp[ O |=p[ O |

@ © 6

B: st #hE

L Jan)il

FRFHEZETL TSV A EZHAROMBEEZWINT 2K [£08 X 0] £ BE
LEY (x = REIE. v = Flwke).
BHOBEBBEAERM v FEBEOELEICEMITTERYT 255, EBFXERAT Y
FOEODBEITIRABETABDOEEZ ANEX. Lﬂﬂxﬁ%]'f v F ORI +774
BgERDCEEZHEMOLET., ZNICLIDBETHZREBIZENTEZXZT [&
1B X 87]

Operating reserve

1000
100 jm—
A
A ¥
\
N\
\\
N
10 \\
. g
. N
N
N
.
~—
1 \
m 4 8 12 16
(feet) (13.12) (26.25) (39.37) (52.49)

Distance in m (feet)

WREZRIRT BIcHIC. ERIZFEALET., R v FUYTHAONER 3 (TR ENME
EREBWVSHIE. BRARGZHEEL TS, BEZHOIEE 2SR,

8021182 | SICK
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AV R all G/ i 4

T [l [

RENBREVY: Y HERESh. SEERIESTVET,

RFVIAA=H (47:270°) TREZRELET. ANET EFHENEXR. &£

ANETEFREMBDLLET., RTIFvyaA—5% [FK] [RETEZEE2HEHD

LET,

TYHIRESNIEERFEHIENE L.

4 FRAMAAH

FAMAH: TOEYY GRSE18(S)V CiE. T A M AN (B4R [ 51] Tl [TEJ

F/-ld Test)) MEHEHEINTHED., ThICL>TIRABRIEATICRD, DEDEVY

AEULKHBELTWEINEIDNERIRTDHENTEET, LEDRRAIMEDARYT

— 7N ARV I #FERT 5BEE. TEABYIICREES N TSN EIMEELTLE

X0,

YRR SR BOBICHEYN D> TR EEA, TAMANEREIL T (R
TEIFOVA), IBYELED A TICH DA, ThEHSMOEH
NI al—ravaEngxd., BEERRIT5HICIIROREZFRALUET. X1y
FYTHADPUTORICKE S T-EMEE RS R WVESIE. FRAZMHEZEEL TS,
W2 DIEE %= 318,

77 ST a—TFTaVT
RTINS a—TFTavTDERIE TYUIEELLRLIBEIFEIC. EDLSHEXN
REHBELUBINENERLTVET,
77.1 NSTINYa—Favik
#Fo6: NI —FTa T
LED RRKT/#fE/IN Y — > RAE bOK
FEO LED AEMTLAN B|EE., LIFBEHNRFE | BREHEEL. TRNTOES
VaN BE (r—TILBLU0TSY

) ZHERELEY
ZEUICEREEN MG S

FEO LED AAmATUL ALY

BEAE TVWARNXETR

E NTWBZ EEEIELET
BEa LED AAEKTL AL TV ORE ERICHELIRITNIE. BV
TERBUET

FED LED A =RKT. WL
BRHSINBRICHAEENR
A

FAMAA (Test) NIEL K
BRI N TLAL

Tl DIE#EICET 2 EEEIE
sBLTZE W

hange without notice

BB LED AR

TV OBEERIE TR
2TWBN, BMEERHENRZE
TlEARW

ENESRAF D s bR eEh (SeEm
2Ry M) ZREICTHERIC
EbEET., / HEERODK
%/ BE RFyyax—
5) EFRERTE / RTFv v 3
A= R KEEICEREL
TinE: BABE ZABORM

95



78 fiikds X OESE

LED FRKT/BE/INY —>

RA

X

ReR< 95/ mitiEkEz S
BU. BEICIHC THREY
%. B8 & 55,

BB\ LED A KT, yedmicxt
SHIH IR

BB E T VT DRI

BT DRABRICH
=%

A Bl (BHEY %) 6

BEENBERA Y FOED
BEIT, WA EFHBOE
BEx ANhEZ. BBFNLER
1 v FRLOBIC+HHE
[BERL5E9 21 X 87,

T I ITRRYEORGIC LA > TR LT 230, BEELWEDEICIE. T
ELREIEBBRVMRZEV S A 7IILTELO8H T ES N WFICEEEH),

SICK v HEAYFFVYRT)—TT,
FHIHIICU T 2T 2 2BEHLTVET ¢

L > IR RE DFF

RIUEERE & BN D SR
MBS A MIET B E RIS TWET,
RHARICDEFLTEFERUVICEET ZHBENCIVETDOTHLMILH T

THESLZEW, BEShHE

78 REE S UBER
79 ATV A

RS LUK T —5 JMRIEE TR H D TEA.
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Ak 80

80 g

GRSE18(S)-xxx2xV, Infraredlight

GRSE18(S)-xxx4xV, visible red
light

& HE 0..10m 0..10m

BRAIR HE 0..15m 0..15m

FmD ARy ~E/EREE 420 mm /10 m 250 mm/ 10 m
HEERE U, DC 10 .. 30 V2 DC 10 ... 30 V2
HAER Imax. 100 mA 100 mA
BRAA Y F VIR 1,000 / s8 1,000 / s8

BRI ERFE < 0,5 mst < 0,5 mst
IREEEHR IP67,IP68,IP6IK!" IP67,IP68,IP6IK !
REY T X liie I

[EIERIRGE AB,D™ A,B,D°

BRE (1EEh) 25 °C ... +55 °C 25 °C ... +55 °C

Mit Hell- / Dunkelverhaltnis 1:1
Signallaufzeit bei ohmscher Last

- 00 N O 0o s~ N =

o

Bemessungsspannung DC 50 V
A = Uy-Anschlisse verpolsicher

B = Ein- und Ausgéange verpolsicher

D = Ausgange Uberstrom- und kurzschlussfest
11 1P68: EN 60529 (CZEH#L (KR 10 m / 24 h),

IP69K: Nach ISO 20653:2013-03.

021182 | SICK
ubject to change without notice

Tastgut mit 90 % Remission (bezogen auf Standard-WeiB DIN 5033)
Grenzwerte; Betrieb im kurzschlussgeschitzten Netz max. 8 A; Restwelligkeit max. 5 Vg
Gebrauchskategorie: AC-15, DC-13 (EN 60947-1)

gultig fur Q\ auf Pin2, wenn per Software konfiguriert
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LiInAMHAPUYECKNE GOTOINEKTPUYECKNE AQTUMKHA

SICK

Sensor Intelligence.
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OnucaHue NpoAayKTa
GR18 Inox
GRSE18(S)V

U3rotoBUTEND

SICK AG

Erwin-Sick-Str. 1

79183 Waldkirch
Deutschland (fepmaHus)
MecTo U3rotoBA€HUSA

SICK, Manai3usa

MpaBoBble NnpUmMmeYaHusn

AaHHan AOKyMeHTaUMA 3allMLleHa aBTOPCKUM npaBoM. O60CHOBaHHbIE TakUM 06pa3om
npaBa coxpaHstoTca 3a dprpmoit SICK AG. TvpaxrnpoBaHUe AOKYMEHTaLMK UAWM €€ YacTK
AOMNYCKAETCSsl TOAbKO B paMKax NMOAOXEHWI 3aKoHa 06 aBTOPCKMX NpaBax. BHeceHue B
AOKYMEHTALMIO UBMEHEHUH, COKpaLLEHUE UAW NEPEBOA €€ COAEPKMMOro 63 OAHO3HaY-
HOro NMCbMeHHOro coranacus doupmbl SICK AG 3anpeLueHo.

Tosaprle 3Haku, ynomMmaHyTtble B AdHHOM AOKYMEHTE, ABAAOTCA COBCTBEHHOCTHIO COOT-
BETCTBYHOLLLETO BAGAEAbLA.

© SICK AG Bce npaBa 3alUpmLLEHbI.

OpUrMHaAbHbIN AOKYMEHT

HacTosilmin AOKYMEHT ABASIETCA OPUIMHaAbHbIM AOKYMeHTOM SICK AG.

C €D ®rum O\ G

021182 | SICK
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YKASAHWS MO TEXHUKE BE3OMACHOCTM 81

81

82

83

YKka3aHuA no TexHuke 6es3onacHoOCTU

Mepea BBOAOM B 3KCMAyaTaLMio U3yUmUTE PYKOBOACTBO MO SKCNAyaTaLMK.

MoAKAOUEHME, MOHTAX W YCTAHOBKY NOPyUYaTh TOALKO CMELIMaAUCTaM.
A\aHHOEe YCTPOMCTBO He ABAAETCA 060pyAOBaHMEM AAa obecrieueHns 6e30nacHOCTM
B COOTBETCTBUM C AnpekTuBoi EC no malumHHoMy 060pyAOBaHMIO.

Power supply: Class 2

Enclosure type 1
Mpu BBOAE B 3KCNAyaTaLMIO CAGAYET 3aLUMTUTL YCTPOMCTBO OT MONaAaHWA BAATU U

rpsAsu.
B AaHHOM PYKOBOACTBE MO 3KCNAyaTaLuUK COAEPXMTCA MHGOPMALIMA, HeoOXxoAMMas

Ha NPOTAXEeHUN BCETo XU3HEHHOIO LIMKAG AaTUMKa.

MpumeHeHUe No Ha3HaYEeHUIo

GRSE18(S)V aBaaetcsi opAHOAYUYEBBIM GOTOINEKTPUUECKMM AATUUKOM (B AAAbHEWLLEM
Ha3blBaEMbIM «AATUMK») U UCTIOAB3YETCA AASI ONTUUECKON BECKOHTAKTHONM pernctpaumu
NPEAMETOB, XUBOTHbIX U AOAEN. ANA IKCTAyaTaLMK HeobxoauMbl nepepatunk (WS) v npu-
éMHKK (WE). B caydae MCMOAb30BaHUSA YCTPOMCTBA AAST MHbBIX LEAEW, @ TAKXEe B CAyYae
BHECEHUA B U3AEAME MBMEHEHUWI, AtoDble NpPeTeH3nK K komnaHun SICK AG Ha npepocTa-
BAEHWE rapaHTUM UCKAIOUAIOTCA.

Tabauua 57: [abapuTHbIe YepTexu

M18x1
i
0
N
al
SIS
HEw
Nln
& ©)
1)
e} -
!
o
) : 5
e, !

2.2(0.09) || |

28041

PucyHok 88: KopoTkuii
BapHaHT, COEANHUTEAbHbIH
kabeab

021182 | S|

ubject to cl a ge without notice

® M18x1

55.9 (2.2)

| <8
=)

2.2(0.09) || |

T .2.80.41)

PucyHok 89: Kopotkuii
BapwuaHT, pasbem M12

AAeMeHTbl ynpaBA€HUA U UHAUKATOPbI

31.7 (1.25)
1@)
\
4
(0.16)
27.8 (1.09)

55.9 (2.2)

2.2 (0.09)

128011

PucyHok 90: Kopotkuii
BapHaHT, MOTEHLUUOMETP, COe-
AMHUTEABHbIN Kabeab

M18x1

31.7 (1.25)

55.9 (2.2)

© ® | @ 41
278(1.09)

2.2(0.09) |||
~[.28011

PucyHok 91: KopoTkuit
Bapu1aHT, MOTEHLMOMETP,
pasvem M12
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83 3AEMEHTbI YNIPABAEHUA U UHAWKATOPHI
M18x1 M18x1 . M18x1 — M18x1 -
@ | <8 @ <8 @r 1 <8 @ <8
<) =] — QT 1 S
\
- _ _ 3 | g
3 S S dj 3 3 2
_|d a _|< a =
2™ €) 5™ 3 3™ O &|™ i
oD [Sol o)) oo < © |0y <t
oY s ol o<
™ N ) <
N~ [42] N~ [40]
~ ~
) h I oo @ h ]
: aw | |
] oy | B
g ® © g
IR e ®
! ®MZI.QXZI.
M18x1
2.2(0.09) || 2.2(0.09) ||| X
.1 1.2.8(0.11) 2.2 (0.09) . 11.2.8(0.11) 2.2(0.09) ||
" 2.8(0.11) T 280411

PucyHok 94: AN\MHHBIV BapuaHT,

PucyHok 92: AMMHHbIN BapUaHT,
PucyHok 93: AuHHbIA BapHUaHT, MOTEHLMOMETP, COEAMHUTEAD-

COEAMHUTEABbHbIN KabeAb

PucyHok 95: AMMHHbIN BapUaHT,
roreHuymomeTp, pasvem M12

pasvem M12 Hblii Kabenb
® CoepnHeHue
@ KpenexHas pesbba M18 x 1
® KpenexHas raika (2 x); WS24, HepxasetoLas cTanb
@  MoteHumomeTp, 270°
®  CBETOAMOAHBIN MHAMKATOP (4 LITYKM)
®  OntMyeckasn oCb, MPUEMHUK
@ Ontuyeckas ocb, NepeaaTInK
+ : -
-
0 O
PucyHok 96: SAeMEeHT yrpaBAEHUS: PErYAUPOBKa YyBCTBUTEABHOCTM
84 MoHTax

YcTaHOBUWTE AATUMKM (MepepaTUnK U NPUEMHMK) Ha MOAXOAALLLEM KPEMEXHOM YrOAKE (CM.
nporpaMmmy npuHaanexHocter ot SICK). BbipoBHANTE NepepaTymK U MPUEMHUK APYT

OTHOCUTEAbHO Apyra.

8021182 | SICK
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MOAKAIOYEHWUE SAEKTPOHUKKN 85

85

021182 |
ubject to cl

max. 90 Nm

BblaepxuBanTe MakCUManbHO AOMYCTUMbI MOMEHT 3aTsXKKKU pAaTumka B 90 Hm.

YKASAHUE

Ha KaxaoM BTOPOM OAHOAYYEBOM GOTOPEAEMHOM Bapbepe NOMEHATb MECTaMu1 NnepeaaT-
UMK M NPUEMHUK KaXAOTO BTOPOrO OAHOAYUEBOIO GpOTOpEAeiiHOro Bapbepa WAL Xe
BbIAEPXaTb AOCTATOUHOE PACCTOAHME MEXAY OAHOAYUYEBbLIMU GOTOPEAEMHbIMU Bapb-
epamu.

Sender (GS) [T ] Receiver (GE)
Receiver (GE) [T ] Sender (GS)
Sender (GS) [0 ] Receiver (GE)

PucyHok 97: PacnonoxeHne HECKOAbKUX OAHOAYYEBbIX POTOINEKTPUUECKMX AGTYUKOB

MoaKAOUEHUE INEKTPOHUKMU

SICI
han; ge without notice

MoAKAOUEHME AGTUMKOB AONMKHO MPOU3BOAUTLCS MPU OTKAKOUEHHOM HaMnpsKeHUW nuTa-
Hus (Uy = 0 B). B 3aBMCMMOCTH OT TUMa NOAKAKOUEHUSA CAEAYET NPUHATL BO BHUMAHWE

CAEAYIOLLYHO MHOOPMaUUIO:

- LUTenceAbHbIW pasbEeM: pacrnorOXeHUE BbIBOAOB
- Kabenb: UBET XWAbI

MNMopaBaTb HANPSXEHUE NUTAHUSA U BKAKOYATb MCTOYHMK HaNPSHKEHUA TOAbKO NMOCAE 3aBep-
LLIEHUA NOAKAIOYEHUST BCEX SAEKTPUYECKMX coeanHeHun (Uy > O B). Ha paTumke 3aro-
paeTca 3enéHbli CBETOAMOAHDIM MHAMKATOP.

MosiCHEHUSA K CXeMe MOAKAKUEHWI (TabAWLbl 2 1 3):
Q / Q = nepekAoHaoLME BbIXOAb
TE/TecT = TeCcTOBbIN BX0OA (CM. TabanLa 61)

Nn. C. = HE NOAKAOYEH

103
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85 NOAKAOUYEHWE SAEKTPOHUKMK

DC: 10 ... 30 B nocrt. Toka cm. ,TexHUUYeCcKUe xapakKTepUCTUKKU®, ctpaHuua 109
Tabamua 58: DC, GRS

GRS18(S)V D11xxx D13x2/4x | D13x1/3x D24xxx |D23xd/4x |D23x1/3x
+(L+) +(L+) +(L+) +(L+) +(L+) +(L+)
2 n. c. n. c. n. c. n. c. n.c. n.c.
3 -(M) -(M)
4 Tect Tect
1=brn 1=brn
(kopuuHe- | (KOpUYHe- 2
Bbli) Bbli)
2 =wht 2 =wht
(6enbiit) (6enbiit)
3 =blu 3=blu
(CMHWI) (CMHWI)
4 = blk 4 = blk
(4epHbIN) (4epHbIN)
0,14 mm2 0,14 mm2
AWG26 AWG26
Tabamua 59: DC, GRE
GRE18(S)V x14xxx x13xxx X24xxx X23xxX
+ (L+) + (L+) + (L+) + (L+)
2 Q n.c. Q n.c.
3 -(M) - (M) - (M) - (M)
4 Q Q Q

L .

1 = brn (KkopuuHe-
BbIW)

2 = wht (6eAblIi)

3 = blu (cMHUR)

4 = blk (4epHbIN)

0,14 ... 1,5 mm2

AWG26

1 = brn (kopuuHe-
BbIN)

3 = blu (CMHUR)

4 = blk (4epHbIN)

0,14 ... 1,5 mm2

AWG26

8021182 | SICK
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NOAKAIOYEHWUE SAEKTPOHUKKN 85

Tabauua 60: nocT. ToK

V% O]
. —»;'5\% :i“\\\\\%
PNP: Q (< 100 MA) I EA R B
| | N
| Q | Q
l | M) l | - (M)
L. 1 L. 1
NPN: Q (< 100 MmA) I A B B
| | | |
| Q | Q
l | - (M) | Ll - (M)
L. 1 L. 1
PNP: Q (< 100 MA) I R B
N | |
| Q | Q
l | - (M) l | - (M)
L. 1 L. 1
NPN: Q (< 100 mA) — I A
| | | |
| Q | Q
l u - (M) | | - (M)
L. 1 L. 1
Tabamua 61: Tect
Tect
O + (L+)

(T

W
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86 BBOA B 3KCMNAYATALMIO

86

106

BBop B akcnayaTtauuio

BbipaBHMBaHuWe

MpounsBeAnTE BbIBEPKY NepeAaTUrKa no OAHOM OCU C MPUEMHUKOM. BbibepuTe Takyto nosu-
LMHO, UTOObI KPAaCHbIN Ayd NepeaaTumKa nonapan Ha NPUEMHKUK. COBET: B KauecTBe Npucno-
COBAEHUSI AN BBIBEPKM UCTIOAB3YITE AUCT Benoi Bymaru nam oTpaxaTenb. MepeaaTumk AOA-
XEH UMETb CBOOOAHYHO TPAEKTOPUIO AO MPUEMHKKA, HAXOXAEHUE 0ObEKTOB Ha MyTU Ayya He
Aonyckaetcsi [cM. prcyHOK]. HeobX0AMMO CAEAWTL 33 TEM, UTOObl ONTUUYECKME OTBEPCTUSA
(NnepepHne CTeKAa) AATUMKOB ObIAM COBEPLLEHHO CBOOOAHBIMM.

MpounsBeanTE BbIBEPKY NepeAaTUnka no 0OAHOM OCU C MPUEMHUKOM. BbibepuTe Takyto nosu-
LM, UToObl MHOPAKPACHbIN AyY (OH HE BUAEH) NONAAaA Ha MPUEMHMK. MpaBUAbHOCTb
BbIBEPKU MOXHO ONPEAEAUTbL C MOMOLLBIO CBETOAMOAHBIX MHAMKATOPOB. CM. PUCYHOK U
Tabarua 60. MepepaTunk AOMKEH UMETb CBOOOAHYHO TPAEKTOPUIO A0 MPUEMHMKA, HAXOXAE-
H1e 06bEKTOB Ha MyTH Ayya He AonyckaeTtcs. Heo6X0AMMO CAEAWTL 3a TeM, UTOObI onTUYe-
CKWE OTBEPCTUS (NEPEAHUE CTEKAA) AATUMKOB OblAM COBEPLLEHHO CBOOOAHBIMMU.

sy

L

@ Ny
[O |=p[ O |=ip[ O |

@ © 6

PucyHok: BbipaBHUBaHWe

PaccrosiHue cpabartbiBaHUs

YUYET yCAOBMM MPUMEHEHMSA: CKOPPEKTUPOBATL AUCTAHLMIO MEXAY NEPEAATYMKOM U NPUEMHHU-
KOM C MOMOLLbHO COOTBETCTBYHOLLEN AMarpamMmmbl [CM. pucyHOK O] (X = AMCTaHums
NnepeKAtoYeHns, Y = GYHKUMOHaAbHbIN pe3eps).

Mpr NPUMEHEHUWU HECKOABKMX OAHOAYUEBBIX HOTOPENEMHBIX HapbePOB, KOTOPbIE YCTAHABAK-
BatOTCA PAAOM APYT C APYrOM, PEKOMEHAYETCS NOMEHATbL MECTaMU NEPEAATUNK U MPUEMHUK
KaXXAOro BTOPOro OAHOAYYEBOro GOTOpererHOro bapbepa MAM Xe BblAepXaTb AOCTaTOUuHOe
PacCTOsHUE MEXAY OAHOAYUYEBBLIMU GOTOPEAEHBIMU Bapbepamu. TakuM 06pa3omM MOXHO
n3bexatb B3aUMHOIo BO3AENCTBUSA [CM. pUCYHOK 97].

Operating reserve

1000
100
A N
A \
A ¥
N\
\\
N
10 \‘
NN
. N
.
N
.
S~
1 \
m 4 8 12 16
(feet) (13.12) (26.25) (39.37) (52.49)

Distance in m (feet)
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YCTPAHEHWE HEMCIMPABHOCTEN 87

AN NTPOBEPKU GYHKLMOHMPOBaHWA BOCMOAb3YHTECH U TabanLei 3. Ecav xapakTep nosepe-
HUA NEePEKAIUAIOLLIEr0 BbIXOAA HE COOTBETCTBYET TabauLe 3, NPOBEPUTb YCAOBUIA IKCMAyaTa-
LMK, CM. pasaen «AMarHoCcTMKa HeMcnpaBHOCTEN».

] [ ! [

O)

PucyHok 98: paccTosiHusi cpabaTbiBaHus

Tabauua 62: OnpesereHUe pacCTosiHUS cpabaTbiBaHUs
GRSE18(S)V
® 0..15m

®  PaccroaHue cpabatbiBaHWs

3 Hactpo#ka 4yBCTBUTEABHOCTH
AaTunk 6€3 BO3MOXHOCTU HAaCTPOMKK: AQTUMK HACTPOEH U FOTOB K 3KCMAyaTaLMK.
YyBCTBUTEABHOCTb AGTUMKA PETYAMPYETCA C MOMOLLBIO noTeHuMomeTpa (Tun: 270°). Bpalue-
HWe BNpaBo: yBeAYeHUe GYHKLMOHAABHOIO pe3epBa, BpalleHWe BAEBO: YMEHbLLEeHUe
dYHKUMOHaALHOTO pesepBa. PekomeHAyeTCa ycTaHaBAMBaATb NOTEHLMOMETP HA MaKCUMYM
(«Maximal»).
AAaTYMK HACTPOEH M rOTOB K 3KCNAyaTaLuu.

4 TecToBbli BX0OA
TecToBbIN BXOA: AaTUMKKM GRSE18(S)V nmetoT TecToBbIv BXOA («TE» nAM «Test» Ha cxeme anek-
TPUUYECKUX COEAUHEHUI [TabAMLa 58]), C MOMOLLBIO KOTOPOro MOXHO BbIKAHOUMTb AGTUNK U
TEM CaMbIM NPOBEPUTb MCNPABHOCTb €ro GYHKLUMOHUPOBAHUS: MPU UCMIOAb30BAHUK PO3ETOK
CO CBETOAMOAHBIMW MHAMKATOPaAMK CAEAMTE 3a MPaBMAbHbIM NOAKAOUEHKUEM TE.
Mexay nepepaTiMkoM U MPUEMHUKOM He AOAKHO ObiTb HUKAKOro 06bEKTa, aKTUBUPYITE
TECTOBbIN BXOA (CM. CXEMY IAEKTPUUYECKUX coeprHeHni [Tabanua 58], TE no O B). CBeToanoA
nepepaTunka OTKAKOUAETCS MAW MOAEAMPYETCA pacrno3HaBaHue 06bekTa. As NPOBEPKU
bYHKUMOHMPOBAHKA BOCMNOAb3YHTECH CAEAYIOLLEN TabAMLEN. ECAM xapaKTep NoBeAEHUSI
NnepeKAOUatoLLLErO BbIXOAA HE COOTBETCTBYET CAeAytoLLEeN TabauLe, NPOBEPUTL YCAOBUIA
akcnayataumn. Cm. pasaen «AnarHoctmka HemcnpaBHOCTEN».

87 YcTpaHeHue HeucnpaBHOCTEM
B TabAMLe YcTpaHeHWe HEUCNPABHOCTEN NOKAa3aHO, Kakne Mepbl HEOOXOAMMO NMPEANPU-
HATb, €CAN AQTYNKU HE pa6OTaIOT.

87.1 Tabanua yctpaHeHMs HeUucnpaBHOCTEN

Tabamua 63: YcTpaHeHue HencrnpasHoCTeH

CBETOAMOAHBIN UHAUKATOP /
KapTMHa HEUCNPABHOCTH

MpuunHa

Mepbl no ycTpaHeHu o

3eNEHbIV CBETOAMOA HE FOPUT

HET HanpaXxeHua NUTaHna AU
OHO HMXEe HMXKXHETO NpeAeAb-
HOro 3HayeHuA

MpoBepHUTb HANPSXEHUS NWUTa-
HWSA, BCHO CXEMY INEKTPOMOA-
KAKOUEHMS (MPOBOAKY M pas-
bEMHbIE COEANHEHNST)

3eNEHbIVi CBETOAMOA HE FOpUT

MNponaaaHve HanpsxeHus
nuTaHus

0b6ecneunTb HAAEXHYHO nopady
HanpsKeHWUsa NUTaHua 6e3 ero
nponaaaHus

3eNeHbIVi CBETOAMOA HE FropuT

CeHcop HencnpaBeH

Ecavn HanpsxeHue NnutaHus B
nopsAke, To 3aMeHUTb CEHCOP

hange without notice
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88 AEMOHTAX U YTUAUSALMSA

CBETOAMOAHBIN UHAMKATOP /
KapTMHa HeMCNpaBHOCTU

MpuunHa

Mepbl no ycTpaHeHUto

3eAEHbIVi CBETOAMOA FOPUT,
BbIXOAHOW CUTHAA AETEKTUPOBA-
HWA 06bEKTa OTCYTCTBYET

TecToBbIN BXoA (Test) HeBepHO
NOAKAKOYEH

CM. yKa3aHus Nno NoAKAIOYe-
Huto TE

XEATbI CBETOAMOA MUTraeT

CeHcop noka eLle rotoB K
pa60Te, HO 3KCNAyaTaluMOHHbIE
YCAOBUA HE ONTUMAAbHbI

MpoBepuTb 3KCNAYaTaUMOHHbIE
yCAOBUSA: [TOAHOCTBIO COpUEH-
TUPOBaTb CBETOBOW AyY (CBETO-
BOE MATHO) Ha MPUEMHMUK /
YMUCTKa ONTUYECKMUX NOBEPX-
HOCTel /3aHOBO HACTPOUTb
YyBCTBUTEABHOCTb (MOTEHUMO-
METPOM) / €CAU NOTEHUMOMETP
YK€ HaCTPOEH Ha MaKc. YyB-
CTBUTEABHOCTb: YMEHbLLWTb
paccTosiHue Mexay nepeaaTyu-
KOM W NPUEMHUKOM/ NpoBe-
PUTb U, MPU HEOBXOAUMOCTH,
CKOPPEKTUPOBATL paccTosiHue
cpabatbiBaHUsi, CM.

Tabanua 62.

XEATbI CBETOAMOA FOPUT, 06b-
€KT Ha MyTHU Ayya OTCYTCTBYET

CBETOBOI Ay4 OAHOAYHYEBOIO
doTopeneitHoro Hapbepa
nonapaeT Ha NPUEMHUK ApY-
roro (CoOCeAHero) OAHoAyYe-
BOro ¢potopeArerHoro bapbepa

Ha KaxaoM BTOPOM OAHOAyYe-
BOM (OTOIAEKTPUUECKOM AAT-
UMKE NMOMEHATb PACMONOXKEHNE
nepeaaTunka M NpUEmMHMUKa
1AM COBAIOAATL AOCTATOUHOE
paccTosiH1e Mexay OAHOAYUe-
BbIMU GOTOIAEKTPUUECKUMMU
AATUMKAMMU, CM. PUCYHOK 97.

AeMOHTax 1 YTUAU3aLUA

YTUAU3ELMIO CEHCOPOB CAEAYET NMPOBOAUTL COMAACHO HaLMOHAAbHbIM NPEANUCAHUAM MO
yTUAM3aUnmK. CAepyeT CTPEMMUTLCA K MOBTOPHOMY UCMOAb30BAHWUIO COAEPXKALLIMXCA B HUX
MaTepranoB (NPexAe BCEro, AParoLeHHbIX METaAOoB).

Texob6cnyxuBaHue

Aatumkn SICK He HyxaaroTcs B TEXOOCAYXMBaAHUM.

PekoMeHayeTCs peryAsipHo

U OunLLaTbh oNnTMYECKNUE orpaHUYnBarOLLIME NOBEPXHOCTHU

U npoBEPATb NPOYHOCTb pe3b6OBbIX N LUTEKEPHbIX COeANHEHWI

3anpelaerca BHOCWUTb MBMEHEHUSA B YCTPOMCTBA.

MpaBo Ha OWKNOKU 1 BHECEHWE MBMEHEHUI COXPaAHEHO. YKa3aHHbIe CBOMCTBA U3AEAUS U
TEXHUUYECKME XapaKTEPUCTUKK HE ABAAIOTCSA rapaHTUEN.
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TEXHUYECKUE XAPAKTEPUCTUKK 90
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TexHUYeckue xapaKTePUCTUKHU

GRSE18(S)-xxx2xV, Infraredlight

GRSE18(S)-xxx4xV, visible red light

PaccrosHue cpabaTtbiBaHUSA

0..10m

0..10m

PaccrosHue cpabaTtbiBaHWSA, MaKc. 0..15m 0..15m
AvameTtp cBeTOBOro nsiTHa/paccTosiHue 420 mm /10 m 250 mm /10 m
HanpsxeHue nutaHus Uy DC 10...30V? DC 10...30 Vv?
BbIXOAHOM TOK |yaxc. 100 mA 100 mA
Yactota cpabaTtbiBaHUA MakKc. 1,000/ s® 1,000/ sb
Bpems oTKAMKa MakKc. < 0,5 ms® < 0,5 ms®

Kaacc 3aLumTbl

IP67,IPE8,IP69K:

IP67,IP68,IP69K

Kaacc 3almTbl

ne

e

CxeMbl 3aLLMThI

A,B,D*

A,B,D®

Avanas3oH paboumnx Temneparyp

-25°C...+55 °C

-25°C...+55 °C

Gebrauchskategorie: AC-15, DC-13 (EN 60947-1)
Mit Hell- / Dunkelverhaltnis 1:1

Signallaufzeit bei ohmscher Last

gultig fir Q\ auf Pin2, wenn per Software konfiguriert
Bemessungsspannung DC 50 V

10 A = Uy-Anschlisse verpolsicher

B = Ein- und Ausgange verpolsicher

D = Ausgange Uberstrom- und kurzschlussfest

0 N o o s~ N

Tastgut mit 90 % Remission (bezogen auf Standard-Weif3 DIN 5033)
Grenzwerte; Betrieb im kurzschlussgeschitzten Netz max. 8 A; Restwelligkeit max. 5 Vg

11 |P68: cornacHo EN 60529 (raybuHa Boabl 10 M/ 24 y).

IPGIK: cornacHo I1SO 20653:2013-03.
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Australia

Phone +61 3 9457 0600
1800 334 802 - tollfree

E-Mail sales@sick.com.au

Austria
Phone +43 22 36 62 28 8-0
E-Mail office@sick.at

Belgium/Luxembourg
Phone +32 2 466 55 66
E-Mail info@sick.be

Brazil
Phone +55 11 3215-4900
E-Mail marketing@sick.com.br

Canada
Phone +1 905 771 14 44
E-Mail information@sick.com

Czech Republic
Phone +420 2 57 91 18 50
E-Mail sick@sick.cz

Chile
Phone +56 2 2274 7430
E-Mail info@schadler.com

China
Phone +86 20 2882 3600
E-Mail info.china@sick.net.cn

Denmark
Phone +45 45 82 64 00
E-Mail sick@sick.dk

Finland
Phone +358-9-2515 800
E-Mail sick@sick.fi

France
Phone +33 1 64 62 35 00
E-Mail info@sick.fr

Germany
Phone +49 211 5301-301
E-Mail info@sick.de

Hong Kong

Phone +852 2153 6300
E-Mail ghk@sick.com.hk
Hungary

Phone +36 1 371 2680
E-Mail office@sick.hu

India
Phone +91 22 6119 8900
E-Mail info@sick-india.com

Israel
Phone +972 4 6881000
E-Mail info@sick-sensors.com

Italy
Phone +39 02 274341
E-Mail info@sick.it

Japan
Phone +81 3 5309 2112
E-Mail support@sick.jp

Malaysia

Phone +6 03 8080 7425
E-Mail enquiry.my@sick.com
Mexico

Phone +52 (472) 748 9451
E-Mail mario.garcia@sick.com

Netherlands
Phone +31 30 2044 000
E-Mail info@sick.nl

New Zealand
Phone +64 9 415 0459

0800 222 278 - tollfree
E-Mail sales@sick.co.nz

Norway
Phone +47 67 81 50 00
E-Mail sick@sick.no

Poland
Phone +48 22 539 41 00
E-Mail info@sick.pl

Romania
Phone +40 356 171 120
E-Mail office@sick.ro

Russia

Phone +7 495 775 05 30
E-Mail info@sick.ru
Singapore

Phone +65 6744 3732
E-Mail sales.gsg@sick.com

Slovakia
Phone +421 482 901201
E-Mail mail@sick-sk.sk

Slovenia
Phone +386 591 788 49
E-Mail office@sick.si

South Africa
Phone +27 11 472 3733

E-Mail info@sickautomation.co.za

South Korea

Phone +82 2 786 6321
E-Mail info@sickkorea.net
Spain

Phone +34 93 480 31 00
E-Mail info@sick.es

Sweden
Phone +46 10 110 10 00
E-Mail info@sick.se

Switzerland
Phone +41 41 619 29 39
E-Mail contact@sick.ch

Taiwan
Phone +886 2 2375-6288
E-Mail sales@sick.com.tw

Thailand
Phone +66 2645 0009
E-Mail Ronnie.Lim@sick.com

Turkey
Phone +90 216 528 50 00
E-Mail info@sick.com.tr

United Arab Emirates
Phone +971 4 88 65 878
E-Mail info@sick.ae
United Kingdom

Phone +44 1727 831121
E-Mail info@sick.co.uk
USA

Phone +1 800 325 7425
E-Mail info@sick.com
Vietnam

Phone +84 945452999
E-Mail Ngo.Duy.Linh@sick.com

Further locations at www.sick.com
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