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1 Zu dieser Anleitung

Das Dokument richtet sich an Fachkrafte. Dabei handelt es sich um Personen, die
aufgrund ihrer einschlagigen Ausbildung und ihrer Erfahrung befahigt sind, Risiken
zu erkennen und mogliche Gefahrdungen zu vermeiden, die der Betrieb oder die
Instandhaltung des Gerates verursachen kann. Das Dokument enthalt Angaben
zum korrekten Umgang mit dem Gerat.

Lesen Sie dieses Dokument vor dem Einsatz, damit Sie mit Einsatzbedingungen,
Installation und Betrieb vertraut werden. Bewahren Sie das Dokument wahrend
der gesamten Einsatzdauer des Gerates auf.

Fur eine detaillierte Beschreibung des Gerates lesen Sie bitte die
Bedienungsanleitung und das Programmhandbuch.

1.1 Verwendete Symbole

Handlungsanweisung
Reaktion, Ergebnis

.] Bezeichnung von Tasten, Schaltflachen oder Anzeigen
Querverweis

Wichtiger Hinweis
Fehlfunktionen oder Stérungen sind bei Nichtbeachtung moglich.

l1TVvVY

Information
Erganzender Hinweis

il

1.2 Verwendete Warnhinweise

‘Warnung vor Sachschaden.

2 Sicherheitshinweise

Diese Anleitung ist Bestandteil des Gerates. Sie enthalt Texte und Abbildungen
zum korrekten Umgang mit dem Gerat und muss vor einer Installation oder dem
Einsatz gelesen werden.

Beachten Sie die Sicherheitshinweise. Verwenden Sie das Gerat bestimmungsgemal.

Der Einbau und Anschluss muss den gultigen nationalen und internationalen
Normen entsprechen. Die Verantwortung tragt derjenige, der das Gerat installiert.

An den AnschlUssen durfen nur die in den technischen Daten, bzw. auf dem
Gerateaufdruck angegebenen Signale eingespeist werden.
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3 BestimmungsgemaRe Verwendung

Der Mobile 3D Sensor ist ein optischer Sensor, der punktweise den Abstand
zwischen Sensor und der nachsten Oberflache misst.

Der Sensor wird als System mit einer Beleuchtungseinheit betrieben. Die
Beleuchtungseinheit beleuchtet die Szene und der Sensor verarbeitet das von der

Oberflache reflektierte Licht.

Die verarbeiteten Daten werden verwendet, um die aufgenommene Szene E
dreidimensional zu beschreiben. Die Daten werden uber Ethernet ausgegeben.

Das Gerat wird Uber eine CAN-Schnittstelle parametriert.

4 Lieferumfang

e O3M15x / O3M16x Mobile 3D Sensor

e USB-Stick mit Software und Dokumentation
e Kurzanleitung

o) Der Sensor wird ohne Beleuchtungseinheit, Montage-, Anschlusszubehor
1) und Software geliefert.

5 Zubehor

Zum Betrieb des Sensors wird das folgende Zubehdr bendtigt:
Bezeichnung Art.-Nr.
Beleuchtungseinheit 0O3M950 / O3M960
MCI-Verbindungskabel zwischen Sensor und Beleuchtungseinheit | E3M121 (Varianten: E3M122, E3M123)
Stromversorgungskabel fur Beleuchtungseinheit E3M131 (Varianten: E3M132, E3M133)
Sensorkabel fir CAN-Bus und Stromversorgung E11596 (Varianten: E11597,

EVC492 inkl. Abschlusswiderstand)

M12-Industrial-Ethernet-Verbindungskabel E11898

Zur Inbetriebnahme des Sensors wird das folgende Zubehor bendtigt:

Bezeichnung Art.-Nr.

ifm Vision Assistant Parametrier-Software E3D300

CAN-USB-Interface ,CANfox* EC2112

CANfox-Adapterkabel EC2114

o) Die Software ifm Vision Assistant steht kostenlos im Internet zur Verfugung:
L | www.ifm.com | — Service — Download — Industrielle Bildverarbeitung
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6 Montage
Der Mobile 3D Sensor wird mit der Beleuchtungseinheit als System betrieben.
Achten Sie bei der Montage auf die folgenden Hinweise:

» Sensor und Beleuchtungseinheit
in Kombination betreiben.

» Sensor und Beleuchtungseinheit
mit einem Abstand von
0 bis 2,80 m montieren.

> Das passende
MCI-Verbindungskabel je nach
Abstand wahlen.

» Ausleuchtungsbereich der
Beleuchtungseinheit im
Nahbereich (bis 50 cm) von
Anbauteilen freihalten
(siehe Abbildung unten).

» Leitungen mit Zugentlastungen
verwenden.

Sensor [llumination Sensor [llumination
unit unit

AA AR
X

Abhangig vom vorgesehenen Einbauort und von der Einbauweise steht z.B.
folgendes Montagezubehor zur Verfugung:

6.1 Montagezubehor

Bezeichnung Art.-Nr.

Montageset U-formig (u-formige Halterung mit Einstelimoglichkeit fur Bauform O3Mxxx) E3M100

Montageset Rundprofil @ 14 mm (Klemmzylinder und Halteelement fir Bauform O3Mxxx) | E3M103
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Bezeichnung Art.-Nr.
Rundprofil gerade @ 14 mm, Lange 130 mm, M12 E20939
Rundprofil abgewinkelt @ 14 mm, Lange 200 mm, M12 E20941

Informationen zum Zubehor unter:
| wwwifmcom | — Datenblatt-Suche — z.B. O3M150 — Zubehor

7 Elektrischer Anschluss

Das Gerat darf nur von einer Elektrofachkraft installiert werden.

Gerat der Schutzklasse Il (SK 111)
Die elektrische Versorgung darf nur Uber PELV-Stromkreise erfolgen.

» Stromversorgung vor elektrischen Anschluss spannungsfrei schalten.

Die im Datenblatt angegebene IP-Schutzart wird nur bei fest verschraubten
M12-Steckverbindern gewahrleistet.

Das Gerat kann durch locker verschraubte M12-Steckverbinder beschadigt werden.
» Die M12-Steckverbinder fest mit dem Gerat verschrauben.

Sensor Ethernet Ethernet PC
CAN-Bus
9-32V DC USB
MCI
USB CANfox
lllumination unit | MCI CAN-Bus
12124\ DC / 75 VA
9-32V DC Power supply
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7.1 Anschlussbelegung Mobile 3D Sensor

@ ® (1) Stromversorgung und CAN-Bus
M12 Stecker, A-kodiert, 5-polig
1 Shield
1 2 2 9.32V
5 3 GND
4~=3 4 CAN High
5 CAN Low

(2) Ethernet

M12 Buchse, D-kodiert, 4-polig

Ethernet TD +
Ethernet RD +
Ethernet TD -
Ethernet RD -
Shield

<)
o,
NN -~

(3) MCI - Modulation and Communication Interface

@ @ @ Verbindung Sensor - Beleuchtungseinheit
Nur original ifm Kabel E3M121, E3M122 oder E3M123 verwenden.

Informationen zum Zubehor unter:
| www.ifm.com | — Datenblatt-Suche — O3M150 — Zubehor

7.1.1 Ethernet-Schnittstelle

Uber die Ethernet-Schnittstelle werden die Daten des Sensors ausgegeben. Die
werksseitig eingestellte IP-Adresse des Sensors ist 192.168.1.1.

Die Nutzdaten werden per UDP-Broadcast an alle erreichbaren Teilnehmer
gesendet. Die voreingestellte Ziel-IP-Adresse fur den Broadcast ist
255.255.255.255, Port 42000.

Die Kommunikation uber Ethernet ist unidirektional. Der Sensor ist
ausschlie3lich Sender, er kann keine Daten Uber Ethernet empfangen.

il

7.1.2 CAN-Bus-Schnittstelle

Der Sensor verfiigt Giber eine CAN-Schnittstelle. Uber die CAN-Schnittstelle
erfolgt die Parametrierung, Diagnose und Firmware-Updates. Flur den Betrieb des
Sensors ist keine Verbindung tber CAN-Bus notwendig.

Verwenden Sie Leitungen, die fur CAN-Bus freigegeben sind. Terminieren
Sie die Leitungen mit Abschlusswiderstanden (120 Q). Verwenden Sie als
Variante das Kabel EVC492 mit integrierten Abschlusswiderstanden.

il
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7.2 Anschlussbelegung Beleuchtungseinheit

— (1) MCI - Modulation and Communication Interface

Verbindung Sensor - Beleuchtungseinheit
Nur original ifm Kabel E3M121, E3M122 oder E3M123 verwenden.

(2) Stromversorgung
M12 Stecker, A-kodiert, 4-polig

1 GND
2 9.32V

2®1 3 9.32V
N, 4 GND

Beachten Sie vor dem AnschlieRen die folgenden Hinweise:

[Fo

» Alle 4 Adern des M12-Steckers fur die Stromversorgung verwenden.

» Unnotig lange Kabel verursachen einen zusatzlichen Spannungsabfall.
Das Kabel fur die Stromversorgung maoglichst kurz halten.

» Uber das Kabel fiir die Stromversorgung kénnen bis zu 14 A flieRen.
Den Querschnitt des Kabels ausreichend dimensionieren.

» Original ifm Kabel E3M131, E3M132 oder E3M133 verwenden.
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8 Software

8.1 CANfox

Installieren Sie die Software CANfox nach den Anweisungen in der CANfox
Bedienungsanleitung.

8.2 ifm Vision Assistant Systemvoraussetzungen

Das Einstellen und die Inbetriebnahme des Sensors wird mit der
Software ifm Vision Assistant durchgefuhrt. Die Software hat folgende
Systemvoraussetzungen:

*  Windows XP SP2, Windows 7, Windows 8 (kein Windows RT)
* Minimale Bildschirmauflosung: 1024 x 768 Pixel
» Farbtiefe des Bildschirms: 32 bit

Die UDP-Pakete des Sensors durfen nicht von einer Firewall blockiert
werden.

[Flo

8.3 ifm Vision Assistant installieren
Die Software ifm Vision Assistant steht kostenlos im Internet zur Verfigung:

| www.ifm.com | — Service — Download — Industrielle Bildverarbeitung

» ifm Vision Assistant-Datei auf Festplatte entpacken.

> Der Ordner ifm Vision Assistant enthalt alle notwendigen Dateien. Es ist keine
Installation notwendig.

10
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9 Inbetriebnahme

9.1 Sensor in Betrieb nehmen

Um den Sensor in Betrieb zu nehmen, fihren Sie die folgenden Anweisungen aus:
Stromversorgung trennen.

Sensor und Beleuchtungseinheit mit MCI-Kabel verbinden.

Sensor mit Ethernet-Kabel verbinden. E
Sensor mit Sensorkabel fur CAN-Bus und Stromversorgung verbinden.

Das Sensorkabel verbindet die Stromversorgung und CAN mit dem Sensor.
Beleuchtungseinheit mit Stromversorgung verbinden.

CANfox USB-Interface per USB mit PC und per Adapterkabel mit CAN verbinden.
Stromversorgung herstellen.

No Vv kowbdb-=

Bei der ersten Inbetriebnahme koppelt sich der Sensor mit der

1 Beleuchtungseinheit. Das Koppeln kann bis zu 60 s dauern.

9.2 ifm Vision Assistant verbinden
Um ifm Vision Assistant zu verbinden, fuhren Sie die folgenden Anweisungen aus:
1. Software ifm Vision Assistant auf PC starten.

A t)) | ‘I"he"!
D0

Replay Wiring Settings

2. Schaltflache [Find sensor] (1) wahlen.

1
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Search completed

L Click to search again.

Manual connection

Click here to insert an IP address
manually.

Sensor O3MI51 (DI 3.4.9)

192.168.1.1:42000 | CAN(250kbit,
11939 id: 239) - 03M151 DI

3. Schaltflache [Sensor O3M1XX] wahlen (2).
> ifm Vision Assistant ist mit dem Sensor verbunden.

12
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9.3 Live-Bild des Sensors anzeigen

Nachdem ifm Vision Assistant mit dem Sensor verbunden ist, kann im Modus
[Monitor] ein Live-Bild des Sensors angezeigt werden.

Device configuration

CAN settings

Ethernet

» Schaltflache [Monitor] (1) wahlen.

e B

Moxde: Sersa wunning in standard mode

> Ein Live-Bild des Sensors wird angezeigt.

13
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9.4 Funktion des Smart Sensors andern

Beim O3M151 / O3M161 kann die Funktion des Smart Sensors geandert werden,
indem eine andere Firmware verwendet wird. Ausgeliefert wird der O3M151 /
O3M161 mit der Firmware "Basisfunktionen".

ﬁ Die Funktion des Smart Sensors ist nur beim O3M151 / O3M161 anderbar.

Jede Firmware ist in einem Flash Container (Dateiendung fcr) gespeichert. Die
Flash Container sind herunterladbar unter:
| www.ifm.com | — Service — Download — Industrielle Bildverarbeitung

Um die Funktion des Smart Sensors zu andern, fuhren Sie die folgenden
Anweisungen aus:

1. Flash Container herunterladen.
2. ifm Vision Assistant mit Gerat verbinden (— 9.2).

J Device configuration Device

Device Firmware update

Al o
'b CAN settings Version: 3.4.9 DI

7 - Ethernet Import / Export

Export

Reboot the sensor

Reboot the sensor

)
@)
[+

Window heating

5°C

Synchronisation of multiple sensors on a CAN bus

Stand-alone mode

3. Schaltflache [Update] (1) wahlen.
4. Flash Container wahlen.

Der gewahlte Flash Container wird auf das Gerat ubertragen. Das Ubertragen
dauert ca. 2 Minuten. Nach erfolgreichem Ubertragen startet das Gerat mit den
neuen Funktionen.

Trennen Sie nicht die Verbindung zum Gerat, wahrend der Flash Container
ubertragen wird.

14
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10 Zulassungen/Normen

Die CE-Konformitatserklarung ist abrufbar unter:
| wwwifmcom | — Datenblatt-Suche — z.B. O3M150 — Zulassungen

11 Hinweis zur Software

Dieses Gerat enthalt (ggf. veranderte) Open Source Software, die besonderen E
Lizenzbestimmungen unterliegt.

Urheberrechtliche Hinweise und Lizenzbestimmungen unter:
www.ifm.com/int/ GNU

Bei Software, die der GNU General Public License pzw. der GNU Lesser General
Public License unterfallt, kann der Quelltext gegen Ubernahme der Kopier- und
Versandgebuhren angefordert werden.

15
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