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1 Informacje wstepne
1.1 Stosowane symbole

»  Polecenie wykonania czynnosci

> Reakcja, efekt

[...] Oznaczenie klawiszy, przyciskdw lub wskaznikow
—  Odnosnik

Wazna uwaga:
Nieprzestrzeganie moze spowodowac nieprawidtowe dziatanie lub zakio-
cenia.

Informacja
Wskazdwka uzupetniajaca.

2 Zasady bezpieczenstwa

* Przed uruchomieniem urzgdzenia nalezy przeczytac niniejszy dokument.
Upewnic sig, ze produkt bez ograniczen nadaje sie do wymaganych zastoso-
wan.

* Nieprzestrzeganie wskazowek na temat stosowania lub informacji technicznych
moze spowodowac szkody materialne i/lub osobowe.

* Nieprawidtowe lub niezgodne z przeznaczeniem uzytkowanie moze prowadzi¢
do zaktdcen w dziataniu urzadzenia lub do niepozadanych dziatan w aplikacji
klienta. Dlatego czynnosci zwigzane z montazem, podtgczeniem elektrycznym,



uruchomieniem, obstugg i konserwacjag urzadzenia moze wykonywac wytgcznie
wykwalifikowany personel upowazniony przez uzytkownika.

 Aby zagwarantowac nienaganny stan urzgdzenia w okresie eksploatacji, urza-
dzenie wolno stosowac wytgcznie do pomiaru substancji, na ktore sg odporne
materiaty majgce kontakt z procesem (— Dane techniczne).

 Uzytkownik jest odpowiedzialny za okreslenie mozliwosci stosowania urza-
dzenia do danej aplikacji. Producent nie ponosi odpowiedzialnosci za skutki
niewtasciwego uzycia przez uzytkownika.

 Nieprawidtowa instalacja i obstuga urzgdzenia powoduje utrate gwarancji.

* Urzadzenie stosowane w gospodarstwie domowym moze powodowac zaktoce-
nia radiowe. W razie wystgpienia zaktocen uzytkownik musi podjgc stosowne
dziatania zapobiegawcze.

* Urzadzenie jest zgodnie z normg EN 61000-6-4 i jest produktem klasy A.
Emitowana energia mikrofalowa jest kilka razy mniejsza, niz w przypadku tele-
fondw komdrkowych. Zgodnie z aktualnym stanem nauki uzywanie urzgdzenia
nie jest szkodliwe dla zdrowia.

3 Dostarczone elementy

* Czujnik poziomu LR7000

* Instrukcja obstugi

Do montazu i eksploatacji sg potrzebne dodatkowo:

1 sonda (uzytkowanie urzadzenia z sondg pojedynczg — 4.1)

* dodatkowo 1 rura wspoétosiowa
(uzytkowanie urzgdzenia z sondg wspdtosiowg — 4.2)

« materialy montazowe (ew. ptyta przesytowa — 4.1)
Nastepujgce elementy sg dostepne jako wyposazenie opcjonalne:

Sondy Diugos¢ (cm /inch) Numer katalogowy
15/5,9 E43225
24195 E43203
30/11,8 E43226
45/ 17,7 E43204
50/19,7 E43227
70/ 27,6 E43205




Sondy Dtugos¢ (cm / inch) Numer katalogowy
100 /39,4 E43207
120/ 47,2 E43208
140 / 55,1 E43209
160/ 63,0 E43210
ZR :z;;/as f;;crflgrvgi esowym G% Dtugosc¢ (cm / inch) Numer katalogowy
24 19,5 E43211
30/11,8 E43228
45/ 17,7 E43212
50/19,7 E43229
70/27,6 E43213
100/ 39,4 E43214
120/ 47,2 E43215
140/ 55,1 E43216
160/ 63,0 E43217
ZR :zx:f;;?'g&es owym %" NPT Dtugos¢ (cm / inch) Numer katalogowy
45 /17,7 E43218
70/27,6 E43219
100/39,4 E43220
120/ 47,2 E43223
140 / 55,1 E43224
160/ 63,0 E43221
Ptyty kotnierzowe WielkoS¢ / przytacze Numer katalogowy
procesowe
73-90/G% E43201
65 - 80 / G% E43202
73-90 /%" NPT E43206

Nalezy stosowany wytgcznie sondy i rury wspotosiowe firmy ifm electronic
gmbh. W razie stosowania komponentow innych producentdéw nie ma
gwarancji optymalnego dziatania.




4 Funkcje i wlasnosci

Urzadzenie w sposob ciggty wykrywa poziom w zbiorniku i generuje sygnaty
wyjsciowe odpowiednio do ich konfiguraciji.

Do dyspozycji sg 2 wyjscia przetaczajgce. Mozna je konfigurowac niezaleznie od
siebie.

4.1 Uzytkowanie w polgczeniu z sondg pojedynczg

Sonda pojedyncza zbudowana jest z pojedynczego preta. Uzytkowanie w potg-
czeniu z sondg pojedynczg nadaje sie do pomiaru mediow wodnych, zwtaszcza
silnie zanieczyszczonych.

Do prawidtowego dziatania przy eksploatacji w potgczeniu z sondg
pojedynczg konieczna jest metalowa ptyta przesytowa o odpowiedniej
wielkosci. Umozliwia ona przestanie impulsu mikrofalowego do zbiornika z
optymalng mocg nadawczg.

Dostepne jako wyposazenie opcjonalne ptyty kotnierzowe nie sg wystar-
czajgce do tego celu (odpowiednie ptyty przesytowe — 6.4).

Przy montazu w zamknietych zbiornikach metalowych funkcije ptyty
przesytowe] petni pokrywa zbiornika. W przypadku montazu w otwartych
zbiornikach metalowych, zbiornikach z tworzywa sztucznego lub zbiorni-
kach metalowych z pokrywg z tworzywa sztucznego konieczne jest uzycie
odpowiedniej wielkosci blachy metalowej, metalowego wspornika itp.

(- 643/—>64.4).

Przy eksploatacji w potgczeniu z sondg pojedynczg trzeba przestrzegac
minimalnych odlegtosci od Scian zbiornika, obiektow w zbiorniku, dna
zbiornika i innych czujnikdéw poziomu (— 6.1.1).

4.2 Uzytkowanie w potaczeniu z sondg wspotosiowa

Sonda wspotosiowa sktada sie z wewnetrznej sondy i zewnetrznej rurki sondy
(rura wspotosiowa). Sonda jest wysrodkowana w rurze wspétosiowej przez jeden
lub kilka elementdw dystansowych.

Eksploatacja w potgczeniu z sondg wspotosiowg pozwala na pomiar, poza media-
mi wodnymi, rowniez mediow z niskg statg dielektryczng (np. olejow i mediow na
bazie oleju).

E Do eksploatacji w potgczeniu z rura wspotosiowg nie jest potrzebna ptyta

przesytowa. Ponadto nie jest konieczne zachowanie minimalnych odlegto-
sci od scian zbiornika i obiektow w zbiorniku.



4.3 Obszar stosowania
+ Woda, media na bazie wody
* Oleje, media na bazie oleju (tylko przy eksploatacji w pofgczeniu z sondg
wspotosiowg)
Przyktady zastosowania:
« Pomiar poziomu emulsji chtodzgco-smarujgcej w obrabiarce.
 Pomiar poziomu ptynu czyszczgcego w instalacji do czyszczenia detali.
* Monitorowanie poziomu oleju hydraulicznego w agregacie hydraulicznym
(tylko przy eksploatacji w potgczeniu z sondg wspotosiowg).
4.3.1 Ograniczenie obszaru stosowania
W przypadku nastepujgcych mediow moze nastgpi¢ zafatszowanie pomia-
ru lub utrata sygnatu:
- Powierzchnie o silnej chtonnosci (np. piana).
- Powierzchnie mocno wzburzone.

- Media o duzej niejednorodnosci, rozwarstwiajgce sie poprzez tworze-
nie warstw (np. olej na wodzie).

» Sprawdzi¢ dziatanie poprzez test aplikacji.
» Montaz w obszarze ograniczonych zaburzen (— 6.1).

> W razie utraty sygnatu na wyswietlaczu urzgdzenia pojawi sie
[E.033], a urzgdzenie przetgczy wyjscia na zdefiniowany stan
(— 11.5).

* Urzadzenie nie nadaje sie do materiatow sypkich (np. granulatow tworzyw
sztucznych).

* Jesli urzadzenie ma by¢ stosowane w kwasach lub zasadach, w obszarze o
podwyzszonych wymaganiach higienicznych lub galwanotechnice: Najpierw
sprawdzi¢ odporno$¢ materiatow produktu (— 12 Dane techniczne i rysunek z
wymiarami) na monitorowane media.

* Urzadzenie nie nadaje sie do zastosowan, w ktorych sonda jest narazona na
trwate lub silne obcigzenie mechaniczne (np. poruszane silnie media o kon-
systencji pasty lub media o duzym natezeniu przeptywu).

* Przy eksploatacji w potgczeniu z sondg pojedynczg: Stosowac w miare mozli-
wosci w zbiornikach metalowych. W przypadku montazu w pojemnikach z two-



rzywa sztucznego moze dojsc do nieprawidtowego dziatania wskutek zaktocen
elektromagnetycznych (odpornos¢ na zaktocenia wg EN61000-6-2).
Dziafania zapobiegawcze: — 6.4.4.

* Przy eksploatacji w potgczeniu z sondg wspdtosiowa: Nie nadaje sie do zabru-
dzonych lub lepkich mediow oraz mediow majgcych tendencje do wytrgcania

osadu.
Maksymalna lepkosc: 500 mPa - s.

5 Zasada dziatania

5.1 Zasada pomiaru

llustr. 5-1 llustr. 5-2
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Zasada dziatania urzadzenia polega na wykrywaniu ukierunkowanej mikrofali.
Urzadzenie mierzy poziom za pomocg nanosekundowych impulséw elektroma-
gnetycznych

Impulsy sg wysytane z gtowicy czujnika i prowadzone wzdtuz sondy (ilustr. 5-1).
Gdy trafig w mierzone medium, sg odbijane z powrotem do czujnika (ilustr. 5-2).
Czas od wystania do odbioru impulsu stanowi bezposrednig miare pokonanego
dystansu (D), czyli aktualnego poziomu. Ptaszczyzng odniesienia do pomiaru
dystansu jest dolna krawedz przytgcza procesowego.
llustracje przedstawiajg eksploatacje w potgczeniu z sondg pojedyncza.
W przypadku uzytkowania w potgczeniu z sondg wspotosiowg mikrofala
biegnie wytgcznie wewnatrz rury wspotosiowe.



5.2 Wlasciwosci urzadzenia
5.2.1 Ltatwe uruchomienie

* Po podtgczeniu urzagdzenia do napiecia zasilania wystarczy jedynie wpro-
wadzi¢ dtugosc sondy, rodzaj medium i typ uzywanej sondy. Urzgdzenie jest
wtedy gotowe do pracy. (— 10.2)

« W razie potrzeby mozna ustawi¢ parametry sygnatow wyjsciowych oraz zopty-
malizowac¢ parametry funkcji monitorowania (— 10.3 do — 10.5).

+ Wszystkich ustawien mozna dokonac rowniez przed zamontowaniem urzgdze-
nia.

« Mozliwe jest przywrocenia stanu fabrycznego.

* Urzadzenie moze zostac zablokowane w celu ochrony przed nieautoryzowa-
nym dostepem.

5.2.2 Funkcje wyswietlania

Urzadzenie pokazuje na wyswietlaczu aktualny poziom, w centymetrach, calach
lub w postaci wartosci procentowej koncowego zakresu pomiarowego. Ustawienie
fabryczne: cm. Wyswietlang jednostke ustawia sie przez programowanie (— 10.3).
W trybie Run mozna przetgczac tymczasowo miedzy wskaznikiem odlegtosci (cm

/ inch) a wartoscig procentowa:

» Nacisngc krotko [Set].

> Przez 15 sekund bedzie wyswietlane wybrane ustawienie i zaswieci sie
odpowiednia dioda LED. Kazde nacisniecie przycisku powoduje przetgczenie
sposobu wyswietlania.

Ustawiona jednostka miary i stan przetgczenia wyjsc¢ sg sygnalizowane przez
diody LED.

5.2.3 Funkcje przetaczania

Urzadzenie sygnalizuje osiggniecie ustawionego poziomu lub spadek ponizej
ustawionej wartosci granicznej poziomu przez 2 wyjscia przetaczajgce OUT1 /
OUT2. Dla kazdego wyjscia mozna wybrac nastepujace funkcje przetaczania:

* Funkcja histerezy/styk normalnie otwarty (ilustr. 5-3): [OUx] = [Hno].

* Funkcja histerezy/styk normalnie zamkniety (ilustr. 5-3): [OUx] = [Hnc].

Najpierw okresla sie punkt przetgczania (SPx), a nastepnie, z wymagang
roznica, punkt zerowania (rPx)
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* Funkcja okna/styk normalnie otwarty (ilustr. 5-4): [OUx] = [Fno].

* Funkcja okna/styk normalnie zamkniety (ilustr. 5-4): [OUx] = [Fnc].

Szerokos$¢ okna mozna zdefiniowac poprzez roznice miedzy FHx i FLx.
FHx = gdrna wartos¢, FLx = dolna wartosc.

llustr. 5-3 llustr. 5-4
Ly L, (FE w
SP
HY FH
i FL
1 t ‘
OE o (1) -
1
0 Hnc (1) Fnc

L = poziom, HY = histereza, FE = okno

+ Dla kazdego wyjscia przetgczajgcego mozna ustawic opoznienie przetgcze-
nia powrotnego wynoszgce maksymalnie 60 s (np. do bardzo dtugich cykli
pompowania).

5.2.4 Offset do wyswietlania rzeczywistego poziomu w zbiorniku

Obszar miedzy dnem zbiornika a dolng krawedzig sondy mozna wprowadzic¢ jako
offset [OFS]. Dzieki temu wyswietlane wartosci oraz punkty przetgczania odnoszg
sie do rzeczywistego poziomu.

5.2.5 Sondy do zbiornikéw o réznej wysokosci

* Urzadzenie mozna stosowac¢ w zbiornikach o réznej wysokosci. Dostepne s3
sondy o roznej dtugosci. W celu dopasowania do wysokosci zbiornika kazda
sonde mozna skroci¢. Minimalna dtugos¢ sondy wynosi 10 cm, a maksymalna
dtugos¢ 160 cm.

 Sonde i obudowe mozna obracac bez ograniczen. Umozliwia to bezproblemo-
wy montaz i ustawienie gtowicy urzgdzenia po zamontowaniu.
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5.2.6 Stan bezpieczny
* Dla kazdego wyjscia mozna zdefiniowac bezpieczny stan na wypadek btedu.

« W razie wykrycia btedu urzadzenia lub spadku jakosci sygnatu ponizej wartosci
minimalnej, wyjscia przetgczg sie na ,stan bezpieczny”. Zachowanie wyjS¢ w
takim przypadku mozna ustawi¢ za pomocg parametrow [FOU1], [FOU2].

« Tymczasowg utrate sygnatu spowodowang np. przez turbulencje lub spienienie
mozna ttumi¢ poprzez czas opdznienia (— 10.5.6 [dFo]). W czasie opdznienia
sygnatu ostatnia zmierzona warto$¢ jest zamrozona. Gdy w czasie trwania
opoOznienia zostanie odebrany sygnat z dostateczng sitg, urzgdzenie przej-
dzie w normalny tryb pracy. Jesli natomiast w czasie opdznienia nie nastgpi
ponowny odbidr sygnatu o dostatecznej sile, wyjscia przetgczg sie na stan
bezpieczny.

E Przy silnym spienieniu i turbulencjach nalezy zapoznac sie z przyktadami

tworzenia obszaru o ograniczonych zaburzeniach (— 6.1.2).

5.3 10-Link
Informacje ogdlne

Urzgdzenie posiada interfejs komunikacyjny 10-Link, ktéry wymaga do pracy
modutu 10-Link (master 10-Link).

Interfejs |O-Link umozliwia bezposredni dostep do danych procesowych i dia-
gnostycznych oraz umozliwia ustawianie parametrow urzgdzenia podczas pracy.
Ponadto mozliwa jest komunikacja przez potgczenie typu punkt-punkt za pomoca
kabla przejsciowego USB.

Dalsze informacje na temat 10-Link sg dostepne na stronie www.ifm.com/pl/io-link.
Informacje dotyczace urzadzenia

Pliki IODD niezbedne do konfiguracji urzadzenia 10-Link oraz szczegdtowe infor-
macje na temat struktury danych procesowych, informacje diagnostycznie oraz
adresy parametréw mozna znalez¢ na stronie www.ifm.com/pl/io-link.

Narzedzia do parametryzacji

Wszystkie niezbedne informacje na temat potrzebnego sprzetu i oprogramowania
|O-Link mozna znalez¢ na stronie www.ifm.com/pl/io-link.

12



6 Montaz

6.1 Miejsce montazu / otoczenie

* Urzadzenie nalezy montowac pionowo od gory.

6.1.1 Urzadzenie z sonda pojedyncza

* Urzadzenie wymaga do prawidtowego dziatania ptyty przesytowej (— 6.4).

Do optymalnej pracy urzadzenie nalezy montowa¢ w miare mozliwosci w
poblizu sciany zbiornika. Odstep miedzy sondg a Sciang zbiornika: minimum
40 mm, maksimum 300 mm.

« Sonda musi znajdowac sie w nastepujgcych odlegtosciach minimalnych od
scian zbiornika, obiektow w zbiorniku (B), dna zbiornika i innych czujnikow

poziomu:

. 50mm 100mm 40mm
el | <l

10mm

A

« W przypadku zbiornikdw, ktorych Sciany nie sg proste, wystepujg uskoki,
wsporniki lub inne zamontowane elementy, odstep od sciany zbiornika musi

wynosi¢ 50 mm.

« W przypadku sond o dtugosci > 70 cm sonda moze zosta¢ odchylona w bok na
skutek ruchu medium. Aby w takiej sytuacji unikng¢ dotkniecia sondy o sciane
zbiornika lub inny element, nalezy zwiekszy¢ minimalne odlegtosci.

Wartosci orientacyjne:

Dlugo$¢ sondy Odstep od $ciany zblornlka;guwb zamontowanych elemen-
70...100 cm 100 mm
100...160 cm 180 mm
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Jesli medium jest silnie zanieczyszczone, istnieje niebezpieczenstwo powsta-
nia mostka miedzy sondg a sciang zbiornika lub zamontowanymi elementami.
Aby unikng¢ zafatszowania pomiarow: Zachowac zwigkszony odstep minimal-
ny w zaleznosci od rodzaju i intensywnosci zabrudzenia.

Montaz w rurach:;

- Srednica wewnetrzna rury (d) musi wynosié co najmniej 100 mm (ilustr. 6-1).
- Urzgdzenie montowac¢ wytgcznie w rurach metalowych.

Montaz w kroccach:

- Srednica krocca (d) musi wynosi¢ co najmniej 60 mm (ilustr. 6-2).
- Wysokos¢ krécea (h) nie moze przekraczac¢ 40 mm (ilustr. 6-2).

Pomimo mozliwosci montazu w kro¢cu urzadzenie najlepiej montowac w
ptaskich pokrywach zbiornika! Kré¢ce utrudniajg emisje mikrofali.

llustr. 6-1 llustr. 6-2
T Coad
® ®
T NN
h
al | ]!

* Nie montowac urzadzenia w poblizu otworu do napetniania (ilustr. 6-3). Jesli to
mozliwe, mozna zainstalowac w zbiorniku rure do napetniania (A) (ilustr. 6-4).
Minimalny odstep miedzy rurg do napetniania a sondg wynosi 50 mm. W przy-
padku sond o dtugosci > 70 cm oraz przy siinym zabrudzeniu odlegtos¢ musi

14
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llustr. 6-3 llustr. 6-4

W celu unikniecia zafatszowania pomiarow przy silnym spienieniu i turbu-

lencjach:
» jesli to mozliwe, czujnik zainstalowa¢ w obszarze o ograniczonych

zaburzeniach.

Przyktady tworzenia obszaru o ograniczonych zaburzeniach:
- Stosowac sonde koncentryczng (tylko przy czystych i rzadkich mediach)
- Montaz w obejsciu lub rurze pietrzacej (patrz ilustr. 6-5)
- Oddzielenie miejsca montazu blachg/blachg perforowang (bez ilustr.)

Minimalna srednica obejscia i rury pietrzacej: d = 100 mm.

Gorny dostep do obszaru spokojnego (ilustr. 6-5: A/ B) musi znajdowac

sie powyzej poziomu maksymalnego. Dolny dostep (ilustr. 6-5: C / D)

lub obszar z blachy perforowej itp. musi znajdowac sie ponizej poziomu
minimalnego. Zapobiega to wptywowi piany i turbulencji na obszar czujnika.
W przypadku stosowania blachy perforowanej itp. mozna zapobiec ponadto
zabrudzeniom (np. przez metalowe opitki, czasteczki, ...) .

15



llustr.: 6-5

6.1.2 Urzadzenie z sonda wspétosiowq

* Nie trzeba zachowywac¢ minimalnych odlegtosci
od sciany zbiornika i zamontowanych elemen-
tow (B).

 Minimalny odstep od dna zbiornika: 10 mm.

Otwor odpowietrzajacy (A) nie moze by¢ zasto- ~N
niety elementami montazowymi itp. o /
* Nie montowac urzadzenia w bezposrednim e °
poblizu otworu do napetniania. Przez otwory
rury wspotosiowej nie mogg wptywac strumienie
wody.

10 mm

—

« W razie spienienia nalezy przestrzegac nastepujgcych zasad: otwor napo-
wietrzajgcy rury wspotosiowej musi znajdowac sie nad poziomem maksymal-
nym. Dolna krawedz rury wspotosiowej musi znajdowac sie ponizej poziomu
minimalnego.

6.2 Instalacja sondy

W zestawie nie ma sondy i rury wspotosiowej. Nalezy je zamowi¢ osobno
(— 3 Dostarczone elementy).
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6.2.1 Montaz sondy

Mocowanie sondy: i)
» Przykreci¢ sonde do urzgdzenia i dokrecic. ©
Zalecany moment dokrecenia:
4 Nm.
W celu utatwienia montazu i demontazu przyta- /@6
cze sondy mozna obracac bez ograniczen. Nawet v
kilkukrotne obrdcenie nie spowoduje uszkodzenia
urzgdzenia.

Przy silnym obcigzeniu mechanicznym (silne wibracje, poruszajace sie media
0 konsystencji pasty) moze by¢ konieczne zabezpieczenie sruby, np. klejem do
gwintow.

Preparaty, np. klej do gwintow, mogg przenikng¢ do medium.

Nalezy sprawdzic ich nieszkodliwosc!

W przypadku stosowania mechanicznych elementow zabezpieczajgcych (np.
podktadek zebatych) nalezy unika¢ wystajgcych krawedzi. Mogg one wytwarzac
zaktdcajgce odbicia.

6.2.2 Montaz rury wspotosiowej
Ten rozdziat dotyczy wytgcznie urzgdzen uzywanych w potgczeniu z sondg wspot-
osiowa.

Rura wspodfosiowa i sonda muszg mie€ identyczng dtugos¢ koncowa. Rure
wspotosiowg mozna skrocic¢ (— 6.3.2).
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» Przykreci¢ sonde do urzgdzenia i dokrecic¢. Zaleca-

ny moment dokrecenia: 4 Nm.

» Uszczelke czujnika (A) nasung¢ na gwint monta-
ZOWY.

» Rure wspotosiowg (B) nasung¢ na sonde. Wysrod-
kowac je starannie i wsung¢ sonde ostroznie przez
element centrujgcy (C) — przy dtugosci > 140 cm
przez oba elementy centrujgce rury wspotosiowe.
Nie uszkodzi¢ elementdw centrujgcych.

» Nakreci¢ na gwint montazowy czujnika i dokrecic.

6.3 Skracanie sondy

6.3.1 Skracanie sondy, okreslenie dtugosci sondy L

s
()
WJIF 72
g
.
—J
B\ho

(o]
(o]
=

El

Sonde mozna skroci¢ w celu dopasowania do zbiornikow o réznej wysokosci.
Nigdy nie przekracza¢ minimalnej dozwolonej dtugosci sondy (L) Wy-
noszgce] 10 cm! Urzadzenie nie obstuguje sond o dtugosci mniejszej niz
10 cm. W razie uzycia krotszej sondy mogg wystepowac btedy pomiardw.

Postepowac w nastepujgcy sposob:

» Przykreci¢ sonde do urzadzenia.

» Zaznaczy¢ na sondzie odpowiednig dtugosc (L).
Punktem odniesienia jest dolna krawedz przytgcza
procesowego.

» Odkreci¢ sonde od urzadzenia.

» Skroci¢ sonde w zaznaczonym miejscul.

» Usungc zadziory i ostre krawedzie.

» Przykreci¢ sonde ponownie do urzgdzenia i dokre-
ci¢. Zalecany moment dokrecenia: 4 Nm.

» Zmierzy¢ doktadnie dtugosc sondy L, zapisac
wartos¢. Nalezy jg wpisac podczas konfiguraciji
parametrow urzadzenia (— 10.2).
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6.3.2 Skracanie rury wspotosiowej
Rura wspotosiowa i sonda muszg mie€ identyczng dtugos¢ koncowa:

/
'
b
f
'
’
'
f

llustr. 6-6
» Zdjg¢ klamre mocujacy i element
centrujacy (A, B). M, |
.y o —J
» Skrocic rure wspotosiowg na odpo- o
wiednig dtugos¢: Ly =L + 9 mm. =
L , , S
» Po skrdceniu musi pozostac ) .
przynajmniej jeden otwor (C) do :}:’Z +
zamocowania klamry mocujgce;j. g g ol
-«
» Usungc zadziory i ostre krawedzie. 9 g o =
~
. . B
» Element centrujgcy (A) wlozy¢ na A g N Y
dolnym koncu rury i przymocowac M ~c
klamrg mocujacg (B) w dolnym _ ¥ N
tworze (C) Ly = d’rugqs:c rury wspo{03|oyvej |
0 ' L = dtugos¢ sondy od dolnej krawedzi
przytacza procesowego (— 6.3.1)

6.3.3 Wyznaczenie dtugosci sondy L przy stosowaniu sond
wspotosiowych

Punkt ten dotyczy wytgcznie sytuaciji, gdy dtugosc sondy L (— 6.3.1) nie jest

znana:

» Zmierzy¢ doktadnie dtugosc catkowitg Ly rury wspotosiowej
(— ilustr. 6-6, po prawej).

» Odjag¢ od dtugosci catkowitej rury wspotosiowej 9 mm: Ly—9mm =L

» Zanotowa¢ wartos¢ L. Nalezy jg wpisa¢ podczas konfiguracji parametrow
urzadzenia (— 10.2).
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6.4 Montaz urzadzenia z sonda pojedyncza

Do prawidtowego dziatania przy eksploatacji w pofgczeniu z sondg
pojedynczg konieczna jest metalowa ptyta przesytowa o odpowiednie;
wielko$ci. Umozliwia ona przestanie impulsu mikrofalowego do zbiornika z
optymalng mocg nadawczg. Dostepne jako wyposazenie opcjonalne ptyty
kotnierzowe nie sg wystarczajgce jako ptyty przesytowe.

Przy montazu w zamknietych zbiornikach metalowych funkcije ptyty przesytowej
petni pokrywa zbiornika (R na ilustr. 6-7 i 6-11). MoZzliwe sg 2 sposoby montazu:
«  Wkrecenie w przytgcze procesowe G% w pokrywie zbiornika (— 6.4.1).

« Montaz w pokrywie zbiornika za pomocg ptyty kotnierzowej, np. w zbiornikach
o cienkich $cianach (— 6.4.2).

Ponadto mozliwy jest montaz w otwartych zbiornikach (— 6.4.3) oraz zbiornikach
z tworzywa sztucznego (— 6.4.4).

6.4.1 Montaz w zamknietych zbiornikach metalowych
(bez plyty kotnierzowej)

llustr. 6-7 llustr. 6-8 llustr. 6-9
e ] — ] e )
O © ©
/@32 D
7777,
7w
R

» Dolna krawedz przytacza procesowego powinna konczyc¢ sie rowno z obsza-
rem montazu (ilustr. 6-7).

» Unika¢ montazu niezabudowanego (ilustr. 6-8).

» W razie potrzeby uzy¢ uszczelek lub podktadek (D na ilustr. 6-9), aby uzyskac
odpowiednig wysokosc.

» W przypadku zbiornikdéw o grubych Sciankach przewidzie¢ odpowiednie wgte-
bienia, aby zapewni¢ montaz réowno z powierzchnia.
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6.4.2 Montaz w zamknietych zbiornikach metalowych
(z ptyta kotnierzowa)

E Ptyty kotnierzowe nie sg dostarczane z czujnikiem. Nalezy je zamowic¢
osobno (— 3 Dostarczone elementy).

llustr. 6-10 llustr. 6-11
)
=
_ —d_ _ A B
° 7~
R

» WywierciC otwor w pokrywie zbiornika. Aby umozliwi¢ prawidtowe przesytanie
sygnatu pomiarowego, otwor musi miec okreslong srednice minimalng (d)
(ilustr. 6-10). Srednica zalezy od grubosci Scianki pokrywy zbiornika.

Grubos¢ Scianki [mm] 1.5 5.8 8...11

Srednica otworu [mm] 35 45 55

» Zamontowac ptyte kotnierzowg ptaskg powierzchnig skierowang do zbiornika i
przymocowac jg odpowiednimi Srubami.

Miedzy ptyte kotnierzowg i zbiornik mozna wtozy¢ uszczelke (B na
ilustr. 6-11). Do niektorych ptyt kotnierzowych jest dotgczona uszczelka.

» ZwrociC uwage na czystosc i rownos¢ powierzchni uszczelnienia, zwtaszcza
gdy zbiornik znajduje sie pod cisnieniem. Dokreci¢ odpowiednio Sruby mocu-
jace.

» Wkreci¢ urzadzenie przytagczem procesowym w ptyte kotnierzowg i dokrecic.

» Zwrdci¢ uwage, czy dotgczona uszczelka urzadzenia (A na ilustr. 6-11) znajduje
sie na swoim miejscu.

6.4.3 Montaz w otwartych zbiornikach

» W przypadku montazu w otwartych zbiornikach nalezy zamontowac urzadzenie
na metalowym uchwycie, ktory stuzy pemni role ptyty przesytowej (R). Minimalna
wielkos¢: uchwytu kwadratowego wynosi 150 x 150 mm, a minimalna srednica
uchwytu okragtego 150 mm.
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» Jesli to mozliwe, urzgdzenie zamontowa¢ w srodku uchwytu. Odstep D2 nie
moze wynosi¢ mniej niz 40 mm, a w przypadku sond o dtugosci > 70 cm oraz
przy silnym zabrudzeniu musi by¢ odpowiednio wiekszy (— 6.1.1).

[LILI:L;LILI ]
©

o ——— — ———— — -
e
L]
e
¢
g / u D2
¢ R
% 150 mm
e _—

» Dolna krawedz przytacza procesowego powinna konczyc¢ sie rowno z obsza-
rem montazu (por. ilustr. 6-7).

» Unika¢ montazu niezabudowanego (por. ilustr. 6-8).

» W razie potrzeby uzy¢ uszczelek lub podktadek (por. D na ilustr. 6-9), aby
uzyskac odpowiednig wysokosc.

6.4.4 Montaz w zbiornikach z tworzywa sztucznego

150 mm

Aby umozliwiC prawidtowe przesytanie sygnatu pomiarowego, w przypadku mon-
tazu czujnika w zbiorniku z tworzywa sztucznego lub w zbiorniku metalowym z
pokrywg z tworzywa sztucznego, nalezy przestrzegac nastepujgcych zasad:

» W pokrywie z tworzywa sztucznego musi znajdowac sie otwor o srednicy
minimalnej 150 mm.
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» Do montazu urzadzenia trzeba uzy¢ metalowej ptyty kotnierzowej (= ptyty
przesylowej, R), ktdra zastoni wystarczajgco otwor.

» Zapewni¢ minimalng odlegtos¢ (= 80 mm) miedzy sondg a $ciang zbiornika. W
przypadku sond do dtugosci > 70 cm oraz przy silnym zabrudzeniu odlegtos¢
musi by¢ odpowiednio wieksza (— 6.1.1).

W przypadku montazu w pojemnikach z tworzywa sztucznego moze dojsc¢
do nieprawidtowego dziatania wskutek zaktocen elektromagnetycznych.
Dziatania zapobiegawcze:

* Naklei¢ metalowg folie od zewnatrz zbiornika.

 Przymocowac blache ekranujgcg pomiedzy czujnikiem poziomu a
innymi urzgdzeniami elektronicznymi.

* Eksploatacja w potgczeniu z sondg wspotosiowg skutecznie chroni
urzgdzenie przed zaktoceniami elektromagnetycznymi. Przestrzegac
ograniczen obszaru stosowania (— 4.3).

6.5 Montaz urzadzenia z sonda wspotosiowa

» Uszczelnienie przytgcza procesowego:
- Rury z przytgczem procesowym G%: Dotgczong uszczelke nasung¢ na gwint
montazowy rury wspétosiowe.
- Rury z przytgczem procesowym %" NPT. Uzy¢ odpowiedniego materiatu
uszczelniajgcego
(np. tasma teflonowa).

» Urzadzenie z rurg wspotosiowg wkreci¢ w zbiornik i dokrecic.

6.6 Ustawienie obudowy czujnika

Po zamontowaniu mozna ustawi¢ obudowe czujnika. Mozna jg obracac
bez ograniczen. Nawet kilkukrotny obrot nie spowoduje uszkodzenia
urzgdzenia.
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7 Podtaczenie elektryczne

Urzadzenie moze instalowac wytgcznie wykwalifikowany elektryk.
Nalezy przestrzegac krajowych i miedzynarodowych przepiséw w sprawie
wykonywania instalacji elektrycznych.

Napiecie zasilania wg EN 50178, SELV, PELV.

» Odtgczy¢ napiecie zasilania.
» Urzadzenie podtgczyC w nastepujgcy sposob:

2 : o
2
——O0UT2
@ K
A\\———— OUT1/I0-Link
4 \__
I
Pin Podtgczenie Kolory zyt we wtykach ifm
1 Ub+ brgzowy
3 Ub- niebieski
2 (OUT2) Sygnat przetgczajacy PNP biaty
4 (OUTY) %/gl_rl]r?:( przetgczajacy PNP czamy

Gdy urzadzenie jest wtgczane po raz pierwszy nalezy wprowadzi¢ dtugosc
| typ sondy oraz rodzaj medium. Dopiero wtedy urzgdzenie bedzie gotowe
do pracy (— 10.2).
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8 Elementy sterujace i wskazniki

1 do 8: Diody LED

- LED 1: zielona = wyswietlanie poziomu w cm.

- LED 2: zielona = wyswietlanie poziomu w calach.

- LED 3: zielona = wyswietlanie poziomu w % wartosci koncowej zakresu pomiarowego.
- LED 4 - LED 6: bez funkcji.

- LED 7: zotta = wyjscie 1 jest przetaczone.

- LED 8: zdtta = wyjscie 2 jest przetaczone.

9: Wyswietlacz alfanumeryczny, 4-cyfrowy

- wyswietlanie aktualnego poziomu.

- wyswietlanie komunikatow roboczych i btedow.

- wyswietlanie parametrow i ich wartosci.

10: Przycisk Set

- ustawianie wartosci parametréw (w sposob ciggty poprzez nacisniecie i przytrzymanie;
stopniowo poprzez naciskanie).

- przetgczanie miedzy wyswietlaniem wartosci cm/cale oraz wartoscig procentowg pod-
czas normalnego trybu pracy (tryb Run).

11: Przycisk Mode/Enter
- Wybor parametrow i potwierdzanie wartosci parametrow
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9 Menu

9.1 Struktura menu

il

%
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9.2 Objasnienie menu

SP1/rP1 Godrna/dolna wartos¢ graniczna poziomu, przy ktorej nastepuje przetgczenie
OuUT1.
FH1/FL1 Gdrna/dolna wartos¢ graniczna obszaru dopuszczalnego (monitorowana
przez OUT1).
SP2/rP2 Godrna/dolna wartos¢ graniczna poziomu, przy ktorej nastepuje przetgczenie
OuT2.
FH2/FL2 | Gérna/dolna warto$¢ graniczna obszaru dopuszczalnego (monitorowana
przez OUT2).
OUx Funkcje wyjscia dla OUTx:
«  Sygnat przetgczajacy dla wartosci granicznych poziomu: funkcja histerezy
[H ..] lub funkcja okna [F ..], styk normalnie otwarty [. no] lub normalnie
zamkniety [. nc].
OFS Wartos¢ offsetu (przesuniecia) dla pomiaru poziomu
EF Funkcje rozszerzone / otwarcie poziomu menu 2.
rES [ Przywrdcenie ustawienia fabrycznego.
dr1 [ Opdznienie przetaczenia powrotnego dla OUT1. Ten punkt menu jest aktyw-
ny tylko wtedy, gdy
OU1 = Hno lub Hnc.
dr2 | Opoznienie przetgczenia powrotnego dla OUT2. Ten punkt menu jest aktyw-
ny tylko wtedy, gdy
OU2 = Hno lub Hnc.
FOU1 [ Reakcja OUT1 w przypadku wystgpienia btedu.
FOU2 | Reakcja OUT2 w przypadku wystgpienia btedu.
dFo | Opodznienie dla przetgczania OUTx.
Uni | Jednostka pomiaru (cm lub inch).
SELd | Sposab wyswietlania.
LEnG | Dhugos¢ sondy.
MEdI | Mierzone medium.
Prob | Rodzaj uzywanej sondy (sonda pojedyncza lub wspdtosiowa). Ten punkt

menu jest aktywny tylko wtedy, gdy MEdI = HIGH.
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10 Ustawianie parametrow

Podczas ustawiania parametrow urzadzenie pozostaje w normalnym trybie pracy.
Kontynuuje swojg funkcje monitorowania przy uzyciu dotychczasowych parame-
trow dopoki ustawianie nie zostanie zakonczone.

10.1 Informacje ogdélne na temat przebiegu parametryzaciji
Ustawianie parametrow sktada sie z trzech krokow:

1 | Wybor parametru [ ]
» Naciska¢ [Mode/Enter] , az zostanie » [ —1
wyswietlony Zzgdany parametr. Mode/Erter Set

2 | Ustawienie wartosci parametru
» NacisngC i przytrzymac [Set]. [ ] \T7NT7 N7 17

> Aktualnie ustawiona wartos¢ parame- Modonter Set » ,'
tru bedzie migac przez 5 sekund.

> Po 5 s: wartos¢ zostanie zmieniona: '
stopniowo poprzez pojedyncze naci- [ =) ,_']
skanie lub w sposdb ciggty poprzez I
przytrzymanie.

Wartosci liczbowe zmieniajg sie inkrementalnie. Aby zmniejszy¢ wartosc: przewingc
do osiggniecia wartosci maksymalnej. Cykl rozpocznie sie od nowa, od wartosci
minimalnej parametru.

3 | Potwierdzenie wartosci parametru

» Nacisng¢ krotko [Mode/Enter]. [ ] '
> Parametr zostanie ponownie wy- V= » [l;.’ 'L- ’l ]
Swietlony. Nowa ustawiona warto$é &)

zostanie zapisana.

Ustawienie kolejnych parametréw:
» Rozpoczg¢ ponownie od kroku 1.

Zakonczenie ustawiania parametrow:

» Przycisk [Mode/Enter] naciskac tyle razy, az na wySwietlaczu pojawi sie aktualna
warto$¢ pomiarowa lub poczekac 15 sekund.

> Urzadzenie powroci do trybu pracy.

Jesli pojawi sie [S.Loc] — 11.1 Wskazniki dziatania.
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* Przejscie z poziomu 1 menu do poziomu 2 menu:

» Nacisng¢ [Mode/Enter], az pojawi
sie [EF].

Al

» Nacisngc krotko [Set].
> Zostanie wyswietlony pierwszy para-
metr podmenu (tutaj: [rES]).

)W [ E

-

Zablokowanie/odblokowanie

Urzadzenie mozna zablokowac elektronicznie, aby zapobiec przypadkowemu

lub nieautoryzwanemu dostepowi:

» Urzadzenie musi znajdowac sie w
normalnym trybie pracy.

» NacisnacC i przytrzymac przez 10
sekund [Mode/Enter] + [Set].

> Pojawi sig [Loc].

e |

TT——10s—

Podczas pracy: > Przy probie zmiany warto$ci parametrow pojawi sie [Loc].

W celu odblokowania:

» NacisngcC i przytrzymac przez 10
sekund [Mode/Enter] + [Set].

> Pojawi sie [uLoc].

[I\/Iode/EnterSet ] » [,_ “'_ N

05—

Stan fabryczny: odblokowane.

Przekroczenie limitu czasu:

Jesli podczas ustawiania parametru przez 15 sekund nie zostanie nacisniety zaden
przycisk, urzadzenie powrdci z niezmieniong wartoscig do trybu pracy.
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10.2 Ustawienia podstawowe (urzgdzenie w stanie fabrycz-
nym)

Po otrzymaniu urzadzenia nalezy najpierw wprowadzi¢ podstawowe parametry.
Dopiero wtedy bedzie dostepne cate menu parametryzaciji.

W przypadku wprowadzenia niewtasciwych ustawien podstawowych moze
dojs¢ do nieprawidtowego dziatania.

10.2.1 Wprowadzanie dtugosci sondy

» Wigczy¢ napiecie zasilania. L

> Pojawi sie wskazanie poczgtkowe ===,

» Wybrac [LEnG], nacisng¢ przez 5 s przycisk [Set].

> Pojawi sie [nonE].

» Ustawic dtugos¢ sondy w cm. Wskazowki dotyczgce okreslania dtugosci
sondy — 6.3.1 (sondy pojedyncze) lub — 6.3.3 (sondy wspotosiowe).

» Nacisngc¢ krétko [Mode/Enter].

10.2.2 Ustawienie medium

» Wybrac¢ [MEdI], nacisng¢ przez 5 s przycisk [Set]. ITIE | ,T
> Pojawi sie [nonE]. -
» Ustawienie wartosci:

- [HIGH] dla wody i mediéw na bazie wody.

- [LOW] dla olejéw i medidéw na bazie oleju.
Wskazowka: W razie watpliwosci wykonac test aplikacji, aby upewnic sie,
ze ustawienie jest odpowiednie dla danego medium.

10.2.3 Ustawienie rodzaju uzywanej sondy

» Wybrac [Prob] i nacisngc przez 5 s przycisk [Set].

> Pojawi sie [nonE].

» Ustawienie wartosci:

- [rod] dla sondy pojedyncze;.
- [COAX] dla sondy wspotosiowe.

* Pomiar poziomu wody i mediow na bazie wody jest mozliwy zaréwno za
pomocg sondy pojedynczej, jak i sondy wspotosiowe;.

* Do pomiaru poziomu oleju i medidw na bazie oleju nadaje sie wytgcznie
sonda wspdtosiowa. Dlatego przy ustawieniu [MEdI] = [LOW] dla parame-
tru [Prob] ustawiona zostaje domysinie wartos¢ [COAX]. Wartos¢ [rod] jest
niedostepna.

Prab

Po ustawieniu parametrow podstawowych urzadzenie przetgczy sie w tryb pracy.
W celu ustawienia dalszych parametrow mozna otworzy¢ menu. Parametry pod-
stawowe [LEnG], [MEdI] i [Prob] moga by¢ zmieniane tak jak kazdy inny parametr.
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10.3 Konfiguracja wyswietlacza

» Wybrac [Uni] i ustawi¢ jednostke pomiaru: [cm], [inchl].
Ustawienie fabryczne: cm.
» Wybra¢ [SELd] i ustawi¢ sposob wyswietlania:
- [L] = poziom wyswietlany w cm lub inch
- [L%] = poziom jest wysSwietlany jako wartos¢ procentowa wartosci
koncowej zakresu pomiarowego
- [OFF] = wySwietlacz jest wytgczony w trybie pracy. Po naci$nieciu
przez 15 sekund jednego z przyciskdw zostanie wyswietlona aktualna
wartos¢ pomiarowa. Diody LED sg aktywne rowniez po wytgczeniu
wyswietlacza.

10.4 Ustawienie offsetu

» Wybrac [OFS] i wpisac odlegtos¢ miedzy dnem zbiornika a dolng
krawedzig sondy.

Wyswietlana wartos¢ i punkty przetaczania bedg odnosic sie wtedy do

rzeczywistego poziomu. Ustawienie fabryczne: [OFS] =

Uwaga: Ustawi¢ [OFS] przed okresleniem wartosci granicznych punktow

przetgczania (SPx/FHXx, rPx/FLx). W przeciwnym razie wartosci graniczne

punktow przetgczania przesung sie o ustawiony offset.

™
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10.5 Ustawienie sygnatéw wyjsciowych
10.5.1 Okreslenie funkcji wyjscia

» Wybra¢ [OU1]/[OUZ2] i ustawi¢ funkcje przetaczajaca:

[Hno] = funkcja histerezy / styk normalnie otwarty,

[Hnc] = funkcja histerezy / styk normalnie zamkniety,

[Fno] = funkcja okna / styk normalnie otwarty,

[Fnc] = funkcja okna / styk normalnie zamknigty.
Wskazowka: Jesli gorny punkt przetgczania bedzie uzywany jako zabezpie-
czenie przed przepetnieniem, zaleca sie ustawienie OUx = Hnc (funkcja sty-
ku normalnie zamknietego). Zasada dziatania styku normalnie zamknietego
umozliwi takze wykrycie przerwanego przewodu lub kabla.

000
g Ny

N
]
! ——

10.5.2 Okreslenie wartosci granicznych przefaczania (funkcja histerezy)

» Dla [OU1] lub [OUZ2] musi by¢ ustawiona funkcja [Hno] lub [Hnc].
» Wybra¢ [SP1]/[SP2] i ustawi¢ wartos¢, przy ktorej wyjscie ma sie
przetgczac.

0

-
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» Wybrac [rP1] / [rP2] i ustawi¢ wartos¢, przy ktdrej ma nastepowac prze-
tgczenie powrotne (resetowanie).

rPx jest zawsze nizsze niz SPx. Urzadzenie zaakceptuje wytgcznie wartosci

nizsze niz warto$¢ SPx.

10.5.3 Okreslenie wartosci granicznych przetaczania (funkcja okna)

» Dla [OU1] lub [OU2] musi by¢ ustawiona funkcja [Fno] lub [Fnc].
» Wybrac¢ [FH1]/ [FH2] i ustawi¢ gorng wartos¢ graniczng zakresu
dopuszczalnego.

» Wybrac [FL1]/[FL2] i ustawi¢ dolng wartoS¢ graniczng zakresu dopusz-
czalnego.
FLx jest zawsze nizsze od FHx. Urzgdzenie zaakceptuje wytgcznie wartosci

nizsze niz wartos¢ FHx.

10.5.4 Ustawienie opdznienia przetaczania powrotnego

» Wybrac [dr1] / [dr2] i ustawi¢ warto$¢ od 0,2 do 60 s.
Przy ustawieniu 0,0 (= ustawienie fabryczne) opoznienie jest nieaktyw-
ne.
Opdznienie przetgczania powrotnego dziata wytgcznie wtedy, gdy ustawiona
jest funkcja przetgczania z histerezg (OUx = Hno lub Hnc).

10.5.5 Reakcja wyjs¢ w przypadku wystapienia btedu

» Wybra¢ [FOU1]/[FOUZ2] i okresli¢c wartosc:
[on] = wyjscie WLACZA sie w razie btedu.
[OFF] = wyjscie WYLACZA sie w razie btedu.
Ustawienie fabryczne: [FOU1] i [FOUZ2] = [OFF].
Za btad sg uznawane: Uszkodzenie sprzetowe urzadzenia, zbyt niska
jakos¢ sygnatu, nietypowy przebieg poziomu.
Przepetnienie nie jest btedem!

-~ ™
Do

10.5.6 Ustawienie opo6znienia po utracie sygnatu

» Wybrac [dFo] i ustawi¢ wartos¢ od 0,2 do 5,0 s.

Przy ustawieniu 0,0 (= ustawienie fabryczne) opoznienie jest nieaktywne.
Nalezy uwzgledni¢ dynamike danej aplikacji. W przypadku szybkich zmian
stanu zaleca sie stopniowe dopasowywanie wartosci.
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10.6 Przywrocenie ustawien fabrycznych wszystkich parame-
trow

» Wybrac [rES], nastepnie nacisng¢ i przytrzymac [Set], az pojawi sie [----].

» Nacisngc¢ krotko [Mode/Enter].

> Urzadzenie uruchomi sie ponownie z przywroéconymi ustawieniami
fabrycznymi.

Uwaga: W stanie fabrycznym urzgdzenie nie jest gotowe do pracy. Nalezy

wprowadzi¢ ustawienia podstawowe (— 10.2).

-
N |

10.7 Zmiana ustawien podstawowych
Wymagana po zmianie sondy lub po zmianie aplikacji.
10.7.1 Wprowadzenie nowej dtugosci sondy

» Przejs¢ na poziom 2 menu

» Wybrac [LEnG] i ustawi¢ dtugos¢ sondy L.
Zwroci¢ uwage na ustawiong jednostke (cm lub inch).
Zmiana w krokach: 0,5 cm /0,2 inch.

Wskazowki dotyczace okreslania dtugosci sondy:
» PrzestrzegaC wskazoéwek— 6.3.1 (sondy pojedyncze) lub — 6.3.3
(sondy wspdtosiowe).

» Nacisngc¢ krétko [Mode/Enter].

Uwaga: Po zmianie dtugosci sondy nalezy sprawdzi¢/ustawi¢ na nowo
wartos¢ OFS i wartosci graniczne punktow przetgczania.

10.7.2 Ustawienie na inne medium
» Wybra¢ [MEdI] i ustawi¢ wartos¢: mr 4T
- [HIGH] dla wody i mediow na bazie wodly. ! L
- [LOW] dla olejéw i medidw na bazie oleju.
Wskazowka: W razie watpliwosci wykonac test aplikacji, aby upewnic sie,
ze ustawienie jest odpowiednie dla danego medium.

10.7.3 Ustawienie rodzaju stosowanej sondy

» Wybrac [Prob] i ustawi¢ wartosc: [
- [rod] dla sondy pojedyncze;. rrog
- [COAX] dla sondy wspotosiowe.
* Pomiar poziomu wody i mediow na bazie wody jest mozliwy zaréwno za
pomocg sondy pojedynczej, jak i sondy wspotosiowe;.
* Do pomiaru poziomu oleju i mediow na bazie oleju nadaje sie wytgcznie
sonda wspdtosiowa. Dlatego przy ustawieniu [MEdI] = [LOW] parametr
[Prob] jest niedostepny (wartos¢ [COAX] jest ustawiona domysinie).

33



11 Praca

Po wigczeniu urzadzenie znajduje sie w trybie Run (= tryb normalnej pracy).
Wykonuje swoje zadania pomiarowe i generuje sygnaty wyjsciowe zgodnie z

ustawionymi parametrami.

11.1 Wskazniki dziatania

Wartosc¢ liczbowa + LED 1

Aktualny poziom w cm.

Wartosé liczbowa + LED 2

Aktualny poziom w inch.

Wartosc¢ liczbowa + LED 3

Aktualny poziom jako % wartosci koricowej zakresu pomia-
rowego.

LED 7/LED 8

Stan przetagczenia danego wyjscia.

-]

Poziom ponizej zakresu.

[FULL] + wartos¢ liczbowa
na zmiane

Poziom osiggnat lub przekroczyt maksymalny zakres pomia-
rowy (= ostrzezenie o przepetnieniu).

[CAL]

Faza inicjowania po wigczeniu

Urzgdzenie znajduje sie w stanie fabrycznym i nie jest goto-
we do pracy. Konieczne jest dokonanie ustawien podstawo-
wych (— 10.2).

[Loc]

Urzadzenie jest zablokowane elektronicznie; ustawienie
parametrow jest niemozliwe. W celu odblokowania naciskac
jednoczesnie przez 10 s oba przyciski do nastawiania.

[uLoc]

Urzgdzenie jest odblokowane/ustawienie parametrow
mozliwe.

[S.Loc]

Jesli wyswietli sie [S.Loc] podczas proby zmiany wartosci
parametru oznacza to, ze jest aktywna komunikacja 10-Link
(tymczasowe zablokowanie) lub czujnik jest zablokowany
trwale przez oprogramowanie. Blokade te mozna wytgczy¢
jedynie za pomocg oprogramowania do parametryzaciji.

11.2 Odczyt ustawionych parametréw
» Krotkie nacisniecie [Mode/Enter] przewija parametry.

» Krotkie nacisnigcie [Set] wyswietla przez ok. 15 s wartos¢ wybranego parame-
tru. Po kolejnych 15 sekundach urzadzenie powraca do trybu pracy Run.

11.3 Zmiana jednostki wyswietlania w trybie Run
(= przetgczenie miedzy dtugoscig (cm / inch) a wartoscig procentowg)
» W trybie Run nacisng¢ krotko [Set].
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> Przez 15 sekund bedzie wyswietlane wybrane ustawienie, zaswieci sie
odpowiednia dioda LED. Kazde nacisniecie przycisku powoduje przetgczenie
sposobu wyswietlania.

11.4 Komunikaty bledéw

Mozliwa przyczyna Zalecane dziatania
[E.000] [ Btad elektroniki. Wymieni¢ urzadzenie.

Sonda odtgczona od urzadzenia, | Sprawdzic¢, czy sonda jest przymocowana
[E.031] [ mozliwe ustawienie nieprawidto- | do urzgdzenia.
wej dtugosci sondly. Sprawdzi¢ parametr [LEnG].

 Zamontowac urzgdzenie w rurze wyrow-
Zaktdcenie pomiaru poprzez siine | nawczej lub obejsciu.

spienienie lub silne turbulencje. * Ustawic lub zwiekszy¢ [dFo]

(— 10.5.6).

Zaktocenie pomiaru poprzez
warstwy oddzielajgce (np. warstwa
oleju na wodzie).

Odessac warstwe oleju, wymieszac¢ me-
dium, sprawdzi¢ skiad.

[£.033] Zabrudzenie sondy lub przytgcza | Wyczysci¢ sonde i przytgcze procesowe,
procesowego. nastepnie wykonac reset.**
Nie zachowano warunkow Przestrzega¢ wskazdwek z punktu ,Mon-
montazu. taz” (— 0).
Nieprawid’fowa d%ugo§§ sondy,. o Skorygowac ustawienia (— 10.2), nastep-
dzaj lsondy lub czuto$¢ (ustawienie nie wykonac reset.*
medium).
Nietvoowe. nagte zmianv pozio- Sprawdzi¢ dynamike (ewentualnie uzyc ru-
[E.034] m 3’ POWE, hag yp ry wyrownawczej lub obejscia), nastepnie
' wykonac reset.*
SCX] Miganie: Zwarme na wyjsciu Usunag zwarce.
przetgczajgcym x.
SC] Miganie: Zwarcie na wszystkich Usunaé zwardie.

wyjsciach przetgczajgcych.
[PArA] | Btedny zestaw danych Przywroci¢ ustawienia fabryczne (— 10.6).

* W celu zwiekszenia niezawodno$ci dziatania urzgdzenie wykonuje kontrole wiarygodno-
sci. Nietypowe zmiany poziomu mogg by¢ spowodowane np. siinym zabrudzeniem lub
silnymi turbulencjami. Za pomocg parametru [dFo] mozna opdzni¢ reakcje urzadzenia
(— 10.5.6).

** Po usunieciu btedu konieczne jest zresetowanie w celu usunigcia komunikatu btedu
(wytgczy€ napiecie zasilania i wigczy¢ ponownie).
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11.5 Reakcja wyjs¢é w réznych stanach pracy

OUT1

OUT2

Inicjalizacja

WYL,

WYL,

Normalna praca

zgodnie z poziomem
| ustawieniem OU1

zgodnie z poziomem
| ustawieniem OU2

Btad (E.Oxx)

WYL. przy FOU1 = OFF;
WL przy FOU1 = on

WYL. przy FOU2 = OFF;
WL. przy FOU2 = on

12 Dane techniczne i rysunek z wymiarami
E Dane techniczne i rysunek z wymiarami znajdujg sie na stronie www.ifm.

com.

12.1 Zakresy parametrow

[LEnG] cm inch
Zakres parametru 10...160 4,0..63
W krokach 0,5 0,2
[OFS] cm inch
Zakres parametru 0...100 0..394
W krokach 0,5 0,2

Zakresy parametrow wartosci granicznych punktow przetgczania (SPx, rPx, FHx,
FLx) zalezg od dtugosci sondy (L). Obowigzujg nastepujgce zaleznosci:

cm inch
min. maks. min. maks.
SPx [ FHx 1,5 (3,5) L-3 0,6 (1,4) L-1,2
rPx / FLx 1,0 (3,0) L-3,5 0,4 (1,2) L-1,4
W krokach 0,9 0,2

Wartosci obowigzujg dla [OFS] = 0. Wartosci w nawiasach obowigzujg dla ustawienia [MEdI]

= [LOW] (ustawienie do pomiaru poziomu olejow i mediow na bazie oleju).

* rPx (FLx) jest zawsze mniejsze od SPx (FHx). Jesli wartos¢ dla SPx (FHx) zostanie zmniej-
szona do wartosci < rPx (FLx), przesuwa sie rowniez wartosc rPx (FLx).

« Jesli rPx (FLx) i SPx (FHXx) sg bardzo zblizone (ok. 3 x wielkos$¢ kroku), to rPx (FLx) zmieni
sie automatycznie przy zwiekszeniu SPx (FHx).

« Jesli rPx (FLx) i SPx (FHXx) roznig sie znacznie, rPx (FLx) pozostanie na ustawionej warto-
sci nawet przy zwiekszeniu SPx (FHx).
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13 Konserwacja
» Przytgcze procesowe musi by¢ zawsze wolne od osadow i ciat obcych.

» W razie silnego zabrudzenia: czyscic regularnie przytgcze procesowe oraz
sonde.

Po dtuzszym czasie w medium mogg wytworzy¢ sie warstwy oddzielajgce (np. olej
na wodzie). Dotyczy do zwtaszcza rur wyrownawczych i obejs¢:

» Usuwac regularnie warstwy oddzielajgce.

» Zapewnic, aby otwdr odpowietrzajgcy (na gornym koncu rury wspotosiowej) nie
byt zastonigty.

» Whnetrze rury wspotosiowej musi by¢ wolne od ciat obcych i zabrudzen.

14 Aplikacje

14.1 Monitorowanie poziomu minimalnego z wczesnym

ostrzeganiem i alarmem

Wyjscie przetgczajgce 1: Wczesne ostrzeganie

SP1 Nieznacznie powyzej rP1 (aby ttumic fale)
rP1 ponizej zadanego poziomu — wczesne ostrzezenie, rozpocza¢ napetnianie
Ou1 Funkcja histerezy, styk normalnie zamknigty (Hnc)

Wyjscie przetaczajgce 2: Alarm

SP2 ponowne osiggniecie wartosci min.— Alarm skasowany
rP2 spadek ponizej wartosci min.— Alarm
0ou2 Funkcja histerezy, styk normalnie otwarty (Hno)
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\ rSP14 \ /

LrP 1

rSP24 /
LrP2- —

XX.X

. 1OFS

OUT1 1
Hnc 0

OUT2 1
Hno 0

XXX =

wyswietlana wartosc¢

A = ostrzezenie
B = alarm

« Jezeli poziom spadnie ponizej rP1 przetgczy sie wyjscie 1, az ciecz zostanie
uzupetniona. Po ponownym osiggnieciu SP1 wyjscie 1 zresetuje sie/wytgczy.

« Jesli poziom przekracza SP2, przetgczone jeset sie wyjscie 2. Gdy poziom
spadnie ponizej rP2 wyjscie 2 zresetuje sie/wytgczy (mozliwe wykrycie prze-
rwania przewodu).

 Poprzez ustawienie SP1 mozna regulowac¢/monitorowac poziom maksymalny:
Wartosc SP1 okresla, do jakiego poziomu (maks.) ciecz ma by¢ uzupetniana.
Osiggniecie poziomu maksymalnego jest sygnalizowane poprzez zgasniecie
diody LED OUT1 i resetowanie/wytaczenie wyjscia 1.

14.2 Przepompownia / opréznianie zbiornika z zabezpieczeniem

przed przepetnieniem

Wyjscie przetgczajgce 1: Regulacja oprozniania zbiornika

SP1 przekroczenie gornej wartosci — Pompa zanurzeniowa WELACZONA
rP1 osiggniecie dolnej wartosci — Pompa zanurzeniowa WYLACZONA
Ou1 Funkcja histerezy, styk normalnie otwarty (Hno)

Wyjscie przetaczajgce 2: Zabezpieczenie przed przepetnieniem

SP2

Przekroczenie wartosci maksymalnej— Alarm
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rP2

Nieznacznie ponizej SP2 (aby tlumic fale)

ou2

Funkcja histerezy, styk normalnie zamknigty (Hnc)

0 4 ®

T

rSP2+

L P2
rSP11

XX.X

e
LrP1 4 ¥4

S

OFS

OUT1 1

Hno O
OUT2 1

Hnc O

XX.X = wyswietlana wartosc¢
A = oproznienie
B = zabezpieczenie przed przepetnieniem

* Gdy poziom przekracza SP1 przetgcza sie wyjscie 1 (pompa zanurzeniowa

WELACZONA). Gdy poziom spadnie ponizej rP1 wyjscie 1 zresetuje sie/wytaczy
(pompa zanurzeniowa WYLACZONA).

* Gdy poziom przekroczy SP2 wyjscie 2 zresetuje sie/wytaczy (mozliwe wykrycie
przerwania przewodu).
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14.3 Zbiornik do magazynowania
Kontrola poziomu oraz monitorowanie wartosci dopuszczalnych (alarm)

Wyjscie przetgczajgce 1: napetnianie

SP1 osiggniecie gornej wartosci zadanej— zakonczenie napetniania

rP1 Spadek ponizej dolnej wartosci zadanej— rozpoczecie napetniania

Ou1 Funkcja histerezy, styk normalnie zamkniety (Hnc)

Wyjscie przetaczajgce 2: Funkcja bezpieczenstwa min.-maks.

FH2 Przekroczenie wartosci maks.— Alarm

FL2 Spadek ponizej wartosci min.— Alarm

0ou2 Funkcja okna, styk normalnie otwarty (Fno)

0 H® ©

o

FH2
SP1

rP1 \ /

FL2

XX.X

OFS

OuT11
Hnc O

OouT21
Fno O

XX.X = wyswietlana wartosc¢
A = uzupetnienie, B = monitorowanie min., C = monitorowanie maks.

* Jesli poziom spadnie ponizej rP1, przetgcza sie wyjscie 1, az ciecz zostanie
uzupetniona. Po ponownym osiggnieciu SP1 wyjscie 1 zresetuje sie/wytgczy.

Gdy poziom spadnie ponizej FL2 lub przekroczy FH2 wyjscie 2 zresetuje sie/
wytgczy (mozliwe wykrycie przerwania przewodu) (— alarm).

« Zaleznosci miedzy wyjsciami 1 i 2 wskazujg, czy nastapito przepetnienie lub
czy poziom spadt ponizej zakresu minimalnego:
- Przepetnienie: wyjscie 1 i wyjscie 2 zresetujg sie/wytgczg (WYL.).

- Spadek ponizej wartosci min.: wyjscie 1 przetgczone (WL.), a wyjscie 2 zrese-
towane/wytgczone (WYL.).
40




15 Ustawienie fabryczne

Ustawienie fabryczne

Ustawienie uzytkow-

nika
SP1/FH1 50% SP/FHmax
rP1/FL1 50% rP/FLmax
ou1 Hno
SP2 [ FH2 100% SP/FHmax
rP2 [ FL2 100% rP/FLmax
Oou2 Hnc
OFS 0.0
dr1 0.0
dr2 0.0
FOU1 OFF
FOU2 OFF
dFo 0
Uni cm
SELd L
LEnG nonE
MEdI nonE
Prob nonE

SP/FHmax = wartos¢ LEnG minus 3.
rP/FLmax = wartos¢ LEnG minus 3,5.
Przy wprowadzeniu wartosci LEnG program oblicza ustawienie podstawowe.

Dalsze informacje na stronie www.ifm.com
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