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Vorbemerkung

1.1 Verwendete Symbole

>
>

Handlungsanweisung
Reaktion, Ergebnis

[...] Bezeichnung von Tasten, Schaltflachen oder Anzeigen

—

Querverweis

Wichtiger Hinweis
Fehlfunktionen oder Storungen sind bei Nichtbeachtung maoglich.

E Information
Erganzender Hinweis.
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Sicherheitshinweise

Dieses Dokument vor Inbetriebnahme des Produktes lesen und wahrend der
Einsatzdauer aufbewahren.

Das Produkt muss sich uneingeschrankt fur die betreffenden Applikationen und
Umgebungsbedingungen eignen.

Das Produkt nur bestimmungsgemal} verwenden (— Bestimmungsgemale
Verwendung).

Das Produkt nur fur zulassige Medien einsetzen (— Technische Daten).

Die Missachtung von Anwendungshinweisen oder technischen Angaben kann
zu Sach- und / oder Personenschaden fiihren.

FUr Folgen durch Eingriffe in das Produkt oder Fehlgebrauch durch den Betrei-
ber Ubernimmt der Hersteller keine Haftung und keine Gewahrleistung.

Montage, elektrischer Anschluss, Inbetriebnahme, Bedienung und Wartung des
Produktes darf nur ausgebildetes, vom Anlagenbetreiber autorisiertes Fachper-
sonal durchfuhren.

Gerate und Kabel wirksam vor Beschadigung schutzen.

Befolgen Sie die nationalen und internationalen Vorschriften zur Errichtung
elektrotechnischer Anlagen.

Dies ist ein Klasse-A Produkt. In Haushaltsumgebung kann dieses Produkt
Rundfunkstorungen verursachen. EMV-Mafinahmen zur Abschirmung ergrei-
fen.



3 Lieferumfang

* Fullstandsensor LR9020 oder LXxxxx

* Bedienungsanleitung

FUr Montage und Betrieb sind zusatzlich notwendig:

« Sondenstab (flr Betrieb des Gerats mit Monostabsonde — 4.1)

* Bei Bedarf 1 Koaxialrohr (fir Betrieb des Gerats mit Koaxialsonde — 4.2)

« Montagematerial (ggf. eine Einkoppelplatte — 4.1).

@ Ausschliellich Zubehor der ifm electronic gmbh verwenden! Bei Verwen-

dung von Komponenten anderer Hersteller wird optimale Funktion nicht
gewahrleistet.

Verflgbares Zubehor: www.ifm.com

Fur die Inbetriebnahme ist ein PC mit 10-Link-fahiger Software oder ein
entsprechend programmierter Memory Plug erforderlich.
Weitere Informationen — 5.2.5 und — 9.

4 Bestimmungsgemafe Verwendung

Das Gerat erfasst kontinuierlich den Fullstand in Behaltern und erzeugt Ausgangs-
signale entsprechend der Parametrierung.

Es stehen 2 Ausgange zur Verflgung:
- OUT1: Fullstand Uber |O-Link.
Weitere Informationen — 5.2.5 und — 9.
- OUT2: Fullstandproportionales Analogsignal 4...20 mA/0...10 V

Im Auslieferungszustand ist das Gerat nicht betriebsbereit !

Zur Inbetriebnahme mussen gultige Grundeinstellungen / Parameter auf
das Gerat Ubertragen werden (— 9.1). Auf korrekte Eingabe der Grundein-
stellungen gemal} montierter Sonde und zu erfassendem Medium achten.



4.1 Betrieb mit Monostabsonde

Die Monostabsonde besteht aus einem einzelnen Sondenstab. Der Betrieb mit
Monostabsonde ist geeignet zur Erfassung von wassrigen Medien, insbesondere
von stark verschmutzten wassrigen Medien.

Zur ordnungsgemaRen Funktion mit Monostabsonde bendtigt das Gerat
eine ausreichend grolRe Einkoppelplatte aus Metall. Sie ist Voraussetzung
dafiir, dass der Mikrowellenimpuls mit optimaler Sendeleistung in den
Behalter eingekoppelt wird.

Die als Zubehor erhaltlichen Flanschplatten sind als Einkoppelplatte nicht
ausreichend (zu geeigneten Einkoppelplatten — 6.4).

Bei Einbau in geschlossene Metallbehalter dient der Behalterdeckel

als Einkoppelplatte. Bei Einbau in offene Metallbehalter, Behalter aus
Kunststoff oder Metallbehalter mit Kunststoffdeckeln muss ein ausreichend
groRes Halteblech, eine metallische Auflage oder Ahnliches verwendet
werden (— 6.4.3/ — 6.4.4).

Bei Betrieb mit Monostabsonde mussen Mindestabstande zu Behalter-
wanden, Objekten im Behalter, Behalterboden und weiteren Fillstandsen-
soren eingehalten werden (— 6.1.1).

4.2 Betrieb mit Koaxialsonde

Die Koaxialsonde besteht aus einem inneren Sondenstab und einem aulleren
Sondenrohr (Koaxialrohr). Der Sondenstab ist im Koaxialrohr durch ein oder
mehrere Distanzstucke zentriert.

Bei Betrieb mit Koaxialsonde werden neben wassrigen Medien auch Medien mit
niedriger Dielektrizitatskonstante erfasst ( z. B. Ol und dlbasierte Medien).

E Bei Betrieb mit Koaxialsonde ist keine Einkoppelplatte erforderlich. Es sind
aulRerdem keine Mindestabstande zu Behalterwanden und Objekten im
Behalter erforderlich.
4.3 Einsatzbereich
« Wasser, wasserbasierte Medien
« Ole, dlbasierte Medien (nur bei Betrieb mit Koaxialsonde)

 Fur Anwendungen unter erschwerten Umweltbedingungen (z. B. durch Witte-
rungseinflisse) (— Technisches Datenblatt).



Anwendungsbeispiele:

Erfassung von Kuhlschmieremulsion in einer Werkzeugmaschine.
Erfassung von Reinigungsflussigkeit in einer Teile-Reinigungsanlage.

Uberwachung von Hydraulikdl in einem Hydraulikaggregat (nur bei Betrieb mit
Koaxialsonde).

Erfassung von Dieselkraftstoff (nur bei Betrieb mit Koaxialsonde, in nicht explo-
sionsgefahrdeten Bereichen!).

4.3.1 Beschrankung des Einsatzbereichs

Das Gerat ist nicht geeignet flr Schuttgiter (z. B. Kunststoffgranulate).

Soll das Gerat in Sauren oder Laugen, im Hygiene- oder Galvanikbereich
eingesetzt werden: Prufen Sie vorher die Vertraglichkeit der Produktwerkstoffe
(— Technisches Datenblatt) mit den zu Uberwachenden Medien.

Bei folgenden Medien konnen Fehimessungen oder Signalverlust auftreten:
- Stark absorbierende Oberflachen (z.B. Schaum).
- Stark sprudelnde Oberflachen.

- Medien, die stark inhomogen sind, sich entmischen und dadurch Trennschich-

ten ausbilden (z.B. Ol auf Wasser).
» Prifen Sie die Funktion durch einen Applikationstest.

> Bei Signalverlust meldet das Gerat dieses Uber |O-Link und gibt am Analog-
ausgang ein definiertes Signal aus (— 5.2.4).

Das Gerat ist nicht geeignet fir Anwendungen, bei denen die Sonde anhal-
tender und starker mechanischer Belastung ausgesetzt ist (z. B. stark bewegte
pastose Medien oder stark stromende Medien).

Bei Betrieb mit Monostabsonde: Vorzugsweise in Metallbehaltern verwenden.
Bei Einbau in Kunststoffbehalter kann es zur Beeintrachtigung durch elektro-
magnetische Storungen kommen (Storfestigkeit nach EN61000-6-2).

Abhilfe: — 6.4 .4.

Bei Betrieb mit Koaxialsonde: Nicht geeignet fur zahflissige Medien und Medi-
en, die zu Ansatzbildung neigen. Maximale Viskositat: 500 mPa - s.



5 Funktion
5.1 Messprinzip

Abb. 5-1

Das Gerat arbeitet nach dem Prinzip der gefiihrten Mikrowelle. Es misst den Fuill-
stand mit Hilfe elektromagnetischer Impulse im Nanosekundenbereich.

Die Impulse werden vom Kopf des Sensors ausgesendet und entlang des Son-
denstabs gefuhrt (Abb. 5-1). Treffen sie auf das zu detektierende Medium, werden
sie reflektiert und zum Sensor zurickgefuhrt (Abb. 5-2). Die Zeitdauer zwischen
Senden und Empfangen des Impulses ist ein direktes Mal fur die zuriickgelegte
Distanz (D) und somit fir den aktuellen Fullstand. Bezugsebene fur Distanzmes-
sung ist die Unterkante des Prozessanschlusses.

Die Abbildungen zeigen den Betrieb mit Monostabsonde. Bei Betrieb
mit Koaxialsonde verlauft die Mikrowelle ausschliellich innerhalb des
Koaxialrohrs.

5.2 Geratemerkmale
5.2.1 Inbetriebnahme tiber 10-Link
 Das Gerat wird Uber die |O-Link-Schnittstelle parametriert (— 5.2.5 und — 9).

* Alle Einstellungen konnen auch vor dem Einbau des Gerates vorgenommen
werden.



5.2.2 Analogfunktion

Das Gerat gibt ein fullstandsproportionales Analogsignal aus. Der Analogausgang
(OUT2) ist parametrierbar.

« [OU2] legt die Ausgangsfunktion des Analogausgangs fest:
-[OU2] =I] Messbereich wird auf 4...20 mA abgebildet.
-[OU2] =[InEG] Messbereich wird auf 20...4 mA abgebildet.
-[OU2] = [U] Messbereich wird auf 0...10 V abgebildet.
-[OU2] = [UnEG] Messbereich wird auf 10...0 V abgebildet.

Verlauf des Analogsignals (Werkseinstellung):

20mA/ 10V = @
AMA/ OV =T ercssnnnnnnmmsmsssssnnnnnnnssssnsssnnnnnnns " - @
_— |
(@) t
12 | | A - |1
L: Fullstand D: [0U2] =1/U (Werkseinstellung)
A: Aktiver Bereich @: [0U2] = [InEG]/ [UnEG]

I1: Inaktiver Bereich 1
12: Inaktiver Bereich 2 (— Technisches Datenblatt)

Beachten Sie bei der Auswertung des Analogsignals die Toleranzen und Genauig-
keitsgrenzen (— Technisches Datenblatt).



5.2.3 Sonden fur unterschiedliche Behalterhohen

 Das Gerat ist in unterschiedlichen Behaltergrollen einsetzbar. Dazu stehen
Sonden mit verschiedenen Langen zur Verfigung. Zur Anpassung an die
Behalterhdhe kann jede Sonde gekurzt werden. Die minimale Sondenlange ist
100 mm, die maximale Sondenlange 1600 mm.

 Sonde und Gehause sind uneingeschrankt drehbar. Dies ermdglicht problemlo-
se Montage und Ausrichtung des Geratekopfs nach der Montage.

5.2.4 Definierter Zustand im Fehlerfall

 Wird ein Geratefehler erkannt oder unterschreitet die Signalgite einen Min-
destwert, geht der Analogausgang in einen definierten Zustand. Das Verhalten
des Ausgangs fur diesen Fall ist einstellbar mit Hilfe des Parameter [FOU2)].

 Vorubergehender Signalverlust, verursacht z. B. durch Turbulenz oder
Schaumbildung, kann durch eine Verzogerungszeit ausgeblendet werden (—
9.1 [dFo]). Wahrend der Verzogerungszeit wird der letzte Messwert eingefro-
ren. Wird das Messsignal innerhalb der Verzogerungszeit wieder mit ausrei-
chender Starke empfangen, arbeitet das Gerat weiter im Normalbetrieb. Wird
es dagegen innerhalb der Verzogerungszeit nicht wieder mit ausreichender
Starke empfangen, geht der Ausgang in den definierten Zustand.

5.2.5 10-Link
Allgemeine Informationen

Dieses Gerat verfugt Uber eine 10-Link-Kommunikationsschnittstelle, welche fiir
den Betrieb eine 10-Link-fahige Baugruppe (IO-Link-Master) voraussetzt.

Die 10-Link-Schnittstelle ermoglicht den direkten Zugriff auf Prozess- und Diagno-
sedaten und bietet die Moglichkeit, das Gerat im laufenden Betrieb zu parametrie-
ren. Des Weiteren ist die Kommunikation Uber eine Punkt- zu-Punkt-Verbindung
mit einem USB-Adapterkabel moglich.

Weitere Informationen zu 10-Link unter: www.ifm.com/de/io-link.
Geratespezifische Informationen

Die zur Konfiguration des |O-Link-Gerates notwendigen |ODDs sowie detaillierte
Informationen Uber Prozessdatenaufbau, Diagnoseinformationen und Parameter-
adressen sind unter www.ifm.com/de/io-link abrufbar.

Parametrierwerkzeuge

Alle notwendigen Informationen zur benotigten 10-Link-Hardware und Software

unter www.ifm.com/de/io-link.
10



6 Montage

6.1 Einbauort / Einbauumgebung

* Einbau des Gerates vorzugsweise senkrecht von oben.

6.1.1 Gerat mit Monostabsonde

 Das Gerat bendtigt zur sicheren Funktion eine Einkoppelplatte (— 6.4).

 Der Sondenstab muss folgende Mindestabstande einhalten zu Behalterwan-
den, Objekten im Behalter (B), Behalterboden und weiteren Fillstandsensoren:

* Bei nicht geraden Behalterwanden, Absatzen, Verstrebungen oder sonsti-
gen Einbauten muss ein Abstand von 50 mm zur Behalterwand eingehalten
werden.

* Bei Sondenlangen > 700 mm kann der Sondenstab durch Bewegung des
Mediums in erheblichem MaRe seitlich ausgelenkt werden. Um zu vermeiden,
dass er in solchen Fallen die Behalterwand oder Einbauten beruhrt, sollten die
Mindestabstande erhoht werden. Richtwerte:

Sondenlange Abstand zu Behalterwand oder Einbauten
700...1000 mm 100 mm
1000...1600 mm 180 mm

* Bei starker Verschmutzung des Mediums besteht die Gefahr der Brickenbil-
dung zwischen Sondenstab und Behalterwand oder Einbauten. Um Fehl-
messungen zu vermeiden: Erhohte Mindestabstande entsprechend Art und
Intensitat der Verschmutzung einhalten.

11



» Bei Einbau in Rohren gilt:

- Der Rohr-Innendurchmesser (d) muss mindestens 100 mm betragen
(Abb. 6-1).

- Das Gerat nur in metallische Rohre einbauen.

* Bei Einbau in Stutzen qilt:
- Der Durchmesser des Stutzens (d) muss mindestens 60 mm betragen (Abb. 6-2).
- Die Stutzenhohe (h) darf 40 mm nicht Uberschreiten (Abb. 6-2).

Trotz der Maoglichkeit des Einbaus in Stutzen das Gerat moglichst in planen
Behalterdecken einbauen! Stutzen beeintrachtigen die Abstrahlung der

Mikrowelle.
Abb. 6-1 Abb. 6-2
w:)
T
h
gl ||k

* Gerat nicht in unmittelbarer Nahe einer Befilloffnung montieren (Abb. 6-3).
Nach Moglichkeit ein Befillrohr (A) in den Behalter einbauen (Abb. 6-4). Min-
destabstand zwischen Befullrohr und Sondenstab = 50 mm; bei Sondenlangen
> 700 mm und bei hoher Verschmutzung entsprechend hoher (— 6.1.1).

12



Abb. 6-4

o Starke Schaumbildung und sehr stark bewegte Oberflachen konnen zu Fehl-
funktionen fuhren (siehe folgende Abb.). Empfohlene Abhilfen: Koaxialsonde
verwenden, Schwallrohr oder Bypass einbauen. Achtung: Mindestdurchmesser
d =100 mm. Der obere Zugang zum Bypass (A) und die Beltftungsoffnungen
des Schwallrohres (B) mussen oberhalb des maximalen Fullstands liegen. Die
Unterkante des Bypasses (C) und des Schwallrohrs (D) mUssen unterhalb des
minimalen Fullstands liegen. Damit wird verhindert, dass Schaum und Wellen-
bewegungen den Sensorbereich beeintrachtigen:

13



6.1.2 Gerat mit Koaxialsonde

« Es sind keine Mindestabstande zur
Behalterwand und zu Einbauten (B)
notwendig.

« Mindestabstand zum Behalterbo- A ﬁ
den: 10 mm.

~

* Die Entluftungsoffnung (A) darf
nicht durch Montageelemente oder °
Ahnliches abgedeckt werden. °

« Gerat nicht in unmittelbarer Nahe i ]=_v

()

~o

einer Befulloffnung montieren. 10 mm
Es darf kein Strahlwasser in die
Offnungen des Koaxialrohres
gelangen.

* Bei Schaumbildung ist zu beachten: Die Beluftungsoffnung des Koaxialrohrs
muss oberhalb des maximalen Fullstands liegen. Die Unterkante des Koaxial-
rohrs muss unterhalb des minimalen Fullstands liegen.

6.2 Montage der Sonde

Sondenstab und Koaxialrohr sind nicht im Lieferumfang enthalten. Sie missen
separat bestellt werden (— 3 Lieferumfang).

6.2.1 Montage des Sondenstabs

Zum Befestigen des Sondenstabs:

» Sondenstab an das Gerat an-
schrauben und festziehen.

Empfohlenes Anzugsmoment:
4 Nm.

Zur leichteren Montage und Demon-
tage ist der Stabanschluss uneinge-
schrankt drehbar. Auch bei mehrfa-

cher Drehung wird das Gerat nicht —

beschadigt.
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Bei hoher mechanischer Beanspruchung (starke Vibration, bewegte pastose
Medien) kann es notwendig sein, die Schraubverbindung zu sichern, z. B. durch
Schraubensicherungslack.
Stoffe wie Schraubensicherungslack konnen ins Medium tbergehen. Pri-
fen Sie deren Unbedenklichkeit!

Bei Einsatz mechanischer Sicherungsmittel (z. B. Zahnscheibe) sind Uberstehen-
de Kanten zu vermeiden. Sie konnen Storreflexionen erzeugen. E

6.2.2 Montage des Koaxialrohrs
Dieses Unterkapitel ist nur dann relevant, wenn das Gerat mit Koaxialsonde
betrieben werden soll.

Koaxialrohr und Sondenstab missen die gleiche Endlange haben. Das
Koaxialrohr kann gekurzt werden (— 6.3.2).

» Sondenstab an das Gerat an-
schrauben und festziehen. Empfoh- P
lenes Anzugsmoment: 4 Nm. [9

32

» Dichtung des Sensors (A) auf das A
Montagegewinde schieben.

» Koaxialrohr (B) Uber den Sonden- /@
stab schieben. Sorgfaltig zentrieren [ /732
und Sondenstab vorsichtig durch B J°
das Zentrierstlck (C) — bei Langen i
> 1400 mm durch die beiden
Zentrierstucke — des Koaxialrohrs
schieben. Zentrierstiicke nicht °
beschadigen. =

b A das Moriagegev E

uf das Montagegewinde des Sen-
sors aufschrauben und festziehen.

6.3 Kurzen der Sonde
6.3.1 Kurzen des Sondenstabs, Bestimmung der Sondenlange L

Der Sondenstab kann zur Anpassung an unterschiedliche Behalterhohen gekurzt
werden.

15



Niemals die minimal zulassige Sondenlange (L,) von 100 mm unterschrei-
ten! Sondenlangen unter 100 mm werden vom Gerat nicht unterstutzt.

Wird dennoch eine klrzere Sondenlange verwendet, konnen Messfehler
auftreten.

Gehen Sie folgendermalien vor:

» Sondenstab an das Gerat schrau- | Abb. 6-5
ben.

» Gewunschte Lange (L) auf dem
Stab markieren. Bezugspunkt ist die
Unterkante des Prozessanschlus-
ses.

» Sondenstab vom Gerat abschrau-
ben. _

» Sondenstab an der Markierung
klrzen.

L, =100 mm

» Alle Grate und scharfen Kanten entfernen.

» Sondenstab wieder an das Gerat anschrauben und festziehen. Empfohlenes
Anzugsmoment: 4 Nm.

» Sondenlange L genau messen, Wert notieren. Er muss beim Parametrieren
des Gerats eingegeben werden.

6.3.2 Kirzen des Koaxialrohrs
Koaxialrohr und Sondenstab mussen die gleiche Endlange haben:

/
f
D
1
f
’
'
f
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» Befestigungsklammer und Zent- Abb. 6-6

rierstuck (A, B) entfernen.
o Serene 1] |
» Koaxialrohr auf die gewiinschte D —
Lange kurzen: Ly =L+ 9 mm. o
» Nach dem Kirzen muss noch E
mindestens eine Bohrung (C) zur p o
Aufnahme der Befestigungsklam- :}—": i
mer vorhanden sein. g g o|
» Alle Grate und scharfen Kanten g g ol —
entfernen. AN 1 B L
» Zentrierstlck (A) am unteren M e
Rohrende einsetzen und mit der |_K = Lénge des Koaxialrohrs
Befestigungsklammer (B) in der L= Lénge des Sondenstabs ab Unterkante
untersten Bohrung (C) befestigen. des Prozessanschlusses

(Abb. — 6.3.16.5).

6.3.3 Bestimmung der Sondenlange L bei Verwendung von Koaxialsonden

Relevant bei unbekannter Lange des Sondenstabs L (Abb. 6-5):

» Gesamtlange Ly des Koaxialrohrs genau messen ( Abb. 6-6).

» \on der Gesamtlange des Koaxialrohrs 9 mm abziehen: L=Lx—-9 mm.

» Wert L notieren. Wert L muss beim Parametrieren des Gerats eingegeben
werden (— 9.1 Parametrieren tber PC).

6.4 Einbau des Gerats mit Monostabsonde

Zur ordnungsgemaRen Funktion beim Betrieb mit Monostabsonde bendtigt
das Gerat eine ausreichend grolde Einkoppelplatte aus Metall. Sie ist Vor-
aussetzung dafur, dass der Mikrowellenimpuls mit optimaler Sendeleistung
in den Behalter eingekoppelt wird. Die als Zubehor erhaltlichen Flansch-
platten sind als Einkoppelplatte nicht ausreichend.

Bei Einbau in geschlossene Metallbehalter dient der Behalterdeckel als Einkop-
pelplatte (R in Abb. 6-7 und 6-11). Hier sind 2 Einbauarten moglich:

* Einschrauben in einen Prozessanschluss G% im Behalterdeckel (— 6.4.1).

* Einbau in den Behalterdeckel mit Hilfe einer Flanschplatte, z. B. bei dinnwan-
digen Behaltern (— 6.4.2).

17



Weiterhin ist der Einbau in offene Behalter (— 6.4.3) und in Kunststoffbehalter
maglich (— 6.4.4).
6.4.1 Einbau in geschlossene Metallbehalter (ohne Flanschplatte)

Abb. 6-7 Abb. 6-8 Abb. 6-9
N—V
©
ﬂ32 D
A
7w
R

» Unterkante des Prozessanschlusses sollte bundig mit der Montageumgebung
abschliellen (Abb. 6-7).

» Nichtbundigen Einbau vermeiden (Abb. 6-8).

» Wenn notig Dichtungen oder Unterlegscheiben (D in Abb. 6-9) benutzen, um
die passende Hohe zu erreichen.

» Bei dickwandigen Behaltern ausreichende Vertiefungen vorsehen, um einen
bundigen Abschluss zu gewahrleisten.

6.4.2 Einbau in geschlossene Metallbehalter (mit Flanschplatte)

E Flanschplatten gehoren nicht zum Lieferumfang. Sie mussen separat
bestellt werden (— 3 Lieferumfang).

Abb. 6-10 Abb. 6-11

=
- 5

R/
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» Eine Bohrung im Behalterdeckel anbringen. Sie muss einen Mindestdurch-
messer (d) haben, um eine ausreichende Einkopplung des Messsignals zu
ermoglichen (Abb. 6-10). Der Durchmesser hangt ab von der Wandstarke des
Behalterdeckels:

Wandstarke [mm] 1.5 5.8 8...11
Bohrungsdurchmesser [mm] 35 45 55

» Flanschplatte mit der planen Flache zum Behalter montieren und mit geeigne- E
ten Schrauben befestigen.

Zwischen Flanschplatte und Behalter kann eine Dichtung (B in Abb. 6-11)
eingesetzt werden. Bei einigen Flanschplatten wird eine Dichtung mitgelie-
fert.

» FUr Sauberkeit und Planheit der Dichtflachen sorgen; insbesondere, wenn der
Behalter unter Druck steht. Befestigungsschrauben ausreichend festziehen.

» Gerat mit Prozessanschluss in die Flanschplatte einschrauben und fest anzie-
hen.

» Darauf achten, dass die mitgelieferte Geratedichtung (A in Abb. 6-11) an ihrem
Platz ist.
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6.4.3 Einbau in offene Behalter

» Bei Einbau in offene Behalter das Gerat mit Hilfe einer metallischen Halterung
montieren, sie dient als Einkoppelplatte (R); Mindestgrofie: 150 x 150 mm bei
einer quadratischen Halterung, 150 mm Durchmesser bei einer kreisformigen
Halterung.

» Gerat moglichst mittig auf der Halterung montieren. Der Abstand D2 darf
40 mm nicht unterschreiten, bei Sondenlangen > 700 mm und bei hoher Ver-
schmutzung entsprechend hoher (— 6.1.1):

AAUNRNNRNRNY
b
O
R

150 mm

» Unterkante des Prozessanschlusses sollte bundig mit der Montageumgebung
abschlielen (vgl. Abb. 6-7).

» Nichtblndigen Einbau vermeiden (vgl. Abb. 6-8).

» Wenn notig Dichtungen oder Unterlegscheiben (vgl. D in Abb. 6-9) benutzen,
um die passende Hohe zu erreichen.

6.4.4 Einbau in Kunststoffbehalter

150 mm
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Um eine ausreichende Einkopplung des Messsignals zu ermoglichen, bei Einbau
in Kunststoffbehalter oder Metallbehalter mit Kunststoffdeckel beachten:

» |Im Kunststoffdeckel muss eine Bohrung mit einem Mindestdurchmesser von
150 mm vorhanden sein.

» Zur Montage des Gerats muss eine metallische Flanschplatte (= Einkoppelplat-
te, R) verwendet werden, die die Bohrung ausreichend tberdeckt.

» Mindestabstand (= 80 mm) zwischen Sondenstab und Behalterwand gewahr- E
leisten, bei Sondenlangen > 700 mm und bei hoher Verschmutzung entspre-
chend hoher (— 6.1.1).

Bei Einbau in Kunststoffbehalter kann es zur Beeintrachtigung durch elek-
tromagnetische Storungen kommen. Abhilfe:

« Aufkleben einer Metallfolie an der AuRenseite des Behalters.

* Anbringen eines Abschirmbleches zwischen dem Fullstandsensor und
anderen elektronischen Geraten.

« Der Betrieb mit Koaxialsonde schitzt das Gerat wirksam gegen elek-
tromagnetische Storungen. Beachten Sie aber die Beschrankungen
des Einsatzbereichs (— 4.3).

6.5 Einbau des Gerats mit Koaxialsonde in Behalter
» Prozessanschluss abdichten:;

- Bei Rohren mit Prozessanschluss G%: Die mitgelieferte Dichtung auf das
Montagegewinde des Koaxialrohres schieben.

- Bei Rohren mit Prozessanschluss %" NPT. Geeignetes Dichtungsmaterial
(z. B. Teflonband) anbringen.

» Gerat mit Koaxialrohr in Behalter einschrauben und festziehen.

6.6 Ausrichtung des Sensorgehauses

Nach der Montage kann das Sensorgehause ausgerichtet werden. Es ist
uneingeschrankt verdrehbar. Auch bei einer mehrfachen Drehung wird das
Gerat nicht beschadigt.

21



7 Elektrischer Anschluss

m Das Gerat darf nur von einer Elektrofachkraft installiert werden.
Befolgen Sie die nationalen und internationalen Vorschriften zur Errichtung
elektrotechnischer Anlagen.

Spannungsversorgung nach EN 50178, SELV, PELV.

m Bei Marineanwendungen (soweit Geratezulassung vorhanden), ist ein
zusatzlicher Surgeschutz erforderlich.

» Anlage spannungsfrei schalten.
» Gerat folgendermalien anschliel3en:

2 1 -
2
)——— 0OUT2
@ K-
\\———— OUT1
4 3 N
Pin Belegung Adernfarben bei ifm-Kabeldosen
1 Ub+ braun
3 Ub- blau
2 OUT2 = Analogausgang weild
4 OUT1 = 10-Link schwarz

Wird das Gerat erstmals mit Betriebsspannung versorgt, mussen die
Sondenlange, das zu erfassende Medium und die verwendete Sondenart
parametriert werden. Erst danach ist das Gerat betriebsbereit (— 9).

8 Bedien- und Anzeigeelemente

Diese Geratevariante besitzt keine Bedien- und Anzeigeelemente. Zur Paramet-
rierung — 9.

Fur Gerate mit Anzeige- und Bedienelementen — www.ifm.com.
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9 Parametrieren

Fur die Parametrierung ist ein PC mit einer 10-Link-fahigen Software (— 9.1) oder
ein entsprechend programmierter Memory Plug (— 9.2) erforderlich.

Die Parameter konnen vor Einbau und Inbetriebnahme des Gerats oder wahrend
des laufenden Betriebs eingestellt werden.

Das Andern von Parametern wahrend des Betriebs beeinflusst méglicher-
weise die Funktionsweise der Anlage.

» Sicherstellen, dass keine Fehlfunktionen in der Anlage entstehen.

Die folgenden Unterkapitel beschreiben die unterschiedlichen Moglichkeiten, das
Gerat zu parametrieren.

9.1 Parametrieren uber PC
Fur die Parametrierung ist eine 10-Link fahige Software erforderlich (z. B. "LINE-

RECORDER SENSOR" oder "ifm Container"). Fur die Anbindung des Sensors
uber die USB-Schnittstelle eines Computers stehen die USB |0-Link Interfaces

mit den Bestell-Nr. E30396 oder E30390 zur Verflgung.

E Die Programmbibliothek der verfugbaren DTM-Objekte, die 10-Device-
Description (I0DD) und das FDT-Service-Programm "ifm container" sind

abrufbar unter www.ifm.com — Service — Download

Einstellbare Parameter:

LEnG ® [ Lange der montierten Sonde eingeben.
MEdI* | Zu erfassendes Medium: [HIGH] fur Wasser und wasserbasierte Medien
[LOW] fur Ole und 6Glbasierte Medien (— 4).
Prob * | Verwendete Sondenart (Monostabsonde oder Koaxialsonde).
Bei [MEdI] = [LOW] muss die Option [COAX] eingestellt werden (— 4).
ou2 Ausgangsfunktion fur den Analogausgang (OUT2): Strom- oder Spannungs-
ausgang: 1 =4..20mA/U =0...10 V, steigender oder fallender Verlauf.
FOU2 | Verhalten von OUT2 im Fehlerfall.
dFo Verzogerungszeit fur den Wechsel des Ausgangs in den mit [FOU2] definier-
ten Zustand; wirkt nur im Fehlerfall.

*)Grundeinstellung

Weitere Informationen sind der IODD-Beschreibung (— www.ifm.com/de/io-link)

oder den kontextspezifischen Parameter- Beschreibungen der verwendeten Para-
metriersoftware zu entnehmen.
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9.2 Parametrieren uber Memory Plug
Uber einen entsprechend eingestellten Memory Plug (Speichermodul, Bestell-
Nr. E30398) kann die Parametrierung erfolgen.

» Passender Parametersatz (z. B. Uber einen PC) in den Memory Plug laden
» Memory Plug zwischen Sensor und Kabeldose anschlielen

> Bei anliegender Spannungsversorgung kann der Parametersatz vom Memory
Plug auf den Sensor ubertragen werden. Alternativ kann ein Parameter vom
Sensor auf den Memory Plug geschrieben werden.

Der Memory Plug ist auch einsetzbar um die aktuelle Parametrierung eines
Gerates zu speichern und auf andere baugleiche Gerate zu Ubertragen

Weitere Informationen zum Memory Plug stehen in der technischen Dokumentati-
on des Artikel E30398 (verfugbar unter www.ifm.com).

10 Betrieb

Nach Einschalten der Versorgungsspannung befindet sich das Gerat im Run-
Modus (= normaler Arbeitsbetrieb). Es fuhrt seine Mess- und Auswertefunktionen
aus und erzeugt Ausgangssignale entsprechend den eingestellten Parametern.

10.1 Betriebs- und Diagnosemeldungen uber IO-Link

|ODD und IODD-Beschreibungstext als pdf unter:
www.ifm.com/de/io-link.

10.2 Ausgangsverhalten in verschiedenen Betriebszustanden

ouT1® OUT2
Initialisierung Prozesswert ungultig AUS
Normalbetrieb Prozesswert gemaR Full- gemal Fullstand und
stand Einstellung OU2
- 4 mA/0V bei FOU2 = OFF
Fehlerfall Prozesswert ungultig 20 mA/ 10 V bei EOU2 = on

*)Prozesswert tber [0-Link
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10.3 Einstellbereiche

[LEnG] mm inch

Einstellbereich 100...1600 4.0...63

Schrittweite 5 0,2
11 Wartung

» Prozessanschluss frei halten von Ablagerungen und Fremdkorpern.

» Bei starker Verschmutzung: Prozessanschluss und Sonde in regelmaligen
Abstanden reinigen.

Nach langerem Betrieb kénnen sich Trennschichten im Medium bilden (z. B. Ol
auf Wasser). Dies betrifft insbesondere Schwallrohre oder Bypasse.

» Trennschichten in regelmaliigen Abstanden entfernen.

» Dafir sorgen, dass die Entluftungsoffnung (am oberen Ende des Koaxialroh-
res) frei bleibt.

» Das Innere des Koaxialrohres von Fremdkorpern und Verschmutzungen frei
halten.

12 Werkseinstellung
(Sondergerate LXxxxx™ sind nicht berticksichtigt)

Werkseinstellung Benutzer-Einstellung
LR9020

Oou2 I

FOU2 OFF

dFo 0

LEnG 450

MEdI HIGH

Prob rod

*) Einstellungen der Sondergerate LXxxxx — Technisches Datenblatt

Weitere Informationen unter www.ifm.com
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