Photoelectric proximity sensor
Operating instructions

Safety notes

LASER CLASS 1

* La1ser

EN/IEC 60825-1:2014
IEC60825-1:2007

Maximum pulse power <250 mW
Puls length: 4 ns.
Wavelength: 658 nm

Complies with 21 CFR 1040.10
and 1040.11 except for deviations
pursuant to Laser Notice No. 50,
dated June 24, 2007

Read the operating instructions before commissioning.

Connection, mounting, and setting may only be performed by trained
specialists.

Not a safety component in accordance with the EU Machinery Directive.
UL: Only for use in applications in accordance with NFPA 79.

These devices shall be protected by a 1 A fuse suitable for 30 V DC.
Adapiers listed by UL with connection cables are available. Enclosure
type

When commissioning, protect the device from moisture and contamina-
tion.

These operating instructions contain information required during the life
cycle of the sensor.

WARNING: Interruption, manipulation or incorrect use can lead to
hazardous exposure due to laser radiation.

Correct use

The WTT12L is an opto-electronic photoelectric proximity sensor (referred
to as "sensor" in the following) for the optical, non-contact detection of
objects. If the product is used for any other purpose or modified in any way,
any warranty claim against SICK AG shall become void.

Commissioning

1 Check the application conditions: Adjust the sensing range and dis-
tance to the object or background and the remission capability of the
object according to the corresponding diagram [H] (x = sensing range,
y = minimum distance between the object and background in mm
(object remission / background remission) (Remission: 6 % = black,

90 % = white (referring to standard white as per DIN 5033)).

The minimum distance (= y) for background suppression can be read
from diagram [H1 ] as follows:

Example: x= 1,000 mm, y = 25 mm. That is, the background is sup-
pressed at a distance of > 25 mm behind the object.

Mount the sensor using a suitable mounting bracket (see the SICK
range of accessories).

Note the sensor's maximum permissible tightening torque of 0.8 Nm.
Note the preferred direction of the object relative to the sensor [see E].
Operation in standard | / O mode:

The sensors must be connected in a voltage-free state (U, = 0 V). The
information in the graphics [B] must be observed, dependlng onthe
connection type:

* Male connector connection: pin assignment

« Cable: core color

Only apply voltage / switch on the power supply (U, > 0 V) once all
electrical connections have been established. The' green LED indicator
lights up on the sensor.

Operation in 10-Link mode: Connect the device to a suitable 10-Link
master and integrate in the master or control via I0DD / function block.
The green LED indicator flashes on the sensor. I0DD and function block
are available to download from www.sick.com under the order number.
Explanations of the connection diagram (graphic B):

Teach-in = external teach-in (ET) (see Adjustment)

Tl / Test = test input (see Additional functions)

C = communication (e.g., |0-Link) (see Additional functions)

L/ D =light/ dark switch

Align the sensor with the object. Select the position so that the red
emitted light beam hits the center of the object. You must ensure that
the optical opening (front screen) of the sensor is completely clear [E].
We recommend making the adjustments using an object with a low
remission.

Sensor with potentiometer:

The sensing range is adjusted with the potentiometer (type: 4 rotations).
Clockwise rotation: sensing range increased; counterclockwise rotation:
sensing range reduced. We recommend placing the switching state in
the object, e.g., see graphic E. Once the sensing range has been adjust-
ed, the object is removed from the path of the beam, which causes the
background to be suppressed and the switching output to change (see
graphic C).

Sensor with teach-in button:

The sensing range is adjusted by pressing the teach-in button. Do

not operate the teach-in button using sharp objects. We recommend
placing the switching state in the object, e.g., see graphic E. Once the
sensing range has been adjusted, the object is removed from the path
of the beam, which causes the background to be suppressed and the
switching output to change (see graphic C).

Please refer to the enclosed operating instructions for the 10-Link photo-
electric sensor for information about adjusting the I0-Link sensing range.
The sensor is adjusted and ready for operation. Refer to graphics C

and E to check the function. If the switching output fails to behave in
accordance with graphic C, check application conditions. See section
Fault diagnosis.

Additional functions

Testinput: The WTT12L sensor features a test input ("TI" or "Test" on the
connection diagram [B]), which can be used to switch the sender off and
therefore check that the sensor is functioning correctly: If female cable
connectors with LED indicators are used, you must ensure that the Tl is
assigned accordingly.

There must be an object in the path of the beam (light reception); activate
the testinput (see the connection diagram [B], TI 24 V). The send LED is
shut down or no object being detected is simulated. Refer to graphics C to
check the function. If the switching output fails to behave in accordance with
graphic C, check application conditions. See section Fault diagnosis.

The sensor can be used in standard | / O mode (SI0) or 10-Link mode (IOL).
All automation functions and other parameter settings are effective in
10-Link mode and in standard I/ O mode (exception: time stamp). Output of
binary switching signals during standard | / O operation via pin 4 / black wire
orvia pin 5/ gray wire.

Information on the 10-Link functions can be found in the enclosed 10-Link
photoelectric sensors operating instructions or downloaded from www.sick.
com under the device order number.

Fault diagnosis
Table I indicates which measures are to be taken if the sensor stops working.

Disassembly and disposal

The sensor must be disposed of according to the applicable country-specific
regulations. Efforts should be made during the disposal process to recycle
the constituent materials (particularly precious metals).
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Maintenance

SICK sensors are maintenance-free.

We recommend doing the following regularly:

- clean the external lens surfaces

- check the screw connections and plug-in connections

No modifications may be made to devices.

Subject to change without notice. Specified product properties and
technical data are not written guarantees.

Reflexions-Lichttaster
Betriebsanleitung

Sicherheitshinweise

LASERKLASSE 1

*_ La1ser

EN/IEC 60825-1:2014
IEC60825-1:2007

Maximale Pulsleistung: <250 mW
Impulsdauer: 4 ns
Wellenlénge: 658 nm

Entspricht 21 CFR 1040.10
und 1040.11 mit Ausnahme von
Abweichungen nach
Laser-Hinweis 50, 24. Juni 2007

Vor der Inbetriebnahme die Betriebsanleitung lesen.

Anschluss, Montage und Einstellung nur durch Fachpersonal.

Kein Sicherheitsbauteil gemaf EU-Maschinenrichtlinie.

UL: Nur zur Verwendung in Anwendungen gemaf NFPA 79. Diese Geréate
miissen mit einer fiir 30V DC geeigneten 1A-Sicherung abgesichert
werden. Von UL gelistete Adapter mit Anschlusskabeln sind verfiighar.
Enclosure type 1.

Gerat bei Inbetriebnahme vor Feuchte und Verunreinigung schiitzen.
Diese Betriebsanleitung enthélt Informationen, die wahrend des Leb-
enszyklus des Sensors notwendig sind.

ACHTUNG: Eingriffe oder Manipulationen oder nicht bestim-
mungsgeméafie Verwendung kann zu gefahrlicher Belastung durch
Laser-Lichtstrahlung fiihren.

Bestimmungsgeméafie Verwendung

Die WTT12L ist ein optoelektronischer Reflexions-Lichttaster (im Folgenden
Sensor genannt) und wird zum optischen, beriihrungslosen Erfassen von Sa-
chen eingesetzt. Bei jeder anderen Verwendung und bei Verédnderungen am
Produkt verfallt jeglicher Gewéhrleistungsanspruch gegeniiber der SICK AG.

Inbetriebnahme
H Einsatzbedingungen priifen: Schaltabstand und Distanz zum Objekt

bzw. Hintergrund sowie Remissionsvermdgen des Objektes mit dem
zugehorigen Diagramm [vgl. H] abgleichen (x = Schaltabstand,

y = Mindestabstand zwischen Objekt und Hintergrund in mm (Remission
Objekt/ Remission Hintergrund) (Remission: 6 % = schwarz,

90 % = weif} (bezogen auf Standardweif3 nach DIN 5033)).

Die minimale Distanz (= y) fiir die Hintergrundausblendung kann aus
dem Diagramm [vgl. H1 (D] wie folgt abgelesen werden:

Beispiel: x=1000 mm, y =25 mm. D. h. der Hintergrund wird ab einer
Distanz von > 25 mm hinter dem Objekt ausgeblendet.

Den Sensor an einen geeigneten Befestigungswinkel montieren

(siehe SICK-Zubehor-Programm).

Maximal zuldssiges Anzugsdrehmoment des Sensors von 0,8 Nm
beachten.

Vorzugsrichtung des Objektes zum Sensor beachten [vgl. E].

El Betrieb im Standard |/ 0-Modus:

Anschluss der Sensoren muss spannungsfrei (U

Je nach Anschlussart sind die Informationen in &en Grafiken [vgl. B]

zu beachten:
 Steckeranschluss: Pinbelegung
e Leitung: Adernfarbe

Erst nach Anschluss aller elektrischen Verbindungen die Spannungsver-
sorgung (U, > 0 V) anlegen bzw. einschalten. Am Sensor leuchtet die

griine Anze|ge LED.

Betrieb im 10-Link-Modus: Gerat an geeigneten 10-Link-Master
anschlieBen und per I0DD / Funktionsblock im Master, bzw. in der
Steuerung integrieren. Am Sensor blinkt die griine Anzeige-LED. I0DD
und Funktionsblock stehen unter www.sick.com unter der Bestellnum-

mer zum Download bereit.

Erléuterungen zum Anschlussschema (Grafik B):
Teach = externer Teach (ET) (siehe Einstellung)

TE / Test = Testeingang (siehe Zusatzfunktionen)

C = Kommunikation (z. B. I0-Link) (siehe Zusatzfunktionen)

L/ D = Hell- / Dunkelumschalter

niedriger Remission vorzunehmen.
Sensor mit Potentiometer:

Mit dem Potentiometer (Art: 4 Umdrehungen) wird der Schaltabstand
eingestellt. Drehung nach rechts: Erhéhung des Schaltabstandes, Dreh-
ung nach links: Verringerung des Schaltabstandes. Wir empfehlen, den

Sensor auf Objekt ausrichten. Positionierung so wahlen, dass der rote

Sendelichtstrahl in der Mitte des Objekts auftrifft. Es ist darauf zu ach-
ten, dass die optische Offnung (Frontscheibe) des Sensors vollstandig
freiist [vgl. E]. Wir empfehlen, die Einstellung mit einem Objekt von

Schaltabstand in das Objekt zu legen, z. B. siehe Grafik E. Nachdem der
Schaltabstand eingestellt worden ist, das Objekt aus dem Strahlengang
entfernen, der Hintergrund wird dabei ausgeblendet und der Schaltaus-

gang andert sich (siehe Grafik C).
Sensor mit Teach-in-Taste:

Durch Driicken der Teach-in-Taste wird der Schaltabstand eingestellt.
Teach-in-Taste nicht mit spitzen Gegenstéanden betatigen. Wir empfeh-

len, den Schaltabstand in das Objekt zu legen, z. B. siehe Grafik E. Nach

dem der Schaltabstand eingestellt worden ist, das Objekt aus dem
Strahlengang entfernen, der Hintergrund wird dabei ausgeblendet und
der Schaltausgang andert sich (siehe Grafik C).

Einstellung des Schaltabstandes tiber 10-Link bitte der beiliegenden
Betriebsanleitung 10-Link Photoelectric sensors entnehmen.

Sensor ist eingestellt und betriebsbereit. Zur Uberpriifung der Funktion
Grafik C und E heranziehen. Verhélt sich der Schaltausgang nicht gemaf
Grafik C, Einsatzbedingungen priifen. Siehe Abschnitt Fehlerdiagnose.

Zusatzfunktionen

Testeingang: Der Sensor WTT12L verfiigt iiber einen Testeingang (,TE“ oder
JTestim Anschlussschema [B]), mit dem der Sender ausgeschaltet und
somit die ordnungsgemafe Funktion des Sensors tiberpriift werden kann:
Bei Verwendung von Leitungsdosen mit LED-Anzeigen ist darauf zu achten,

dass der TE entsprechend belegt ist.

Es muss sich ein Objekt im Strahlengang befinden (Lichtempfang),
Testeingang aktivieren (siehe Anschlussschema [B], TE 24 V). Sende-LED
wird abgeschaltet, bzw. es wird simuliert, dass kein Objekt erkannt wird. Zur
Uberpriifung der Funktion Grafik C heranziehen. Verhdlt sich der Schaltaus-
gang nicht gemaf Grafik C, Einsatzbedingungen priifen. Siehe Abschnitt

Fehlerdiagnose.

Der Sensor kann im Standard | / 0-Modus (SI0) oder im |0-Link-Modus

(I0L) verwendet werden. Alle Automatisierungsfunktionen und sonstigen
Parametereinstellungen sind im 10-Link-Betrieb und im Standard | / O-Betrieb
wirksam (Ausnahme: Zeitstempel). Im Standard | / O-Betrieb Ausgabe der
bindren Schaltsignale iber Pin 4 / schwarze Ader bzw. iber Pin 5 / graue Ader.
Die 10-Link Funktionalitaten bitte der beiliegenden Betriebsanleitung 10-
Link Photoelectric Sensors entnehmen oder iiber www.sick.com unter der

Gerate-Bestellnummer downloaden.

Fehlerdiagnose

Tabelle | zeigt, welche Mafinahmen durchzufiihren sind, wenn die Funktion

des Sensors nicht mehr gegeben ist.
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44.2 (1.74) 44.2 (1.74) . N _ _ s T I ''''' I ''''' I ''''' I ''''' I 1
oo R TE 319 (.26, { ° ?D i —4—-'0”" L —<—me +(L+) —4—-bml 1w —<—me ) —2 = (L
- 5 (0.24) gﬁ 6 (0.24) 2 ! ! !
- 2 ht = wht = ht; 2 wht wht; 2
e ss 82 —+=Q —— 0 —Ts Qe > Q2 - Q:
i blul 3 blu blu] 3 blu- blu] 3
3 @3 = Sk N SE Xxxx3 / -Xxxx7 -Xxxx6 / -Xxxx8 bik! 4 blk! pik! 4 blk bik! 4
§ ga 8 S CI = ® »—7=Q 7 Q = Q - Q@ ——= O :
\—10. © le} © L | T - 5 - - 5 5
o s R N O =g s 6 L=k = —Z8L 2 Test —9 Test —«Z2 2 1ot —2 Teqt —& 2 | p Q (Push- PuII) :
S : = o = jut | L
o ik L B gy o T e e 3 Y
T wa2a LM_J @|lsesaan 153 :
. . -B1xx8/-B1xx7 B2xx4 / -B3xx4 -B1xx4 WTT12LC-B2xx3 /-B3xx3 ~ WTT12LC-B1xx3 !
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|3| LED indicator yellow: status of received light beam —<—| + (L+) —— +(Lt) —<—| + (L+) —— +(Lt) —<—| + (L+) -|
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Min. distance from object to background in mm (inch) Min. distance from object to background in mm (inch) Anzeige-LED / Fehlerbild / Ursache / Mafnahme /
40 1 s ‘ 50 LED indicator/ fault pattern Cause Measures
) -Bxx3x: 6 % / 90 % (1.97) N 269 9 iine LED leuchtet nicht keine Spannung oder Spannung unterhalb der Spannungsversorgung priifen, den gesamten elekt-
1.57 1) -Bxx1x: 6 % / 90 % grune / p g p g p 8 gung p! , den g
( ) 2) -Bxx3x: 90 % / 90 % 6%(130% 2; -Biilﬁ' 90% / 900% 6?5}0% green LED does not light up Grenzwerte / rischen Anschluss priifen (Leitungen und Steckerver-
35 }3)-Bxx6x: 6 %/ 90 % Ay o, No voltage or voltage below the limit values bindungen) /
(1.38) |4)-Bxx6x: 90 % / 90 % 7 40 i; ’Exxgx- gOA’ 0// ?g(ﬁy // Check the power supply, check all electrical connec-
5) -Bxx4x: 6 % / 90 % [ 4)-Bxxox: o o tions (cables and plug connections)
30 6; .Bxx:4§; 920 o// 20 % v (1.57) 5) -Bxx2x: 6 % / 90 % griine LED leuchtet nicht/ Spannungsunterbrechungen / Sicherstellen einer stabilen Spannungsversorgung
(1.18) 6%/90% 6) -Bxx2x: 90 % / 90 % green LED does not light up Voltage interruptions ohne Unterbrechungen /
Dé) ° \ Ensure there is a stable power supply without
25 30 / interruptions
(0.98) / (1.18) o N griine LED leuchtet nicht/ Sensor ist defekt / Wenn Spannungsversorgung in Ordnung ist, dann
20 > 6%/90% green LED does not light up Sensor is faulty Sensor austauschen /
Ifthe power supply is OK, replace the sensor
(0.79) M 20 griine LED leuchtet, kein Ausgangssignal bei Objekt- Testeingang (TE) ist nicht korrekt angeschlossen / Siehe Hinweis fir Anschluss des TE /
15 |om— 90%/90% 0.79) detektion / ) ) o Test input (Tl) is not connected properly See the note on connecting the Tl
(0.59) | o= _/® ' @ green ijD lights up, no output signal when object is
: o — s tecte
90%/90% °
10 6%/90% e o/90% griine LED blinkt/ 10-Link Kommunikation / -
(0.39) @ 10 | 6%/90% green LED flashes 10-Link communication
S —— 90%/90% (0.39) | em—— Schaltausgénge nicht gemaf Grafik C / 10-Link Kommunikation / -
5 @ @ Switching outputs not according to graphic C 10-Link communication
(02) 90%/90% - 90%/90% Schaltausgénge nicht gemas Grafik C/ manuell vorgenommene, vom Standard abweichende, ~ Factory reset auslgsen. Die Schaltausgénge werden
0 90%/1 90% Switching outputs not according to graphic C Parametereinstellungen / wieder auf Werkseinstellung zuriickgesetzt /
Parameter settings made manually, which deviate from Initiate a factory reset. The switching outputs are reset
0 1,000 2,000 3,000 4,000 ;
(39.37) (78.74) (118.11) (157.48) 0 (15906%) (Jé,s())g% (16,9588 (27'80(7)4(1)) ‘ thestarlvdarfi . _ to ).‘alcturysettmgs _
: - : . gelbe LEDs blinken synchron / Sensor ist nicht betriebsbereit. Bei tiefen Umge- Bei tiefen Umgebungstemperaturen warten, bis sich der

Dista

nce in mm (inch)

Distance in mm (inch)

yellow LEDs flash at the same time

bungstemperaturen befindet sich der Sensor in der
Aufwarmphase. Bei zu hohen Umgebungstemperaturen

hat sich der Sensor abgeschaltet. /

The sensor is not ready for operation. The sensor will be
in the warming-up phase at low ambient temperatures.

Sensor aufgewdrmt hat. Bei zu hohen Umgebungstem-
peraturen fiir Abkiihlung sorgen /

At low ambient temperatures, wait until the sensor has

The sensor will have shut down at excessively high
ambient temperatures.

warmed up. Ensure the sensor cools down at excessi-
vely high ambient temperatures.

gelbe LED blinkt (nur kurz) /

Teach-in Modus /

Teach-Modus iiberpriifen /

Demontage und Entsorgung Teach-in-Modus TeaCh'i“'zeit/ A"!sricht“"g/ A"Z‘?ig?"-ED/ Ergebnis / yellow LED flashes (only briefly) Teach-in mode Check the teach-in mode
Die Entsorgung des Sensors hat geméf den landerspezifisch anwendbaren fiir Objekte / Teach-in time Alignment LED indicator Results gelbe LED leuchtet, kein Objekt im Strahlengang / Abstand zwischen Sensor und Hintergrund ist zu Schaltabstand verringem, siehe Grafik F /
Vorschriften zu erfolgen. Fiir die enthaltenen Wertstoffe (insbesondere Teach-in mode for objects yellow LED lights up, no object in the path of the beam  gering / Reduce the sensing range, see graphic F
Edelmetalle) istim Rahmen der Entsorgung eine Verwertung anzustreben. ) Distance between the sensor and the background is
Wartun Einfach-Teach-in-Taste / ca.1,0s/ Sensor auf Objekt/ . Schaltabstand wird auf Objekt too short
g Single teach-in pushbutton approx. 1.0's Sensor to object eingestellt/ Objekt istim Strahlengang, gelbe LED leuchtet nicht/  Abstand zwischen Sensor und Objekt istzu gro oder  Schaltabstand vergréfern, siehe Grafik F /
SICK-Sensoren sind wartungsfrei. Sensing range is adjusted Object iis in the path of the beam, yellow LED does not ~ Schaltabstand ist zu gering eingestellt/ Increase the sensing range, see graphic F
Wirempfehlen, in regelmaRigen Abstanden according to object lightup Distance between the sensor and the object is too long
- die optischen Grenzflachen zu reinigen ET: Pin 5 oder graue Aderfir>2 >2s Sensor auf Objekt/ 2 Schaltabstand wird auf Objekt or sensing range is set too short
- Verschraubungen und Steckverbindungen zu iiberpriifen ..<4saufUlegen()/ Sensor to object eingestellt/
Veranderungen an Geréten diirfen nicht vorgenommen werden. ET-'fCOQHZECt glz 5 or gray wire to 39"5'25 range t’)S, adjusted
Irrtimer und Anderungen vorbehalten. Angegebene Produkteigenschaften for>2t0<4s() according to object
und technische Daten stellen keine Garantieerklarung dar.
-Bxx3x -Bxx4x -Bxx6x -Bxx1x -Bxx2x -Bxx5x
Laser class Laserklasse Classe laser Classe de laser Classe laser Clase de laser HBAER L—Y—U5X Knacc nasepa 1 1 1 1 1 1
Sensing range Schaltabstand Distance de commutation Distancia de comutacao Distanza di commutazione Distancia de conmutacién FFXRIEE RS PaccTosHue cpabatbiBanms 100...2500 mm ! 100... 1800 mm ¥ 100...3800 mm ¥ 100... 1600 mm ¥ 100... 1400 mm ¥ 100... 1800 mm !
Sensing range max. Schaltabstand max. Portée max. Distancia de comutagao méax. Distanza max. di commutazione Distancia de conmutacién max. BAFRER B A% HEE PaccTosHue cpabatbiBaHus, Makc. 50...2500 mm ¥ 50... 1800 mm ¥ 50...3800 mm ! 50... 1600 mm ! 50... 1400 mm ! 50... 1800 mm ¥
Light spot diameter / distance Lichtfleckdurchmesser / Entfernung Diamétre spot/ distance Diametro do ponto de luz/ distancia Diametro punto luminoso / distanza Didmetro del punto luminoso / distancia KBER /BE HRDOARY NE/ IR AvameTtp CBETOBOro NATHa / paccTonHke <14.0mm /2500 mm <12.0 mm/ 1800 mm <18.0 mm /3800 mm <11.0mm/ 1600 mm <10.0 mm / 1400 mm <12.0mm / 1800 mm
Supply voltage V, Versorgungsspannung U, Tension d'alimentation U, Tensdo de alimentagao U, Tensione di alimentazione U, Tension de alimentacion U, BB E U, HIGEE U, Hanpsixetue nuraxus U, DC10...30V? DC10..30V? DC10..30V? DC 10...30v? DC 10...30v? DC 10...30v?
Output current |, Ausgangsstrom | Courant de sortie | Corrente de saida | Corrente di uscital Intensidad de salida | BRI, HOERI, Bbix0pHO# TOK |, <100 mA <100 mA <100 mA <100 mA <100 mA <100 mA
Max. switching frequency Schaltfolge max. Commutation max. Sequéncia max. de comutacéo Sequenza di commutazione max. Secuencia de conmutacion max. BRFFKIREIRF BRARAY FIEAER Yacrota cpabatbiBaHus MaKC. 1,000 Hz® 30 Hz® 100 Hz¥ 1000 Hz® 30 Hz¥ 100 Hz¥
Max. response time Ansprechzeit max. Temps de réponse max. Tempo méx. de resposta Tempo di reazione max. Tiempo de respuesta max. B0 R A 5] BARSERE Bpems 0TKAvKa MaKc. 0.5ms? 16.7ms ¥ 5ms? 0.5ms? 16.7ms ¥ 5ms?
Enclosure rating Schutzart Indice de protection Tipo de protecéo Tipo di protezione Tipo de proteccion Brir e B REER Knacc 3aluutol IP67 IP67 IP67 IP67 IP67 IP67
Protection class Schutzklasse Classe de protection Classe de protecéo Classe di protezione Clase de proteccion BriR &R HREITA Knacc 3atuutbl @ @ @ @ @ @
Circuit protection Schutzschaltungen Protections électriques Circuitos de protegdo Commutazioni di protezione Circuitos de proteccion Rip B [E R R E Circuitos de proteccion A,B,CY A,B,CY A,B,CY A,B,CY A,B,CY A,B,CY
Ambient operating temperature Betriebsumgebungstemperatur Température de service Temperatura ambiente de funcionamento Temperatura ambientale di funzionamento Temperatura ambiente de servicio IERERE BILRE (ESF ) [Anana3oH pabounx Temneparyp -35...+50 °C® -35...+50 °C*® -35...+50 °C*® -35...+50°C*® -35...+50°C® -35...+50°C®
Warm-up time Aufwarmzeit Temps de montée en température Tempo de aquecimento Tempo di riscaldamento Tiempo de calentamiento ] DA—LT Y TR Bpewms Ha pa3orpes <15 Min <15 Min <15 Min <15Min <15Min <15Min
10-Link 10-Link 10-Link 10-Link 10-Link 10-Link 10-Link 10-Link 10-Link 1.1 1.1 1.1 1.1 1.1 1.1
Communication mode Kommunikationsmodus Mode de communication Modo de comunicacao Modalita di comunicazione Modo de comunicacion BEER BEE—R Pexum KOMMYHUKaLUK COM2 COM2 COM2 COM2 COM2 COM2
Distance value - measuring range Distanzwert - Messbereich Valeur de distance - plage de mesure Valor de distancia - Faixa de medicéo Valore distanza - campo di misura Valor de distancia - Campo de medicion JEEE-NEEE PEBHE - RIE 3HaueHne AcTaHUMY - Ananas3oH 3MepeHus 50...2500 mm 50 ... 1800 mm 50...3800 mm 50...1600 mm 50... 1400 mm 50... 1800 mm
Distance value - resolution Distanzwert - Aufldsung Valeur de distance - résolution Valor de distancia - Resolucéo Valore distanza - risoluzione Valor de distancia - Resolucién BEEE- PR BEREE - 2 fRRE 3HaueHune AucTaHunm - Paspeluenne 1mm 1mm 1mm 1mm 1mm 1mm
Distance value - reproducibility Distanzwert - Reproduzierbarkeit Valeur de distance - reproductibilité Valor de distancia - Reprodutibilidade Valore distanza - riproducibilita Valor de distancia - Reproducibilidad ERE- T BERE - AR 3HaueHue AUCTaHLMK - Bocnpon3BoaMMOocTs 2.3..6.1mm"® 0.9..1.3mm"® 1.1..3.0mm ® 2.7..8.0mm7® 1.1..1.5mm "8 1.2..3.0mm"®
Distance value - accuracy Distanzwert - Genauigkeit Valeur de distance - précision Valor de distancia - Precisdo Valore distanza - accuratezza Valor de distancia - Exactitud EEE-BE BEREE - EREME 3HaueHue AUCTaHLMK - TOYHOCTb typ. £ 15 mm typ. £ 15 mm typ. £ 15mm typ. £ 20 mm (50...1000 mm) typ. + 20 mm (50...1000 mm) typ. + 20 mm (50...1000 mm)
+15mm (1000...1600 mm)  + 15 mm (1000...1400 mm)  + 15 mm (1000...1800 mm)
Y Object with 6... 90 % remission b Tastgutmit6 ... 90 % Remission Y Objetavec 6 ... 90 % de réémission Y Objeto a ser detectado com 6 ... 90% de lumindn- Y Oggetto con il 6 ... 90% di remissione Y Material con un 6 ... 90% de reflexion v BA6..90 % REFLWABEHR b K57 6..90 % DXRY b Ckanmpyembiit 0GbexT - pemucens 6 ... 90 %
(based on standard white DIN 5033) (bezogen auf Standard-Weis DIN 5033) (par rapport au blanc standard selon DIN 5033) cia (com base no padrao branco DIN 5033) (riferito al bianco standard DIN 5033) (sobre el blanco esténdar segin DIN 5033) ($E DIN5033 HUEMIRAER ) (DIN5033 ICE#L -HE) (oTHOCHTEABHO CTaHAApTHOTO Benoro no DIN 5033)
2 Limitvalue: 2 Grenzwerte: 2 Valeurs limites : 2 Valores limite: funcionamento com rede a provade 2 Valori limite: 2 Valores limite: 2 RPRME : 2 PREVE : 2 TpepeAbHble 3HAYEHUS:
operation in short-circuit protection mains max. Betrieb im kurzschlussgeschiitzten Netz max. 8 A; fonctionnement sur réseau protégé contre les curto-circuito max. 8 A; ondulacéo residual méx. 5 funzionamento in rete protetta da cortocircuito funcionamiento en red protegida contra cortocir- T‘F}Eﬁﬂ% B APIETT , ﬁ‘ﬁﬁ{%i@#gﬁﬂiwgﬁk 8A; 3KCnAyaTaLMs B 3aLUMLLEHHON OT KOPOTKOTO
; Restwelligkeit max. 5 Vg courts-circuits max. 8 A ; ondulation résiduelle s max. 8 A; cuitos max. 8 A; BAS8A; BRBUYTIGEA S5V 3aMblKaHHs CeTH Make. 8 A;
residual ripple max. 5 Vgg 3 Mit Hell- / Dunkelverhaltnis 1:1 max. 5V, # Com proporcéo sombra/ luz 1:1 ondulazione residua max. 5 Vg ondulacion residual méx. 5 Vg ﬁﬁ%iﬁ 5V ) SAN/HA—UDLEL] 0CTaTo4Has BOAHUCTOCTb Make. 5 B
3 With light/ dark ratio 1:1 4 Signallaufzeit bei ohmscher Last 3 Pour un rapport clair / sombre de 1:1 4 Tempo de funcionamento do sinal com carga 3 Con rapporto chiaro/scuro 1:1 3 Con una relacion claro/ oscuro de 1:1 9 BREHEN 101 Y BROGH3ESRIBEE # CoOTHOWIEHHE CBETAbIX  TEMHbIX y4aCTKOB
4 Signal transit time with resistive load 9 A=U,-Anschlisse verpolsicher 4 Temps de propagation du signal sur charge dhmica “ Durata segnale con carico ohmico 4 Duracién de la sefial con carga 6hmica Y E5&HmATE ( REARN ) 9 A=U EREEFERE u3o6paxenns 1:1

9 A=U,-connections reverse polarity protected

B = inputs and output reverse-polarity protected

C = Interference suppression
8 AsofT,=45°Camax. output current of |

is necessary.
Equivalentto 1 0.
8 6%... 90% remission.

=50mA
is permissible. Below T, = -10°C a warm-up time

B = Ein- und Ausgénge verpolsicher

C = Stérimpulsunterdriickung

AbT, =45 °C ist ein max. Ausgangsstrom |,
=50 mA zulassig. Unter T, =-10 °C st eine
Aufwérmzeit notwendig.

Entspricht 1 o.

6% ... 90 % Remission.

ohmique

de polarité

B = entrées et sorties protégées contre les inversi-

ons de polarité

C = Suppression des impulsions parasites
Apartirde T, =45 °C, un courant de sortie max.
| = 50 mA est admissible. Sous T, =-10 °C, un
temps de montée en température est nécessaire.
Correspond a 1 ¢.

6% a 90 % de réémission.

A=raccordements U, protégés contre les inversions

v
B = Entradas e saidas protegidas contra polaridade

inversa

C = Supresséo de impulsos parasitas

te de saida max. |,

A = conexdes protegidas contra inversao de pélos

Apartir de uma T, =45 °C, é permitida uma corren-
&= 90 mA. Abaixo de umaT, =

-10 °C, é necessario um tempo de aquecimento.

Correspondea 1 0.
Luminancia 6% ... 90%.

9 A=U-A
polarlta

B = entrate e uscite protette da polarita inversa

C = Soppressione impulsi di disturbo

A partire da T, = 45°C & ammessa una corrente di
uscita max. I, =50 mA. Ameno diT,=-10 °Cé
necessario un tempo di riscaldamento.
Corrisponde a 1 0.

Riflessione 6% ... 90%.

i protetti dall'i ione di

A= U, protegidas contra polarizacion inversa 9 A=U 0 ( EXBURRMERIIERE ) B=HASD FERE

B = Entradas y salidas protegidas contra polariza- B- SARMERPNHABNGEE - T5/ VL N4
ci6n incorrecta C = M F B o T,=45°CE LEIBDIFEEE. JAHED
C = Supresion de impulsos parésitos O BET,=45°CH , ATNBRAWEE BRI, =50mANRFAIENTLVET,
o ApartirdeT, = 45 °C se permite una intensidad de FoH I, =50mA. HBRERTFT,=-10 T,= 10°CETEBBA. IA—LTF
salida méx. I,,,, = 50 mA. Por debajo de T, =-10°C,  °C ﬁ%ﬁﬂﬁmﬁlﬁle ‘/ 7"5%?173‘”%;’(3‘0
es un tiempo de ¢ ) 7 WRF 1o, U e
7 Correspondea 1 0. 9 6%..90% Fho 8 6% . 90% RETE

6% ... 90% de reflectancia.

TIPOAORKHTEABHOCTb CUTHAAA NPU OMUYECKOM
Harpyske

MOAIOCOB

B = BX0Ab! 1 BbIXOAbI C 3aLLUTON OT NepenyTbiBaHUsA

MIOAOCOB
C = nopaBAEHHE UMMYALCHBIX TOMeX

Hauunas ¢ T, = 45 °C A0nyCTUM MaKC. BbIXOAHOM
TOK IMaKC
TpebyeTcs Bpems Ha pasorpes.
Coorsercrayer 1 0.

6% ... 90 % sipKocTH.

A= U,-NOAKMOYEHHA C 3aLLMTO OT NepenyThiBaHuA

=50 mA. Mpy sHaueHnn Huxe Ty = -10 °C




Détecteur en réflexion directe
Notice d'instruction

Consignes de sécurité

LASER CLASS 1

*_ La1ser

EN/IEC 60825-1:2014
IEC60825-1:2007

Maximum pulse power < 250 mW
Puls length: 4 ns.
Wavelength: 658 nm

Complies with 21 CFR 1040.10
and 1040.11 except for deviations
pursuant to Laser Notice No. 50,
dated June 24,2007

Lire la notice d'instruction avant la mise en service.

Confier le raccordement, le montage et le réglage uniquement a un
personnel spécialisé.

Il ne s'agit pas d'un composant de sécurité au sens de la directive
machines CE.

UL : utilisation uniquement dans des applications selon la NFPA 79.

Ces appareils doivent étre protégés par un fusible de 1 A adapté a du
30V C.C. Des adaptateurs listés UL avec cables de connexion sont
disponibles. Enclosure type 1.

Protéger I' appareil contre I'humidité et les impuretés lors de la mise en
service.

Cette notice d'instruction contient des informations nécessaires pen-
dant toute la durée de vie du capteur.

ATTENTION : toute intervention, manipulation ou utilisation non con-
forme peut entrainer des blessures graves causées par le faisceau laser.

Utilisation conforme

WTT12L est un détecteur a réflexion directe optoélectronique (appelé
capteur dans ce document) qui permet la détection optique sans contact
d'objets. Toute autre utilisation ou modification du produit annule la
garantie de SICK AG.

Mise en service
1 Vérifier les conditions d' utilisation : comparer la portée et la distance

al'objet ou a I'arriere-plan et les caractéristiques de réflectivité avec
le diagramme correspondant [cf. H] (x = portée, y = distance minimale
entre I'objet et I"arriere-plan en mm (réflectivité de I' objet / réflectivité
de I'arriére-plan) (réflectivité : 6 % = noir, 90 % = blanc (par rapport au
blanc standard selon DIN 5033)).

La distance minimale (= y) pour ' élimination d'arriére-plan peut étre
déterminée a partir du diagramme [H1 D] comme suit :

Exemple :x =1 000 mm, y = 25 mm. Cela signifie que I'arriere-plan est
masqué a partir d'une distance supérieure a 25 mm derriére I'objet.
Monter le capteur sur une équerre de fixation adaptée (voir la gamme
d'accessoires SICK).

Respecter le couple de serrage maximum autorisé du capteur de 0.8 Nm.
Tenir compte de la direction préférentielle de I'objet par rapport au
capteur [voir E].

Fonctionnement en mode | / O standard :

Le raccordement des capteurs doit s'effectuer hors tension (U, = 0 V).
Selon le mode de raccordement, respecter les informations contenues
dans les schémas [B] :

* Raccordement du connecteur : affectation des broches

e Cable: couleur des fils

Aprés avoir terminé tous les raccordements électriques, enclencher1'al-
imentation électrique (U, > 0 V). La DEL verte s'allume sur le capteur.
Fonctionnement en mode |0-Link : raccorder |'appareil au maitre 10-
Link approprié et I'intégrer au maitre ou & la commande par 10DD / bloc
de fonctions. La LED verte clignote sur le capteur. |0DD et bloc de
fonctions peuvent étre télécharger sous la référence de commande a
|'adresse www.sick.com.

Explications relatives au schéma de raccordement (schéma B) :
Apprentissage = apprentissage externe (ET) (voir le réglage)

TE / Test = entrée test (voir fonctions supplémentaires)

C = communication (par ex. |0-Link) (voir fonctions supplémentaires)
L/ D = commutateur clair/ sombre

Aligner le capteur sur ' objet. Sélectionner la position de sorte que le
faisceau lumineux émis rouge touche ' objet en plein milieu. S'assurer
que |'ouverture optique (vitre frontale) du capteur est parfaitement
dégagée [voir E]. Nous recommandons de procéder au réglage avec un
objet peu réfléchissant.

Capteur avec potentiométre :

La portée se régle avec le potentiométre (réf. : 4 tours). Rotation vers la
droite : augmentation de la portée, rotation vers la gauche : réduction
de la portée. Nous recommandons de régler la portée sur |' objet, par
ex. voir schéma E. Apreés le réglage de la portée, retirer |' objet de la
trajectoire du faisceau, ce qui élimine |'arriére-plan et fait basculer la
sortie de commutation (voir le schéma C).

Capteur avec touche apprentissage :

Appuyer sur la touche apprentissage pour régler la portée. Ne pas
appuyer sur la touche apprentissage avec des objets pointus. Nous
recommandons de régler la portée surl'objet, par ex. voir schéma E.
Aprés le réglage de la portée, retirer I' objet de la trajectoire du faisceau,
ce qui élimine ['arriére-plan et fait basculer la sortie de commutation
(voir le schéma C).

Pour régler la portée via une liaison 10-Link, consulter la notice d'in-
struction "10-Link Photoelectric sensors ".

Le capteur est réglé et prét a étre utilisé. Pour contrdler le fonctionne-
ment, utiliser les schémas C et E. Si la sortie de commutation ne se
comporte pas comme indiqué sur le schéma C, vérifier les conditions
d'utilisation. Voir la section consacrée au diagnostic.

Fonctions supplémentaires

Entrée test : le capteur WTT12L dispose d’une entrée test (" TE " ou " Test "
dans le schéma de raccordement [B]) qui permet de désactiver le capteur
et ainsi de controler son bon fonctionnement : lorsque des cables avec
connecteurs femelles équipés de DEL sont utilisés, s'assurer que I'entrée TE
est correctement affectée.

Démontage et mise au rebut

La mise au rebut du capteur doit respecter la réglementation nationale en
vigueur. Dans le cadre de la mise au rebut, veiller a recycler les matériaux
(notamment les métaux précieux).

Maintenance

Les capteurs SICK ne nécessitent aucune maintenance.

Nous vous recommandons de procéder réguliérement

- au nettoyage des surfaces optiques

- au contrdle des vissages et des connexions enfichables

Ne procéder a aucune modification sur les appareils.

Sujet a modification sans préavis. Les caractéristiques du produit et
techniques fournies ne sont pas une déclaration de garantie.

L Portugues |

Sensor de reflexao
Manual de instrucoes

Notas de seguranca

LASER CLASS 1

*_ La1ser

EN/IEC 60825-1:2014
IEC60825-1:2007

Maximum pulse power < 250 mW
Puls length: 4 ns

Aucun objet ne doit se trouver dans la trajectoire du faisceau (réception de
la lumiére), activer |'entrée test (voir le schéma de raccordement [B], TE
24V). La LED d’émission est arrétée ou il est simulé qu'aucun objet n'est
détecté. Pour contrdler le fonctionnement, utiliser les schémas C. Si la sor-
tie de commutation ne se comporte pas comme indiqué sur le schéma C,
vérifier les conditions d'utilisation. Voir la section consacrée au diagnostic.
Le capteur peut étre utilisé en mode E/ S standard (SI0) ou en mode 10-Link
(I0L). Toutes les fonctions d’automatisation et tous les autres réglages

de paramétres sont actifs en mode 10-Link et en mode E / S standard (a
I’exception de I'estampille). En mode E/ S standard, sortie des signaux de
commutation binaires via la broche 4 / brin noir ou via la broche 5 / brin gris.
Les fonctions du mode 10-Link sont décrites dans la notice d'instruction 10-
Link Photoelectric Sensors fournie ou peuvent étre téléchargées sur
www.sick.com sous le numéro de commande de I'appareil.

Diagnostic

Le tableau | présente les mesures a appliquer si le capteur ne fonctionne
plus.

Wavelength: 658 nm

Complies with 21 CFR 1040.10
and 1040.11 except for deviations
pursuant to Laser Notice No. 50,
dated June 24,2007

Ler as instrucdes de operacéo antes da colocagdo em funcionamento.

A conexao, a montagem e o ajuste devem ser executados somente por
pessoal técnico qualificado.

Os componentes de seguranca ndo se encontram em conformidade com
a Diretiva Europeia de Maquinas.

UL: Somente na utilizagdo em aplicagdes de acordo com NFPA 79. Estes
dispositivos devem ser protegidos por um fusivel de 1 A adequado para
30 VCC. Estao disponiveis adaptadores listados pela UL com cabos de
conexdo. Enclosure type 1.

Durante o funcionamento, manter o aparelho protegido contra im-
purezas e umidade.

Este manual de instrugdes contém informagdes necessarias para toda a
vida (til do sensor.

ATENCAO: Intervencdes ou manipulagdes, ou o uso contrario as espe-
cificacdes podem levar a uma carga perigosa por radiacao laser.

Especificagdes de uso

0 WTT12L é um sensor optoeletrdnico de reflexao (doravante denominado
"sensor") utilizado para a detecgdo Gptica e sem contato de objetos.
Qualquer utilizagao diferente ou alteragdes do produto provocam a perda
da garantia da SICK AG.

Colocacgao em operacao

[ Verificar as condigdes de uso: equiparar a distancia de comutagao e
distancia até o objeto ou plano de fundo, bem como a refletividade do
objeto, com o respectivo diagrama [cp. H] (x = distancia de comu-
tacao, y = distdncia minima entre o objeto e o plano de fundo em mm
(luminancia do objeto / luminéncia do fundo) (luminéncia: 6 % = preto,
90 % = branco (com base no padrao branco da norma DIN 5033)).

A distancia minima (= y) para a supressao do fundo pode ser obtida do
diagrama [cp. H1 ] como a seguir:

exemplo : x=1000 mm, y =25 mm. Isto significa, que o plano de fundo
é suprimido a partir de uma distancia de > 25 mm atras do objeto.

H Montar o sensor numa cantoneira de fixagdo adequada (ver linha de
acessorios da SICK).

Observar o torque de aperto maximo permitido de 0.8 Nm para o sensor.
Observar a diregao preferencial do objeto em relagao ao sensor [cp. E].

El Operagdo no modo |/ 0 padrdo:

A conexao dos sensores deve ser realizada em estado desenergizado
(U, =0V). Conforme o tipo de conexdo, devem ser observadas as
informacdes contidas nos gréficos [cp. B]:

* Conector: Pin-out

* Cabo: Cor dos fios

Instalar ou ligar a alimentagéo de tensdo (U, > 0 V) somente apds a
conclusdo de todas as conexdes elétricas. d indicador LED verde esta
aceso No sensor.

Operacao no modo 10-Link: conectar o dispositivo a um mestre 10-Link
adequado e integra-lo ao mestre ou ao comando através de 10DD / blo-
co funcional. O indicador LED verde esta intermitente no sensor. O
download da I0DD e do bloco funcional pode ser efetuado em
www.sick.com com o nimero de encomenda.

Explicagdes relativas ao esquema de conexdes (Gréfico B):

Teach =Teach externo (TE) (ver Ajuste)

ET/Teste = Entrada de teste (ver Funcdes adicionais)

C = Comunicacao (por ex., 10-Link) (ver Fungdes adicionais)

L/ D = Comutador por sombra / luz

1 Alinhar o sensor ao objeto. Posicionar, de forma que o feixe da luz de
emissao vermelha incida sobre o centro do objeto. Certificar-se de
que a abertura dptica (vidro frontal) do sensor esteja completamente
livre [cp. E]. Recomendamos efetuar o ajuste com um objeto de baixa
luminancia.

H Sensor com potenciémetro:

A distancia de comutagédo é ajustada com o potenciometro (tipo: 4

rotagdes). Giro para direita: aumento da distancia de comutacao; giro

para esquerda: redugdo da distancia de comutacdo. Recomendamos

posicionar a distancia de comutagao no objeto, por ex., como no grafi-
co E. Apés o ajuste da distancia de comutagdo, o objeto & removido do
caminho 6ptico, o fundo é suprimido e a saida de comutagdo se altera

(ver grafico C).

Sensor com tecla Teach-in:

0 ajuste da distancia de comutacao é efetuado com a pressao da

tecla Teach-in. N&o acionar a tecla Teach-in com objetos pontiagudos.

Recomendamos posicionar a distancia de comutacao no objeto, por

ex., como no gréfico E. Apés o ajuste da distancia de comutagdo, o

objeto & removido do caminho optico, o fundo € suprimido e a saida de

comutacao se altera (ver gréfico C).

Para o ajuste da distancia de comutagdo através de 10-Link, por favor

consulte o manual de instrugdes anexo, |0-Link Photoelectric sensors.

0 sensor estd ajustado e operacional. Utilizar os graficos C e E para

verificar o funcionamento. Se a saida de comutagao ndo se comportar

de acordo com o gréfico C, verificar as condigdes de uso. Ver secdo

Diagndstico de erros.

Funcdes adicionais

Entrada de teste: o sensor WTT12L dispde de uma entrada de teste ("ET"
ou "Teste" no esquema de conexdes [B]), através da qual o sensor é de-
sligado, permitindo assim verificar o seu funcionamento correto: ao utilizar
conectores fémea com indicadores LED, certificar-se de que a ET tenha o
pin-out adequado.

E necessario haver um objeto no caminho dptico (recepcéo de luz),
ativar a entrada de teste (ver o esquema de conexdes [B], ET 24V). O LED

de emisséo é desligado ou hd a simulagéo, de que nenhum objeto foi
detectado. Utilizar os graficos C para verificar o funcionamento. Se a saida
de comutagdo ndo se comportar de acordo com o grafico C, verificar as
condigdes de uso. Ver se¢ao Diagnéstico de erros.

0 sensor pode ser utilizado no modo | / 0 padrao (SI0) ou no modo 10-Link
(I0L). Todas as fungdes de automagao e outros ajustes de parametros tém
efeito na operacéo |0-Link e na operagdo | / O padréo (excecao: Carimbo
de tempo). Na operacao | / O padréo, ha a saida dos sinais de comutagéo
bindrios através do pino 4 / fio preto ou do pino 5/ fio cinza.

Vocé pode consultar as funcionalidades de 10-link no manual de instrucdes
"10-Link Photoelectric sensors" anexo ou fazer o download em www.sick.
com com o niimero de encomenda do dispositivo.

Diagnéstico de erros

Atabela | mostra as medidas a serem executadas, quando o sensor nao
estiver funcionando.

Desmontagem e descarte

0 descarte do sensor deve ser efetuado de acordo com as normas
aplicaveis especificas de cada pais. No ambito do descarte, deve-se procu-
rar o aproveitamento dos materiais reciclaveis contidos (principalmente dos
metais nobres).

Manutencao

0Os sensores SICK ndo requerem manutencao.
Recomendamos que se efetue em intervalos regulares

- uma limpeza das superficies épticas

- uma verificagdo das conexdes roscadas e dos conectores

Néo séo permitidas modificacdes no aparelho.

Sujeito a alteragdes sem aviso prévio. As propriedades do produto e os da-
dos técnicos especificados ndo constituem nenhum certificado de garantia.

Sensore di luce a riflessione
Istruzioni per I'uso

Avvertenze sulla sicurezza

LASER CLASS 1

*_ Laiser

EN/IEC 60825-1:2014
IEC60825-1:2007

Maximum pulse power < 250 mW
Puls length: 4 ns
Wavelength: 658 nm

Complies with 21 CFR 1040.10
and 1040.11 except for deviations
pursuant to Laser Notice No. 50,
dated June 24,2007

Prima della messa in funzionamento leggere le istruzioni per |'uso.
Allacciamento, montaggio e regolazione solo a cura di personale tecnico
specializzato.

Nessun componente di sicurezza ai sensi della direttiva macchine UE.
UL: Solo per I'utilizzo in applicazioni ai sensi di NFPA 79. Questi dispositivi
devono essere protetti con fusibile 1 Aidoneo per 30 V dc. Sono disponibi-
li adattatori elencati da UL con cavi di collegamento. Enclosure type 1.

Alla messa in funzionamento proteggere |'apparecchio dall' umidita

e dalla sporcizia.

Queste istruzioni per I'uso contengono le informazioni che sono neces-
sarie durante il ciclo di vita del sensore fotoelettrico.

ATTENZIONE: interventi o manipolazioni o un uso non conforme alle indi-
cazioni pud provocare un carico pericoloso dovuto al raggio di luce laser.

Uso conforme alle prescrizioni

La WTT12L & una fotocellula a riflessione optoelettronica (di seguito nom-
inato sensore) utilizzata per il rilevamento ottico senza contatto di oggetti.
Se viene utilizzata diversamente e in caso di modifiche sul prodotto, decade
qualsiasi diritto alla garanzia nei confronti di SICK.

Messa in funzione
Controllare le condizioni d'impiego: predisporre la distanza di commu-

tazione e la distanza dall' oggetto o dallo sfondo nonché il fattore
di riflessione dell' oggetto in base al relativo diagramma [cfr. H]
(x = distanza di comunicazione, y = distanza minima tra oggetto e sfon-
do in mm (remissione oggetto / remissione sfondo) (remissione: 6 %
=nero, 90 % = bianco (riferito al bianco standard secondo DIN 5033)).
La distanza minima (= y) per la soppressione dello sfondo pud essere
letta dal diagramma [cfr. H1 D] come segue:
Esempio: x = 1000 mm, y = 25 mm. Questo significa che lo sfondo
viene soppresso a partire da una distanza > 25 mm dall’oggetto.
Montare il sensore su un punto di fissaggio adatto (vedi il programma
per accessori SICK).
’F\{lispettare il momento torcente massimo consentito del sensore di 0.8

m.
Fifspg}tare la direzione preferenziale dell' oggetto in relazione al sensore
cfr.
Funzionamento in modalita 1/ O standard:
Ucollegamento dei sensori deve avvenire in assenza di tensione (U, = 0

In base al tipo di collegamento si devono rispettare le informazioni nei
grafici [cfr. B]:

* Collegamento a spina: assegnazione pin

» Conduttore: colore filo

Solamente in seguito alla conclusione di tutti i collegamenti elettrici,
ripristinare o accendere |'alimentazione di tensione (U, > 0 V). Sul
sensore si accende |'indicatore LED verde.

Funzionamento in modalita 10-Link (I0L): collegare il dispositivo a un
10-Link-Master adatto e integrare in base a IODD / blocco funzionale in
Master o nel comando. Sul sensore lampeggia |'indicatore LED verde.
10DD e blocco funzionale sono pronti al download all’indirizzo www.sick.
com sotto il numero d’ordine.

Premendo il tasto Teach-in viene impostata la distanza di commutazi-
one. Non azionare il tasto Teach-in con oggetti appuntiti. Si consiglia
di fissare la distanza di commutazione nell' oggetto, ad es. vedi grafico
E. Dopo I'impostazione della distanza di commutazione, allontanare
I'oggetto dalla traiettoria del raggio, lo sfondo viene quindi soppresso e
|"uscita di commutazione cambia (vedi grafico C).

Per I'impostazione della distanza di commutazione tramite 10-Link ,
consultare le istruzioni d'uso allegate "10-Link Photoelectric sensors".
Il sensore & impostato e pronto per il funzionamento. Per verificare il
funzionamento, osservare i grafici C e E. Se |'uscita di commutazione
non si comporta conformemente al grafico C, verificare le condizioni
d'impiego. Vedi paragrafo diagnostica delle anomalie.

Funzioni supplementari

Entrata di prova: il sensore WTT12L dispone di un'entrata di prova (,TE“ 0
Jtest nello schema di collegamento [B]), tramite la quale I'emettitore pud
essere disattivato e in questo modo il funzionamento regolare del sensore
puo venire controllato: in caso di uso di connettori femmina precablati con
indicatori LED si deve prestare attenzione che TE sia relativamente inserita.
Ci deve essere un oggetto nella traiettoria del raggio (ricezione luce), attivare
|"entrata di prova (vedi schema di collegamento [B], TE 24 V). Il LED di
emissione si spegne, ovvero viene simulato il rilevamento di nessun oggetto.
Per verificare il funzionamento, osservare i grafici C. Se I'uscita di commu-
tazione non si comporta conformemente al grafico C, verificare le condizioni
d'impiego. Vedi paragrafo Diagnostica delle anomalie.

Il sensore puo essere utilizzato in modalita standard | / O (SI0) oppure
10-Link (I0L). Tutte le funzioni automatiche e ulteriori impostazioni parametri
sono attive nel funzionamento I0-Link e nel funzionamento standard 1/ O
(eccezione: marcatempo). Nel funzionamento standard I/ O, output dei
segnali di commutazione binari attraverso il pin 4 / conduttore nero ovvero il
pin 5/ conduttore grigio.

Per le funzionalita 10-Link consultare le istruzioni d'uso supplementari ivi
allegate "10-Link Photoelectric sensors" o scaricare le funzionalita 10-Link
dal sito web www.sick.com alla voce "numero d'ordine dei dispositivi".

Aprendizaje = aprendizaje externo (ET); véase Configuracion
TE / Test = entrada de prueba (véase Funciones adicionales)
C = comunicacion (p. €j., I0-Link); véase Funciones adicionales
L/ D = conmutador en claro / en oscuro

1 Oriente el sensor hacia el objeto. Seleccione una posicién que permita
que el haz de luz roja del transmisor incida en el centro del objeto.
Hay que procurar que la apertura dptica (pantalla frontal) del sensor
esté completamente libre [véase figura E]. Recomendamos realizar los
ajustes con un objeto de remision baja.

H Sensor con potencidmetro:
Con el potenciémetro (tipo: 4 revoluciones) se ajusta la distancia
de conmutacién. Giro hacia la derecha: aumenta la distancia de
conmutacion; giro hacia la izquierda: se reduce la distancia de
conmutacién. Recomendamos poner la distancia de conmutacién en
el objeto, p. €j., véase figura E. Una vez ajustada la distancia de con-
mutacion, retirar el objeto de la trayectoria del haz, el fondo se suprime
y la salida conmutada cambia (véase Figura C).
Sensor con botén de aprendizaje:
Pulsando el botén de aprendizaje se ajusta la distancia de con-
mutacion. No accione el botén de aprendizaje con objetos puntiagudos.
Recomendamos poner la distancia de conmutacion en el objeto, p. €.,
véase Figura E. Una vez ajustada la distancia de conmutacion, retirar el
objeto de la trayectoria del haz, el fondo se suprime y la salida conmu-
tada cambia (véase Figura C).
El ajuste de la distancia de conmutacion a través de 10-Link lo puede
consultar en las instrucciones de uso para sensores fotoeléctricos
10-Link adjuntas.
El sensor esta ajustado y listo para su uso. Para verificar el funciona-
miento, véanse las figuras Cy E Si la salida conmutada no se comporta
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segun la figura C, comprobar las condiciones de aplicacion. Véase la
seccion "Diagnostico de fallos".

Funciones adicionales
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¢ LlitekepHbli pa3beM: Ha3HaYeHUe KOHTaKTOB

* [pOBOAHMK: LIBET XMAbI

MNopaBalite 1 BKAOUANTE CTOYHMK MTUTAHMS TOALKO MOCAE 3aBEPLLEHNSA
MOAKAMOUEHWSA BCEX INEKTPUUEcKmx coeannenuii (U, > 0 B). Ha cexcope
3aropaeTcs 3eAeHblit CBETOAUOAHBIN MHAMKATOP.

3Jkenayataums B pexume 10-Link: NOAKAOUMTL YCTPOMCTBO K
nopxoAALLEeMy BeayLuemy yctpoicTay 10-Link u ¢ nomoLubio

10DD / dyHKLMOHAALHOTO BAOKA MHTETPUPOBATL B BeAyLLiee
YCTPOWCTBO / CUCTEMY yNpaBAEHHs. Ha CEHCOpe MUraeT 3eneHblii
CBETOANOAHBIY MHAMKATOP. I0DD 1 $yHKLMOHAAbHBIA BAOK AOCTYMHbI A
CKauMBaHUsA N0 HOMEPY MA 3aKa3a Ha caiTe www.sick.com.
0SICHEHMA K CXEME INEKTPUUYECKUX COBANHEHU (rpaduk B):

Teach = BHelwHee 06yyeHue (ET) (M. HaCTpoIiKy)

TE / TecT = TecToBbIi BXOA (CM. AONOAHUTEABHbIE GYHKLNN)

C = koMmyHuKaums (Hanpumep, 10-Link) (CM. AONOAHUTEABHBIE GYHKLWKN)
L/ D = nepekatoueHne Mexay aktuBaLmuen npu HaAMuun UAM OTCYTCTBUM
OTPaXEeHHOr0 CBeTa

HanpaBbte ceHcop Ha 06bekT. BbibepuTe Takyto No3uumio, YTo6bl
KpacHbIi Ay4 nepeaaTuMka nonapan B LEHTP obbekTa. Ontuueckoe
0TBEPCTHE (PPOHTAAbHOE CTEKAO) HA CEHCOPE AONKHO BbITb MOAHOCTbIO
©B0O0AHBIM [CM. E]. PEKOMEHAYETCS BbINOAHATH HACTPOMKY C 06LEKTOM
NOHWXEHHOM APKOCTH.

CeHcop C NOTEHLMOMETPOM:

C nomoLupto noteHuMomeTpa (T1n: 4-060p0oTH.) peryapyercs
paccrosHue cpabaTbiBaHus. BpalueHue BNpaBo: yBeAMueHne
AMCTAHLMM NEPEKAOYEHNS, BPALUEHNE BAEBO: YMEHbLIEHUE AUCTAHLINN
nepeKMoYeHHs. PEKOMEHAYETCS YCTaHOBUTb AUCTAHLMIO CpabaTbiBaHus
B 06bekTe, Hanpumep, cM. rpaduk E. Mocae peryAspoBKku AUCTaHUMKU
cpabatbiBaHUs YAAAUTb OGBLEKT C NyTH Ayya, IPU 3TOM OCHOBaHHUe

Diagnostica delle anomalie

La tabella | mostra quali\provvedimenti si devono adottare quando il
sensore non funziona pid.

Smontaggio e smaltimento

Lo smaltimento del sensore deve avvenire conformemente alle direttive
previste specificatamente dal paese. Per i materiali riciclabili in esso
contenuti (in particolare metalli nobili) si auspica un riciclaggio nell'ambito
dello smaltimento.

Manutenzione

I sensori SICK sono esenti da manutenzione.

A intervalli regolari si consiglia di

- pulire le superfici limite ottiche

- verificare i collegamenti a vite e gli innesti a spina

Non ¢ consentito effettuare modifiche agli apparecchi.

Contenuti soggetti a modifiche senza preawviso. Le proprieta del prodotto e
le schede tecniche indicate non costituiscono una dichiarazione di garanzia.

Sensor fotoeléctrico de reflexion
Instrucciones de uso

Instrucciones de seguridad

LASER CLASS 1

Laser

*

EN/IEC 60825-1:2014
IEC60825-1:2007

Maximum pulse power < 250 mW
Puls length: 4 ns
Wavelength: 658 nm

Complies with 21 CFR 1040.10
and 1040.11 except for deviations
pursuant to Laser Notice No. 50,
dated June 24,2007

Lea las instrucciones de uso antes de efectuar la puesta en servicio.

La conexidn, el montaje y el ajuste deben ser efectuados exclusivamente
portécnicos especialistas.

No se trata de un componente de seguridad seglin la Directiva de
maquinas de la UE.

UL: solo para utilizar en aplicaciones segin NFPA 79. Estos dispositivos
estaran protegidos por un fusible de 1 A adecuado para 30 VCC. Se
encuentran disponibles adaptadores listados por UL con cable de
conexién. Enclosure type 1.

Proteja el equipo contra la humedad y la suciedad durante la puesta en
servicio.

Las presentes instrucciones de uso contienen informacién que puede
serle necesaria durante todo el ciclo de vida del sensor.

ATENCION: cualquier intervencién, manipulacion o uso contrario a lo
previsto puede provocar una situacion de peligro por radiacion laser.

Uso conforme a lo previsto

La WTT12L es una fotocélula optoelectrénica de reflexion directa (en lo
sucesivo llamada sensor) empleada para la deteccion ptica y sin contacto
de objetos. Cualquier uso diferente al previsto o modificacion en el produc-
to invalidara la garantia por parte de SICK AG.

Puesta en marcha
1 Comprobar las condiciones de aplicacion: comparar la distancia de

conmutacion y la distancia respecto al objeto o al fondo, asi como la
capacidad de remision del objeto, con el diagrama correspondiente
[véase figura H]. (x = distancia de conmutacion, y = distancia minima
entre el objeto y el fondo en mm [remisién del objeto / remision del fon-
do] (remision: 6 % = negro, 90 % = blanco (referido al blanco estandar
segun DIN 5033)).

La distancia minima (= y) para suprimir el fondo puede extraerse del
diagrama [véase figura H1 D] del modo siguiente:

Ejemplo: x = 1.000 mm, y = 25 mm. Es decir, el fondo se suprimira a
partir de una distancia de>25mm por detras del objeto.

Spiegazioni dello schema di collegamento (grafico B):
Teach = teach esterno (ET) (vedi impostazione)
TE / Test = entrata di prova (vedi funzioni supplementari)
C = comunicazione (ad es. |0-Link) (vedi funzioni supplementari)
L/ D = commutatore funzionamento light on / dark on

I Orientare il sensore sul rispettivo oggetto. Scegliere la posizione in
modo tale che il raggio di luce rosso emesso colpisca il centro dell' og-
getto. Fare attenzione affinché I'apertura ottica del sensore (finestrella
frontale) sia completamente libera [cfr. E]. Si consiglia di effettuare
|'impostazione con un oggetto a bassa riflessione.

H Sensore con potenziometro:
Con il potenziometro (tipo: 4 rotazioni) viene regolata la distanza di
commutazione. Rotazione verso destra: innalzamento della distanza
di commutazione, rotazione verso sinistra: riduzione della distanza
di commutazione. Si consiglia di fissare la distanza di commutazione
nell'oggetto, ad es. vedi grafico E. Dopo |'impostazione della distanza
di commutazione, allontanare |' oggetto dalla traiettoria del raggio, lo
sfondo viene quindi soppresso e |"'uscita di commutazione cambia (vedi
grafico C).
Sensore con tasto Teach-in:

E Montar el sensor en una escuadra de fijacion adecuada (véase el
programa de accesorios SICK).
Respetar el par de apriete méximo admisible del sensor de 0.8 Nm.
Respetar la orientacion preferente del objeto con respecto al sensor.
[véase fig. E].

El Funcionamiento en modo E /S estandar:
Los sensores deben conectarse sin tension (U, = 0 V). Debe tenerse
en cuenta la informacion de las figuras [B] en funmon de cada tipo de
conexion:
¢ Conexion de enchufes: asignacion de terminales
 Cable: color del hilo
No aplicar o conectar la fuente de alimentacién (U, > 0 V) hasta que
no se hayan finalizado todas las conexiones eléctricas. En el sensor se
ilumina el LED indicador verde.
Funcionamiento en modo I0-Link: conectar el dispositivo al maestro
10-Link adecuado e integrarlo en el maestro o en el control con la
ayuda de la hoja de datos IODD y el bloque de funciones. En el sensor
parpadea el LED indicador verde. La hoja de datos IODD y el bloque de
funciones se encuentran disponibles para su descarga en la pagina
web www.sick.com indicando el niimero de pedido.
Explicaciones relativas al esquema de conexion (figura B):

Entrada de prueba: el sensor WTT12L dispone de una entrada de

prueba ("TE" o "Test" en el esquema de conexion [B]), con la que puede
desconectarse el emisor y, de ese modo, comprobarse el buen funciona-
miento del sensor: si se utilizan tomas de red con indicadores LED hay que
procurar que la TE esté asignada como corresponde.

Debe encontrarse un objeto en la trayectoria del haz (recepcién de luz),
activar la entrada de prueba (véase esquema de conexion [B], TE tras 24 V).
EI LED emisor se desconecta o se simula que no se ha detectado ninglin
objeto. Para verificar el funcionamiento, véanse las figuras C. Si la salida
conmutada no se comporta segln la figura C, comprobar las condiciones
de aplicacion. Véase la seccion "Diagndstico de fallos".

El sensor puede utilizarse en el modo E/ S esténdar (SI0) o en el modo
10-Link (I0L). Todas las funciones de automatizacién y las configuraciones
de pardmetros son efectivas tanto en el modo 10-Link como en el modo
E/ S estandar (excepcion: sellado de tiempo). En el modo E/ S estandar,
la salida de las sefiales de conmutacion binarias se realiza a través del
terminal 4 / hilo negro o del terminal 5/ hilo gris.

Puede consultar las funciones del sistema 10-Link en las instrucciones de
uso para sensores fotoeléctricos 10-Link adjuntas o descargarlas con el
namero de pedido del equipo en la pagina web www.sick.com.

Diagnéstico de fallos

La tabla | muestra las medidas que hay que tomar cuando ya no esta
indicado el funcionamiento del sensor.

Desmontaje y eliminacion

El sensor tiene que eliminarse siguiendo la normativa aplicable especifica
de cada pais. Los materiales valiosos que contengz‘a’(especialmente metales
nobles) deben ser eliminados considerando la opcion del reciclaje.

Mantenimiento

Los sensores SICK no precisan mantenimiento.
Aintervalos regulares, recomendamos:

- limpiar las superficies 6pticas externas

- comprobar las uniones roscadas y las conexiones.

No se permite realizar modificaciones en los aparatos.
Sujeto a cambio sin previo aviso. Las propiedades y los datos técnicos del
producto no suponen ninguna declaracion de garantia.
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Maximum pulse power <250 mW
Puls length: 4 ns
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dated June 24,2007
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Pycckui A3bIK

OTpaxaTeAbHbli CBETOBOW AATUMK
PyKOBOACTBO N0 3KCNAyaTaLuu

YkazaHus no 6e3onacHocTH

LASER CLASS 1

EN/IEC 60825-1:2014
|IEC60825-1:2007

Maximum pulse power < 250 mW
Puls length: 4 ns
Wavelength: 658 nm

Complies with 21 CFR 1040.10
and 1040.11 except for deviations
pursuant to Laser Notice No. 50,
dated June 24,2007

lepea BBOAOM B 3KCMAyaTaLMo U3yunTe PYKOBOACTBO MO 3KCMAyaTaLIMu.
TMoAKAOUEHME, MOHTaX W YCTAHOBKY MOpyYaTh TOAbKO CreLMaAucTam.
He siBAsieTcst 060pyAOBaHWEM Ms 0becneyeHmns 6e30nacHOCTH

B COOTBETCTBUM ¢ AupektuBoi EC no paboTe ¢ MaLUMHHBIM
o6opyaoBaHuEM.

UL: ToAbKO MS MCMOAB30BAHHS B 06AACTAX NPUMEHEHUS COTAACHO

NFPA 79. 371 ycTpoiicTBa AONKHbI ObiTb 3aLLMLLEHBI NPEAOXPAHUTEAEM
1 A, noaxopsawmm pa 30 B nocTosHHOro Toka. AOCTYNHbI apanTepsl ¢
COEAMHUTEAbHBIMU Kabeasmu, nepeuncaeHHble UL. Enclosure type 1.
Mpv BBOAE B IKCMAYaTaLMIO 3aLLMLLATL YCTPOACTBO OT NOMNaAAHHA rPA3u
1 BAGIU.

AaHHOe PyKOBOACTBO MO 3KCMAYaTaLLMKU COAEPXUT UHGOPMALMIO, KOTOpas
HeobX0AMMa BO BPEMS BCETO XM3HEHHOTO LMKAA CEHCOPA.
BHUMAHME: BMewaTeAbCTBO MAM MaHUNYASILLWK MAM NPUMEHEHHE
He N0 Ha3HaYeHUI0 MOXET NPUBECTH K ONacHOMY BO3AEHCTBHIO
Aa3epHOro CBETOBOIO Ayya.

MpumeHeHWe No Ha3HaYEeHUIo

WTT12L aBASETCA ONTOINEKTPOHHBIM OTPaXaTeAbHbIM CBETOBbIM AATYUKOM
(B AaAbHeliLIEM Ha3biBAEMbIM "CEHCOP") M UCMOAL3YETCA AMA ONTUYECKOR
BECKOHTAKTHOI perucTpaLyyi NpeamMeToB. B cayuae MCNOAb30BaHUS
YCTPOVICTBA MA MHbIX LiEAEH, a TaKke B CAy4ae BHECEHNUS B U3AEA1E
M3MEHEHMIA, Alobble NpeTeH3nu K koMnaHuu SICK AG Ha npepocTaBAeHu e
rapaHTi1 UCKAKOYAIOTCS.

BBoa B aKcnayaTauuio

MpoBEepPHTL YCAOBUS NPUMEHEHUS: CPaBHUTb PACcCTORHUE cpabaTbiBaHus
W AMCTaHLMIO A0 06beKTa / GOHa, a Takke APKOCTb 06bekTa ¢
COOTBETCTBYHOLLEN AMarpaMmoit [cM. H] (x = paccTosiHue cpabaTbiBaHus,
Y = MUHUManAbHasA AUCTAHLNSA MeXAY 06bEKTOM 1 GOHOM B MM (SPKOCTb
obbekTa / ApKocTb GpoHa) (ApKoCTb: 6 % = uepHbiid, 90 % = HeAbli
(oTHOCHTEALHO CTaHAAPTHOTO 6eaoro no DIN 5033)).

MUHAMaAbHYIO AUCTAHLMIO (= Y) A NOAGBAEHUS 38AHETO GOHA MOXHO
onpeaennTs no anarpamme [em. H1 D] caeayrowmm o6pasom:
Mpumep: x = 1000 MM, y = 25 mm. To ecTb, GOH 3aTeMHAETCA NPK
paccTofHnK >25 MM 0T CeHcopa.

H YcraHoBWTE CEHCOP Ha MOAXOAALLIEM KPEMEXHOM YTOAKE (CM. MporpaMmy
npuHapmexHocret ot SICK).

BblpepxuBaiiTe MaKCUMaAbHO AOTYCTUMbIV MOMEHT 3aTSKKM CEHCopa
8 0.8 Hw.

YuuTbiBaiiTe NPEANOUTUTEALHOE HaNpaBAEHWE 06bEeKTa OTHOCUTEALHO
cexcopa [cm. E].

E 3«cnayarauus B CTaHAGPTHOM PeXVMe BBOAA / BbIBOAA:
lMoaAKAOUaNTE CEHCOPBI NP OTKAOUEHHOM HANPSXEHUN MUTAHNS
(U, = 0 B). B 3aBMCHMOCTY OT TNa NOAKAOYEHNA CABAYET YYECTb
MHGOpMaLMIo ¢ rpadukoB [cMm. B]:

3aTEeMHAETCS U COCTOSIHME KOMMYTUPYIOLLETO BbIXOAA U3MEHSEeTCA
(cm. rpaduk C).

CeHCop C KHOMKOW KaAMBPOBKM:

PerynmpoBka AMCTaHLMM NEPEKAOYEHNUA TPON3BOAUTCA HaXaTUEM
kHonku Teach-in. He Haxumalite kHonky Teach-in octpbiMu
npeaMeTamu. PEKOMEHAYETCS YCTaHOBMTb AUCTaHLMIO cpabaTbiBaHus
B 06bekTe, Hanpumep, cM. rpaduk E. Mocae peryAspoBKku AUCTaHUMKU
cpabatbiBaHUA yAAAUTb OOBEKT C NYTU Ayya, NPY 3TOM OCHOBaHHE
3aTeMHAETCA 1 COCTOAHUE KOMMYTUPYIOLLErO BbIXOAA U3MEHSAETCA

(cm. rpaduk C).

Hactpoiika anctaHuum cpabatbiBaus yepes |0-Link npuseaeHa B
pyKOBOACTBe N0 3Kkcnayatauu |0-Link Photoelectric.

CeHcop HaCTPOEH K roTOB K 3kcnAyataLuu. M npoBepKH
byHKUMOHMPOBaHHS BOCNOAb3yiTECH rpadukamu C u E. Ecav xapakTtep
NOBEAEHHS KOMMYTUPYIOLLETO BbIXOAA HE COOTBETCTBYET rpaduky

C, npoBepuTb ycAOBUS NpUMeHeHHs. CM. pa3aen " AvarHoctuka

HeucnpaBHOCTEN .

AONOAHUTEABHBIE GYHKLUN

TectoBblit BxoA: ceHcop WTT12L umeet TectoBbiii BXxoA ("TE" uan "Test"
Ha CXeMe NEKTPUYECKUX COEAMHEHM [B]), C NOMOLLBIO KOTOPOrO

MOXHO BbIKAOUUTb CEHCOP M TEM CaMbIM POBEPUTL €0 Hapmexallee
(GYHKLMOHMPOBAHME: NPY UCNOAL30BAHUMU PO3ETOK CO CBETOAUOAHBIMM
MHAMKATOPaMK CAEAUTE 3@ NPABMAbHBIM NOAKALOYEHMEM TE.

Ha Tpaextopuu Ayua AOMKeH 6biTb 06bEKT (MPUEM CBETa), aKTUBUPYiiTe
TECTOBbIN BXOA (CM. CXEMY 3AEKTPUYECKMX COeAnHeHWi [B], TE 24 B).
CBETOAMOA NEPeAaTUNKA OTKAIOUYAETCA MAU MOABAMPYETCA OTCYTCTBUE
06bekTa. AA NpoBepkM GYHKLLMOHMPOBAHWUA BOCNOAL3YHTECH rpaduKamu
C. EcAvt xapakTep NoBeAeHUs! KOMMYTUPYHOLLETO BbIXOAA HE COOTBETCTBYET
rpaduky C, npoBepuTb yCAOBMA NpUMeHeHus. CM. paspen "AnarHocTuka
HemcnpaBHOCTeﬁ"

CeHCop MOXET UCMOAL30BaTLCA B CTAaHAAPTHOM PEXMME BBOAA / BbIBOAA
(SI0) uavn B pexume 10-Link (I0L). Bce ¢pyHKUMM aBTOMATM3ALMM U NPOYME
HaCTPOWKN NapamMeTpPOB AEVCTBUTEAbHbI B pexume |0-Link u B cTaHAGpTHOM
pexvMe BBOAA / BbIBOAQ (MCKAOUEHME: METKa BpeMeHH). B cTaHAapTHOM
pexvMe BBOAA / BbIBOAA BbIBOA OUHAPHbIX KOMMYTALMOHHbIX CUTHAAOB
OCYLLECTBASIETCS Uepe3 KOHTAKT 4 / UepHbIii kabeAb AU Yepe3 KOHTaKT

5/ cepbiit kabenb.

CBeaeHMA 0 GyHKLMOHAABHBIX BO3MOXHOCTAX |0-Link MOXHO noAyuuTh U3
Mp1AAraemoro pykoBOACTBA M0 3KCMAyaTaLm 10-Link Photoelectric Sensors
WA CKauaTb C caitTa www.sick.com, yka3aB HOMEp MA 3aKa3a yCTpoiicTBa.

AnarHocTuka HeucnpaBHOCTEN

B tabauLie | nokasaHo, kakue Mepbl HyXHO NPEANPUHSATb, ECAU CEHCOPbI He
pabotator.

AemoHTaxX 1 yTUAU3aLUA

YTUAM3ALMIO CEHCOPOB CAEAYET NPOBOANUTL COTAACHO HALMOHAAbHbIM
NPeANCaHNAM MO YTUAN3aLIMK. CAeAyeT CTPEMUTLCS K MOBTOPHOMY
MCNOAb30BAHMIO COAEPXALLMXCS B HUX MaTtepuanos (Mpexae Beero,
ApParoLeHHbIX METaAOoB).

Texob6cAyXuBaHue

Datumnkm SICK He HyxaatoTcs B TeX06CAYXMBAHMUM.

Pekomenayetcs peryaipHo

- 0YMLLATL OMTUYECKNE OTPAHWYNBAIOLLME MOBEPXHOCTU

- NPOBEPSTb NPOYHOCTb PE3bOOBbIX U LUTEKEPHBIX COEAMHEHMT
3anpeLuaercs BHOCUTb U3MEHEHUS B YCTPOWCTBA.

MpaBo Ha OWMOKN U BHECEHWE U3MEHEHHIH COXPAHEHO. YKa3aHHble
CBOVCTBA U3AEAUS M TEXHUYECKUE XapaKTEPUCTUKM He ABASLOTCS rapaHTUen.



