Photoelectric proximity sensor
Operating Instructions

Safety notes

Read the operating instructions before commissioning.

Connection, mounting, and setting may only be performed by trained
specialists.

Not a safety component in accordance with the EU Machinery Directive.
UL: Only for use in applications in accordance with NFPA 79.

Adapters listed by UL with connection cables are available.

Enclosure type 1.

When commissioning, protect the device from moisture and contamination.
These operating instructions contain information required during the life

cycle of the sensor.

Correct use

The WTB4SC-3PxxxxAxx is an opto-electronic photoelectric proximity
sensor (referred to as “sensor” in the following) for the optical, non-contact
detection of objects, animals, and persons. If the product is used for any
other purpose or modified in any way, any warranty claim against SICK AG
shall become void.

Photoelectric proximity sensor with background suppression

Commissioning
I Check the application conditions: Adjust the sensing range and dis-

tance to the object or background and the remission capability of the
object according to the corresponding diagram [H] (x = sensing range,
y = transition range between the set sensing range and suppression of
the background as a % of the sensing range (object remission / back-
ground remission)). Remission: 6% = black, 18% = gray, 90% = white
(referring to standard white as per DIN 5033).

The minimum distance (= y) for background suppression can be
determined from diagram [H] as follows:

Example: x =180 mm, y = 15 => 15 of 180 mm =27 mm. That is, the
background is suppressed at a distance of > 207 mm from the sensor.

Mount the sensor using a suitable mounting bracket (see the SICK
range of accessories).

Note the sensor's maximum permissible tightening torque of 0.8 Nm.
Note the preferred direction of the object relative to the sensor.
Operation in standard | / O mode (SIO):

Connection of the sensors must be carried out with the power off

(Vs = 0V). Depending on the connection type, the information in the
diagrams [see B] must be observed:

* Plug connection: pin assignment

* Cable: wire color

Only connect or switch on the power supply (V> 0 V) after connecting
all electrical connections. The green indication LED on the sensor
illuminates.

Operation in the 10-Link mode (IOL): connect the device to a suitable
10-Link master and integrate into the master or into the control via
10DD / function block. The green indication LED on the sensor flashes.
10DD and function block are available to download under the senor
order number at www.sick.com.

Explanations of the connection diagram (diagram B):
Switching output Q (as per diagram B):

WTB4SC-3PxxxxAxx (PNP: load -> M)

C = communication (e. g., |0-Link) (see additional functions)
MF = multifunction (e. g., switching off senders)

Align sensor to object. Select position so that the red emitted light
beam hits the center of the object. No light spot is visible for infrared
devices. Itis only possible to identify correct alignment via the indica-
tion LEDs. On this matter, see diagrams C and E. It must be ensured
that the optical opening (front screen) of the sensor is completely
free. We recommend that the setting should be made using a lower
remission object.

Sensor with teach-in pushbutton:

The sensing range is adjusted by pressing the teach-in pushbutton.

Do not operate the teach-in pushbutton using sharp objects. We rec-
ommend placing the switching state in the object, e. g., see graphic F.
Once the sensing range has been adjusted, the object is removed from
the path of the beam, which causes the background to be suppressed
and the switching output to change (see graphic C).

Please refer to the enclosed operating instructions for the 10-Link photo-
electric sensor for information about adjusting the I0-Link sensing range.

The sensor is adjusted and ready for operation. Refer to graphics C
and F to check the function. If the switching output fails to behave in
accordance with graphic C, check application conditions. See section
Fault diagnosis.

Additional functions
The following automation functions are available:

A70 Debouncing + Timer, A71 Debouncing + Counter, A91 TimeStamp
+ Debouncing

Debouncing = Signal debouncing (ON & OFF) via debounce time, At ON and
At OFF.

TimeStamp = Time stamp for the switching signal for product tracking
according to the SICK TimeStamp standard.

Time measurement = Measurement of the object dwell time in the light beam
orthe gap between two objects. Switching signal output when the configured
reference values are reached. Output of the last absolute time value.

Counter = Counter value increases or decreases by 1 each time an object is
detected. Switching signal output when the configured reference values are
reached. Output of the absolute counter value.

The sensor can be used in the standard | / 0 mode (SI0) or in the 10-Link
mode (I0L). All automation functions and other parameter settings are effec-
tive in 10-Link mode and in standard | / O mode (exception: TimeStamp). In
standard | / O mode output of the binary switching signals via pin 4 / black
wire orvia pin 2 / white wire.

Information on the 10-Link functions can be found in the enclosed 10-Link

photoelectric sensors operating instructions or downloaded from
www.sick.com under the device order number.

Fault diagnosis

Table H indicates which measures are to be taken if the sensor stops
working.

Disassembly and disposal

The sensor must be disposed of according to the applicable country-specific
regulations. Efforts should be made during the disposal process to recycle
the constituent materials (particularly precious metals).

Maintenance

SICK sensors are maintenance-free.
We recommend doing the following regularly:

Clean the external lens surfaces
Check the screw connections and plug-in connections

No modifications may be made to devices.

Subject to change without notice. Specified product properties and techni-
cal data are not written guarantees.
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Reflexions-Lichttaster
Betriebsanleitung

Sicherheitshinweise

« VorderInbetriebnahme die Betriebsanleitung lesen.

Anschluss, Montage und Einstellung nur durch Fachpersonal.

Kein Sicherheitsbauteil gemaf EU-Maschinenrichtlinie.

UL: Nur zur Verwendung in Anwendungen geméaf NFPA 79.

Von UL gelistete Adapter mit Anschlusskabeln sind verfiigbar.
Enclosure type 1.

Gerat bei Inbetriebnahme vor Feuchte und Verunreinigung schiitzen.
Diese Betriebsanleitung enthélt Informationen, die wahrend des Leb-
enszyklus des Sensors notwendig sind.

Bestimmungsgemafie Verwendung

Die WTB4SC-3PxxxAxx ist ein optoelektronischer Reflexions-Lichttaster
(im Folgenden Sensor genannt) und wird zum optischen, beriihrung-
slosen Erfassen von Sachen, Tieren und Personen eingesetzt. Bei jeder
anderen Verwendung und bei Verdnderungen am Produkt verféllt jeglicher
Gewahrleistungsanspruch gegeniiber der SICK AG.

Reflexionslichttaster mit Hintergrundausblendung

Inbetriebnahme

Einsatzbedingungen priifen: Schaltabstand und Distanz zum Objekt
bzw. Hintergrund sowie Remissionsvermdgen des Objektes mit dem
zugehorigen Diagramm [vgl. H] abgleichen. (x = Schaltabstand, y = Uber-
gangsbereich zwischen eingestelltem Schaltabstand und Ausblendung
des Hintergrundes in % des Schaltabstands (Remission Objekt,/ Remission
Hintergrund)). Remission: 6 % = schwarz, 18 % = grau, 90 % = weif}
(bezogen auf Standardweifd nach DIN 5033).

Die minimale Distanz (= y) fiir die Hintergrundausblendung kann aus
dem Diagramm [vgl. H] wie folgt ermittelt werden:

Beispiel: x=180 mm, y = 15=>15von 180 mm =27 mm.D. h.
der Hintergrund wird ab einer Distanz von > 207 mm vom Sensor
ausgeblendet.

H Den Sensor an einen geeigneten Befestigungswinkel montieren
(siehe SICK-Zubehdr-Programm).

Maximal zuldssiges Anzugsdrehmoment des Sensors von 0,8 Nm
beachten.

Vorzugsrichtung des Objektes zum Sensor beachten [vgl. A].
El Betrieb im Standard |/ 0-Modus (SI0):

Anschluss der Sensoren muss spannungsfrei (V = 0 V) erfolgen. Je nach
Anschlussart sind die Informationen in den Graﬁken [vgl. B] zu beachten:
» Steckeranschluss: Pinbelegung

* Leitung: Adernfarbe

Erst nach Anschluss aller elektrischen Verbindungen die Span-
nungsversorgung (Vs > 0 V) anlegen bzw. einschalten. Am Sensor
leuchtet die griine Anzeige-LED.

Betrieb im 10-Link-Modus (I0L): Gerat an geeigneten |0-Link-Master
anschlieBen und per I0DD/Funktionsblock im Master bzw. in die
Steuerung integrieren. Am Sensor blinkt die griine Anzeige-LED. IODD
und Funktionsblock stehen unter www.sick.com unter der Sen-
sorbestellnummer zum Download bereit.

Erlduterungen zum Anschlussschema (Grafik B):
Schaltausgang Q (gemaf Grafik B):
WTB4SC-3PxxxxAxx (PNP: Last -> M)

C = Kommunikation (z. B. |0-Link) (siehe Zusatzfunktionen)
MF = Multifunktion (z. B. Abschaltung von Sendern)

Sensor auf Objekt ausrichten. Positionierung so wéhlen, dass der rote
Sendelichtstrahl in der Mitte des Objekts auftrifft. Bei Infrarotgeréten
ist kein Lichtfleck sichtbar. Die korrekte Ausrichtung kann nur tiber die
Anzeige-LEDs erkannt werden. Siehe dazu Grafiken C und E. Es ist da-
rauf zu achten, dass die optische Offnung (Frontscheibe) des Sensors
vollsténdig frei ist. Wir empfehlen, die Einstellung mit einem Objekt von
niedriger Remission vorzunehmen.

H Sensor mit Teach-in-Taste:

Durch Driicken der Teach-in-Taste wird der Schaltabstand eingestellt.
Teach-in-Taste nicht mit spitzen Gegenstanden betéatigen. Wir empfe-
hlen, den Schaltabstand in das Objekt zu legen, z. B. siehe Grafik F.
Nach dem der Schaltabstand eingestellt worden ist, das Objekt aus
dem Strahlengang entfernen, der Hintergrund wird dabei ausgeblendet
und der Schaltausgang andert sich (siehe Grafik C).

Einstellung des Schaltabstandes iber 10-Link bitte der beiliegenden
Betriebsanleitung 10-Link Photoelectric sensors entnehmen.

Sensor ist eingestellt und betriebsbereit. Zur Uberpriifung der Funktion
Grafik C und F heranziehen. Verhalt sich der Schaltausgang nicht geméaf
Grafik C, Einsatzbedingungen priifen. Siehe Abschnitt Fehlerdiagnose.

Zusatzfunktionen
Folgende Automatisierungsfunktionen sind verfiighar:

A70 Entprellung + Zeitmessung, A71 Entprellung + Zahler, A1 TimeStamp
+ Entprellung.

Entprellung = Signal-Entprellung (Anzug & Abfall) iiber Entprellzeit, At ON
und At OFF.

TimeStamp = Zeitstempel zum Schaltsignal zur Produktverfolgung gemaf
SICK TimeStamp Standard.

Zeitmessung = Messung der Objektverweildauer im Lichtstrahl bzw. der
Liicke zwischen zwei Objekten. Schaltsignalausgabe bei Erreichen der
parametrierten Vergleichswerte. Ausgabe des letzten absoluten Zeitwerts.

Zahler = Erhdhung bzw. Verringerung des Zahlwertes um 1 bei jeder
Objektdetektion. Schaltsignalausgabe bei Erreichen der parametrierten
Vergleichswerte. Ausgabe des absoluten Z&hlwertes.

Der Sensor kann im Standard | / O-Modus (SI0) oder im |0-Link-Modus

(I0L) verwendet werden. Alle Automatisierungsfunktionen und sonstigen
Parametereinstellungen sind im 10-Link-Betrieb und im Standard | / O-Betrieb
wirksam (Ausnahme: TimeStamp). Im Standard | / 0-Betrieb Ausgabe der
bindren Schaltsignale iiber Pin 4 / schwarze Ader bzw. iiber Pin 2 / wei3e Ader.

Die 10-Link Funktionalitaten bitte der beiliegenden Betriebsanleitung
10-Link Photoelectric sensors entnehmen oder iber www.sick.com unter der
Geréte-Bestellnummer downloaden.

Fehlerdiagnose

Tabelle H zeigt, welche Manahmen durchzufiihren sind, wenn die Funktion
des Sensors nicht mehr gegeben ist.

Demontage und Entsorgung

Die Entsorgung des Sensors hat gemaf den landerspezifisch anwendbaren
Vorschriften zu erfolgen. Fiir die enthaltenen Wertstoffe (insbesondere
Edelmetalle) istim Rahmen der Entsorgung eine Verwertung anzustreben.

Wartung

SICK-Sensoren sind wartungsfrei.

Wirempfehlen, in regelméaRigen Abstanden

 die optischen Grenzfldchen zu reinigen

« Verschraubungen und Steckverbindungen zu liberpriifen
Verdnderungen an Geraten diirfen nicht vorgenommen werden.

Irrtiimer und Anderungen vorbehalten. Angegebene Produkteigenschaften
und technische Daten stellen keine Garantieerklarung dar.

residual ripple max. 5 Vss

With light/ dark ratio 1:1

Valid for Q \ on Pin2, if configured with software
Signal transit time with resistive load

A= UV-connections reverse polarity protected

B =inputs and output reverse-polarity protected

C = Interference pulse suppression

D = outputs overcurrent and short-circuit protected

Restwelligkeit max. 5 Vss
Mit Hell- / Dunkelverhaltnis 1:1

Signallaufzeit bei ohmscher Last

A= UV-Anschliisse verpolsicher

B = Ein- und Ausgénge verpolsicher

C = Stérimpulsunterdriickung

D = Ausgénge iiberstrom- und kurzschlussfest

6)

Giiltig fiir Q \ auf Pin2, wenn per Software konfiguriert

courts-circuits max. 8 A ;

ondulation résiduelle max. 5 Vcc

Pour un rapport clair/ sombre de 1:1

Valable pour Q \ surla broche 2 en cas de configuration logicielle
Temps de propagation du signal sur charge ohmique

A =raccordements UV protégés contre les inversions de polarité

B = entrées et sorties protégées contre les inversions de polarité

C = Suppression des impulsions parasites

D = sorties protégées contre les courts-circuits et les surcharges

ondulagdo residual max. 5 Vss ondulazione residua max. 5 Vss ondulacion residual méx. 5 Vss BARK 5 Vss
3 Com proporgéo sombra /luz 1:1 3 Con rapporto chiaro/scuro 1:1 3 Con una relacion claro/ oscuro de 1:1 3 BARELEA 111
4 Valido para Q \ no pino 2, quando configurado por software * Valido per Q \ su Pin2, se configurato tramite software ¥ Valido para Q \ en Pin2 si esta configurado por software Y EBIRETRERE  NERTHE 289 Q\
9 Tempo de funcionamento do sinal com carga 6hmica % Durata segnale con carico ohmico 9 Duracion de la sefial con carga 6hmica 9 EEEMATE ( BERER )
9 A= conexdes protegidas contra inversao de pdlos UV 9 A= UV-Allacciamenti protetti dall‘inversione di polarita ~ ® A= UV protegidas contra polarizacion inversa 9 A=UVIEO ( BREURRMERTIER )

B = Entradas e saidas protegidas contra polaridade inversa
C = Supressao de impulsos parasitas

D = Saidas protegidas contra sobrecorrente e curto-circuito D = uscite protette da

C = Soppressione impulsi di disturbo

B = entrate e uscite protette da polarita inversa

sovracorrente e da cortocircuito.

B = Entradas y salidas protegidas contra polarizacién incorrecta
C = Represion de impulso de interferencia
D=Salidas a prueba de sobrecorriente y cortocircuitos.

B = BRI #Y4 A m  Him
C=HERT ik
D = Fu33 3 B R AN UG B 4

1)

5)

BB Y T IERAS5Vss
FAN/A—UDE 11
E220Q0\cH%. YT RIIT
ENLTRETS8E
BR0HZESRBRE
A=UVEER IR R E

B= ANB RO AT ERE
C=TF35/N)L A%l

D= HHIBERS KV EHERE

0CTaTo4Has BOAHUCTOCTb MaKe. 5 Bss

COOTHOLLEHHE CBETABIX M TEMHbIX Y4acTKOB M306paxeHma 1:1
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17.3(068) ® Vorzugsrchtung I brae L4 (L#) —20— (L)
Standard direction of the material being detected i 4 i
) @ Optikachse Empfanger lel Qu/C —*—'—blkl Qu/C
Optical axis reseiver i 2 i
_ P ! N wht! MF ’ wht! MF
g ® Optikachse Sender i 3 i
S Optical axis sender bl 2 m) —blus _m
o @  Anzeige LED griin: Spannungsversorgung —— —— . .
Status indicator LED green: power on | | .
) ; ) (PNP) ' ' %o
— ®  Anzeige LED gelb: Lichtempfangsanzeige | | ‘
Q3 Status indicator LED yellow: status of received light beam Q 1_' i
N
=S ® Teach-in-Taste 07 |
Ve 27 Teach-in button 1 ! !
011 | |12(0.47) @ Befestigungsbohrung M3 o O-l —
Threaded mounting hole M3 | :
® @ Anschluss ; ;
‘I |‘| I} Connection | |
(NPN : :
B 1 [
@ Q o' |
Q 1
0" |
-3Pxx6XAXX
% of sensing distance Anzeige-LED / Fehlerbild / Ursache / Mafnahme /
30 LED indicator / fault pattern Cause Measures
Griine LED leuchtet nicht/ Keine Spannung oder Spannung unterhalb der Spannungsversorgung priifen, den gesamten elektri-
Green LED does not light up Grenzwerte / schen Anschluss prifen (Leitungen und Steckerver-
No voltage or voltage below the limit values bindungen)/
25 Check the power supply, check all electrical connec-
R tions (cables and plug connections)
« Sl Griine LED leuchtet nicht/ Spannungsunterbrechungen / Sicherstellen einer stabilen Spannungsversorgung
\ ! \\\ - j Green LED does not light up Voltage interruptions ohne Unterbrechungen /
i | 20 Ensure there is a stable power supply without
! ' interruptions
. ! Griine LED leuchtet nicht/ Sensor ist defekt / Wenn Spannungsversorgung in Ordnung ist, dann
Green LED does not light up Sensor is faulty Sensor austauschen /
15 If the power supply is OK, replace the sensor
@ Griine LED blinkt/ 10-Link Kommunikation / -
Green LED flashes 10-Link communication
Schaltausgénge nicht gemaf Grafik C / 10-Link Kommunikation / -
10 Switching outputs not according to Graphic C 10-Link communication
Schaltausgange nicht geméaf Grafik C/ Manuell vorgenommene, vom Standard abweichende, Factory reset ausldsen. Die Schaltausgénge werden
Switching outputs not according to Graphic C Paratmetereinstellungen / wieder auf Werkseinstellung zuriickgesetzt. /
/ Parameter settings made manually, which deviate from Initiate a factory reset. The switching outputs are reset
the standar to factory settings.
5 ) he standard f i
/ ’/ Gelbe LED blinkt/ Sensor ist noch betriebsbereit, aber die Betriebsbedin- Betriebsbedingungen priifen: Lichtstrahl (Lichtfleck)
Yellow LED flashes gungen sind nicht optimal / vollstandig auf das Objekt ausrichten / Reinigung
0 3 Sensor is still ready for operation, but the operating der optischen Flachen / Empfindlichkeit (Teach) neu
conditions are not ideal einstellen / Schaltabstand iiberpriifen und ggfs.
mm 20 60 100 140 180 anpassen, siehe Grafik E/
(inch) (0.79) (2.36) (3.94) (5.51) (7.09) Check the operating conditions: Fully align the beam
X i X of light (light spot) with the object. / Clean the optical
Distance in mm (inch) surfaces / Readjust the sensitivity (teach-in) / Check
sensing range and adjust if necessary, see Graphic E
Gelbe LED blinkt (nur kurz) / Teach-Modus / Teach-Modus Uberpriifen /
3P Yellow LED flashes (only briefly) Teach-in mode Check the teach-in mode
“OPXXN Gelbe LED leuchtet, kein Objekt im Strahlengang / Abstand zwischen Sensor und Hintergrund ist zu Schaltabstand verringem, siehe Grafik E /
0 . . Yellow LED lights up, no object in the path of the beam  gering/ Reduce the sensing range, see Graphic E
% of sensi ng distance Distance between the sensor and the background is
30 too short
Objekt istim Strahlengang, gelbe LED leuchtet nicht/ Abstand zwischen Sensor und Objekt ist zu gros oder  Schaltabstand vergroern, siehe Grafik E /
Object is in the path of the beam, yellow LED does not Schaltabstand ist zu gering eingestellt/ Increase the sensing range, see Graphic E
lightup Distance between the sensor and the object is too long
25 or sensing range is set too short
20 |
15 Teach-in-Modus / Teach-in-Zeit / Ausrichtung / Anzeige-LED / Ergebnis /
Teach-in mode Teach-in time Alignment LED indicator Results
Einfach-Teach-in-Taste / Ca.ls/ Sensor auf Objekt / [ ] Schaltabstand wird auf Objekt eingestellt/
Single teach-in pushbutton Approx. 1's Sensor to object Sensing range is adjusted to object
10 Wenn externer Teach-in aktiviert: Ca.1s/ Sensor auf Objekt/ [ ] Schaltabstand wird auf Objekt eingestellt/
Pin 2 oder weifSe Ader auf UV legen Approx. 1's Sensor to object Sensing range is adjusted to object
(PNP)./
If external Teach-in is activated:
5 1 Connect pin 2 or white wire to UV
_— @ (PNP)
3
0
mm 20 40 60 80 100 120
(inch) (0.79) (1.57) (2.36) (3.15) (3.94) (4.72)
Distance in mm (inch)
-3Pxx6xAXx -3Pxx3xAxx
Sensing range Schaltabstand Distance de commutation Distancia de comutago Distanza di commutazione Distancia de conmutacién FFREEE R PacctosiHue cpabatbiBaHms 10..180mm»  10..120mm?
Sensing range max. Schaltabstand max. Portée max. Distancia de comutagdo max. Distanza max. di commutazione Distancia de conmutacion max. BAFRIER BAREHER PaccrosiHue cpabaTbiBatus, Makc. 4..180mm Y 4..120 mm
Light spot diameter / distance Lichtfleckdurchmesser / Entfernung Diamétre spot/ distance Diametro do ponto de luz/ distancia Diametro punto luminoso / distanza Didmetro del punto luminoso / distancia KHEER/EE HKRADARY MR/ 58 AvameTp CBETOBOTO NATHA / paccTosHne 6.5mm/150mm 2.5mm/50 mm
Supply voltage U, Versorgungsspannung U, Tension d'alimentation U, Tenséo de alimentagéo U, Tensione di alimentazione U, Tension de alimentacién U, ek, HIREEL, Hanpsaxenve nutaqua U, DC10..30V? DC10..30V?
Output current| A roml Courantde sortie .. Corrente de saida |, Corrente di uscita |, Intensidad de salida |, ,, WHER HAER I, BbIXOAHOW TOK |, <100 mA <100 mA
Communication mode Kommunikationsmodus Mode de communication Modo de comunica¢ao Modalita di comunicazione Modo de comunicacion BEER BEE—R Pexum KOMMYHMKaLWK COM2 COM2
10-Link 10-Link 10-Link 10-Link 10-Link 10-Link 10-Link 10-Link 10-Link 1.1 1.1
Max. switching frequency Schaltfolge max. Commutation max. Sequéncia max. de comutagao Sequenza di commutazione max. Secuencia de conmutacion max. BAFXKIREIRF BARRAY FUIRAER Yacrota cpabatbiBaHUs MakKc. 1,000 Hz % 1,000 Hz %
Response time Ansprechzeit Temps de réponse Tempo de resposta Tempo di reazione Tiempo de respuesta ) R e B SRR Bpemst oTkAvKa 300...400ps®®  300...450 us ¥
Repeatability Wiederholgenauigkeit Répétabilité Precisdo de repetigao Precisione della ripetizione Reproducibilidad BEERRE BELUEE TOUHOCTb BOCMIPOU3BEACHUA 150 ps ¥ 150 ps ¥
Enclosure rating Schutzart Indice de protection Tipo de protegdo Tipo di protezione Tipo de proteccién prip R REZR Kaacc 3atuutbl IP66,IP67 IP66,IP67
Protection class Schutzklasse Classe de protection Classe de protecao Classe di protezione Clase de proteccion B &R REITA Knacc 3awmtbl 1] 1
Circuit protection Schutzschaltungen Protections électriques Circuitos de protegéo Commutazioni di protezione Circuitos de proteccion BRI B B35 R CxeMbl 3aLuTbI A B,C,D9 A,B,C,DY
Ambient operating temperature Betriebsumgebungstemperatur Température de service Temperatura ambiente de funcionamento Temperatura ambientale di funzionamento Temperatura ambiente de servicio TERER BILRE E&+) [/\vanasoH pabounx Temneparyp -40°C...+60°C -40°C...+60°C
" Object with 90 % remission D Tastgut mit 90 % Remission ) Objet avec 90 % de réémission ) Objeto a ser detectado com 90% de luminancia b Oggetto con il 90% di remissione ) Material con un 90% de reflexion v BH90% RELLMAENR b RETE 0% DIIRY ! CkaHMpyeMbli 06beKT ~ pemuccns 90 % (OTHOCUTEALHO CTaHAAPTHOTO
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Détecteur en réflexion directe
Notice d'instruction

Consignes de sécurité

 Lire la notice d'instruction avant la mise en service.

» Confier le raccordement, le montage et le réglage uniquement a un
personnel spécialisé.

« |Ine s'agit pas d'un composant de sécurité au sens de la directive
machines CE.

o UL: utilisation uniquement dans des applications selon la NFPA 79.
Des adaptateurs listés UL avec cables de connexion sont disponibles.
Enclosure type 1.

* Protéger I'appareil contre I"humidité et les impuretés lors de la mise
en service.

 Cette notice d'instruction contient des informations nécessaires pendant
toute la durée de vie du capteur.

Utilisation conforme

WTB4SC-3PxxxxAxx est un détecteur a réflexion directe optoélectronique
(appelé capteur dans ce document ) qui permet la détection optique sans
contact d'objets, d'animaux et de personnes. Toute autre utilisation ou
modification du produit annule la garantie de SICK AG.

Détecteur a réflexion directe avec élimination d'arriére-plan

Mise en service

H Vérifierles conditions d'utilisation : comparer la portee et la distance
avec |'objet ou I'arriére-plan ainsi que les caractéristiques de réflectiv-
ité de I'objet a I'aide du diagramme [ H ] correspondant.

(x = portée, y = zone de transition entre la portée réglée et du
masquage de |'arriere-plan en % de la portée ( réflectivité de I'ob-
jet/ réflectivité de I'arriére-plan ). Réflectivité : 6 % = noir, 18 % = gris,
90 % = blanc ( par rapport au blanc standard selon DIN 5033 ).

La distance minimale ( =y ) pour I' élimination d'arriére-plan peut étre
calculée a partir du diagramme [ H ] comme suit :

Exemple :x =180 mm, y=15=> 15 de 180 mm =27 mm. C'est
a dire que I'arriére-plan est masqué a partir d'une distance du
capteur>207.

H  Monter le capteur sur une équerre de fixation adaptée ( voir la gamme
d'accessoires SICK ).

Respecter le couple de serrage maximum autorisé du capteur de 0,8 Nm

Tenir compte de la direction préférentielle de |'objet par rapport au
capteur [ voirA].

El Fonctionnement en mode |/ O standard (SI0 ) :

Le raccordement des capteurs doit s'effectuer hors tension (V;=0V).
Selon le mode de raccordement, respecter les informations contenues
dans les schémas[B]:

» Raccordement du connecteur : affectation des broches

* Cable: couleur des fils
Apres avoir terminé tous les raccordements électriques, enclencher I'ali-
mentation électrique (V>0 V). La LED verte s'allume sur le capteur.

Fonctionnement en mode 10-Link ( 10L) : raccorder |'appareil au
maitre |0-Link approprié et |'intégrer au maitre ou a la commande par
10DD / bloc de fonctions. La LED verte clignote sur le capteur. I0DD

et bloc de fonctions peuvent étre téléchargés sous la référence de
commande du capteur a I'adresse www.sick.com.

Explications relatives au schéma de raccordement ( schémaB ) :
Sortie de commutation Q (selon le schémaB):

WTB4SC-3PxxxxAxx ( PNP : charge -> M)

C = communication ( par ex. 10-Link ) ( voir fonctions supplémentaires )
MF = multifonction ( par ex. arrét des émetteurs )

1 Aligner le capteur sur I objet. Le positionner de sorte que le faisceau
lumineux émis rouge touche I' objet en plein milieu. Avec les appareils
ainfrarouge, aucun spot lumineux n'est visible. Seules les LED
permettent de savoir si I' alignement est correct. Pour cela voir les
schémas C et E. S'assurer que I' ouverture optique ( vitre frontale ) du
capteur est parfaitement dégagée. Nous recommandons de procéder
au réglage avec un objet peu réfléchissant.

H Capteur avec touche apprentissage :

Appuyer sur la touche apprentissage pour régler la portée. Ne pas
appuyer sur la touche apprentissage avec des objets pointus. Nous
recommandons de régler la portée sur ' objet, par ex. voir schéma
F. Aprés le réglage de la portée, retirer I'objet de la trajectoire du
faisceau, ce qui élimine I'arriére-plan et fait basculer la sortie de
commutation ( voir le schéma C).

Pour régler la portée via une liaison 10-Link, consulter la notice d'in-
struction "10-Link Photoelectric sensors ".

Le capteur est réglé et prét a étre utilisé. Pour contréler le fonctionne-
ment, utiliser les schémas C et F. Si la sortie de commutation ne se
comporte pas comme indiqué sur le schéma C, vérifier les conditions
d'utilisation. Voir la section consacrée au d|agnost|c

Fonctions supplémentaires
Les fonctions d’automatisation suivantes sont intégrées :

AT70 Anti-rebond + Mesure du temps, A71 Anti-rebond + Compteur,
A91 TimeStamp + Anti-rebond

Anti-rebond = anti-rebond de signal (armement et retombée) via temps
d’anti-rebond, At ON et At OFF.

TimeStamp = estampille le signal de commutation pour un suivi produit
selon SICK TimeStamp Standard.

Mesure du temps = mesure de la durée de présence de I'objet dans le
faisceau lumineux ou de I'intervalle entre deux objets. Sortie de signal
de commutation lorsque les valeurs de comparaison configurées sont
atteintes. Sortie de la derniére valeur de temps absolue.

Compteur = augmentation ou réduction de la valeur de comptage de 1
pour chaque détection d’objet. Sortie de signal de commutation lorsque les
valeurs de comparaison configurées sont atteintes. Sortie de la valeur de
comptage absolue.

Le capteur peut étre utilisé en mode E/ S standard ( SIO ) ou en mode
10-Link (10L). Toutes les fonctions d’automatisation et tous les autres
réglages de paramétres sont actifs en mode 10-Link et en mode E/ S
standard ( a I'exception de TimeStamp ). En mode E / S standard, sortie des
signaux de commutation binaires via la broche 4 / brin noir ou via la broche
2/ brin blanc.

Les fonctions du mode 10-Link sont décrites dans la notice d’instruction
10-Link Photoelectric sensors fournie ou peuvent étre téléchargées sur
www.sick.com sous le numéro de commande de I'appareil.

Diagnostic
Le tableau H présente les mesures a appliquer si le capteur ne fonctionne plus.

Démontage et mise au rebut

La mise au rebut du capteur doit respecter la reglementatlon nationale en
vigueur. Dans le cadre de la mise au rebut, veiller a recycler les matériaux
(notamment les métaux précieux).

Maintenance
Les capteurs SICK ne nécessitent aucune maintenance.
Nous vous recommandons de procéder régulierement

* au nettoyage des surfaces optiques
* au controle des vissages et des connexions enfichables

Ne procéder a aucune modification sur les appareils.

SUJet a modification sans préavis. Les caractéristiques du produit et tech-
niques fournies ne sont pas une déclaration de garantie.

Sensor de reflexao
Manual de instrugoes

Notas de seguranca

* Lerasinstrucdes de operacédo antes da colocacdo em funcionamento.

* Aconexdo, amontagem e o ajuste devem ser executados somente por
pessoal técnico qualificado.

* 0Os componentes de seguranga ndo se encontram em conformidade com
a Diretiva Europeia de Maquinas.

« UL: Somente na utilizagdo em aplicagdes de acordo com NFPA 79.

Estdo disponiveis adaptadores listados pela UL com cabos de conexao.

Enclosure type 1.

Durante o funcionamento, manter o aparelho protegido contra im-

purezas e umidade.

Este manual de instrugdes contém informacgdes necessarias para toda a

vida (til do sensor.

Especificacoes de uso

0 WTB4SC-3PxxxxAxx é um sensor fotoelétrico de proximidade utilizado
para a detecgao Optica, sem contato, de objetos, animais e pessoas.
Qualquer utilizagao diferente ou alteragdes do produto provocam a perda
da garantia da SICK AG.

Sensor de luz de reflexao com supressao de fundo

Colocacao em funcionamento

1 Verificar as condigdes de uso: equiparar a distancia de comutagao
e distancia até o objeto ou plano de fundo, bem como a refletividade
do objeto com o respectivo diagrama [cp. H]. (x = distancia de comu-
tagdo, y = rea de transigdo entre a distancia de comutagao ajustada
e a supressdo do fundo em % da distancia de comutacao (luminéncia
do objeto / luminancia do fundo). Luminancia:
6% = preto, 18% = cinza, 90% =branco (com base no padrao branco
da norma DIN 5033).

A distancia minima (= y) para a supresséo de fundo pode ser determi-
nada com base no diagrama [cp. H] como a seguir:

exemplo: x=180 mm, y = 15 => 15 de 180 mm =27 mm. Isto signifi-
ca, que o0 sensor suprime o plano de fundo a partir de uma distancia
>207 mm

H Montar o sensor numa cantoneira de fixagao adequada (ver linha de
acessorios da SICK).

Observar o torque de aperto maximo permitido de 0,8 Nm para o sensor.

Observar a direcao preferencial do objeto em relagdo ao sensor[cp. A].
H Operacao no modo I/ 0 padréo (SIO0):

A conexao dos sensores deve ser realizada em estado desenergizado

(V,=0V). Conforme o tipo de conexdo, devem ser observadas as

|n?orma<;oes contidas nos gréaficos [cp. B]:

* Conector: Pin-out

* Cabo: Cor dos fios

Instalar ou ligar a alimentagéo de tensao (V, > 0 V) somente ap0s a

conclusao de todas as conexdes elétricas. 3 indicador LED verde esta

aceso No sensor.

Operagado no modo |0-Link (I0L): conectar o dispositivo a um mestre
10-Link apropriado e integra-lo no mestre ou no comando através de
10DD / bloco funcional. O indicador LED verde esta intermitente no
sensor. 0 download da I0DD e do bloco funcional pode ser efetuado
em www.sick.com com o niimero de encomenda do sensor.

Explicacdes relativas ao esquema de conexdes (grafico B):
Saida de comutagdo Q (conforme o gréafico B):
WTB4SC-3PxxxxAxx (PNP: carga -> M)

C = Comunicacdo (por ex., 0-Link) (ver Fungdes adicionais)
MF = Multifungdo(por ex., desligamento de emissores)

1 Alinhar o sensor ao objeto. Posicionar, de forma que o feixe da luz
de emissao vermelha incida sobre o centro do objeto. Em caso de
dispositivos infravermelhos, o ponto de luz ndo é visivel. O alinhamen-
to correto s6 pode ser verificado através dos indicadores LED. Ver os
graficos C e E. Certificar-se de que a abertura dptica (vidro frontal) do
sensor esteja completamente livre. Recomendamos efetuar o ajuste
com um objeto de baixa luminancia.

H Sensorcom tecla Teach-in:

0 ajuste da distancia de comutagao é efetuado com a presséo da
tecla Teach-in. N&o acionar a tecla Teach-in com objetos pontiagudos.
Recomendamos posicionar a distancia de comutagao no objeto, por
ex., como no gréfico F. Apds o ajuste da distancia de comutagao, o
objeto é removido do caminho dptico, o fundo é suprimido e a saida
de comutacdo se altera (ver grafico C).

Para o ajuste da distancia de comutacao através de 10-Link, por favor
consulte o manual de instrugdes anexo, 10-Link Photoelectric sensors.

0 sensor esta ajustado e operacional. Utilizar os gréaficos C e F para
verificar o funcionamento. Se a saida de comutacéo nao se comportar
de acordo com o gréfico C, verificar as condigdes de uso. Ver segao
Diagnéstico de erros.

Funcées adicionais
Estdo integradas as seguintes fungdes de automagao:

AT70 Eliminagao de rebotes + Medicdo de tempo, A71 Eliminagédo
de rebotes + Medidor, A91 TimeStamp + Eliminacéo de rebotes.

Eliminacao de rebotes = eliminagao de rebotes de sinal (pickup e dropout)
durante tempo de eliminagao de rebotes, At ON e At OFF.

TimeStamp = Carimbo de tempo relativo ao sinal de comutagao para o
rastreamento do produto de acordo com o padrao SICK TimeStamp.

Medicéo de tempo = Medigdo do tempo de permanéncia do objeto no feixe
de luz ou da lacuna entre dois objetos. Saida de sinal de comutagao ao
serem atingidos os valores de comparagao parametrizados. Saida do Ultimo
valor temporal absoluto.

Medidor = aumento ou diminuicéo do valor de contagem em 1 em cada de-
teccdo de objeto. Saida de sinal de comutagdo ao serem atingidos os valores
de comparagdo parametrizados. Saida do Gltimo valor de contagem absoluto.
0 sensor pode ser utilizado no modo | / O padréo (SI0) ou no modo |0-Link
(I0L). Todas as fungdes de automagao e outros ajustes de parametros

tém efeito na operacdo |0-Link e na operacao | / O padrao (excecéo:
TimeStamp). Na operagao | / O padrdo, ha a saida dos sinais de comutagédo
bindrios através do pino 4 / fio preto ou do pino 2/ fio branco.

Vocé pode consultar as funcionalidades de 10-link no manual de instrugdes
“l0-Link Photoelectric sensors” anexo ou fazer o download em
www.sick.com com o ndmero de encomenda do dispositivo.

Diagnéstico de erros

Atabela H mostra as medidas a serem executadas, quando o sensor nao
estiver funcionando.

Desmontagem e descarte

0 descarte do sensor deve ser efetuado de acordo com as normas aplicaveis
especificas de cada pais. No ambito do descarte, deve-se procurar o aproveit-
amento dos materiais reciclaveis contidos (principalmente dos metais nobres).

Manutencéao

0Os sensores SICK nao requerem manutengao.
Recomendamos que se efetue em intervalos regulares

* uma limpeza das superficies dpticas

* uma verificacdo das conexdes roscadas e dos conectores
Né&o sao permitidas modificacdes no aparelho.

Sujeito a alteragdes sem aviso prévio. As propriedades do produto e os da-
dos técnicos especificados ndo constituem nenhum certificado de garantia.

Sensore di luce a riflessione
Istruzioni per I'uso

Avvertenze sulla sicurezza

* Prima della messa in funzionamento leggere le istruzioni per I'uso.

« Allacciamento, montaggio e regolazione solo a cura di personale tecnico
specializzato.

Nessun componente di sicurezza ai sensi della direttiva macchine UE.
UL: Solo per|'utilizzo in applicazioni ai sensi di NFPA 79.

Sono disponibili adattatori elencati da UL con cavi di collegamento.
Enclosure type 1.

Alla messa in funzionamento proteggere |'apparecchio dall'umidita e
dalla sporcizia.

Queste istruzioni per I'uso contengono le informazioni che sono neces-
sarie durante il ciclo di vita del sensore fotoelettrico.

Uso conforme alle prescrizioni

La WTB4SC-3PxxxxAxx & una fotocellula a riflessione optoelettronica

(di seguito nominato sensore) utilizzata per il rilevamento ottico senza
contatto di oggetti, animali e persone. Se viene utilizzata diversamente e
in caso di modifiche sul prodotto, decade qualsiasi diritto alla garanzia nei
confronti di SICK.

Relé fotoelettrico a riflessione con soppressione dello sfondo

Messa in funzionamento

1 Verificare le condizioni d'impiego: predisporre la distanza di commu-
tazione e la distanza dall' oggetto o dallo sfondo nonché il fattore di
riflessione dell' oggetto in base al relativo diagramma [cfr. H].

(x = distanza di commutazione, y = area di transizione tra distanza

di commutazione impostata e soppressione dello sfondo in % della
distanza di commutazione (riflessione oggetto / riflessione sfondo).
Riflessione: 6% = nero, 18% = grigio, 90% = bianco (riferito al bianco
standard secondo DIN 5033).

La distanza minima (= y) per la soppressione dello sfondo puo essere
rilevata dal diagramma [cfr. H] come segue:

Esempio: x= 180 mm, y = 15 => 15 di 180 mm =27 mm. Questo
significa che lo sfondo viene soppresso a partire da una distanza
>207 mm dal sensore.

H Montare il sensore su un punto di fissaggio adatto (vedi il programma
per accessori SICK).

Rispettare il momento torcente massimo consentito del sensore di 0,8 Nm.

Rispettare la direzione preferenziale dell' oggetto in relazione al
sensore [cfr. A].

El Funzionamento in modalita | / O standard (SIO):

Il collegamento dei sensori deve avvenire in assenza di tensione

(Vg= 0V). In base al tipo di collegamento si devono rispettare le
?ormazmnl nei grafici [cfr. B]:

» Collegamento a spina: assegnazione pin

* Conduttore: colore filo

Solamente in seguito alla conclusione di tutti i collegamenti elettrici,

ripristinare o accendere |'alimentazione di tensione (Vs> 0 V). Sul

sensore si accende |'indicatore LED verde.

Funzionamento in modalita 10-Link (IOL): collegare il dispositivo a un
|0-Link-Master adatto e integrare in base a I0DD / blocco funzionale in
Master o nel comando. Sul sensore lampeggia |'indicatore LED verde.
10DD e blocco funzionale sono pronti al download all’'indirizzo
www.sick.com sotto il numero d’ordine del sensore.

Spiegazioni dello schema di collegamento (grafico B):

Uscita di commutazione Q (conformemente al grafico B):
WTB4SC-3PxxxxAxx (PNP: carico -> M)

C = comunicazione (ad es. 10-Link) (vedi funzioni supplementari)
MF = multifunzione (ad es. spegnimento di emettitori)

A Orientare reciprocamente il sensore sul rispettivo oggetto. Scegliere
la posizione in modo tale che il raggio di luce rosso emesso colpisca il
centro dell' oggetto. Nei dispositivi a infrarossi non & visibile alcun punto
luminoso. L' orientamento corretto puo essere rilevato solo tramite |'in-
dicatore LED. Vedi grafici C ed E. Si deve fare attenzione che |'apertura
ottica del sensore (finestrella frontale) sia completamente libera. Si
consiglia di effettuare I'impostazione con un oggetto a bassa riflessione.

H Sensore con tasto Teach-in:

Premendo il tasto Teach-in viene impostata la distanza di commutazi-
one. Non azionare il tasto Teach-in con oggetti appuntiti. Si consiglia
di fissare la distanza di commutazione nell' oggetto, ad es. vedi grafico
F. Dopo I'impostazione della distanza di commutazione, allontanare
I'oggetto dalla traiettoria del raggio, lo sfondo viene quindi soppresso
e I'uscita di commutazione cambia (vedi grafico C).

Per I'impostazione della distanza di commutazione tramite I0-Link ,
consultare le istruzioni d'uso allegate «I0-Link Photoelectric sensors».

Il sensore & impostato e pronto per il funzionamento. Per verificare il
funzionamento, osservare i grafici C e F. Se |'uscita di commutazione
non si comporta conformemente al grafico C, verificare le condizioni
d'impiego. Vedi paragrafo diagnostica delle anomalie.

Funzioni supplementari
Sono integrate le seguenti funzioni automatiche:

AT70 Dispositivo anti-rimbalzo + Misurazione del tempo, A7 1 Dispositivo
anti-rimbalzo + Contatore, A91 TimeStamp + Dispositivo anti-rimbalzo

Dispositivo anti-rimbalzo: segnale anti-rimbalzo (attrazione e diseccitazione)
in un tempo di anti-rimbalzo, At ON e At OFF.

TimeStamp = marcatempo sul segnale di commutazione per rilevamento
del prodotto secondo il TimeStamp standard di SICK.

Misurazione del tempo = misurazione del tempo di permanenza dell' oggetto
nel raggio luminoso ovvero lo spazio fra due oggetti. Output del segnale

di commutazione al raggiungimento dei valori di comparazione in base ai
parametri. Output dell"ultimo valore assoluto di tempo.

Contatore = Aumento ovvero riduzione del valore del contatore di 1 per
ogni rilevamento di un oggetto. Output del segnale di commutazione al
raggiungimento dei valori di comparazione in base ai parametri. Output del
valore assoluto del contatore.

Il sensore puo essere utilizzato in modalita standard I / O (SI0) oppure
10-Link (I0L). Tutte le funzioni automatiche e ulteriori impostazioni di
parametrizzazione sono attive nel funzionamento 10-Link e nel funzionamen-
to standard 1/ O (eccezione: TimeStamp). Nel funzionamento standard 1/ O,
output dei segnali di commutazione binari attraverso il pin 4 / conduttore
nero ovvero il pin 2 / conduttore bianco.

Per le funzionalita 10-Link consultare le istruzioni d'uso supplementari ivi
allegate «|0-Link Photoelectric sensors» o scaricare le funzionalita 10-Link
dal sito web www.sick.com alla voce «<numero d'ordine dei dispositivi».

Diagnostica delle anomalie

Tabella H mostra quali provvedimenti si devono adottare quando il sensore
non funziona pit.

Smontaggio e smaltimento

Lo smaltimento del sensore deve avvenire conformemente alle direttive
previste specificatamente dal paese. Per i materiali riciclabili in esso
contenuti (in particolare metalli nobili) si auspica un riciclaggio nell'ambito
dello smaltimento.

Manutenzione

I sensori SICK sono esenti da manutenzione.
Aintervalli regolari si consiglia di

pulire le superfici limite ottiche
Verificare i collegamenti a vite e gli innesti a spina

Non & consentito effettuare modifiche agli apparecchi.

Contenuti soggetti a modifiche senza preawviso. Le proprieta del prodotto e
le schede tecniche indicate non costituiscono una dichiarazione di garanzia.

Sensor fotoeléctrico de reflexion
Instrucciones de uso

Instrucciones de seguridad

Lea las instrucciones de uso antes de efectuar la puesta en servicio.

La conexion, el montaje y el ajuste deben ser efectuados exclusivamente
por técnicos especialistas.

No se trata de un componente de seguridad segln la Directiva de maqui-
nas de la UE

UL: solo para utilizar en aplicaciones seglin NFPA 79.

Se encuentran disponibles adaptadores listados por UL con cable de
conexion. Enclosure type 1.

Proteja el equipo contra la humedad y la suciedad durante la puesta en
servicio.

Las presentes instrucciones de uso contienen informacion que puede
serle necesaria durante todo el ciclo de vida del sensor.

Uso conforme a lo previsto

EI WTB4SC-3PxxxxAxx es un sensor optoelectronico de reflexion (en lo
sucesivo llamado sensor) empleado para la deteccién dptica y sin contacto
de objetos, animales y personas. Cualquier uso diferente al previsto o modi-
ficacion en el producto invalidara la garantia por parte de SICK AG.

Sensor fotoeléctrico de reflexion con supresion de fondo

Puesta en servicio
F1 Comprobar las condiciones de aplicacién: comparar la distancia de

conmutacion y la distancia respecto al objeto o al fondo, asi como la
capacidad de remision del objeto, con el diagrama correspondiente
[véase fig. H]. (x = distancia de conmutacion, y = zona de transicion
entre la distancia de conmutacion ajustada y la supresion del fondo en
% de la distancia de conmutacion (remision del objeto / remision del
fondo). Remision: 6 % = negro, 18 % = gris, 90 % = blanco (referido al
blanco estandar segtin DIN 5033).

La distancia minima (= y) para suprimir el fondo puede calcularse a
partir del diagrama [véase fig. H] del modo siguiente:

Ejemplo: x =180 mm, y = 15 => 15 de 180 mm = 27 mm. Es decir, el
fondo se suprimira a partir de una distancia de > 207 mm del sensor.

Montar el sensor en una escuadra de fijacion adecuada (véase el
programa de accesorios SICK).

Respetar el par de apriete maximo admisible del sensor de 0,8 Nm.

Respetar la orientacion preferente del objeto con respecto al sensor.
[véase fig. A].

Funcionamiento en modo estandarE/ S (SI0):

Los sensores deben conectarse sin tension (V, = 0 V). Debe tenerse
en cuenta la informacion de las figuras [B] en%unmon de cada tipo de
conexion:

« Conexion de enchufes: asignacion de pines

» Cable: color del hilo

No conectar o aplicar la fuente de alimentacion (V> 0 V) hasta que
no se hayan realizado todas las conexiones electrlcas En el sensor se
ilumina el LED indicador verde.

Funcionamiento en modo |0-Link (IOL): conectar el dispositivo al mae-
stro 10-Link adecuado e integrarlo en el maestro o en el control con la
ayuda de la hoja de datos I0DD y el bloque de funciones. En el sensor
parpadea el LED indicador verde. La hoja de datos I0DD y el bloque
de funciones pueden descargarse desde la pagina web www.sick.com
indicando el niimero de pedido del sensor.

Explicaciones relativas al esquema de conexion (figura B):
Salida conmutada Q (segun figura B):

WTB4SC-3PxxxxAxx (PNP: carga -> M)

C = comunicacion (p. ej., |0-Link) (véase Funciones adicionales)
MF = Multifuncién (p. e]., desconexion de transmisores)

Oriente el sensor hacia el objeto. Seleccione una posicion que permita
que el haz de luz roja del transmisor incida en el centro del objeto. En
los dispositivos de infrarrojos no hay ningdn punto de luz visible. La
alineacion correcta sélo se puede detectar mediante los LED indica-
dores. Véanse a este respecto las figuras C y E. Hay que procurar que la
apertura dptica (pantalla frontal) del sensor esté completamente libre.
Recomendamos realizar los ajustes con un objeto de remisién baja.

Sensor con botén de aprendizaje:

Pulsando el bot6n de aprendizaje se ajusta la distancia de con-
mutacion. No accione el botén de aprendizaje con objetos puntiagu-
dos. Recomendamos poner la distancia de conmutacion en el objeto,
p. €j., véase figura F. Una vez ajustada la distancia de conmutacion,
retirar el objeto de la trayectoria del haz, el fondo se suprime y la salida
conmutada cambia (véase figura C).

El ajuste de la distancia de conmutacion a través de 10-Link lo puede
consultar en las instrucciones de uso para sensores fotoeléctricos
10-Link adjuntas.

El sensor estd ajustado y listo para su uso. Para verificar el funcio-
namiento, véanse las figuras C y F. Si la salida conmutada no se
comporta segln la figura C, comprobar las condiciones de aplicacion.
Véase la seccion «Diagnéstico de fallos».

Funciones adicionales
Se han integrado las siguientes funciones de automatizacién:

AT70 Supresion de rebotes + Medicion del tiempo, A71 Supresion
de rebotes + Contador, A91 TimeStamp + Supresion de rebotes

Supresion de rebotes = supresion de rebotes de la sefial (excitacion y reposo)
mediante el tiempo de supresion de rebotes, At ON y At OFF.

TimeStamp = sellado de tiempo para la sefial de conmutacion destinado al
seguimiento del producto, de conformidad con el estandar SICK TimeStamp.

Medicién de tiempo = medicion del tiempo de permanencia del objeto en
el haz luminoso o del espacio libre entre dos objetos. Salida de la sefial de
conmutacion al alcanzarse los valores comparativos configurados. Salida
del Gltimo valor de tiempo absoluto.

Contador = su valor numérico aumenta o se reduce en 1 unidad cada vez
que se detecta un objeto. Salida de la sefial de conmutaci()n‘al alcanzarse
los valores comparativos configurados. Salida del valor numérico absoluto.

El sensor puede utilizarse en el modo E/ S estandar (SI0) o en el modo 10-
Link (I0L). Todas las funciones de automatizacion y las configuraciones de
paradmetros son efectivas tanto en el modo 10-Link como en el modo E/ S
estandar (excepcion: TimeStamp). En el modo E / S estandar, la salida de
las sefales de conmutacion binarias se realiza a través del terminal 4 / hilo
negro o del terminal 2 / hilo blanco.

Puede consultar las funciones del sistema 10-Link en las instrucciones de

uso para sensores fotoeléctricos 10-Link adjuntas o descargarlas con el
numero de pedido del equipo en la pagina web www.sick.com.

Diagnéstico de fallos

La tabla H muestra las acciones que hay que tomar cuando ya no esta
indicado el funcionamiento del sensor.

Desmontaje y eliminacion
El sensor tiene que eliminarse siguiendo la normativa aplicable especifica

de

cada pais. Los materiales valiosos que contenga (especialmente metales

nobles) deben ser eliminados considerando la opcién del reciclaje.

Mantenimiento

Los sensores SICK no precisan mantenimiento.
A intervalos regulares, recomendamos:

Limpiar las superficies 6pticas externas
Comprobar las uniones roscadas y las conexiones.

No se permite realizar modificaciones en los aparatos.

Sujeto a cambio sin previo aviso. Las propiedades y los datos técnicos del
producto no suponen ninguna declaracion de garantia.
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PyccKum A3bIK

OTpaXxaTeAbHblH CBETOBOW AATUHK
PyKOBOACTBO 110 3KCNAYaTaLUH

Yka3aHus no 6esonacHoctu

* [lepeA BBOAOM B 3KCNAyaTaLMio U3yuuTe PYKOBOACTBO MO 3KCNAYyaTaLuu.
* TloAKMOUEHME, MOHTaX M YCTAHOBKY NOPYyYaTh TOABKO CrieLMaAucTam.
* He sBnsetcs 060pyaoBaHueM ma obecneyenns 6eaonacHocTi
B COOTBETCTBUM C AvpekTBoii EC no pabote ¢ MaLwMHHbIM
060pyA0BaHUEM.
UL: ToAbKO A MCMIOAb30BaHMS B 06AACTAX NpUMeHeHHs cornacHo NFPA 79.
JOCTyMHbI aAaNTEPbI C COBAMHUTEABHBIMM KabeAsiMu, NepeuncaeHHble UL.
Enclosure type 1.
* [lp1 BBOAE B 9KCMAYATALMIO 3aLLMLLATL YCTPOUCTBO OT NONaAaHKA rPAsn
1 BAGTH.
* J\aHHOE PYKOBOACTBO MO 3KCMAYyaTaLmmn COAEPXUT MHGOPMaLIMIO, KoTopast
Heo6x0AMMa BO BPEMS BCETO XM3HEHHOTO LMKAA CEHCOpa.

WUcnonb30BaHKUe N0 Ha3HAYEHUID

WTB4SC-3PxxxxAxx IBARETCA ONTOSAEKTPOHHbBIM OTPAXaTeAbHbIM CBETOBbIM
AATYMKOM (B AAAbHENLLEM Ha3blBaeMbIM " CEHCOP ") U MCMOAL3YETCS MA
ONTUYECKO! HECKOHTAKTHOM perncTpaLmu BeLLeN, XUBOTHBIX U AAel. Mpu
MHOM WCMOABb30BAHNM U NPU BHECEHUM 3MEHEHMIA B U3AEAME NOAAYA AHODBIX
rapaHT1itHbIx npeteHsuit k SICK AG uckatoueHa.

OTpaxaTeAbHblid CBETOBO AGTYMK C NOAABAEHMEM 33AHETO HOHA

BBoa B akcnayatauuio

1 Nposeputb yCAOBMS NPUMEHEHWS: CKOPPEKTUPOBATb AUCTAHLMIO
NepeKAOYEHNS U AUCTAHLMIO A0 06bEeKTa MAK Xe GOHa, a Takke APKOCTb
06beKTa ¢ NOMOLLBIO COOTBETCTBYHOLLEN AMarpaMmbl [cM. H.

(X = AUCTAHLMA NEPEKAIOYEHMS, Y = NEePEXOAHAA 30Ha MEXAY
YCTaHOBAEHHOW AUCTAHLMEN NEPEKMOYEHNA U 3aTEMHEHUEM GOHa B
9% OT AUCTAHLMM NEPEKAKOUEHNS (SPKOCTb 06bEKTA/SPKOCTb GOHA).
ApKoCTb: 6 % = uepHblid, 18 % = cepblit, 90 % = BeAblii (OTHOCUTEABHO
cTaHaapTHoro 6enoro no DIN 5033).

MWHUMaAbHYIO AUCTAHLMIO (= Y) M NOAABAEHMS 3aAHET0 GOHA MOXHO
onpeaeAtTb No Auarpamme [cM. H] caeaytowwmm obpasom:

Mpumep: x =180 MM, y = 15 => 15 o1 180 MM = 27 mM. To eCTb, OH
3aTEMHAETCA NP1 PaccTosiHWK > 207 MM OT CEHCOpa.

H  YcraHoBuTe CeHCOP Ha NOAXOAALLEM KPEMEXHOM YrOAKe (CM
nporpammy npuHapexHocteii ot SICK).

BblaepxvBaiite MakCHManbHO AOMYCTUMbIA MOMEHT 3aTAXKKU CEHcopa
B 0.8 Hwm.

YyuTbiBaiiTe NPEANOUTUTEABHOE HanpaBAEHUE 06bEKTa OTHOCUTEABHO
ceHcopa [cm. A]

El  3kcnayataumsa B cTaHAGpPTHOM pexumMe BBoAa / BbiBoaa (SI0):

lMoaKAtOUaiTe CEHCOPbI NPY OTKAKOYEHHOM HaNPAXEHUN NUTaHK:

(Vg = 0 B). B 3aBMCMMOCTH OT TUNa NOAKAOUEHMA CAEAYET NPUHATH BO
BHUMaHKUe UHPopMaLmLo ¢ rpadukoB [cMm. B]:

* LliTekepHbIi pa3bem: Ha3HaUYeHWe KOHTAKTOB

¢ [IpOBOAHMK: LBET XWAbI

lMopaBaiite 1 BKAOUANTE MCTOYHUK MUTAHUA TOABKO MOCAE 3aBEPLUEHMUS
TOAKMOYEHWS BCEX INEKTPUUECKNX CoeAVIHeHVII/I (Vs> 0B). Ha cetcope
BKAKOYAETCH 3eAeHbIVi CBETOAMOAHbIV MHAMKATOP.

3Jkenayatauns B pexume 10-Link (I0L): noakAtouMTb YCTPOWCTBO

K NOAXOAsLLEEMY BeayleMy yctpoiicTay 10-Link 1 ¢ nomouybio

10DD / dyHKLMOHAALHOTO BAOKA MHTETPUPOBATH B BEAyLLEe
YCTPOJCTBO / B CUCTEMY YnpaBAeHUsA. Ha ceHcope MuraeT 3eneHbli
CBETOAMOAHBII MHAMKATOP. |I0DD 1 GYHKLUMOHAAbHbIY BAOK AOCTYMHbBI MS
CKauMBaHWA N0 HOMEPY MA 3aKa3a CeHCcopa Ha caiite www.sick.com.

loACHEHNA K CXeMe 3NEKTPUUECKNX COEAMHEHMI (Tpaduk B):
KommyTupytoLumii Bbixoa Q (cornacHo rpaduky B):
WTB4SC-3PxxxAxx (PNP: Harpyska -> M)

C = kommyHuKauus (Hanpumep, 10-Link) (CM. AONOAHUTEAbHBIE GYHKLIMM)
MF = MyAbTUGYHKLMS (HaNPUMEP, OTKAOUEHNE Aa3EPHBIX U3AYUaTeNei)

1 Hanpasbre ceHcop Ha 06bexT. BuibepuTe Takyio Noauumio, utobel
KpacHbIi Ay4 nepeaaTurka nonaaan B LEHTP 06bekTa. Y HdpakpacHbIx
YCTPOICTB CBETOBOIO NATHa He BUAHO. KOPPEKTHOE BbipaBHUBAHWE
MOXHO ONPEAEAUTb C MOMOLLBIO CBETOAMOAHBIX UHANKATOPOB. CM.
rpadukm C u E. Ontueckoe otBepcTve (GPOHTAALHOE CTEKAO) Ha
CEHCOpe AONKHO 6biTb MOAHOCTBIO CBOGOAHBIM. PekomeHayeTcs
BbINOAHSATb HACTPOTiKY C 06BLEKTOM NOHUKEHHOT APKOCTH.

H CeHcop ¢ kHoNKol KaAMBPOBKY:

PeryamvpoBKa AUCTaHLIMM NEPEKAIOUYEHNA TPOM3BOAUTCA HaXaTUEM
KHomku Teach-in. He Haxumaite kHonky Teach-in octpeiMu npeaveTamu.
PekoMeHAyeTCs YCTaHOBMTL AUCTaHLMIO cpabaTbiBaHus B 06bexTe,
Hanpumep, cM. rpaduk F. Mocae peryampoBKu AucTaHLmm cpabarbiBaHus
YAAAUTb 0BBEKT C NMYTW Ay4a, NPY 3TOM OCHOBAHUE 3aTEMHSETCA 1
COCTOAHKUE KOMMYTUPYIOLLETO BbIXOAA U3MeEHsETCA (CM. rpaduk C).

Hactpoiika aucTaHumm cpabartbiBaHus yepes 10-Link npuseaeHa B
pyKoBOACTBE N0 aKcnayaTauuu [0-Link Photoelectric.

CeHcop HACTPOEH U FOTOB K 3KCNAyaTaLmMu. A NpoBepKu
GYHKLMOHMPOBAHNA BOCMOAb3YHTECH rpadukamu C u F. Ecav xapaktep
NOBEAEHUA KOMMYTUPYIOLLErO BbIXOAA HE COOTBETCTBYET rpaduky

C, npoBepuTb ycAOBMA NpUMeEHeHHA. CM. pa3aen "AuarHocTuka
HeucnpaBHocTen".

AonoAHUTEAbHbIE GYHKLUK
WHTEerpupoBaHbl cAeayroLLme GYHKLMM aBTOMATU3ALMK:

AT0 YctpaHeHue apebesra + UamepeHue Bpemenn, A71 YcTpaHeHue
Apebesra + Cuetumnk, A91 TimeStamp + YctpaHeHue apebesra

YctpaHeHue Apebesra = ycTpaHeHue apebesra curHana (NputsxeHue u
0TNaAaHWe) B TEUEHWE BPEMEHH YcTpaHeHHs Apebeara, At BKA. u At BbIKA.

TimeStamp = MeTka BpEMEHN K KOMMYTaLMOHHOMY CUTHaAY S
OTCAEXMBAHMA N3AEAMA COrAacHO cTaHAapTa SICK TimeStamp.

U3mepeHue BpEMEHU = U3MEPEHUE BPEMEHU HaXOKAEHUS 06beKTa B

Ayue CBETa MAM MHTEPBAAA MEXAY AByMS 00bekTamu. GopmupoBaHme
KOMMYTALMOHHOTO CUTHAAA NPU AOCTUXEHWM 3aAAHHDIX 3TAAOHHBIX BEAUUMH.
BbIBOA NOCAEAHET0 aBCOAOTHOTO 3HAUEHUSI BPEMEHM.

CYETUMK = yBEAHUEHME UAU CHUXEHUE YUCAEHHOTO 3HAUeHMs Ha 1 npu
KaxaoM 06HapyxeHun 0bbekTa. ®OPMUPOBAHNE KOMMYTALIMOHHOTO
CMrHaAa NPY AOCTUXEHUM 3aAAHHBIX STAAOHHbIX BEAMUMH. BbIBOA NOCAEAHETO
aBCOAIOTHOIO YNCAEHHOTO 3HAYEHMUS.

CeHcop MOXET MCMOAL30BATLCA B CTAHAAPTHOM PEXUMe BBOAA / BbIBOAA
(S10) uav B pexmume 10-Link (I0L). Bce dpyHKumMn aBTOMATU3aLMN M NPOUKe
HaCTPOiiKN NapameTpOB AeVCTBUTEAbHBI B pexuMe 10-Link v B cTaHAapTHOM
pex1me BBOAA / BbIBOAA (3a UCKAloueHueM TimeStamp). B craHaapTHOM
pexuve BBOAA / BbIBOAQ BbIBOA OUHAPHBIX KOMMYTALMOHHbIX CUTHAAOB
OCYLLECTBASIETCS Yepe3 KOHTAKT 4 / uepHblit Kabeab AV Yepe3 KOHTaKT

2 / 6enblii Kabenb.

CBeaeHMA 0 GYHKLMOHAAbHBIX BO3MOXHOCTAX |0-Link MOXHO noAyunTb 13
NPUAOXEHHOTO PYKOBOACTBa N0 akcnayatauun 10-Link Photoelectric sensors
MAM CKayaTb C Ccalita www.sick.com, yka3aB HOMep AA 3aKa3a YCTpoiicTea.

AuarHoctuka HeucnpaBHOCTEH
B tabanue H nokasaHo, kakue Mepbl HyXHO NPEANPUHSATL, ECAU CEHCOPbI He
paborator.

AeMoHTaX 1 yTUAU3aLuua

YTMAU3ALMIO CEHCOPOB CAEAYET NPOBOAUTL COTAACHO HaLMOHAAbHBIM
NPEeANUCaHUAM No yTMAU3aLUK. CI\BAYET CTPEMUTLCSH K MOBTOPHOMY
WUCNOAb30BAHWIO COAEPXALLMXCA B HUX MaTePUa0B (npemAe BCEro,
AparoueHHbIX METaMOB).

TexobcAyxuBaHue
DAatunku SICK He HyxaatoTCs B TeX06CAYXMBaHNM.
PekomeHayeTcs peryaspHo

* 0uMLLATb ONTUYECKME OTPAHUUMBALOLLME NOBEPXHOCTHU
* NPOBEPATb NPOYHOCTb PE3bOOBbIX U LUTEKEPHBIX COEAMHEHHNH

3anpeluaetca BHOCUTb U3MEHEHMS B YCTPOIACTBA.

MpaBo Ha OWKMBKN 1 BHECEHWE U3MEHEHHIT COXPAHEHO. Yka3aHHble
CBOWCTBA M3AEAVA M TEXHUYECKIUE XapaKTEPUCTUKM He ABAAOTCA rapaHT1ei.



