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Described product
GR18 Inox
GRL18(S)V

Manufacturer

SICK AG
Erwin-Sick-Str. 1
79183 Waldkirch
Germany
Production location

SICK, Malaysia

Legal information

This work is protected by copyright. Any rights derived from the copyright shall be
reserved for SICK AG. Reproduction of this document or parts of this document is only
permissible within the limits of the legal determination of Copyright Law. Any modifica-
tion, abridgment or translation of this document is prohibited without the express writ-
ten permission of SICK AG.

The trademarks stated in this document are the property of their respective owner.
© SICK AG. All rights reserved.

Original document

This document is an original document of SICK AG.
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SAFETY NOTES 1

1 Safety notes
= Read the operating instructions before commissioning.
.
Connection, mounting, and setting may only be performed by skilled per-
son.
= Not a safety component in accordance with the EU Machinery Directive.
= Power supply: Class 2
Enclosure type 1
= When commissioning, protect the device from moisture and contamination.
= These operating instructions contain information required during the life cycle of
the sensor.
2 Intended use
The GRL18(S)V is an opto-electronic photoelectric retro-reflective sensor (referred to as
“sensor” in the following) for the optical, non-contact detection of objects, animals, and
persons. A reflector is required for this product to function. If the product is used for any
other purpose or modified in any way, any warranty claim against SICK AG shall become
void.
3 Operating and status indicators
Table 1: Dimensional drawings
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Figure 1: Short variant, con-

necting cable
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Figure 2: Short variant, M12
male connector

Figure 3: Short variant, potenti-
ometer, connecting cable

Figure 4: Short variant, potenti-
ometer, M12 male connector



3 OPERATING AND STATUS INDICATORS
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Figure 5: Long variant, connect-

ing cable

Connection
Mounting bracket M18 x 1

Potentiometer, 270°
LED indicator (4 x)
Optical axis, receiver
Optical axis, sender
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4 Mounting
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. ) . Figure 7: Long variant, potenti-
Figure 6: Long variant, M12 ometer, connecting cable
male connector

Fastening nuts (2 x); WS24, stainless steel

Figure 9: Operating element: sensitivity setting

.2.80.11) 128041

Figure 8: Long variant, potenti-
ometer, M12 male connector

Mount the sensor and the reflector using suitable mounting brackets (see the SICK
range of accessories). Align the sensor and reflector with each other.
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ELECTRICAL INSTALLATION 5

max. 90 Nm

Note the sensor’'s maximum permissible tightening torque of 90 Nm.

5 Electrical installation

The sensors must be connected in a voltage-free state (Uy = 0 V). The following informa-
tion must be observed, depending on the connection type:

- Male connector connection: pin assignment
- Cable: wire color

Only apply voltage/switch on the voltage supply (Uy > 0 V) once all electrical connec-
tions have been established. The green LED indicator lights up on the sensor.

Explanations of the connection diagram (Tables 2 and 3):
Q / Q = switching outputs

n. c. = not connected

DC: 10... 30 V DC, see ,Technical specifications”, page 12

Table 2: DC
GRL18(S)V x1Axxx x13xxx X24xxX X23xxX
1 +(L+) +(L+) +(L+) +(L+)
2 Q n. c. Q n. c.
3 -(M) -(M) -(M) - (M)
4 Q Q Q Q
L 1=brm 1=brm
2 =wht -
3=hblu 3 =blu
4 =plk 4 =plk
0.14 mm?2 0.14 mm?2
AWG26 AWG26

021183 | S
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6 COMMISSIONING

Table 3: DC

PNP: Q (< 100 mA) I EEA R S
| | N
| Q | Q
| | - (M) | | )
L. 1 L.

NPN: Q (< 100 mA) 7 I A
| | | |
| Q | Q
R (L,
Lo ™ Lo ™

PNP: Q (< 100 mA) — R B
N | |
| Q | Q
| | - | | )
L. 1 L.

NPN: Q (< 100 mA) I —— R S
| | | |
| Q | Q
o, R
Lo ™ L ™

6 Commissioning

1

Alignment

Align the sensor with a suitable reflector. Select the position so that the red emitted light
beam hits the center of the reflector. The sensor must have a clear view of the reflector,
with no object in the path of the beam [see figure]. You must ensure that the optical open-
ings of the sensor and reflector are completely clear.

8021183 | SICK
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COMMISSIONING 6
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Figure: Alignment

Sensing range
Adjust the distance between the sensor and the reflector according to the corresponding
diagram [ see figure O] (x = sensing range, y = operating reserve).

Operating reserve
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Distance in m (feet)

After alignment is complete, move a non-transparent object into the path of the beam. Use
and Table 3 to check the function. If the switching output fails to behave in accordance
with Table 3, check the application conditions. See section Fault diagnosis.

] el 2
®
Figure 10: sensing range areas
Table 4: Definition of sensing range
@ GRL18(S)V

@ PL8S8OA 0.03..7.2m
@ PL40OA 0.03..6.2m
©) PL20A 0.03...3.8m
@ P250 0.03...64m




7 TROUBLESHOOTING

@ GRL18(S)V
® PL22 0.03..22m
® REF-Plus 3436 0.06..2.0m
3  Sensitivity setting
Sensor which it is not possible to set: The sensor is adjusted and ready for operation.
The sensitivity is adjusted with the potentiometer (type: 270 °). Clockwise rotation: operat-
ing reserve increased; counterclockwise rotation: operating reserve reduced. We recom-
mend setting the potentiometer to “Maximum”. A lower operating reserve may be neces-
sary for depolarizing surfaces.
The sensor is adjusted and ready for operation.
7 Troubleshooting
The Troubleshooting table indicates which measures are to be taken if the sensor stops
working.
7.1 Troubleshooting table

Table 5: Troubleshooting

LED indicator/fault pattern

Cause

Measures

Green LED does not light up

No voltage or voltage below
the limit values

Check the power supply,
check all electrical connec-
tions (cables and plug connec-
tions)

Green LED does not light up

Voltage interruptions

Ensure there is a stable power
supply without interruptions

Green LED does not light up

Sensor is faulty

If the power supply is OK,
replace the sensor

Yellow LED flashes

Sensor is still ready for opera-
tion, but the operating condi-
tions are not ideal

Check the operating condi-
tions: Fully align the beam of
light (light spot) with the
reflector / Clean the optical
surfaces (sensor and reflec-
tor) / Readjust the sensitivity
(potentiometer) / If the poten-
tiometer is set to the max.
sensitivity: Reduce the dis-
tance between the sensor and
the reflector, and check the
reflector type / Reflector is not
suitable for the application in
question (we recommend only
using SICK reflectors)/ Check
sensing range and adjust if
necessary, see table 4. / Dis-
tance between the sensor and
the reflector is too long

Signal interruptions when
object is detected

Depolarizing property of the
object surface (e.g., tape),
reflection

Reduce sensitivity or change
the position of the sensor

10
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DISASSEMBLY AND DISPOSAL 8

8 Disassembly and disposal

The sensor must be disposed of according to the applicable country-specific regula-
tions. Efforts should be made during the disposal process to recycle the constituent
materials (particularly precious metals).

9 Maintenance

SICK sensors are maintenance-free.
We recommend doing the following regularly:

e Clean the external lens surfaces
e  Check the screw connections and plug-in connections

No modifications may be made to devices.

Subject to change without notice. Specified product properties and technical data are
not written guarantees.
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10 TECHNICAL SPECIFICATIONS

10 Technical specifications

GRL18(S)-xxxxxV
Sensing range (with reflector PLSOA) 0.06...6.0m
Sensing range max. (with reflector PL80A) 0.03..7.2m
Light spot diameter/distance 175 mm /7 m
Supply voltage Vg DC10..30V?
Output current | ,qy. 100 mA
Max. switching frequency 1,000/ sb
Max. response time <0.5 ms®

Enclosure rating

IP67,IP68,IP69K

Protection class

e

Circuit protection

A,B,D*

Ambient operating temperature

-25°C..+55°C

Grenzwerte; Betrieb im kurzschlussgeschitzten Netz max. 8 A; Restwelligkeit max. 5 Vgg
Mit Hell- / Dunkelverhaltnis 1:1
Signallaufzeit bei ohmscher Last
Bemessungsspannung DC 50 V
10 A = Uy-Anschlisse verpolsicher
B = Ein- und Ausgénge verpolsicher
D = Ausgange Uberstrom- und kurzschlussfest
11 |P68: according to EN 60529 (water depth of 10 m / 24 h).
IP69K: according to ISO 20653:2013-03.

0 o o N

12
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14

Beschriebenes Produkt
GR18 Inox
GRL18(S)V

Hersteller

SICK AG
Erwin-Sick-Str. 1
79183 Waldkirch
Deutschland
Fertigungsstandort

SICK, Malaysia

Rechtliche Hinweise

Dieses Werk ist urheberrechtlich geschitzt. Die dadurch begriindeten Rechte bleiben
bei der Firma SICK AG. Die Vervielfaltigung des Werks oder von Teilen dieses Werks ist
nur in den Grenzen der gesetzlichen Bestimmungen des Urheberrechtsgesetzes zulas-
sig. Jede Anderung, Kiirzung oder Ubersetzung des Werks ohne ausdriickliche schriftli-
che Zustimmung der Firma SICK AG ist untersagt.

Die in diesem Dokument genannten Marken sind Eigentum ihrer jeweiligen Inhaber.
© SICK AG. Alle Rechte vorbehalten.

Originaldokument

Dieses Dokument ist ein Originaldokument der SICK AG.
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11 SICHERHEITSHINWEISE

11 Sicherheitshinweise

= Vor der Inbetriebnahme die Betriebsanleitung lesen.

]
Anschluss, Montage und Einstellung nur durch Fachpersonal.

= Kein Sicherheitsbauteil gemaf EU-Maschinenrichtlinie.
= Power supply: Class 2

Enclosure type 1
= Gerat bei Inbetriebnahme vor Feuchte und Verunreinigung schiitzen.
Diese Betriebsanleitung enthalt Informationen, die wahrend des Lebenszyklus des

Sensors notwendig sind.

12 Bestimmungsgemafie Verwendung

Die GRL18(S)V ist eine optoelektronische Reflexions-Lichtschranke (im Folgenden Sen-
sor genannt) und wird zum optischen, berthrungslosen Erfassen von Sachen, Tieren
und Personen eingesetzt. Zur Funktion wird ein Reflektor benétigt. Bei jeder anderen
Verwendung und bei Veranderungen am Produkt verfallt jeglicher Gewahrleistungsan-

spruch gegenliber der SICK AG.

13 Bedien- und Anzeigeelemente

Tabelle 6: MaBzeichnungen
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Abbildung 11: Kurzbauform . Abbildung 13: Kurzbauform, _
: ’ Abbildung 12: Kurzbauform, ; ; Abbildung 14: Kurzbauform
Anschlussleitung Poti, Anschlussleitung ,
Stecker M12 Poti, Stecker M12
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BEDIEN- UND ANZEIGEELEMENTE 13
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Abbildung 15: Langbauform,
Anschlussleitung

Anschluss
Befestigungsgewinde M18 x 1

Potentiometer, 270°
Anzeige-LED (4 x)
Optikachse, Empfanger
Optikachse, Sender

Oe9®eeo

14 Montage
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. . Abbildung 17: Langbauform,
Abb/ldung 16: Langbauform, Poti, Anschiussleitung
Stecker M12

Befestigungsmutter (2 x); WS24, Edelstahl

Abbildung 19: Bedienelement: Empfindlichkeitseinstellung

M18x1 —
ol <8

49.3 (1.94)
W,
45.3 (1.78)

73.4 (2.89)

2.2(0.09) || |

128041

Abbildung 18: Langbauform,
Poti, Stecker M12

Sensor und Reflektor an geeignete Befestigungswinkel montieren (siehe SICK-Zubehor-

Programm). Sensor und Reflektor zueinander ausrichten.
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15 ELEKTRONISCHE INSTALLATION

15

18

max. 90 Nm

Maximal zuldssiges Anzugsdrehmoment des Sensors von 90 Nm beachten.

Elektronische Installation

Anschluss der Sensoren muss spannungsfrei (Uy = O V) erfolgen. Je nach Anschlussart
sind die folgenden Informationen zu beachten:

-  Steckeranschluss: Pinbelegung
-  Leitung: Adernfarbe

Erst nach Anschluss aller elektrischen Verbindungen die Spannungsversorgung (Uy > O
V) anlegen bzw. einschalten. Am Sensor leuchtet die griine Anzeige-LED.

Erlduterungen zum Anschlussschema (Tabellen 2 und 3):
Q/ Q = Schaltausgange

n. c. = nicht angeschlossen

DC: 10... 30 V DC, siehe ,Technische Daten“, Seite 23
Tabelle 7: DC

GRL18(S)V x1Axxx x13xxx X24xxX X23xxX
1 +(L+) +(L+) +(L+) +(L+)
2 Q n.c Q n.c
3 -(M) -(M) -(M) - (M)
4 Q Q Q Q
L 1=brmn 1=brmn
2 =wht -
3=hblu 3 =blu
4 =plk 4 =plk
0.14 mm?2 0.14 mm?2
AWG26 AWG26

8021183 | SICK
Subject to change without notice




INBETRIEBNAHME 16

Tabelle 8: DC

PNP: Q (< 100 mA) I EEA R S
| | N
| |-(M) | E—(M)
L. L. 1
NPN: Q (< 100 mA) 7 I A
| | | |
il
[ SISV (N A
L. L. 1
PNP: Q (< 100 mA) — R B
T | |
| i-(m) | |—(M)
L. L. 1
NPN: Q (< 100 mA) I —— R S
| | | |
| [E:G | -0
[ S PR B B T
L. L. 1

16 Inbetriebnahme

1  Ausrichtung
Sensor auf geeigneten Reflektor ausrichten. Positionierung so wahlen, dass der rote Sen-
delichtstrahl in der Mitte des Reflektors auftrifft. Der Sensor muss freie Sicht auf den
Reflektor haben, es darf sich kein Objekt im Strahlengang befinden [siehe Abbildung]. Es
ist darauf zu achten, dass die optischen Offnungen von Sensor und Reflektor vollstandig
frei sind.

021183 | SICK
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16 INBETRIEBNAHME

[O |mp[ O |wp[ O |
®» O 6

Abbildung: Ausrichtung

2  Schaltabstand
Distanz zwischen Sensor und Reflektor mit dem zugehdérigen Diagramm [ siehe
Abbildung 0] abgleichen (x = Schaltabstand, y = Funktionsreserve).

Operating reserve

ZI_OOy
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1 X

1 2 3 4 5 6 7 8
(328) (6.56) (9.84) (13.12) (16.40) (19.69) (22.97) (26.25)

Distance in m (feet)

Nach durchgeflihrter Ausrichtung ein nicht-transparentes Objekt in den Strahlengang fiih-
ren. Zur Uberprifung der Funktion und Tabelle 3 heranziehen. Verhélt sich der Schaltaus-
gang nicht gemaf Tabelle 3, Einsatzbedingungen prufen. Siehe Abschnitt Fehlerdiagnose.

[«}
I e @
®
Abbildung 20: Schaltabstand
Tabelle 9: Definition Schaltabstand
@ GRL18(S)V

@ PL8S8OA 0,03..72m
@ PL40OA 0,03..6,2m
©) PL20A 0,03..3,8m
@ P250 0,03..6,4m

2 ICK
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STORUNGSBEHEBUNG 17
@ GRL18(S)V
® PL22 0,03...2,2m
® REF-Plus 3436 0,06...2,0m

3  Einstellung Empfindlichkeit

Sensor ohne Einstellmoglichkeit: Sensor ist eingestellt und betriebsbereit.

Mit dem Potentiometer (Art: 270°) wird die Empfindlichkeit eingestellt. Drehung nach
rechts: Erhdhung der Funktionsreserve, Drehung nach links: Verringerung der Funktionsre-
serve. Wir empfehlen, das Potentiometer auf "Maximal" zu stellen. Bei depolarisierenden
Oberflachen kann eine geringere Funktionsreserve empfehlenswert sein.

Sensor ist eingestellt und betriebsbereit.

Stérungsbehebung

Funktion des Sensors nicht mehr gegeben ist.

Tabelle Storungsbehebung

SICK
hange without notice

Tabelle 10: Stérungsbehebung

Tabelle Stérungsbehebung zeigt, welche Maflnahmen durchzufihren sind, wenn die

Anzeige-LED / Fehlerbild

Ursache

Mafnahme

grune LED leuchtet nicht

keine Spannung oder Span-
nung unterhalb der Grenz-
werte

Spannungsversorgung prufen,
den gesamten elektrischen
Anschluss prufen (Leitungen
und Steckerverbindungen)

grune LED leuchtet nicht

Spannungsunterbrechungen

Sicherstellen einer stabilen
Spannungsversorgung ohne
Unterbrechungen

griine LED leuchtet nicht

Sensor ist defekt

Wenn Spannungsversorgung
in Ordnung ist, dann Sensor
austauschen

gelbe LED blinkt

Sensor ist noch betriebsbe-
reit, aber die Betriebsbedin-
gungen sind nicht optimal

Betriebsbedingungen prufen:
Lichtstrahl (Lichtfleck) voll-
standig auf den Reflektor aus-
richten / Reinigung der opti-
schen Flachen (Sensor und
Reflektor) / Empfindlichkeit
(Potentiometer) neu einstel-
len / falls Potentiometer auf
max. Empfindlichkeit einge-
stellt: Abstand zwischen Sen-
sor und Reflektor verringern
sowie Reflektortyp Gberpri-
fen / Reflektor eignet sich
nicht fur gewahlte Applikation
(wir empfehlen, ausschlieflich
SICK-Reflektoren zu verwen-
den) / Schaltabstand Uberpru-
fen und ggf. anpassen, siehe
Tabelle 9. / Abstand zwischen
Sensor und Reflektor ist zu
grof

Signalunterbrechungen bei
Objektdetektion

Depolarisierende Eigenschaft
der Objektoberflache (z. B.
Folie), Umspiegelung

Empfindlichkeit reduzieren
oder Sensorposition veran-
dern

21



18

DEMONTAGE UND ENTSORGUNG

18

19

22

Demontage und Entsorgung

Wartung

Die Entsorgung des Sensors hat gemafd den landerspezifisch anwendbaren Vorschrif-
ten zu erfolgen. Flr die enthaltenen Wertstoffe (insbesondere Edelmetalle) ist im Rah-
men der Entsorgung eine Verwertung anzustreben.

SICK-Sensoren sind wartungsfrei.
Wir empfehlen, in regelmaRigen Abstanden

e die optischen Grenzflachen zu reinigen
e Verschraubungen und Steckverbindungen zu tberprufen

Veranderungen an Geraten durfen nicht vorgenommen werden.

Irrtimer und Anderungen vorbehalten. Angegebene Produkteigenschaften und techni-
sche Daten stellen keine Garantieerklarung dar.

8021183 | SICK
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TECHNISCHE DATEN

20

20 Technische Daten

GRL18(S)-xxxxxV
Schaltabstand (mit Reflektor PL80A) 0.06..6.0m
Schaltabstand max. (mit Reflektor PLSOA) 0.03..7.2m
Lichtfleckdurchmesser/Entfernung 175 mm/ 7 m
Versorgungsspannung Uy DC 10...30 Vv?
Ausgangsstrom I, 100 mA
Schaltfolge max. 1,000/ s®
Ansprechzeit max. <0.5 ms®

Schutzart

IP67,IP68,IP69K

Schutzklasse

e

Schutzschaltungen

A,B,D*

Betriebsumgebungstemperatur

-25°C..+55°C

Mit Hell- / Dunkelverhaltnis 1:1
Signallaufzeit bei ohmscher Last
Bemessungsspannung DC 50 V

10 A = Uy-Anschlisse verpolsicher

B = Ein- und Ausgénge verpolsicher

0 o o N

D = Ausgange Uberstrom- und kurzschlussfest
11 |P68: Nach EN 60529 (10 m Wassertiefe / 24 h).

IP69K: Nach ISO 20653:2013-03.

021183 | SICK
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Grenzwerte; Betrieb im kurzschlussgeschitzten Netz max. 8 A; Restwelligkeit max. 5 Vgg

23
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Produit décrit
GR18 Inox
GRL18(S)V

Fabricant

SICK AG
Erwin-Sick-Strafle 1
79183 Waldkirch
Allemagne

Site de fabrication

SICK, Malaisie

Remarques juridiques

Cet ouvrage est protégé par les droits d'auteur. Les droits établis restent dévolus a la
société SICK AG. La reproduction de I'ouvrage, méme partielle, n'est autorisée que
dans le cadre Iégal prévu par la loi sur les droits d'auteur. Toute modification, tout abré-
gement ou toute traduction de I'ouvrage est interdit sans I'accord écrit exprés de la
société SICK AG.

Les marques citées dans ce document sont la propriété de leurs détenteurs respectifs.
© SICK AG. Tous droits réservés.

Document original

Ce document est un document original de SICK AG.
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INSTRUCTIONS DE SECURITE 21

21 Instructions de sécurité

. Lire la notice d’instruction avant la mise en service.

Confier le raccordement, le montage et le réglage uniquement au person-

nel qualifié.
Il ne s’agit pas d’un composant de sécurité au sens de la directive machines CE.

= Power supply: Class 2

Enclosure type 1
= Protéger I'appareil contre I’numidité et les impuretés lors de la mise en service.
= Cette notice d’instruction contient des informations nécessaires pendant toute le

cycle de vie du capteur.

22 Utilisation conforme
GRL18(S)V est une barriére réflexe optoélectronique (appelée capteur dans ce docu-
ment) qui permet la détection optique sans contact d’objets, d’animaux et de person-

nes. Un réflecteur est nécessaire a son fonctionnement. Toute autre utilisation ou
modification du produit annule la garantie de SICK AG.

23 Eléments de commande et d’affichage

Tableau 11: Plans cotés

M18x1. . M18x1 . M18x1 . M18x1 .
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; . Illustration 23: Forme courte,
lllustration 21: Forme courte, lllustration 22: Forme courte, potentiométre, cable de raccor- lllustration 24: Forme courte,

able de raccordement A L
¢ connecteur méale M12 potentiométre, connecteur

dement
male M12
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23 ELEMENTS DE COMMANDE ET D’AFFICHAGE
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Illustration 27: Forme longue,

llustration 26: Forme longue,  tentiometre, cable de raccor- lllustration 28: Forme longue,

potentiométre, connecteur

lllustration 25: Forme longue,
cable de raccordement

connecteur male M12
dement -
male M12
® Raccordement
@ Filetage de fixation M18 x 1
® Ecrou de fixation (2 x) ; WS24, acier inoxydable
@  Potentiométre, 270°
® LED témoin (4 x)
® Axe optique, récepteur
@  Axe optique, émetteur
=©
0 O
lilustration 29: Eléments de commande : Réglage de la sensibilité
24 Montage

Monter le capteur et le réflecteur sur un étrier adapté (voir la gamme d’accessoires
SICK). Aligner le capteur sur le réflecteur.

8021183 | SICK
Subject to change without notice
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INSTALLATION ELECTRONIQUE 25

max. 90 Nm

Respecter le couple de serrage maximum autorisé du capteur de 90 Nm

25 Installation électronique

Le raccordement des capteurs doit s’effectuer hors tension (U, = O V). Selon le mode
de raccordement, respecter les informations suivantes :

- Raccordement du connecteur : affectation des broches
- Cable : couleur des fils

Aprés avoir terminé tous les raccordements électriques, appliquer ou activer I'alimenta-
tion électrique (U, > O V). La LED verte s’allume sur le capteur.

Explications du schéma de raccordement (tableaux 2 et 3) :
Q/ Q = sorties de commutation

n. c. = non connecté

CC:10...30VCC, voir ,Caractéristiques techniques®, page 34
Tableau 12: CC

GRL18(S)V x1Axxx x13xxx X24xxX X23xxX
1 +(L+) +(L+) +(L+) +(L+)
2 Q n.c. Q n.c.
3 -(M) -(M) -(M) -(M)
4 Q Q Q Q

L ==

1 =brn (marron) | 1 = brn (marron)
2 = wht (blanc) -
3 = blu (bleu) 3 = blu (bleu)

4 = blk (noir) 4 = blk (noir)
0,14 mm?2 0,14 mm?2
AWG26 AWG26

021183 | SIC
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26 MISE EN SERVICE

Tableau 13: CC

PNP: Q (< 100 mA) I EEA R S
| | N
| Q | Q
| | W) | | )
L. 1 L.

NPN : Q (< 100 mA) — I A
| | | |
| Q | Q
L, L,
Lo ™ Lo ™

PNP : Q (< 100 mA) — R B
N | |
| Q | Q
| | ) | | )
L. 1 L.

NPN : Q (< 100 mA) I —— R S
| | | |
| Q | Q
L, o,
Lo ™ L ™

26 Mise en service

1  Alignement
Aligner le capteur sur un réflecteur adapté. Choisir la position de sorte que le faisceau
lumineux émis rouge touche le réflecteur en plein centre. Le capteur doit disposer d’un
champ de vision dégagé sur le réflecteur, il ne doit donc y avoir aucun objet dans la trajec-
toire du faisceau [voir illustration]. S’assurer que les ouvertures optiques du capteur et du
réflecteur sont parfaitement dégagées.

8021183 | SICK
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MISE EN SERVICE 26
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lllustration: Alignhement

Distance de commutation
Comparer la distance entre le capteur et le réflecteur avec le diagramme correspondant
[voir illustration 0] (x = distance de commutation, y = réserve de fonctionnement).

Operating reserve

ZI_OOy
10 \‘
N
\\
\\
\\
@\@ 3 OO\
1 X

1 2 3 4 5 6 7 8
(328) (6.56) (9.84) (13.12) (16.40) (19.69) (22.97) (26.25)

Distance in m (feet)

Une fois I'alignement effectué, placer un objet non transparent dans la trajectoire du fais-
ceau. Pour Vérifier le fonctionnement, utiliser et le tableau 3. Si la sortie de commutation
ne se comporte pas comme indiqué dans le tableau 3, vérifier les conditions d’utilisation.
Voir la section consacrée au diagnostic.

[«}
I e @
®
lllustration 30: Distance de commutation
Tableau 14: Définition de la distance de commutation
@ GRL18(S)V

@ PL8S8OA 0,03..72m
@ PL40OA 0,03..6,2m
©) PL20A 0,03..3,8m
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27 ELIMINATION DES DEFAUTS

27

27.1

32

@ GRL18(S)V
@ P250 0,03..6,4m
® PL22 0,03..22m
® REF-Plus 3436 0,06..2,0m

3 Réglage de la sensibilité

Capteur sans possibilité de réglage : le capteur est réglé et prét a I'emploi.

La sensibilité se regle avec le potentiométre (réf : 270°). Rotation vers la droite : augmen-
tation de la réserve de fonctionnement, rotation vers la gauche : réduction de la réserve de
fonctionnement. Nous recommandons de régler le potentiomeétre sur « Maximum ». Avec
les surfaces dépolarisantes, il est recommandé de prévoir une réserve de fonctionnement

plus faible.

Le capteur est réglé et prét a I'emploi.

Elimination des défauts

Le tableau Elimination des défauts présente les mesures a appliquer si le capteur ne

fonctionne plus.

Tableau Suppression des défaillances

Tableau 15: Elimination des défauts

LED d'état / image du défaut

Cause

Mesure

La LED verte ne s'allume pas

Pas de tension ou tension
inférieure aux valeurs limites

Controdler I'alimentation élec-
trique, contrbler tous les bran-
chements électriques (cables
et connexions)

La LED verte ne s'allume pas

Coupures d'alimentation élec-
trique

S'assurer que l'alimentation
électrique est stable et ininter-
rompue

La LED verte ne s'allume pas

Le capteur est défectueux

Si l'alimentation électrique est
en bon état, remplacer le cap-
teur

La LED jaune clignote

Le capteur est encore opéra-
tionnel, mais les conditions
d'utilisation ne sont pas idéa-
les

Vérifier les conditions d’utili-
sation : Diriger le faisceau
lumineux (spot lumineux)
entiérement sur le réflecteur /
Nettoyage des surfaces opti-
ques (capteur et réflecteur) /
Régler a nouveau la sensibilité
(potentiomeétre) / Si le poten-
tiométre est réglé sur la sensi-
bilité max. : réduire la dis-
tance entre le capteur et le
réflecteur et controler le type
de réflecteur / Le réflecteur
ne convient pas a I'application
sélectionnée (nous recom-
mandons d’utiliser exclusive-
ment des réflecteurs SICK)/
Contrdler la distance de com-
mutation et éventuellement
I’adapter, voir tableau 14. / La
distance entre le capteur et le
réflecteur est trop grande

8021183 | SICK
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DEMONTAGE ET MISE AU REBUT 28
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LED d'état / image du défaut

Cause

Mesure

Coupures de signal lors de
détection d'objet

Propriété dépolarisante de la
surface de I'objet (par ex.
film), réflexions

Réduire la sensibilité ou chan-

ger la position du capteur

Démontage et mise au rebut

La mise au rebut du capteur doit respecter la réglementation nationale en vigueur.
Dans le cadre de la mise au rebut, veiller a recycler les matériaux (notamment les

métaux précieux).

Maintenance

SICK
hange without notice

Les capteurs SICK ne nécessitent aucune maintenance.

Nous vous recommandons de procéder régulierement

e au nettoyage des surfaces optiques
e au contrdle des vissages et des connexions enfichables

Ne procéder a aucune modification sur les appareils.

Sujet a modification sans préavis. Les caractéristiques du produit et techniques four-
nies ne sont pas une déclaration de garantie.

33



30 CARACTERISTIQUES TECHNIQUES

30 Caractéristiques techniques

GRL18(S)-xxxxV
Portée (avec réflecteur PLSOA) 0.06...6.0m
Portée max. (avec réflecteur PL80A) 0.03..7.2m
Diamétre spot / distance 175 mm /7 m
Tension d'alimentation Uy, DC 10...30 Vv?
Courant de sortie |qx. 100 mA
Commutation max. 1,000/ s®
Temps de réponse max. <0.5 ms®

Indice de protection

IP67,IP68,IP69K

Classe de protection

e

Protections électriques

A,B,D®

Température de service

-25°C..+55°C

Grenzwerte; Betrieb im kurzschlussgeschitzten Netz max. 8 A; Restwelligkeit max. 5 Vgg
Mit Hell- / Dunkelverhaltnis 1:1
Signallaufzeit bei ohmscher Last
Bemessungsspannung DC 50 V
10 A = Uy-Anschlisse verpolsicher
B = Ein- und Ausgénge verpolsicher
D = Ausgange Uberstrom- und kurzschlussfest
11 P68 : selon EN 60529 (profondeur d’eau 10 m / 24 h).
IP69K : selon ISO 20653:2013-03.

0 o o N

34
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Produto descrito
GR18 Inox
GRL18(S)V

Fabricante

SICK AG
Erwin-Sick-Str. 1
79183 Waldkirch
Alemanha

Local de fabricacao

SICK, Malasia

Notas legais

Reservados os direitos autorais do presente documento. Todos os direitos permane-
cem em propriedade da empresa SICK AG. A reproducao total ou parcial desta obra s6
é permitida dentro dos limites regulamentados pela Lei de Direitos Autorais. E proibido
alterar, resumir ou traduzir esta obra sem a autorizacado expressa e por escrito da SICK
AG.

As marcas citadas neste documento sdo de propriedade de seus respectivos proprieta-
rios.

© SICK AG. Todos os direitos reservados

Documento original

Este € um documento original da SICK AG.

CED O OB

8021183 | SICK
Subject to change without notice



INDICE

indice

11, ICK
gggjectst% thagge without notice

31

32

33

34

35

36

37

38

39

40

AVISOS A€ SEZUIANCA...cicrrrerrrrrrssrsssrrsssr s ssse s ssn s sssssssssssnssns 38
Especificac0es de USO.......cccuriinernernmnnsssesssnssss s snssss s snnsns 38
Elementos de comando e indicacao..........ccocvrrrsminrssensessenssensanas 38
1Y/ To 1) = T ==Y o o 1 S 39
Instalaga@o €lEtriCa......ccucrererrerserrerrrseee e 40
[070] [oTez=Tor=To R =T0 4 W] o 1=T = Tz Lo 41
Eliminacao de falhas..........cccooinerirnirnnnsnnsesesse e 43
37.1 Tabela de eliminacao de falhas.......cccceveeeereveeeecce e 43
Desmontagem e descarte.........ccovminiiminiinnnsssnnrnie s 44
L T4 TU L =TT o= o 44
Dad0s tECNICOS. .....ccueruerererrrerrse e ses s sas e snns 45

37



31 AVISOS DE SEGURANCA

31 Avisos de seguranca

Ler o manual de instrucdes antes da coloca¢do em operacao.

A conexao, a montagem e o ajuste devem ser executados somente por

pessoal técnico qualificado.

Este nao € um componente de seguranca conforme a Diretriz de Maquinas Euro-
peia.

Power supply: Class 2

Enclosure type 1

Durante a colocacao em operacao, manter o aparelho protegido contra impurezas
€ umidade.

Este manual de instrucoes contém informagdes necessarias para toda a vida Util

do sensor.

32 Especificacoes de uso

0 GRL18(S)V é uma barreira de luz de reflexdo optoeletronica (doravante denominada

“sensor”) utilizada para a deteccao dptica, sem contato, de objetos, animais e pessoas.
E necessario um refletor para o funcionamento. Qualquer utilizacao diferente ou altera-
¢Oes do produto ocasionam a perda da garantia da SICK AG.

33 Elementos de comando e indicacao

Tabela 16: Desenhos dimensionais

M18x1.
o .8
0
3
Al
SIS
HEs
Nln
S ©)
Lo
0 ‘
1
od ‘ 5
SEIE

2.2 (0.09)

28041

Figura 31: Forma construtiva
curta, cabo de conexao

38

55.9 (2.2)

M18x1 M18x1 . M18x1
® ‘ < g i @ < g = ‘ <t r'
) - o) 3 5 §
By ‘ q < By <
N N @ N @
N (\T . ~ ™~ ~
s > P @ I @
3 57) (&)
1 @ Te)
' Lo
| .| @
2.2(0.09) |||
2.2(0.09) || _.11.2.8(0.11) 2.2(0.09) ||
_.11.2.8(0.11) _.1].2.8(0.11)

Figura 33: Forma construtiva

Figura 32: Forma construtiva curta, potenciémetro, cabo de Figura 34: Fo_rina construtiva
curta, conector M12 conexao curta, potenciémetro, conector

mi2
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ELEMENTOS DE COMANDO E INDICACAO 33

M18x1 —~
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. ] . Figura 37: Forma construtiva
Figura 36: Forma construtiva longa, potenciémetro, cabo de
longa, conector M12 conexdo

Figura 35: Forma construtiva
longa, cabo de conexdo

Figura 38: Forma construtiva
longa, potenciémetro, conector
M12

Conexao

Rosca de fixagao M18 x 1

Porca de fixagao (2 x); WS24, aco inoxidavel
Potenciémetro, 270°

LED indicador (4 x)

Eixo do sistema éptico, receptor

Eixo do sistema éptico, emissor

SHONCNCHTRCNC)

=©)

o
o

|

Figura 39: Elemento de comando: ajuste da sensibilidade

34 Montagem

Montar o sensor e o refletor em uma cantoneira de fixacao adequada (ver a linha de
acessorios SICK). Alinhar o sensor e o refletor entre si.

021183 | SICK
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35

INSTALACAO ELETRICA

35

40

max. 90 Nm

Observar o torque de aperto maximo permitido de 90 Nm para o sensor.

Instalacao elétrica

A conexao dos sensores deve ser realizada em estado desenergizado (U, = O V). Con-
forme o tipo de conexao, devem ser observadas as seguintes informacoes:

- Conector: Pin-out
- Cabo: Cor dos fios

Instalar ou ligar a alimentagao de tensao (Uy, > 0 V) somente apés a conexao de todas
as conexoes elétricas. O indicador LED verde esta aceso no sensor.

Explicacoes relativas ao esquema de conexodes (tabelas 2 e 3):
Q/ Q = saidas de comutacdo

n. c. = nao conectado

CC: 10 ... 30 V CC, ver ,Dados técnicos“, pagina 45
Tabela 17: CC

GRL18(S)V x1Axxx x13xxx X24xxX X23xxX
1 +(L+) +(L+) +(L+) +(L+)
2 Q n.c. Q n.c.
3 -(M) -(M) -(M) - (M)
4 Q Q Q Q
L 1=brmn 1=brmn
2 =wht -
3=hblu 3 =blu
4 =plk 4 =plk
0,14 mm?2 0,14 mm?2
AWG26 AWG26

8021183 | SICK
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COLOCACAO EM OPERACAO 36

Tabela 18: CC

PNP: Q (< 100 mA) I EEA R S
| | N
| Q | Q
| | W) | | )
L. 1 L.

NPN: Q (< 100 mA) 7 I A
| | | |
| Q | Q
A o,
L_—a ™ L_—a ™

PNP: § (< 100 mA) — R B
N | |
| Q | Q
| | ) | | )
L. 1 L.

NPN: Q (< 100 mA) I —— R S
| | | |
| Q | Q
L, XA
L_— o ™ L_—a ™

36 Colocacao em operacao

1  Alinhamento
Alinhar o sensor ao refletor adequado. Selecionar o posicionamento de forma que o feixe
da luz de emissao vermelho incida sobre o centro do refletor. O espago entre o refletor e o
sensor deve estar livre; ndo pode haver nenhum objeto posicionado na trajetéria do raio
luminoso [ver figural. Certificar-se de que as aberturas dpticas do sensor e do refletor
estejam completamente livres.

021183 | SICK
ubject to change without notice 41



36

COLOCACAO EM OPERACAO

42

[O |mp[ O |mp[ O |
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Figura: Alinhamento

2 Distancia de comutacao

Equiparar a distancia entre o sensor e o refletor com o respectivo diagrama [ ver figura 0]
(x = distancia de comutagao, y = reserva operacional).

Operating reserve

ZI_OOy
10 \‘
N
\\
\\
\\
@\@ 3 OO\
1 X

1 2 3 4 5 6 7 8
(328) (6.56) (9.84) (13.12) (16.40) (19.69) (22.97) (26.25)

Distance in m (feet)

Ap6s a finalizagcdo do alinhamento, posicionar um objeto nao transparente no caminho
Optico. Para verificar a fungdo, consultar e a tabela 3. Se a saida de comutacado nao se

comportar de acordo com a tabela 3, verificar as condicoes de uso. Ver o item Diagnéstico
de erros.

o
7| el 2
®
Figura 40: distancia de comutacao
Tabela 19: Defini¢ao distancia de comutacao
@ GRL18(S)V

@ PLSOA 0,03..72m
@ PL40A 0,03..6,2m
® PL20A 0,03..3,8m

2 ICK
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ELIMINACAO DE FALHAS

37

37

37.1
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@ GRL18(S)V
@ P250 0,03..6,4m
® PL22 0,03..22m
® REF-Plus 3436 0,06..2,0m

3 Ajuste da sensibilidade

Sensor sem possibilidade de ajuste: sensor esta ajustado e operacional.

A sensibilidade é ajustada com o potenciometro (tipo: 270°). Giro para direita: aumento
da reserva operacional; giro para esquerda: redugao da reserva operacional. Recomenda-
mos ajustar o potencidmetro para “Maximo”. Para superficies despolarizantes, pode ser
recomendavel uma reserva operacional menor.
0 sensor esta ajustado e operacional.

Eliminacao de falhas

A tabela Eliminacao de falhas mostra as medidas a serem executadas, quando o sen-

sor nao estiver funcionando.

Tabela de eliminacao de falhas

SICK
hange without notice

Tabela 20: Eliminacdo de falhas

Indicador LED / padrao de erro

Causa

Medida

LED verde apagado Sem tensao ou tenséo abaixo | Verificar a alimentacao de ten-
dos valores-limite sao, verificar toda a conexao
elétrica (cabos e conectores)
LED verde apagado Interrupgdes de tensao Assegurar uma alimentacao
de tensao estavel sem inter-
rupcoes
LED verde apagado Sensor esta com defeito Se a alimentagao de tensao

estiver em ordem, substituir o
sensor

LED amarelo intermitente

Sensor ainda esta operacio-
nal, mas as condicoes de ope-
racao nao sao ideais

Verificar as condicoes de ope-
racao: Alinhar o feixe de luz
(ponto de luz) completamente
ao refletor / Limpeza das
superficies 6pticas(sensor e
refletor) / Reajustar a sensibi-
lidade (potencidometro) / Se o
potencidmetro estiver ajus-
tado para a max. sensibili-
dade: reduzir a distancia entre
o sensor e o refletor e verificar
o tipo de refletor / O refletor é
adequado para a aplicacao
selecionada (recomendamos
0 uso exclusivo dos refletores
SICK)/ Verificar e, se necessa-
rio, adaptar a distancia de
comutacao, ver tabela 19. /
Distancia entre sensor e refle-
tor é grande demais

Interrup¢des de sinal na detec-
¢ao de objetos

Propriedade despolarizante
da superficie do objeto (por
ex., pelicula), reflexos de
superficie

Reduzir a sensibilidade ou
modificar a posicao do sensor
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38 DESMONTAGEM E DESCARTE

38 Desmontagem e descarte

0 descarte do sensor deve ser efetuado de acordo com as normas aplicaveis especifi-
cas de cada pais. No ambito do descarte, deve-se procurar o aproveitamento dos mate-
riais reciclaveis contidos (principalmente dos metais nobres).

39 Manutencao

Os sensores SICK nao requerem manutencao.
Recomendamos que se efetue em intervalos regulares

¢ uma limpeza das superficies épticas
¢ uma verificacao das conexoes roscadas e dos conectores

Nao sao permitidas modificacées no aparelho.

Sujeito a alteracoes sem aviso prévio. As propriedades do produto e os dados técnicos
especificados nao constituem nenhum certificado de garantia.

8021183 | SICK
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DADOS TECNICOS

40

40 Dados técnicos
GRL18(S)-xxxxxV
Distancia de comutacao (com refletor PLSOA) 0.06..6.0m
Distancia de comutacao max. (com refletor PLSOA) 0.03..7.2m
Diametro do ponto de luz/distancia 175 mm /7 m
Tensao de alimentagao Uy, DC 10...30 Vv?
Corrente de saida lay. 100 mA
Sequéncia max. de comutacao 1,000/ s®
Tempo max. de resposta <0.5 ms®

Tipo de protecao

IP67,IP68,IP69K

Classe de protegao

e

Circuitos de protecao

A,B,D*®

Temperatura ambiente de funcionamento

-25°C..+55°C

Mit Hell- / Dunkelverhaltnis 1:1

Signallaufzeit bei ohmscher Last
Bemessungsspannung DC 50 V

10 A = Uy-Anschlisse verpolsicher

B = Ein- und Ausgénge verpolsicher

D = Ausgange Uberstrom- und kurzschlussfest

0 o o N

11 |P68: conforme EN 60529 (10 m profundidade da agua / 24 h).

IP69K: conforme ISO 20653:2013-03.

021183 | SICK
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Grenzwerte; Betrieb im kurzschlussgeschitzten Netz max. 8 A; Restwelligkeit max. 5 Vgg
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Descrizione prodotto
GR18 Inox
GRL18(S)V

Produttore

SICK AG
Erwin-Sick-Str. 1
79183 Waldkirch
Germania

Luogo di produzione

SICK Malesia

Note legali

Questo manuale & protetto dai diritti d'autore. | diritti che ne conseguono rimangono
alla ditta SICK. Il manuale o parti di esso possono essere fotocopiati esclusivamente
entro i limiti previsti dalle disposizioni di legge in materia di diritti d’autore. Non & con-
sentito modificare, abbreviare o tradurre il presente manuale senza previa autorizza-
zione scritta della ditta SICK AG.

| marchi riportati nel presente manuale sono di proprieta del rispettivo proprietario.
© SICK AG. Tutti i diritti riservati.

Documento originale

Questo documento € un originale della ditta SICK AG.

CED O OB
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AVVERTENZE DI SICUREZZA 41

41 avvertenze di sicurezza
= Prima della messa in funzione leggere le istruzioni per I'uso.
.
Collegamento, montaggio e regolazione solo a cura di personale tecnico
specializzato.
= Non é un componente di sicurezza ai sensi della direttiva macchine UE.
= Power supply: Class 2
Enclosure type 1
= Alla messa in funzione proteggere I'apparecchio dall'umidita e dalla sporcizia.
s Le presenti istruzioni per I'uso contengono informazioni necessarie durante il ciclo
di vita del sensore.
42 Uso conforme alle disposizioni
GRL18(S)V & un sensore fotoelettrico a riflettore (di seguito detto sensore) utilizzato per
il rilevamento ottico senza contatto di oggetti, animali e persone. Per il funzionamento &
necessario un riflettore. Se viene utilizzato diversamente e in caso di modifiche del pro-
dotto, decade qualsiasi diritto alla garanzia nei confronti di SICK.
43 Elementi di comando e di visualizzazione
Tabella 21: Disegni quotati
M18x1 M18x1 _ M18x1 _ M18x1 _
@ ‘vg @ | <r§ @ ;rg @ ng!i
9 - o = @ 3 5 3
d a 3 hal 9 .l
al= <= al~ N ~ 2
5" ® 5P > P ®% g @
3 ‘ i8] i3 3
| i | ® s .| @
— e :
o : 5 o9
SEIRE S 3[ ¢ ®
i i
2.2(0.09) | [ 22000, ] 2.2 (0.09) - > ‘
N 2(0. 1 _.11.2.8(0.11) 22(0.09) ||
28O . 11.2.8(0.11) . 11.2.8(0.11)

Figura 41: Forma costruttiva
corta, cavo di collegamento

021183 | SICK
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Figura 42: Forma costruttiva
corta, connettore maschio M12

Figura 43: Forma costruttiva
corta, potenziometro, cavo di
collegamento

Figura 44: Forma costruttiva
corta, potenziometro, connet-
tore maschio M12

49



43 ELEMENTI DI COMANDO E DI VISUALIZZAZIONE

M18x1 .
@ | 8
| < <
=2
;F
@
I
) @
o)
=
™
™
N~
-
[OF=)
o8 ®
pare} ‘

2.2(0.09) |||
. 1].2.8(0.11)

Figura 45: Forma costruttiva
lunga, cavo di collegamento

Collegamento
Vite di fissaggio M18 x 1

Potenziometro, 270°
Visualizzazione LED (4 x)
Asse ottico, ricevitore
Asse ottico, emettitore

SNONGNCNTRCNC)

44

50

M18x1
@ | <9
o

49.3 (1.94)
)

73.4 (2.89)

2.2(0.09) |||

T .2.80.41)
Figura 46: Forma costruttiva
lunga, connettore maschio
mi2

Dado di fissaggio (2 x); WS24, acciaio inox

@ M18x1 —
F—j ©
< <
— S|—
|
| o
< ~
) <
3 hal
—~| & ™
g @2
o
—| <
M
)
N~
g @
oL \
-9
h ®
i

2.2 (0.09)

128011

Figura 47: Forma costruttiva
lunga, potenziometro, cavo di
collegamento

Figura 49: Comando: impostazione della sensibilita

Montaggio

@\ M18x1 &

< <
— S|
. |
< ™~
o d
=l 3 q
oM to}
© |0 <
o
<
)
N~
f
i

2.2(0.09) || |

28011

Figura 48: Forma costruttiva
lunga, potenziometro, connet-
tore maschio M12

Montare il sensore e il riflettore su dei punti di fissaggio adatti (vedi il programma per
accessori SICK). Orientare reciprocamente il sensore e il rispettivo riflettore.

8021183 | SICK
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INSTALLAZIONE ELETTRONICA 45

max. 90 Nm

Rispettare la coppia di serraggio massima consentita del sensore di 90 Nm.

45 Installazione elettronica

Il collegamento dei sensori deve avvenire in assenza di tensione (U, = O V). In base al
tipo di collegamento si devono rispettare le seguenti informazioni:

- Collegamento a spina: assegnazione pin
- Cavo: colore filo

Solamente in seguito alla conclusione di tutti i collegamenti elettrici, ripristinare o
accendere I'alimentazione elettrica (Uy > 0 V). Sul sensore si accende I'indicatore LED

verde.
Spiegazioni dello schema di collegamento (Tabelle 2 e 3):
Q/ Q = uscite di commutazione

n. c. = non collegato

DC: 10... 30 VDC, v. ,Dati tecnici“, pagina 56
Tabella 22: DC

GRL18(S)V x1Axxx x13xxx X24xxX X23xxX
+(L+) +(L+) +(L+) +(L+)
2 Q n.c. Q n.c.
3 -(M) -(M) -(M) - (M)
4 Q Q Q Q
L 1=brmn 1=brmn
2 =wht -
3=hblu 3 =blu
4 =plk 4 =plk
0,14 mm?2 0,14 mm?2
AWG26 AWG26

021183 | SIC
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46 MESSA IN SERVIZIO

Tabella 23: DC

PNP: Q/ (< 100 mA) I EEA R S
| | N
| Q | Q
| | W) | | )
L. 1 L.
NPN: Q (< 100 mA) 7 I A
| | | |
| Q | Q
L, L,
Lo ™ Lo ™
PNP: Q (< 100 mA) — R B
N | |
| Q | Q
| | ) | | )
L. 1 L.
NPN: Q (< 100 mA) I —— R S
| | | |
| Q | Q
L, o,
Lo ™ L ™

46 Messa in servizio

1 Orientamento
Orientare il sensore sul relativo riflettore. Scegliere la posizione in modo tale che il raggio di
luce rosso emesso colpisca il centro del riflettore. Il sensore deve avere una visuale libera
sul riflettore, non ci deve essere nessun oggetto nella traiettoria del raggio [v. figura]. Si
deve fare attenzione affinché le aperture ottiche del sensore e del riflettore siano comple-
tamente libere.

8021183 | SICK
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MESSA IN SERVIZIO 46
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[O |mp[ O |mp[ O |

®@ © 6

Figura: Orientamento

Distanza di lavoro
Predisporre (x = distanza di lavoro, y = riserva operativa) la distanza tra sensore e riflettore
in base al diagramma corrispondente [v. figura O].

Operating reserve

ZI_OOy
10 \‘
N
\\
\\
\\
@\@ 3 OO\
1 X

1 2 3 4 5 6 7 8
(328) (6.56) (9.84) (13.12) (16.40) (19.69) (22.97) (26.25)

Distance in m (feet)

Una volta eseguito I'allineamento, posizionare un oggetto non trasparente nella traiettoria
del raggio. Per verificare il funzionamento, osservare e tabella 3. Se I'uscita di commuta-
zione non si comporta conformemente alla tabella 3, verificare le condizioni d’'impiego.
Vedi paragrafo Diagnostica delle anomalie.

[«}
| el 2
®
Figura 50: della distanza di lavoro
Tabella 24: Definizione distanza di lavoro
@ GRL18(S)V

@ PL8OA 0,03..7,2m
@ PL40A 0,03...6,2m
® PL20A 0,03..3,8m
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47 ELIMINAZIONE DIFETTI

47

47.1

54

@ GRL18(S)V
@ P250 0,03..6,4m
® PL22 0,03..22m
® REF-Plus 3436 0,06..2,0m

3  Regolazione della sensibilita
Sensore senza possibilita di impostazione: il sensore € impostato e pronto per il funziona-

mento.

Con il potenziometro (tipo: 270°) viene regolata la sensibilita. Rotazione verso destra:
innalzamento della riserva operativa, rotazione verso sinistra: riduzione della riserva opera-
tiva. Si consiglia di impostare il potenziometro su “massimo”. In caso di superfici depolariz-
zanti puo essere consigliabile una riserva operativa inferiore.

Il sensore € impostato e pronto per il funzionamento.

Eliminazione difetti

La tabella di rimozione dei disturbi mostra quali provvedimenti si devono adottare
quando il sensore non funziona piu.

Tabella rimozione dei guasti

Tabella 25: Eliminazione dei guasti

Indicatore LED / figura di
errore

Causa

Provvedimento

Il LED verde non si accende

nessuna tensione o tensione
al di sotto del valore soglia

Verificare la tensione di ali-
mentazione e/o il collega-
mento elettrico

I LED verde non si accende

Interruzioni di tensione

Assicurarsi che ci sia un‘ali-
mentazione di tensione sta-
bile

Il LED verde non si accende

Il sensore & guasto

Se l'alimentazione di tensione
e regolare, allora chiedere una
sostituzione del sensore

I LED giallo lampeggia

Il sensore € ancora pronto per
il funzionamento, ma le condi-
zioni di esercizio non sono
ottimali

Controllare le condizioni di
esercizio: Dirigere il raggio di
luce (il punto luminoso) com-
pletamente sul riflettore /
Pulizia delle superfici ottiche
(sensore e riflettore) / Sensibi-
lita (potenziometro) / Se il
potenziometro € impostato
sulla sensibilita massima:
diminuire la distanza tra sen-
sore e riflettore e verificare il
tipo di riflettore / Se il riflet-
tore non & adatto per I'appli-
cazione selezionata (si consi-
glia, di usare esclusivamente
riflettori SICK)/ Controllare la
distanza di lavoro e, se neces-
sario, adattarla, v.

tabella 24. / La distanza tra
sensore e riflettore & troppo
grande

Interruzioni di segnale al
momento del rilevamento del-
I'oggetto

Proprieta depolarizzante della
superficie dell'oggetto (ad es.
pellicola), riflesso

Ridurre la sensibilita o variare
la posizione del sensore

8021183 | SICK
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SMONTAGGIO E SMALTIMENTO 48

48 Smontaggio e smaltimento

Lo smaltimento del sensore deve avvenire conformemente alle direttive previste specifi-
catamente dal paese. Per i materiali riciclabili in esso contenuti (in particolare metalli
nobili) si auspica un riciclaggio nell'ambito dello smaltimento.

49 Manutenzione

| sensori SICK sono esenti da manutenzione.
A intervalli regolari si consiglia di

e pulire le superfici limite ottiche
e Verificare i collegamenti a vite e gli innesti a spina

Non é consentito effettuare modifiche agli apparecchi.

Contenuti soggetti a modifiche senza preavviso. Le proprieta del prodotto e le schede
tecniche indicate non costituiscono una dichiarazione di garanzia.

021183 | SICK
ubject to change without notice 55



50 DATI TECNICI

50 Dati tecnici

GRL18(S)-xxxxxV
Distanza di commutazione (con riflettore PL80A) 0.06..6.0m
Distanza max. di commutazione (con riflettore PL8OA) 0.03..7.2m
Diametro punto luminoso/distanza 175 mm /7 m
Tensione di alimentazione Uy DC 10...30 V2
Corrente di uscita | ,qy 100 mA
Sequenza di commutazione max. 1,000/ sb
Tempo di reazione max. <0.5 ms®

Tipo di protezione

IP67,IP68,IP69K

Classe di protezione

e

Commutazioni di protezione

A,B,D®

Temperatura ambientale di funzionamento

-25°C..+55°C

0 o o N

11

56

Grenzwerte; Betrieb im kurzschlussgeschitzten Netz max. 8 A; Restwelligkeit max. 5 Vgg

Mit Hell- / Dunkelverhaltnis 1:1

Signallaufzeit bei ohmscher Last
Bemessungsspannung DC 50 V

A = Uy-Anschlisse verpolsicher

B = Ein- und Ausgénge verpolsicher

D = Ausgange Uberstrom- und kurzschlussfest

IP68: secondo EN 60529 (10 m profondita dell’acqua / 24 h).

IPGIK: secondo ISO 20653:2013-03.

8021183 | SICK
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Producto descrito
GR18 Inox
GRL18(S)V

Fabricante

SICK AG
Erwin-Sick-Str. 1
79183 Waldkirch
Alemania

Centro de produccion

SICK, Malasia

Informacioén legal

Este documento esta protegido por la legislacion sobre la propiedad intelectual. Los
derechos derivados de ello son propiedad de SICK AG. Unicamente se permite la repro-
duccién total o parcial de este documento dentro de los limites establecidos por las
disposiciones legales sobre propiedad intelectual. Esta prohibida la modificacién, abre-
viacién o traduccién del documento sin la autorizaciéon expresa y por escrito de SICK
AG.

Las marcas mencionadas en este documento pertenecen a sus respectivos propieta-
rios.

© SICK AG. Reservados todos los derechos.

Documento original

Este es un documento original de SICK AG.

CED O OB
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51 INDICACIONES DE SEGURIDAD

51 Indicaciones de seguridad

= Lea las instrucciones de uso antes de efectuar la puesta en servicio.

La conexion, el montaje y el ajuste deben efectuarlos exclusivamente técni-

cos especialistas.
= No se trata de un componente de seguridad segln la Directiva de maquinas de la

UE.
= Power supply: Class 2

Enclosure type 1
= Proteja el dispositivo contra la humedad y la suciedad durante la puesta en servi-

cio.
=»  Las presentes instrucciones de uso contienen informacion que puede serle nece-
saria durante todo el ciclo de vida del sensor.

52 Uso conforme a lo previsto
La GRL18(S)V es una fotocélula optoelectronica de reflexion sobre espejo (en lo suce-
sivo llamada sensor) empleada para la deteccion éptica y sin contacto de objetos, ani-

males y personas. Para que funcione es necesario un reflector. Cualquier uso diferente
al previsto o modificacion en el producto invalidara la garantia por parte de SICK AG.

53 Elementos de mando y visualizacion

Tabla 26: Dibujos acotados

M18x1. M18x1 M18x1 . M18x1
b oy g oY g oy g
& 2 © g 5 3|
3 A : N - I3\ o
hal o < I g =
S~ ~|~ I~ ) = )
Sl Nl N| o ~ ™ ~
5" ©) SR 3 & Y I ®~
g i) 3 18 o
Lo
! i \ @ T 1 @
o : 5
SN ® 5
i
2.2 (0.09) 2.2(0.09) |||
[.2.8(0.11) 22009 || 128011 2.2(009) [
R . 11.2.8(0.11) 1128011

Figura 53: Diseno corto, poten-
Figura 51: Diseno corto, cable: figyra 52: Diserio corto, conec- sigmetro, cable de conexign  FIEura 54: Diseiio corto, poten-

de conexion tor macho M12 ciémetro, conector macho M12
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ELEMENTOS DE MANDO Y VISUALIZACION 53

M18x1 .
@ | 8
| < <
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I
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2.2(0.09) |||
. 1].2.8(0.11)

Figura 55: Diseno largo, cable
de conexion

Conexion
Rosca de fijacion M18 x 1

Potenciémetro, 270°
Pantalla LED (4 x)

Eje éptico del receptor
Eje dptico del emisor

SNONGNCNTRCNC)

54 Montaje

021183 | SICK
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. L Figura 57: Diseno largo, poten-
Figura 56: Diseno largo, CONec- ujsmetro, cable de conexion
tor macho M12

Figura 58: Diseno largo, poten-
ciémetro, conector macho M12

Tuerca de fijacion (2 x); WS24, acero inoxidable

Figura 59: Elemento de control: Ajuste de sensibilidad

Montar el sensor y el reflector en escuadras de fijacion adecuadas (véase el programa
de accesorios SICK). Alinear el sensor y el reflector entre si.
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55 INSTALACION ELECTRONICA
max. 90 Nm
Respetar el par de apriete maximo admisible del sensor de 90 Nm.
55 Instalacion electronica

62

Los sensores deben conectarse sin tension (Vg = 0 V). Debe tenerse en cuenta la
siguiente informacién en funcién de cada tipo de conexion:

- Conexion de enchufes: asignacion de terminales
- Cable: color del hilo

No aplicar o conectar la fuente de alimentacion (Vg > O V) hasta que no se hayan finali-
zado todas las conexiones eléctricas. En el sensor se ilumina el LED indicador verde.

Explicaciones relativas al esquema de conexion (tablas 2 y 3):
Q/ Q = salidas conmutadas

n. c. = no conectado

CC: 10 ... 30 V CC, véase ,Datos técnicos*, pagina 67

Tabla 27: CC
GRL18(S)V x1Axxx x13xxx X24xxX X23xxX
1 +(L+) +(L+) +(L+) +(L+)
2 Q n.c. Q n.c.
3 -(M) -(M) -(M) -(M)
4 Q Q Q Q

L ==

1 =brn (marrén) | 1= brn (marrén)
2 = wht (blanco) -

3 = blu (azul) 3 = blu (azul)
4 = blk (negro) 4 = blk (negro)
0,14 mm?2 0,14 mm?2
AWG26 AWG26

8021183 | SICK
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PUESTA EN SERVICIO 56

Tabla 28: CC

PNP: Q (< 100 mA) I EEA R S
| | N
| Q | Q
| | - (M) | | )
L. 1 L.

NPN: Q (< 100 mA) 7 I A
| | | |
| Q | Q
R (L,
Lo ™ Lo ™

PNP: Q (< 100 mA) — R B
N | |
| Q | Q
| | - | | )
L. 1 L.

NPN: Q (< 100 mA) I —— R S
| | | |
| Q | Q
o, R
Lo ™ L ™

56 Puesta en servicio

1 Alineacion
Oriente el sensor hacia el reflector adecuado. Seleccione una posiciéon que permita que el
haz de luz roja del emisor incida en el centro del reflector. El sensor debe tener una vision
despejada del reflector, no puede haber ningln objeto en la trayectoria del haz [véase
figural. Hay que procurar que las aperturas épticas del sensor y del reflector estén comple-
tamente libres.

021183 | SICK
ubject to change without notice 63



56 PUESTA EN SERVICIO

[O |mp[ O |wp[ O |
®» O 6

Figura: Alineacién

2 Distancia de conmutacion
Comparar la distancia entre el sensor y el reflector con el diagrama correspondiente
[véase figura 0] (x = distancia de conmutacién, y = reserva de funcionamiento).

Operating reserve

y

100

10 -~

W\
\\
\\
@‘

o N\o | |oNe\¢

X

1 2 3 4 5 6 7 8
(328) (6.56) (9.84) (13.12) (16.40) (19.69) (22.97) (26.25)

Distance in m (feet)

Tras finalizar la alineacion, colocar un objeto no transparente en la trayectoria del haz.
Para verificar el funcionamiento, véanse y la tabla 3. Si la salida conmutada no se com-
porta segln la tabla 3, comprobar las condiciones de aplicacion. Véase la seccién “Diag-
néstico de fallos”.

I T

0

Figura 60: distancia de conmutacion

Tabla 29: Definicion de distancia de conmutacion

@ GRL18(S)V
0) PL8OA 0,03...7,2m
@) PL40A 0,03...6,2m
©) PL20A 0,03...3,8m
64 8021183 | SICK
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@ GRL18(S)V
@ P250 0,03..6,4m
® PL22 0,03..22m
® REF-Plus 3436 0,06..2,0m

3  Ajuste de la sensibilidad

Sensor sin posibilidad de ajuste: el sensor esta ajustado y listo para su uso.

Con el potencidometro (tipo: 270°) se ajusta la sensibilidad. Giro hacia la derecha:
aumenta la reserva de funcionamiento; giro hacia la izquierda: se reduce la reserva de
funcionamiento. Recomendamos poner el potenciémetro a su nivel “maximo”. En superfi-
cies despolarizantes puede ser recomendable una reserva de funcionamiento mas

pequena.

El sensor esta ajustado y listo para su uso.

Resolucion de problemas

La tabla “Resolucion de problemas” muestra las medidas que hay que tomar cuando
ya no esta indicado el funcionamiento del sensor.

Tabla de solucion de problemas

Tabla 30: Resolucién de problemas

LED indicador / imagen de
error

Causa

Accion

El LED verde no se ilumina

Sin tension o tensién por
debajo de los valores limite

Comprobar la fuente de ali-
mentacién, comprobar toda la
conexion eléctrica (cables y
conectores)

El LED verde no se ilumina

Interrupciones de tensién

Asegurar una fuente de ali-
mentacion estable sin inte-
rrupciones de tension

El LED verde no se ilumina

El sensor esta defectuoso

Si la fuente de alimentacion
no tiene problemas, cambiar
el sensor

El LED amarillo parpadea

El sensor alin esta operativo,
pero las condiciones de servi-
cio no son 6ptimas

Comprobar las condiciones de
servicio: Alinear el haz de luz
(spot) completamente con el
reflector / Limpieza de las
superficies 6pticas (sensory
reflector) / Reajustar la sensi-
bilidad (potenciémetro) / Si el
potencidmetro esta ajustado a
la maxima sensibilidad, redu-
cir la distancia entre el sensor
y el reflector y comprobar el
tipo de reflector / El reflector
no es adecuado para la apli-
cacion seleccionada (reco-
mendamos utilizar exclusiva-
mente reflectores SICK)/ Com-
probar la distancia de conmu-
tacioén y, si es necesario,
adaptarla, véase tabla 29. /
La distancia entre el sensor y
el reflector es excesiva
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LED indicador / imagen de
error

Causa

Accion

Interrupciones de la senal al
detectar objetos

Propiedad despolarizante de
la superficie del objeto (p. €j.,
lamina plastica), reflexion

Reducir la sensibilidad o
modificar la posicion del sen-
sor

Desmontaje y eliminacion

El sensor tiene que eliminarse siguiendo la normativa aplicable especifica de cada
pais. Los materiales valiosos que contenga (especialmente metales nobles) deben ser
eliminados considerando la opcioén del reciclaje.

Mantenimiento

Los sensores SICK no precisan mantenimiento.

A intervalos regulares, recomendamos:

e Limpiar las superficies Opticas externas
e  Comprobar las uniones roscadas y las conexiones.

No se permite realizar modificaciones en los aparatos.

Sujeto a cambio sin previo aviso. Las propiedades y los datos técnicos del producto no
suponen ninguna declaracion de garantia.

8021183 | SICK
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DATOS TECNICOS

60

60 Datos técnicos

GRL18(S)-xxxxxV
Distancia de conmutacién (con reflector PLSOA) 0.06..6.0m
Distancia de conmutacion max. (con reflector PL80A) 0.03..7.2m
Diametro del punto luminoso/distancia 175 mm /7 m
Tensién de alimentacion Uy, DC 10...30 Vv?
Intensidad de salida I,y 100 mA
Secuencia de conmutacion max. 1,000/ sb
Tiempo de respuesta max. <0.5 ms®

Tipo de proteccion

IP67,IP68,IP69K

Clase de proteccion

e

Circuitos de proteccion

A,B,D®

Temperatura ambiente de servicio

-25°C..+55°C

Mit Hell- / Dunkelverhaltnis 1:1

Signallaufzeit bei ohmscher Last
Bemessungsspannung DC 50 V

10 A = Uy-Anschlisse verpolsicher

B = Ein- und Ausgénge verpolsicher

D = Ausgange Uberstrom- und kurzschlussfest

0 o o N

11 |P68: conforme a EN 60529 (10 m de profundidad en el agua / 24 h).

IPGIK: conforme a ISO 20653:2013-03.

021183 | SICK
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Grenzwerte; Betrieb im kurzschlussgeschitzten Netz max. 8 A; Restwelligkeit max. 5 Vgg
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" R IEREE .

NAITFEE I AGZH I TESZ. TRIIZE,
m JERRERAIRIE S P E NI R 2 5B,
m  Power supply: Class 2
Enclosure type 1
IR V5 R =< N D A0 D g N
n KRMEERREE T ERSREMERPLENSIER,

62 FTE
GRL18(S)V 2— M Et=yc BfERigs (TXEMRAERES") . ATYIR. oh¥fn
ANERHEEMR N, MITIHRERE M IEs. WEAAR Mg BX ik,
M SICK A BRIFTA BfRFAEITIE R,

63 BIERERTH
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-
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M12 }E%
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A
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yehh, &EtER

SEONGNCNTRCNC)
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HE] 69: IRIETTI: REEET
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)
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max. 90 Nm

T EIERERRIRA SR VHTEHRAE 90 Nm,

65 BFRR

DAETBERS (Uy =0V) EEERES. [KEFREEEREDE, TETIIER:
- iEREE: 5IEOE

- B4 BEEe

FTERPTEBRSERR, A remsdE@BEMs (Uy>0V) . BR&SE EHNEGE
LED f87RkT=HE,

eRE (FR1& 270 3) 1REA:

Q/Q = Frx&EMi

n. c. = K&k
DC:10..30VDC, 2l . BARASH“, F 78 W
F15 32: DC
GRL18(S)V x11xxx x13xxx X24XXX X23XXX

+ (L+) + (L+) + (L+) + (L+)

1

2 Q n. c. Q n. c.
3 - (M) - (M) - (M) - (M)
4 Q Q Q Q

1=brn

(%) 1=brn (1)
2 =wht (B) -
3 =blu () 3 =blu ()
4 =plk (£) 4 =plk (2£)
0.14 mm?2 0.14 mm?
AWG26 AWG26
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F1% 33: DC
N\
O ]
PNP: Q (< 100 mA) T R B
| | N
| Q | Q
l | - (M) l | - (M)
L. 1 L. 1
NPN: Q (< 100 mA) I R S
| | | |
| Q | Q
R o,
L =™ L W™
PNP: Q (< 100 mA) 7 I AP
N | |
| Q | Q
| . | L
L ™ L ™
NPN: Q (< 100 mA) 7 R B
| | | |
| Q | Q
A P B A A I
L. 1 L. 1

66 LENES

1 R
BERESESEN R ETEE. EIREN, WRIeRIRFhRSTEsHIDE, LS
NI EHR R 7 5988, HIERPNESHETAYE (20 {EE]. iR EERESH
R ETERAUSEL T AR TR AAlE Y,
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i 66

HEE: 1

2 MARBNEEE
RIEEXER [ 20 EE 0] HRERSINR SR BAREE (x = fRARNIES, v=
BITERA) .

Operating reserve

ZI_OOy
10 \‘
N
\\
\\
\\
@\@ 3 | ONe\d
1 X

1 2 3 4 5 6 7 8
(3.28) (6.56) (9.84) (13.12) (16.40) (19.69) (22.97) (26.25)

Distance in m (feet)

SERAUER, BE-—TERRMEE T LIRS, SR RIS 3 0B, WRTXE
BRI AR 3, WFREERKMS. SRBEZEHET.

| el 2
O]
HEE 70: &R
FlE 34: fL & HNEEEEN
@ GRL18(S)V

[0) PL8OA 0.03..7.2m
@ PL40A 0.03..6.2m
® PL20A 0.03..3.8m
@ P250 0.03..6.4m
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@ GRL18(S)V
® PL22 0.03..22m
® REF-Plus 3436 0.06..20m
3 WERNE
TEIRBERE EREEIREHEEE.
FERBAT (BIS: 270°) REXRYE. OAlesk: IReiT&A, mAheds: B
BIT&ER. BRINBYEEMTAN“RK". $TERCTRE, BIGEBAREISEITE
.
ERSREREH ERTE.
67 REHERR
HIEHERFRAS D T TERER AT R INTh RE Rt M K EXRY & INfE e,
67.1 WEHERR RS
15 35; ISR
LED $87RKT / #fE R m RE Ei2iic
436 LED k=#e THESBEERTFRRE | OEEE, EEEESE
E (BEiEEE)
4% LED k=ie FE R A iR e R E T Rl
4t LED k=it ERESIRLIT NERBJRIEE, NFHRER
2
, & LED IR RELREBERIE, BE | WEDITRE: HE Ot
ITERMERNE ) sTeXEREES / ES
KFRE (BRI ET
%) / BFSBRBE (8
i) / REIGEAIHEE
FEAKREE: BUMERER
)N 1 LN ER R R s
RETSRER / R ETSRNEH
FARERN A (Bl 1B INE
B SICK % 5¥83) / &tk
BRIEE, LEREE &
0l =% 34, [ {EREENK
BfE3 2z iEIRYE) iR K
RMYHARHZ S YIRRENERARE (B | FBRRESEENE LRI
. ERR) , st =2
68 IFEDFORFOIE
NTRIE Y IS E R E R AR F W IB LS. NREGSAR MR (THZ
mxE) . MM RF IR EUWF A,
69 {R5T
SICK R 2R T =R
AN, THE:
o EEEMNE
o TR EETIRIERE
AEMEE I TIERIEE,
MBERAFZITEN. Fratar=miF A HFFIERRER.,
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70 HARZH

W
N

\

70 BRARSH

GRL18(S)-xxxxxV

Bemessungsspannung DC 50 V

FxiEE (FkbiEs PLBOA) 0.06 ... 6.0 m
RAFXREEE (FREEE PL8OA) 0.03..72m
FEZ/IER 175 mm /7 m
HEEBE Uy DC 10 ..30V?
I ERIA Imax 100 mA

BRATT R 1,000 / 8

KN Rz EY 8] <0.5 ms®

Dt iakyit] IP67,IP68,IP6IK™
Vatine=22 e

RIPEBES A,B,D0
TRMERE 25°C .. +55°C
2 Grenzwerte; Betrieb im kurzschlussgeschitzten Netz max. 8 A; Restwelligkeit max. 5 Vg

5 Mit Hell- / Dunkelverhaltnis 1:1

S Signallaufzeit bei ohmscher Last

]

0 A = Uy-Anschlisse verpolsicher

B = Ein- und Ausgéange verpolsicher

D = Ausgange Uberstrom- und kurzschlussfest
11 1P68: 1R#E EN 60529 (10 m KR / 24 h)

IP6OK: 1R#E ISO 20653: 2013-03,

78
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GR18 Inox
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SICK AG
Erwin-Sick-Str.1
79183 Waldkirch
Germany
EENR

SICK, YXL—v7

R

AEFEFELCI > THRESNTVE T, EFEICHEKT 2L\ 172 51EF D SICK
AG PMRBELTVEY, FEBLUEREO—BIDERIE. EFEEDEIPRE DEE
BENTOHHAISNE T, AEONBEZEE. HIFRI/ZEBRT 22 L&, SICK

AG OEAICLZIAERRIENBRWEDEZELShTWET,
AECEHINTLWIHEL. ZhZFhOMEEDOMETY,
© SICK AG. EHEE - 88 - Iz 27,
AVIFILRFa AV

CORFAAVPMISICKAGOAY I FILRF2AVNTT,
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G, BB L UPRETZHDIEEMEMEICRED X7,

. ARBIEUEBIESOBEHZE/I-I LTI VR—KX VY NTEHD TEA.

m  Power supply: Class 2
Enclosure type 1

B OISy I3 ZVITORICIE ZEMNENDENIZDULBVKLDICREL TL
=Y AN

. AERERBBEICIE. Y OTA 7Y A VLRI BLERZBERIEHINT

WXd,
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7S FEAEH

max. 90 Nm
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- =TI Re
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Q/Q=RAvFVIHD

n. c. = REHT

DC: 10...30 VDC. £ Hfifftix, ~—/ 89
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GRL18(S)V x11xxx x13xxx X24XXX X23XXX
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£ 38: DC
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O ]
PNP: Q (£ 100 mA) T R B
| | N
| Q | Q
l | ) l | - (M)
L. L. 1
NPN: Q (s 100 mA) I R S
| | | |
| Q | Q
R L,
L =™ L W™
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N | |
| Q | Q
| . | L
L ™ L ™
NPN: Q (< 100 mA) 7 R B
| | | |
| Q | Q
A P B A A I
L. L. 1
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1 StEhEEE
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Operating reserve
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(3.28) (6.56) (9.84) (13.12) (16.40) (19.69) (22.97) (26.25)

Distance in m (feet)

SENEREER (T, NBERERERIRICBESI T T, MEEXSRT /01T, LRI EE
BAULEY, XAy FYITHAINR S IR LEMEE RS BRVGE L. FHEG =R
LT a0, HEZHOIEE 25,

| el 2
O]

x 39 tRHEEBEDTEZE

@ GRL18(S)V
0) PL80A 0.03..7.2m
) PL40A 0.03..6.2m
® PL20A 0.03..3.8m
@ P250 0.03..6.4 m
® PL22 0.03..2.2m
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SRS

80

80 g

GRL18(S)-xxxxxV

WRHEE (U7 L9 ZR0 55 PLB0A) 0.06 ... 6.0 m
RAREERE (V7L ZRA0 55 PL80A) 0.03..7.2m
HRD ARy b E/EERE 175 mm /7 m
HIEEE U, DC 10 .. 30 V2
HAER Inax. 100 mA

BRRA v TV ITRIKE 1,000 / 8
RAIERE <0.5 ms®
REEFR IP67,IP68,IP6OK™
Ri&V T X e

[E1E% R FE A,B,D™

FDRE (fFEhh) 25 °C ...+ 55 °C
2 Grenzwerte; Betrieb im kurzschlussgeschitzten Netz max. 8 A; Restwelligkeit max. 5 Vg

5 Mit Hell- / Dunkelverhaltnis 1:1

S Signallaufzeit bei ohmscher Last

]

Bemessungsspannung DC 50 V

A = Uy-Anschlisse verpolsicher

B = Ein- und Ausgéange verpolsicher

D = Ausgange Uberstrom- und kurzschlussfest
11 1P68: EN 60529 (THEHL (K 10 m / 24 h),
IP69K: Nach ISO 20653:2013-03.

o

021183 | SICK
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GRL18(S)V

LiInAMHAPUYECKNE GOTOINEKTPUYECKNE AQTUMKHA

SICK

Sensor Intelligence.
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OnucaHue NpoAayKTa
GR18 Inox
GRL18(S)V

U3rotoBUTEND

SICK AG

Erwin-Sick-Str. 1

79183 Waldkirch
Deutschland (fepmaHus)
MecTo U3rotoBA€HUSA

SICK, Manai3usa

MpaBoBble NnpUmMmeYaHusn

AaHHan AOKyMeHTaUMA 3allMLleHa aBTOPCKUM npaBoM. O60CHOBaHHbIE TakUM 06pa3om
npaBa coxpaHstoTca 3a dprpmoit SICK AG. TvpaxrnpoBaHUe AOKYMEHTaLMK UAWM €€ YacTK
AOMNYCKAETCSsl TOAbKO B paMKax NMOAOXEHWI 3aKoHa 06 aBTOPCKMX NpaBax. BHeceHue B
AOKYMEHTALMIO UBMEHEHUH, COKpaLLEHUE UAW NEPEBOA €€ COAEPKMMOro 63 OAHO3HaY-
HOro NMCbMeHHOro coranacus doupmbl SICK AG 3anpeLueHo.

Tosaprle 3Haku, ynomMmaHyTtble B AdHHOM AOKYMEHTE, ABAAOTCA COBCTBEHHOCTHIO COOT-
BETCTBYHOLLLETO BAGAEAbLA.

© SICK AG Bce npaBa 3alUpmLLEHbI.

OpUrMHaAbHbIN AOKYMEHT

HacTosilmin AOKYMEHT ABASIETCA OPUIMHaAbHbIM AOKYMeHTOM SICK AG.

C €D ®rum O\ G

021183 | SICK
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YKASAHWS MO TEXHUKE BE3OMACHOCTM 81

81 YKka3aHuA no TexHuke 6es3onacHoOCTU

u Mepea BBOAOM B 3KCMAyaTaLMio U3yUmUTE PYKOBOACTBO MO SKCNAyaTaLMK.

'
MoAKAFOUEHME, MOHTaX M YCTaHOBKY NOpy4YaTb TOAbKO CMeELMarncTam.

= /\aHHOe YCTPOMCTBO He siBAAETCA 060pya0BaHMEM A obecneyeHns 6e30nacHOCTH
B COOTBETCTBMU C AvpekTnBoi EC no malumHHOMY 060pyAOBaHMIO.
= Power supply: Class 2

Enclosure type 1
= [lpu BBOAE B 3KCMAyaTaLMIO CAEAYET 3aLLUMTUTL YCTPOMCTBO OT NOMaAaHUS BAGTU U

rpsAsu.
= B AaHHOM PYKOBOACTBE MO 3KCMAyaTaLMK COAEPXMUTCS MHbOpMaLmMa, Heobxoanmas

Ha NPOTAXEeHUN BCETo XU3HEHHOIO LIMKAG AaTUMKa.

82 MpumeHeHUe No Ha3HaYEeHUIo

GRL18(S)V aBaaeTcs oTpaxaTeAbHbIM GOTOSAEKTPUYECKMM AGTYMKOM (B AQAbHENLLIEM
Ha3blBaEMbIM «AATUMK») U UCTIOAB3YETCA AASI ONTUUECKON BECKOHTAKTHONM pernctpaumu
NPEAMETOB, XUBOTHbIX U AOAEN. AN GYHKLIMOHUPOBAHUS HEOBXOAMM OTpaxaTeAb. B cay-
yae UCMOAL30BaHMA YCTPOMCTBA AA MHbIX LEAEN, @ TaKKe B CAyYae BHECEHWSA B U3AEAME
U3MEHEHUI, Atobble NpeTeH3un K komnaHuu SICK AG Ha npeaoCcTaBAEHUE rapaHTUK

MCKAKOYaLOTCA.

83 AAeMeHTbl ynpaBA€HUA U UHAUKATOPbI

Tabaunua 41: [abapuTHbIe YepTexu

M18x1. . M18x1 . M18x1 . M18x1 .
@y o oty g ety g ol g
0 - o — ™) - g i) - g
<\4 a N o N d
=l ! = ® < ®
Nlm o o N
o © " 3 o ® ST
8 8 8 2
| ; \ @ To) 1 @
od ‘ 5
g | ® ®
i
2.2 (0.09) 2.2(009) ||
(.2.8(0.41) 2.2(0.09) || 280011 2.2(0.09) || |
— C.2.8(0.11) T .2.8(011)
. 5 PucyHok 82: Kopotkuii
Pucyrok 80: Koporkuu . PucyHok 81: Kopotkuyi PucyHok 83: KopoTkuii
BapUaHT, COEAMHUTEABHBIN V12 BapHnaHT, NOTEHLIMOMETP, COe-
Kabenb BapnaHT, pasbem AMHUTEABHBIF Kabeb BapuaHT, MOTEHLMOMETP,
pasvem M12

021183 | SICK
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83 3AEMEHTbI YNIPABAEHUA U UHAWKATOPHI
M18x1 M18x1 . M18x1 — M18x1 -
@ | <8 @ <8 @r 1 <8 @ <8
<) =] — QT 1 S
- _ _ 3 | g
3 S S dj 3 3 2
_|d a _|< a =
2™ €) 5™ 3 3™ O &|™ i
oD [Sol o)) oo < © |0y <t
oY s ol o<
™ N ) <
N~ [42] N~ [40]
~ ~
7 i T o= @ . !
: aw | |
] oy | B
g ® © g
gg ‘ | Yc @
! ®MZI.QXZI.
M18x1 ==
2.2(0.09) || 2.2(0.09) ||| X ‘
.1 1.2.8(0.11) 2.2 (0.09) . 11.2.8(0.11) 2.2(0.09) ||
" 2.8(0.11) T 280411

PucyHok 84: AMMHHBINM BapUaHT,
COEAMHUTEABbHbIN KabeAb

PucyHok 86: AMHHBIV BapuaHT,

PucyHok WHHbINM BapPUaHT,
PucyHok 85: AMMHHBIN BaPUEHT, 1 rerimomeTp, coeanmmtens- 1YHO 87:/n apua

noteHumMomertp, pasbem M12

pasvem M12 Hblii Kabenb
® CoepnHeHue
@ KpenexHas pesbba M18 x 1
® KpenexHas raika (2 x); WS24, HepxasetoLas cTanb
@  MoteHumomeTp, 270°
®  CBETOAMOAHBIN MHAMKATOP (4 LITYKM)
®  OntMyeckasn oCb, MPUEMHUK
@ Ontuyeckas ocb, NepeaaTInK
+ : -
-
0 O
PucyHok 88: SAeMEeHT yrnpaBAEeHUS: PErYAUPOBKa YyBCTBUTEABHOCTH
84 MoHTax

94

YCTaHOBUTE AATUMK U OTPAXATEAb HA MOAXOAALLEM KPENEXHOM YTOAKe (CM. Nporpammy
npuHapnexHocTel ot SICK). BblpOBHANTE AQTUMK U OTpaXaTeAb APYT OTHOCUTEABHO Apyra.

8021183 | SICK
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MOAKAIOYEHWUE SAEKTPOHUKKN 85

max. 90 Nm

BblaepxuBanTe MakCUManbHO AOMYCTUMbI MOMEHT 3aTsXKKKU pAaTumka B 90 Hm.

MoaKAOUEHUE INEKTPOHUKMH

MoAKAKOUEHME AGTUMKOB AONKHO MPOU3BOAUTLCS MPU OTKAKOUEHHOM HamnpsKeHUU nuTa-
Hus (Uy = 0 B). B 3aBMCMMOCTH OT TUMa NOAKAKOUEHUSA CAEAYET NMPUHATbL BO BHUMAHWE

CAEAYIOLLYHO MHOOPMAaUUIO:

- LUTenceAbHbIW pasbeM: pacrnorOXeHUE BbIBOAOB
- Kabenb: UBET XWAbI

MNMopaBaTb HANPSXeHUEe NUTAHUA U BKAKOYATb MCTOYHMK HaNPSHKEHUA TOAbKO NMOCAE 3aBep-
LLIEHUA NOAKAIOUEHUST BCEX SAEKTPUYECKMX coepmnHeHun (Uy > O B). Ha paTumke 3aro-

paeTca 3enéHbl CBETOAMOAHDIM MHAMKATOP.
MosiCHEHUSA K CXeMe MOAKAKUEHWI (TabAWLbl 2 1 3):
Q/ Q = nepekAoyatoLLME BbIXOAbI

N. C. = HE MNOAKAKOYEH

DC: 10 ... 30 B nocr. Toka cm. ,TexHu4eckue xapaktepuctuku®, ctpanuua 100

Tabaunua 42: nocT. ToK

GRL18(S)V x1Axxx x13xxx X24xxX X23xxX
1 +(L+) +(L+) +(L+) +(L+)
2 Q n.c. Q n.c.
3 -(M) -(M) -(M) -(M)
4 Q Q Q Q

L

———

1 = brn (kopuuHe-
Bbli1)
2 = wht (6enbIi)
3 = blu (CKHMI)
4 = blk (4epHbIi)
0,14 mm2
AWG26

——

1 = brn (kopuuHe-
Bbli)

3 = blu (CKHMI)
4 = blk (4epHbIi)
0,14 mm2
AWG26

021183 | SIC
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86 BBOA B 3KCMNAYATALMIO

Tabaunua 43: nocT. ToK

PNP: Q (< 100 MA) I EEA R S
| | N
| Q | Q
l | - (M) l | - (M)
L. 1 L. 1

NPN: Q (S 100 MA) T (L) r—_ 1 (L)
| | | |
| Q | Q
L, L,
Lo ™ Lo ™

PNP: Q (< 100 mA) — R B
N | |
| Q | Q
l | - (M) l | - (M)
L. 1 L. 1

NPN: Q (< 100 mA) I R R S
| | | |
| Q | Q
L, R
Lo ™ L ™

86 BBoa B akcnayaTtauuto

1 BblpaBHMBaHUe
HanpaBbTe pAaTUMK Ha NOAXOASILLMIA OTpaxaTeAb. BbibepuTe Takyto No3ULMIO, YTOObI KpaCHbIM
AyY NepeaAaTumKka nonaaan B LEHTP oTpaxaTteas. /\yd AaTUMKa AOAKEH CBODHOAHO AOXOAWTbL AO
oTpaxaTens, HaXOKAEHWE KaKUX-AMB0 0ObEKTOB Ha MyTW Ayua He AONYyCKaeTcs [CM. PUCYHOK].
Heobx0AMMO CAEAUTBL 3a TEM, UTODObLI ONTUYECKUE OTBEPCTUS HA AATUMKE M OTpaxaTtene BbiAK
COBEPLUEHHO CBOBOAHBLIMM.

8021183 | SICK
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BBOA B SKCIMAYATALIMIO 86

§
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PucyHok: BbipaBHUBaHWe

PaccrosiHue cpabartbiBaHUs

CKOppeKTMpOBaTh AUCTAHLMIO MEXAY CEHCOPOM U OTpaXaTeAeM C NMOMOLLLbIO COOTBETCTBYHO-
Len anarpammbl [ cMm. prcyHok 0] (X = AUCTaHUMSA NEPEKAIOUEHWS, Y = GYHKLIMOHAABHbIN
pesepB.).

Operating reserve

ZI_OOy
10 \‘
N
\\
\\
\\
@\@ 3 OO\
1 X

1 2 3 4 5 6 7 8
(328) (6.56) (9.84) (13.12) (16.40) (19.69) (22.97) (26.25)

Distance in m (feet)

Mocne Npov3BEAEHHON BbIBEPKM MOMECTUTE HA TPAEKTOPUIO AyUua HEeMnpo3payHblii 0GbEKT.
AN NPOBEPKU GYHKLMOHMPOBAHMA BOCMOAb3YHTECH U TabanLei 3. Ecav xapakTep nosepe-
HUA NEePEKAIOUAIOLLIEro BbIXOAA HE COOTBETCTBYET TabauLe 3, NPOBEPUTb YCAOBUIA IKCMAyaTa-
UMK, CM. paspen «AMarHoCcTMKa HeMcnpaBHOCTEN».

I T

)

PucyHok 89: paccTtosiHus cpabarbiBaHus

Tabaunua 44: OnpesereHue paccTossHUA cpabaTbiBaHUS

@ GRL18(S)V
0) PL8OA 0,03...7,2m™
@) PL40A 0,03...62 M

97



87 YCTPAHEHMWE HEMCMNPABHOCTEMN

87

87.1

98

@ GRL18(S)V
©) PL20A 0,03..3,8m
@ P250 0,03..6,4m
® PL22 0,03..22m
® REF-Plus 3436 0,06..2,0m

3 HacTtpo#ka 4yBCTBUTEALHOCTH
AaTunk 6€3 BO3MOXHOCTU HAaCTPOMKK: AATUMK HACTPOEH U FOTOB K IKCMAyaTaLMK.
UyBCTBUTEABHOCTb AATUMKaA PETYAMPYETCH C MOMOLLBbIO noTeHumMomeTpa (tvn: 270°). Bpalue-
HWe BNpaBo: yBeAMYEHUE GYHKLIMOHAABHOIO pe3epBa, BpalleHue BAEBO: YMEHbLLIEHWE
bYHKUMOHaAbHOTO pe3epBa. PekomMeHayeTcs ycTaHaBAMBATbL NOTEHLMOMETP Ha MaKCUMyM
(«<Maximal»). Ha oenoAapuaytoLmx NOBEPXHOCTAX MOXHO PEKOMEHAOBATb UCMOAb30BaHNE
YMEHbLUEHHOTO GYHKLIMOHAABHOIO pe3epBsa.
AaTl-WIK HaCTPOEH U roToB K 3KCNAyatauuun.

YcTpaHeHue HeucnpaBHOCTEN

B TabAamue YcTpaHeHe HEUCNPaBHOCTEW NOKAa3aHO, KakMe Mepbl HEOBX0AMMO NPEANPU-
HSITb, ECAM AATYMKM He paboTatoT.

Tabanua ycTpaHeHUss HeucnpaBHOCTEN

Tabauua 45: YctpaHeHue HencnpaBHOCTEN

CBETOAMOAHBIN UHAMKATOP /
KapTMHa HeMCnpaBHOCTU

MpuunHa

Mepbl No ycTtpaHeHUto

3eNeHbIVi CBETOAMOA HE FropuT

HET HanpsXXeHna NnuTaHna nAu
OHO HMWXE HWXHETO NPeAEAb-
HOro 3Ha4eHuqA

MpoBepuTb HaNpPSXeHUA NuTa-
HUSA, BCIO CXEMY INEKTPOMNOA-
KAOUEHMS (MPOBOAKY M pas-
bEMHbIE COEANHEHWS)

3eNEHbIVi CBETOAMOA HE ropuT

MponapaHue HanpsxeHUs
NUTaHUA

Obecneuntb HAAEXHYHO noaady
HanpaxeHWs nuTaHua 6es ero
nponaaaHus

3eAEHbIVi CBETOAMOA He roputr

CeHcop HeucnpaseH

Ecavn HanpsaxeHue nutaHua B
nopsAke, T0 3aMEHUTb CEHCOP

XEATbIi CBETOAMOA MUTraeT

CeHcop NoKa eLe rotos K
paboTe, HO 3KCNAyaTaLMOHHbIE
YCAOBUA HE ONTUMAAbHbI

MpoBepHTb IKCNAyaTaLMOHHbIE
yCAOBUA: [TOAHOCTBIO COPUEH-
TUPOBAaTb CBETOBOW AyY (CBETO-
BO€ MATHO) Ha oTpaxaTteAb /
YUCTKa ONTUYECKUX MOBEPX-
HOCTEN (AaTUMK U OTpaxa-
TeAb) /3aHOBO HaCTPOUTb YyB-
CTBUTEABHOCTb (NOTEHLMOMET-
poM) / ecAv NOTEHUMOMETP
Y€ HaCTPOEH Ha MakKcC. YyB-
CTBUTEABHOCTb: YMEHbLUUTb
paccTosiHue Mexay AaTYUKOM
W OTpaxaTeneM, a Takxke npo-
BEPUTb TUN OTpaxaTteAs /oTpa-
XaTenb HE MOAXOAUT ANA
BblIOPAHHOIO NPUMEHEHMSA
(peKomeHAyeTCs MCNOAL30BaThb
WCKAKOUUTEABHO OTPaxaTeAu
SICK)/ npoBepuTb U, Npu
HEOOXOAMMOCTH, CKOPPEKTUPO-
BaTb paccTofHue cpabaTbiBa-
HUs, cM. Tabanua 44. / cav-
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AEMOHTAX U YTUAUSALINS 88

88

89
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CBETOAMOAHBIN UHAMKATOP /
KapTMHa HeMCNpaBHOCTU

MpuunHa

Mepbl no ycTpaHeHUto

LUKOM 60AbLLIOE pacCTosiHWE
MeXAYy AATYMKOM U OTpaxkaTe-
AEM

MNponapaHue curHana npu
AETEKTUPOBAHMKU 06bEKTA

AenoasipmaytoLime CBOMCTBa
NMOBEPXHOCTM 0ObEKTa (HamnpK-
Mep, NAEHKa), NnepeoTpaxeHue

YMEHbLLUUTb 4yBCTBUTEABHOCTb
UAU UISBMEHUTb NO3ULIUKD CEH-
copa

AeMOHTax U YTUAU3aUuuAa

YTUAM3aUMIO CEHCOPOB CAEAYET MPOBOAUTb COTAACHO HaUMOHAAbHbIM MPEAMUCAHUAM MO
yTUAn3aumn. CAepyeT CTPEMUTLCH K MOBTOPHOMY MCMOAb30BaHMIO COAEPXALLMXCA B HUX
MaTepUanoB (Mpexae BCcero, AparoLeHHbIX METaANOB).

TexobcayxuBaHue

SICK
hange without notice

Aatunkn SICK He HyxparoTcs B TEXOOCAYXMBaAHUM.

PekomeHayeTcs peryaspHo

. OYUnLaTbh oNnTMYECKNUE orpaHUYnBaroOLLIlME NOBEPXHOCTHU

e MPOBEPATb MPOUYHOCTb PE3bOOBLIX U LLUTEKEPHBIX COEANHEHWI

3anpellaeTca BHOCUTb M3MEHEHWS B YCTPOMCTBA.

MpaBo Ha OLUMOKM Y BHECEHUE UBMEHEHUI COXpaHeHo. YKa3aHHble CBOMCTBA U3AEAMA U
TEXHUYECKNE XaPaKTEPUCTUKN HE ABAAIOTCA rapaHTmeH.

29



90 TEXHMYECKME XAPAKTEPUCTUKH

90 TexHUUecKue xapakTepUCTUKH

GRL18(S)-xxxxxV
PaccrosHue cpabatbiBaHus (c oTpaxaterem PL8OA) 0.06..6.0m
PaccrosHue cpabatbiBaHMA, MaKc. (¢ oTpaxatenem PL80A) 0.03..7.2m
AnameTp cBETOBOro NATHa/pacCcTosiHue 175 mm /7 m
HanpsxeHve nutaHus Uy DC 10...30 Vv?
BbIXOAHOM TOK |yakc. 100 mA
Yactota cpabaTtbiBaHUA MakKc. 1,000/ s®
Bpems oTkAMKa MakKc. <0.5 ms®

Kaacc 3aLumTbl

IP67,IP68,IP69K

Kaacc 3aLmTbl

e

CxeMbl 3aLLMThI

A,B,D®

Avanas3oH paboumnx Temneparyp

-25°C..+55°C

Grenzwerte; Betrieb im kurzschlussgeschitzten Netz max. 8 A; Restwelligkeit max. 5 Vgg
Mit Hell- / Dunkelverhaltnis 1:1
Signallaufzeit bei ohmscher Last
Bemessungsspannung DC 50 V
10 A = Uy-Anschlisse verpolsicher
B = Ein- und Ausgénge verpolsicher
D = Ausgange Uberstrom- und kurzschlussfest
11 |P68: cornacHo EN 60529 (raybuHa Boabl 10 M/ 24 y).
IP69K: coraacHo I1SO 20653:2013-03.

0 o o N

100
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Australia

Phone +61 3 9457 0600
1800 334 802 - tollfree

E-Mail sales@sick.com.au

Austria
Phone +43 22 36 62 28 8-0
E-Mail office@sick.at

Belgium/Luxembourg
Phone +32 2 466 55 66
E-Mail info@sick.be

Brazil
Phone +55 11 3215-4900
E-Mail marketing@sick.com.br

Canada
Phone +1 905 771 14 44
E-Mail information@sick.com

Czech Republic
Phone +420 2 57 91 18 50
E-Mail sick@sick.cz

Chile
Phone +56 2 2274 7430
E-Mail info@schadler.com

China
Phone +86 20 2882 3600
E-Mail info.china@sick.net.cn

Denmark
Phone +45 45 82 64 00
E-Mail sick@sick.dk

Finland
Phone +358-9-2515 800
E-Mail sick@sick.fi

France
Phone +33 1 64 62 35 00
E-Mail info@sick.fr

Germany
Phone +49 211 5301-301
E-Mail info@sick.de

Hong Kong

Phone +852 2153 6300
E-Mail ghk@sick.com.hk
Hungary

Phone +36 1 371 2680
E-Mail office@sick.hu

India
Phone +91 22 6119 8900
E-Mail info@sick-india.com

Israel
Phone +972 4 6881000
E-Mail info@sick-sensors.com

Italy
Phone +39 02 274341
E-Mail info@sick.it

Japan
Phone +81 3 5309 2112
E-Mail support@sick.jp

Malaysia

Phone +6 03 8080 7425
E-Mail enquiry.my@sick.com
Mexico

Phone +52 (472) 748 9451
E-Mail mario.garcia@sick.com

Netherlands
Phone +31 30 2044 000
E-Mail info@sick.nl

New Zealand
Phone +64 9 415 0459

0800 222 278 - tollfree
E-Mail sales@sick.co.nz

Norway
Phone +47 67 81 50 00
E-Mail sick@sick.no

Poland
Phone +48 22 539 41 00
E-Mail info@sick.pl

Romania
Phone +40 356 171 120
E-Mail office@sick.ro

Russia

Phone +7 495 775 05 30
E-Mail info@sick.ru
Singapore

Phone +65 6744 3732
E-Mail sales.gsg@sick.com

Slovakia
Phone +421 482 901201
E-Mail mail@sick-sk.sk

Slovenia
Phone +386 591 788 49
E-Mail office@sick.si

South Africa
Phone +27 11 472 3733

E-Mail info@sickautomation.co.za

South Korea

Phone +82 2 786 6321
E-Mail info@sickkorea.net
Spain

Phone +34 93 480 31 00
E-Mail info@sick.es

Sweden
Phone +46 10 110 10 00
E-Mail info@sick.se

Switzerland

Phone +41 41 619 29 39
E-Mail contact@sick.ch
Taiwan

Phone +886 2 2375-6288
E-Mail sales@sick.com.tw
Thailand

Phone +66 2645 0009
E-Mail Ronnie.Lim@sick.com
Turkey

Phone +90 216 528 50 00
E-Mail info@sick.com.tr
United Arab Emirates
Phone +971 4 88 65 878
E-Mail info@sick.ae

United Kingdom

Phone +44 1727 831121
E-Mail info@sick.co.uk
USA

Phone +1 800 325 7425
E-Mail info@sick.com
Vietnam

Phone +84 945452999
E-Mail Ngo.Duy.Linh@sick.com

Further locations at www.sick.com
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