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1 Uwagi wstepne
Ta instrukcja jest integralng czescig urzgdzenia i zawiera informacje o jego
prawidtowym uzytkowaniu.

Ten dokument jest przeznaczony dla specjalistdw. SpecjaliSci ci posiadajg
kwalifikacje i doswiadczenie pozwalajgce im przewidywac i zapobiega¢ mozliwym
zagrozeniom, ktore moga powstac podczas uzytkowania urzadzenia.

Nalezy zapoznac sie z ponizszym dokumentem przed zastosowaniem urzadzenia,
w celu zapoznania sie z warunkami pracy, montazem i dziataniem urzadzenia.
Prosze zachowac niniejszg instrukcje przez caty czas uzytkowania urzadzenia.

Nalezy stosowac sie do wskazowek ostrzegawczych i instrukcji bezpieczenstwa.
1.1 Stosowane symbole

» Instrukcja

> Reakcja, wynik

[...] Oznaczenie przyciskow, klawiszy oraz wskaznikow
—  Odsytacz

Wazne uwagi
Niestosowanie sie do instrukcji obstugi moze prowadzi¢ do
nieprawidtowego dziatania lub zaktocen.

E Informacje
Nota uzupetniajgca.

1.2 Uzyte znaki ostrzegawcze

A OSTRZEZENIE

Ostrzezenie przed powaznym urazem ciata.
Grozi Smiercig lub trwatym uszkodzeniem ciata.

A UWAGA

Ostrzezenie przed urazem ciata.
Moga pojawic sie niewielkie odwracalne urazy.

‘ Ostrzezenie przed uszkodzeniem mienia.
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2 Instrukcje dotyczace bezpieczenstwa

2.1 Ogodlne

Nalezy postepowac zgodnie z instrukcjg obstugi. Nieprzestrzeganie instrukcii,
uzytkowanie niezgodne z ponizszymi zaleceniami, nieprawidtowy montaz lub
uzytkowanie mogg wptyngc na bezpieczenstwo ludzi i maszyn.

Montaz i podtgczenie muszg by¢ zgodne z odpowiednimi normami krajowymi i
miedzynarodowymi. Odpowiedzialno$¢ ponosi osoba instalujgca urzadzenie.

2.2 Grupa docelowa

Urzadzenie moze by¢ montowane, podtgczane i uruchamiane wytgcznie przez
odpowiednio wykwalifikowanego elekiryka.

2.3 Podtaczenie elektryczne

Przed wykonaniem podtgczen elektrycznych nalezy odtgczy¢ zasilanie. Nalezy
rowniez odtgczy¢ wszelkie oddzielnie zasilane przekazniki obwodu obcigzenia.

Nalezy upewnic sig, ze napiecie zewnetrzne jest generowane i dostarczane
zgodnie z wymaganiami napiecia bezpiecznego (SELV), poniewaz jest ono
dostarczane bez pomiarow w okolicy elementow operacyjnych i na zaciskach
zasilajgcych podtgczonych czujnikow.

Podtgczenie wszystkich sygnatow potgczonych z obwodem SELV musi by¢
zgodne z wymaganiami SELV (bezpieczne napiecie zasilania, bezpieczna
separacja od innych obwodow).

Jezeli napiecie SELV dostarczane z zewnatrz lub wytwarzane wewnetrznie jest
zewnetrznie uziemiane, odpowiedzialnosc lezy po stronie uzytkownika, zgodnie
z odpowiednimi normami krajowymi. Wszystkie stwierdzenia niniejszej instrukcji
odnoszg sie do urzadzenia, ktérego napiecie SELV nie jest uziemione.

Nie jest dozwolone dostarczanie napiecia zewnetrznego do zaciskow, w celu
zasilenia licznika impulsow. Zuzycie pragdu przewyzszajgce wartosci podane w
danych technicznych jest niedozwolone.

Zewnetrzny wytgcznik gtowny, ktory pozwala wytaczy¢ urzgdzenie i powigzane
uktady, musi zostac zainstalowany dla urzadzenia. Wytgcznik ten musi by¢
wyraznie przypisany do urzgdzenia.




2.4 Praca

Nalezy zachowac ostroznos¢ podczas uzytkowania urzgdzenia przy podtgczonym
zasilaniu. Dozwolone jest to tylko dla wykwalifikowanego personelu, ze wzgledu
na stopien ochrony IP 20.

Wykonanie urzgdzenia odpowiada klasie ochrony Il, z wyjatkiem zaciskow.
Zabezpieczenie przed przypadkowym kontaktem (przypadkowy dotyk palcem IP
20) dla wykwalifikowanego personelu, jest zapewnione tylko wtedy, gdy Sruba
zacisku zostata catkowicie przykrecona.

2.5 Miejsce montazu

Do prawidiowej pracy urzadzenie musi by¢ zamontowane w zamknietej obudowie
(stopien ochrony [P 40 lub wyzszy), ktéra moze by¢ otwarta jedynie za pomocg
narzedzi lub w szafie sterowniczej.

Urzadzenie zostato przetestowana dla energii uderzenia o wartosci 1 dzula,
zgodnie z normg EN 61010.

2.6 Temperatura obudowy
Zgodnie z opisem zawartym w ponizszej specyfikacji technicznej, urzgdzenie
moze byC eksploatowane w szerokim zakresie temperatur otoczenia. Z powodu

dodatkowego wewnetrznego nagrzewania, elementy nastawcze i Scianki obudowy
mogg mie¢ wysoce odczuwalng temperature w gorgcym srodowisku.

2.7 Ingerencja w urzadzenie

W przypadku nieprawidtowego dziatania urzadzenia nalezy skontaktowac
sie z producentem. Ingerencja w urzgdzenie moze powaznie wptyngc

na bezpieczenstwo operatorow i maszyn. Jest to zabronione i prowadzi
do wytgczenia jakiejkolwiek odpowiedzialnosci producenta czy roszczen
gwarancyjnych.

3 Funkcje i wtasnosci

Monitor FR-1/FR-1N to system przetwarzania impulséw. Monitoruje ruch obrotowy,
liniowy, wibracyjny i oscylacyjny.

Otrzymuje impulsy z zewnetrznych czujnikow, mierzy odstep miedzy impulsami

| oblicza czestotliwos¢ wejsciowa. Ta wartosc jest porownywana z nastawionymi
punktami przetaczenia; wyjscia sg przetgczane zgodnie z nastawionymi
parametrami. Zintegrowany przetwornik czestotliwosc-prad konwertuje
czestotliwos¢ wejsciowg na analogowy sygnat wyjsciowy.
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Przyktad: monitoring predkosci w elektrowni wiatrowej

czujnik na wirniku lub wale generatora

elektrownia wiatrowa

wyjscia analogowe

wyjscie analogowe

sygnaty zalezace od wybranych funkcji przetgczania
zapis lub wyswietlanie

A OSTRZEZENIE

Urzadzenie nie jest dopuszczone do zastosowan zwigzanych z
bezpieczenstwem osob.

Za pomocg potgczenia elektrycznego wyjs¢ dwoch lub kilku urzadzen, w celu
uzyskania obwodu redundantnego, moze zostac uzyte do zadan zwigzanych z
bezpieczenstwem. Muszg byc przestrzegane wszystkie wymagania techniczne.
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4 Elementy nastawcze i wyswietlacz

1PN Concon Kh o
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F..-xN (NAMUR)

1e 1f

1 | wySwietlacz OLED

1a | Wskazniki kanatow wejsciowych i trybow pracy

CH... Kanaty wejsciowe

RUN Tryb RUN (normalny tryb pracy)

TST Tryb testowy (sprawdza charakterystyke przetgczania bez
podigczonego licznika impulsow)

PRG Tryb programowania (nastawa wartosci parametrow)

KEY Blokowanie

1b | Aktualne wartosci i nastawy parametréw (5-pozycyjne, numeryczne)

Predkos¢ obrotowa | 0...60 000 RPM

Impulsy 0,1...1000,0 Hz

Wartos¢ analogowa | 0/4...20.5 mA

Poza zakresem wartosci wyswietlacz pokazuje "----".

1c | Skroty parametrow i jednostki (3-pozycyjne, alfanumeryczne)

1d | WySwietlacz w trybie uspienia, nie wyswietla wartosci (— 4.1)

1e | Wyswietlacz w trybie wyswietlania
Symbol oznaczajgcy przerwany przewod/zwarcie na kablu w liczniku impulséw (tylko
F...-xN)




1f | Wyswietlacz w trybie uspienia
Symbol oznaczajgcy przerwany przewod/zwarcie na kablu w liczniku impulséw (tylko
F...-xN)
2 | Przyciski[A]i[V]
Wybor wyswietlania rzeczywistej wartosci, wybor parametru, nastawa wartosci
parametrow
3 | Przycisk [Enter/»]
Wybar trybu pracy, potwierdzenie wartosci parametru, reset
4 | LED In1/2 (z6tta) Sygnat wejsciowy
5 | LED Out1/2 (zielona) | Stan wyjs¢ przetgczajgcych 12
Wytgczony Wyjscie wytgczone
(przekaznik odwzbudzony, tranzystor zablokowany)
Wigczony Wyjscie jest zataczone.
(przekaznik wzbudzony, tranzystor przewodzi)
Szybko miga Wyjscie utrzymuje stan przetgczenia
(parametr SOx, Store Output)
Wolno miga Czas opdznienia ma wplyw na wyjscie.
Wyjscie przetacza sie kiedy uptynat czas opoznienia
| zdarzenie wyzwalajgce jest obecne (parametr DTX,
opoznienie)
6 | Miejsce na naklejke

F... XN = urzadzenie z wejsciem NAMUR

4.1 Tryb uspienia wyswietlacza

Gdy zaden przycisk nie jest wcisniety przez czas dtuzszy niz 10 minut, to
wyswietlacz przechodzi w tryb uspienia. Wartosci i jednostki nie sg wyswietlane.

Tryb uspienia jest sygnalizowany przez migajgcy prostokat.

Aby ponownie wigczy¢ wyswietlacz,nalezy wcisng¢ dowolny przycisk.

Nawet gdy zadna wartosc i jednostka nie sg widoczne, to urzgdzenie
kontynuuje funkcje monitoringu i na podstawie ustawionych parametrow

odpowiednio przetacza przekazniki i tranzystory.




5 Montaz

5.1 Montaz urzadzenia

» Zamontowac urzadzenie na szynie DIN 35 mm.
» PozostawiC wystarczajgcg przestrzen pomiedzy gorg i dotem urzadzenia, a

szafkg sterownicza, w celu zapewnienia przeptywu powietrza i zapobiegniecia
nadmiernemu nagrzewaniu.

» Przy montazu kilku jednostek obok siebie, nalezy wzig¢ pod uwage

wewnetrzne nagrzewanie sie urzgdzenia. Dla kazdego urzadzenia nalezy
uwzgledni¢ warunki otoczenia.

5.2 Montaz czujnikéw
» Nalezy postepowac zgodnie z instrukcjami producenta.
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6 Podiaczenie elektryczne

6.1 Podigczenie zaciskéw

Monitor FR-1 Monitor FR-1N
[ Power | [ Power |
AC or AC or DC

OO

5 + Sensor
6 — supply

nt Q4 prp
10 npn

1>1,6mA

— ()—L
[<0,1mA :
] 156,0mA OO0ut 1 :

— ()6 + Sensor
supply

Reset 1 O17 pnp
Reset 2 $18 pnp 2G) tOut 3

Reset 1 (O17 pnp
Reset 2 ()18 pnp

Podtgczenie zaciskow

A OSTRZEZENIE
Nie uzywac niepodtgczonych zaciskow, takich jak zaciski 9, jako zaciskow
wspierajgcych.

6.2 Napiecie zasilania (moc)

» Napiecie zasilania: patrz tabliczka znamionowa.

» Urzadzenie moze by¢ zasilane tylko na jeden z dwdch mozliwych sposobow:
zaciski 7/8 (AC) lub zaciski 1/2 (24 V DC).

» Wszystkie przewody zasilajgce i sygnatowe nalezy uktada¢ osobno. Nalezy
uzywac ekranowanych przewodow jezeli sg wymagane.

6.2.1 Zasilanie AC

» Kabel zasilajgcy AC musi by¢ zabezpieczony zewnetrznie, zgodnie z uzytym
przekrojem (maks. 16 A).

Jezeli urzgdzenie jest zasilane z zrodta AC, to niskie napiecie dostarczane do

czujnikow, spetnia kryteria SELV, zgodnie z EN 61010, przepiecie kategorii Il

stopien zabrudzenia 2.
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6.2.2 Zasilanie DC

» Dla zasilania DC muszg by¢ spetnione kryteria SELV (bezpieczne niskie
napiecie).

» Przy zasilaniu DC, kabel zasilajgcy L+ (zacisk 2) musi by¢ chroniony
zewnetrznie przez bezpiecznik zwtoczny 315 mA (5 x 20 mm lub podobny).

Zaciski zasilania DC sg bezposrednio podtgczone do zaciskow zasilania czujnika.
6.3 Wejscia

6.3.1 Podtaczenie czujnikow (In1)

DC PNP do FR-1 DC NPN do FR-1 AC/DC do FR-1
BN BN BN
ol me—l o F
N o[ i CUBEEPN 2 N8U__ 4
DC quadronorm do FR-1 NAMUR az do 25V do NAMUR 8.2 V do FR-1N
FR-1
WH ®[s BN ® [0 BN @6
P —t —t
N&__ 2 N o[s N o[

Podtgczenie czujnikow
Podtgczenie mechanicznych przetgcznikow nie jest zalecanie, gdyz maja
tendencje do drgan i wytwarzania btednych impulsow.
Ztgcza 5/6 mogg by¢ uzywane do zasilania czujnikow lub jako wejscia resetujace
(tylko F...-x).
6.3.2 Wejscia zerujace (reset 1i 2)

Poprzez wejscia resetujgce (zaciski 17/18) mozna rozpoczg¢ opoznienie rozruchu
lub wyzerowac zapisany bfad.

» Wewnetrzne zasilanie +24 V DC (zaciski 5) lub zewnetrzne zasilanie +24 V DC
jest podtgczone do zaciskow 17 lub 18 przez styk zwierny.

» Jezeli uzywane jest zewnetrzne zasilanie, to ujemny punkt odniesienia tego
zasilania musi by¢ podtgczony do zacisku 1.

Kiedy zlgcze jest otwarte (+24 V DC nie jest dostarczane) rozpoczyna sie
opozniony rozruch lub resetowanie pamigci.
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E Ciagty sygnat +24 V DC prowadzi do statego zmostkowania monitorowania,
tj. wskazywane sg te same stany jak podczas opdznionego rozruchu.
Monitorowanie rozpoczyna sie, gdy zasilanie nie jest dostarczane i uptynat
czas opdznienia rozruchu.

Uwaga dotyczaca F...-xn

24 \/ napiecie sygnatu wymagane dla wejs¢ zerujgcych nie jest dostepne dla
F...-xN. Musi ono pochodziC z zewnetrznego zrodta napiecia. Podtgczy¢ punkt
odniesienia (GND) zewnetrznego zasilania do zacisku 1; w przeciwnym przypadku
operacje przetgczania nie sg mozliwe.

6.3.3 Typowy obwdd wejsciowy F...-x

70E
+sensor supply O ? K] Ugg (24V)

oy % 47n -

270E 4K7 10K
mpn O—1 _T_ 1 l -
% I 1n0 4K7 I10n0
270E 10K
pnp O—1 l I l —
% I 1n0 EI 2K2 I 4n7

- Sensor supply Q—:l—_l_
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6.4 Wyjscia
6.4.1 Wyjscia przekaznikowe (Out1, 2)

» Aby zapobiec nadmiernemu zuzyciu i spetniac przepisy EMC, ttumienie
zaktdocen stykow jest wymagane dla przetgczanych odbioréw indukcyjnych.

A OSTRZEZENIE

Jezeli urzgdzenie pracuje na zasilaniu AC (zaciski 7/8), to nalezy stosowac takie
same kable zasilajgce, jak do napiecia zasilania, aby przetgczy¢ zasilanie AC
poprzez wyjscia przekaznikowe.

E Jezeli wyjscia przekaznika sg uzywane do przetgczania bardzo matych
pragdow (np.: wejs¢ PLC), moze wystgpi¢ opdr stykow. W takim wypadku
nalezy uzyC wyjsc tranzystorowych.

6.4.2 Wyjscia tranzystorowe (Out1, 2)

» Wyjscia tranzystorowe potrzebujg zewnetrznego napiecia 24 V DC na zacisku
3.

» Podigczy¢ punkt odniesienia (GND) zewnetrznego zasilania do zacisku 1. W
przeciwnym przypadku operacje przetgczania nie sg mozliwe.

» Kryteria SELV (bezpieczne niskie napiecie) musza by¢ spetnione dla zasilania
DC dla wyjs¢ tranzystorowych.

» Przy zasilaniu DC, kabel zasilajgcy L+ (zacisk 3) musi by¢ chroniony
zewnetrznie przez bezpiecznik zwtoczny 315 mA (5 x 20 mm lub podobny).

6.4.3 Wyjscie analogowe (Out 3),

Wyjscie analogowe nie jest odseparowane galwanicznie od zasilania zbieranych
impulsow i od napiecia zasilania 24 V DC.

Do wyjscia analogowego nie wolno podtgczac zadnych obwodow
niebezpiecznych.

14



6.5 Dodatkowe wyjscia dla urzadzen NAMUR (F...-xN)

6.5.1 Wyjscie bledu

Wyjscie btedu (zacisk 4) sygnalizuje btgd kabla pomiedzy monitorem i czujnikiem
(przerwanie obwodu/zwarcie). W razie btedu odpowiadajgce wyjscie jest
blokowane.

6.5.2 Wyjscie skokowe

Sygnaty z czujnikow NAMUR nie mogg by¢ przeniesione do wejs¢ innych

systemow prostym potgczeniem kablem. Aby uzy¢ sygnatu dla innych systemow,
monitor FR-1N generuje kopie impulsow wejsciowych na wyjsciu skokowym .
(zacisk 10, stosunek 1:1).
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7 Nawigacja i przeglad parametrow

Przyciski [A]/[V]i [Enter/»] sg uzywane do nawigacji, wprowadzania wartosci i
potwierdzania parametrow rozmieszczonych w kolumnach.

Tryb RUN Zakres parametrow i tryb PRG
_____ |
A |
|
AY I
:
AY .
L
AV ! A :
. '
® AY : AY |
__ __ |
Input 1 io: : iovz : A
1 1
IRPMIH2 : | :
AY AY e AY IZ
AY (»|[1np |20k [ [30p [ » ®
Ay N AY N Ay N
® | [ ]
AY . AY . \ |
Output3 | 3
m AV ! AV !
| :
AY : AY ;
! !
AY : AY :
i |
v I v I

1. Wskazania: rzeczywista wartos¢ wejscia 1
2. \Wskazania: aktualna warto$¢ wyjscia 3
3: Powrot do trybu RUN

A: Parametry systemu
B: Parametry aplikacji

*) tylko F...-xN
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7.1 Parametry systemu

7.1.1 FOx
Wyjscie funkcji (funkcja przetgczania wyjs¢ 1/2)

1 | Przekaznik jest wzbudzony (wyjscie tranzystora przetgczone), gdy aktualna

wartos¢ jest ponizej punktu przetgczenia SPx (sygnalizowany stan: "minimalna
predkosc"/"blokada”).

2 | Przekaznik niewzbudzony (wyjscie tranzstora zablokowane), gdy warto$¢ pradu jest
ponizej punktu przetgczenia SPx (sygnat btedu: ,zbyt niska predkosc’/’blokada™).

3 | Przekaznik jest wzbudzony (wyjscie tranzystora przetgczone), gdy aktualna wartos¢
jest powyzej punktu przetgczenia SPx (sygnalizowany stan: ,predkos$¢ obrotowa
osiggnieta”).

4 | Przekaznik niewzbudzony (wyjscie tranzstora zablokowane), gdy warto$¢ pradu jest
ponizej punktu przetgczenia SPx (sygnat btedu: ,predko$¢ przekroczona®).

5 | Przekaznik jest wzbudzony (wyjscie tranzystora przewodzi) w dopuszczalnym
zakresie czestotliwosci.

6 | Przekaznik niewzbudzony (wyjscie tranzstora zablokowane) w zakresie
czestotliwosci Dzieki funkcjom 5 i 6 definiowany jest zakres czestotliwosci powyzej i
ponizej punktu przetgczenia w potgczeniu z parametrem HYx (histereza).

SP2 = (fmax t fmin) - 2
HY = ((SP - SP,) = SP) x 100 [%]

Wartosci 1.6
Ustawienia domysine FO1=2
FO2=3
7.1.2 SOx

Store Output (wyjscia funkcji zatrzaskiwania 1/2)

Gdy parametr jest aktywny, odpowiednie wyj$cie nie przetgcza sie automatycznie i musi
zostaC wyzerowane.

Wartosci 0 = nieaktywne

1 = reset za pomocg przycisku ([Enter/»] > 3s)

2 = reset za pomocg przycisku i zewnetrzny reset
Wartosci domysine 0 (nieaktywny)
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7.1.3 FWx
Funkcja monitorowania ciggtosci obwodu (tylko F...-xN)

Charakterystyka przekaznika dla btedu przewodu lub zwarcia, tj. czestotliwos¢ wejscia = 0

czestotliwosé > SPx FWHx = nieaktywne (0) FWx = aktywne (1)
FOx=11lub 4 przekaznik wzbudzony przekaznik niewzbudzony
FOx=21lub 3 przekaznik niewzbudzony przekazmk pozostaje
niewzbudzony
czestotliwosé < SPx FWHx = nieaktywne (0) FWx = aktywne (1)
FOx=11lub 4 przekaznik wzbudzony przekaznik niewzbudzony
FOx=2Ilub 3 przekaznik niewzbudzony przekaznlk pozostaje
niewzbudzony
Czgstotiiwose w zakresie | pyyy - nieaktywne (0) | FWix = aktywne (1)
dziatania
FOx=5 przekaznik niewzbudzony przekazmk pozostaje
niewzbudzony
FOx =6 przekaznik wzbudzony przekaznik niewzbudzony

W przypadku btedu nastawionej wartosci poczgtkowej AO3 jest dostepne na wyjsciu
analogowym.

Wartosci 0 = nieaktywne
1 = aktywne
Wartosci domysine 0
7.1.4 NC1

Liczba elementow ttumigcych (wejscie 1)

Liczba krzywek wykrywanych na obrot. Na bazie tej wartosci, monitor oblicza predkos¢
obrotowg (zmierzona czestotliwos¢ + NC = predko$¢ w RPM)
Do mierzenia czestotliwosci nalezy ustawi¢ NC = 1

Wartosci 1...999

Wartosci domysine 1
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7.1.5 DIM
Wymiar (format wyswietlania)

Wskazania w Hz lub RPM (obroty na minute).
Przy wyborze nowej jednostki monitor konwertuje wszystkie wartosci na nowg jednostke!

Wartosci 0=RPM
1=Hz
Wartosci domysine 0=RPM

7.1.6 VER
Wersja oprogramowania

Wyswietlana jest wersja zainstalowanego oprogramowania (5-znakowy numer ze skrotem
VCO).

71.7 AO3
Offset analogowy (dla wyjscia analogowego 3)

Warto$¢ pradu wyswietlana i dostarczana na wartos¢ wejscia 0 Hz/RPM.
Zakres 0.0...20 mA (typowe ustawienie: 0.0 lub 4.0 mA)
Wartosci domysine 4.0 mA
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7.2 Parametry aplikacji

7.2.1 Spx
Punkt przetgczenia (wyjscia 1/2)

Wartosc¢, przy ktorej wyjscie 1/2 zmienia stan przetgczenia, zgodnie z funkcjg
przetgczajgcy FOX.

WartoSci 0,1...1000,0 Hz lub 1 ... 60000 RPM (jednostka zalezy od
DIM)
Wartosci domysine SP1 =100 RPM, SP2 = 1000 RPM
7.2.2 HYx

Histereza (dla punktow przetgczenia SP1/SP2)

Wartosc histerezy okresla odlegtos¢ pomiedzy punktem przetgczania i punktem
zerowania. Zapobiega mozliwym drganiom wyjs¢ przetgczajgcych. W potaczeniu z
funkcjami przetgczania 5 i 6 (FOx), moze by¢ zdefiniowany akceptowalny zakres lub
zakres btedu.

Wartosci 0.0...1000.0 % wartosci dla SPx
Wartosci domysine 2.0
7.2.3 STx

Czas opdznienia rozruchu (dla wyjs¢ przetgczajgcych 1/2)

Pozwala na pomijanie komunikatéw o btedach przy uruchamianiu urzagdzen. Gdy
urzgdzenie jest wigczone lub gdy odtgcza sie 24V sygnat z wejscia zerujgcego,
odpowiadajgce wyjscie na czas tu ustalony, jest w stanie ,dobry" (= brak usterki).

Wartosci 0.0...1000,0 s
Wartosci domysine 0,0 (brak opdznienia przy starcie)
7.2.4 DTx

Czas opdznienia (dla wyjs¢ 1/2)

Opdznia przetgczanie wyjs¢ 1/2. Odpowiednie wyjscie przetgcza sie tylko jesli aktualna
wartosc jest powyzej lub ponizej punktu przetaczenia przez dtuzszy niz ustalony tu czas.

Wartosci 0.0...1000,0 s

Wartosci domysine 0,0 (brak opdznienia)
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7.2.5 FTx

Czas ulotny (dla wyjs¢ 1/2)

Podczas wystgpienia zdarzenia, wyjscie zmienia stan przez okreslony czas, a nastepnie
powraca do stanu poczatkowego.

Wartosci

0.0...1000,0 s

Wartosci domysine

0,0 = czas ulotny jest nieaktywny)

7.2.6 FA3

Wartos¢ koncowa (wyjscie analogowe 3)

wyswietlana.

Wartos¢ wejsciowa w Hz lub RPM w ktérych wartos¢ finalna 20 mA jest podana lub

Sygnat wejsciowy jest ograniczone do 20,5 mA

Zakres

0,1...1000,0 Hz lub 1 ... 60000 RPM (jednostka zalezy od
DIM)

Wartosci domysine

1000 (RPM
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8 Programowanie

A OSTRZEZENIE

Jezeli programowanie odbywa sie w czasie pracy, moze doj$¢ do kontaktu z
niebezpiecznym napieciem. Dlatego nalezy upewnic sie, iz programowanie
wykonywane jest przez wykwalifikowanego elektryka.

Zmiany parametrow podczas pracy, szczegdlnie zmiany funkcji
przetgczajacej i punktow przetgczenia mogg prowadzi¢ do uszkodzenia
w obiekcie. Dlatego nalezy odtgczyC urzadzenie na czas wprowadzania
zmian, a potem sprawdzi¢ funkcje.

Programowanie sktada sie z 6 krokow:

1. Zmiana z trybu RUN na zakres parametréw 1 lub 2 lub 3 [Enter/» ]

2. Wybor zgdanego parametru (FOx, SOx, NCx, itd.) [A]/[V]

3. Przejscie do trybu PRG [Enter/»]

4. Nastawa bgdz zmiana wartosci parametru [A]/[V]

9. Potwierdzenie nastawione] wartosci parametru [Enter/»]>3s
6. Powrot do trybu RUN [Enter/»]>3s

8.1 Przykiad programowania DT1 (Czas opéznienia, wyjscie 1)

Praca Wyswietlacz

Zmiana z trybu RUN na zakres parametrow (tutaj 1)

» Raz krotko nacisng¢ [Enter/p]. oH RUN

> Wyswietlany jest zakres pierwszego parametru. [ { » P}
v

Wybér zadanego parametru (tutaj DT1)

» Naciskac przycisk [ Y] az pojawi sie parametr DT1 z obecnie CH
zadang wartoscig (tutaj wartos¢ domysina 0.0) [

0.0 DT1}

Przejscie do trybu PRG

» Raz krotko nacisng¢ [Enter/D]. oH RUN PRG

> Jednostka jest w trybie programowania. \ 1/
> Wskazanie PRG widoczne, miganie skrétu parametru. 00 /D'||'1\
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Nastawa badz zmiana wartosci parametru
» Naciska¢ [A]/[V] dopdki nie pojawi sie pozgdana warto$¢ (— {Cm

RUN PRG
8.2.3 Wprowadzanie danych liczbowych). \ /}
15.0 D14

/

Potwierdzenie nastawionej wartosci parametru
» Przytrzymaé [Enter/»] dopdki skrét parametru nie przestanie {cm

migac i zniknie wskazanie PRG.
> Nowa warto$¢ parametru jest wprowadzona i aktywna.

15.0 DTJ

Powrét do trybu RUN
» Naciskac [Enter/»] przez 3 s lub czekac az uptynie czas {cm

oczekiwania (okoto 15 s).
> Urzadzenie ponownie jest w trybie RUN, wskazywana jest
wartos¢ biezaca.

1665 RPM

8.2 Uwagi dotyczace programowania

8.2.1 Tryb RUN

Podczas programowania urzgdzenie pozostaje w trybie RUN (wskaznik
RUN widoczny).

Oznacza to, iz do czasu zatwierdzenia nowej wartosci poprzez wcisniecie
[Enter/» ], urzadzenie wykonuje funkcje monitorujgce, na podstawie
poprzednio ustalonych parametrow i zgodnie z nimi przetgcza wyjscia
przekaznikowe i tranzystorowe.

Funkcja monitorujgca urzgdzenia jest dezaktywowana przez przytrzymanie
[Enter/»] w trybie RUN. Dezaktywacja jest wtgczona tak dtugo jak przycisk
jest wcisniety.

8.2.2 Czas oczekiwania

Jezeli podczas programowania nie zostanie wcisniety zaden przycisk przez okoto
15 s, nastgpi anulowanie.

Zmiany parametrow nie zatwierdzone przez wcisniecie [Enter/»], sg odrzucane.
Ostatnia zapisana warto$¢ parametru jest przywrocona i pozostaje efektywna dla
funkcji monitorujgcych.
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8.2.3 Wprowadzanie danych liczbowych
» NacisngC [A] lub [V]i przytrzymac.

Aktywuje sie najmniejsza dekada i odliczana jest w gore lub w dot w zaleznosci od
przycisku (np.: 1, 2, 3,...0). Potem aktywuije sie kolejna dekada itd.

W momencie zwolnienia przycisku, zacznie migac¢ aktywna dekada. Jest
ustawiana przez kilkukrotne nacisniecie [A] lub [V]. Poprzednia dekada miga i
moze zostac ustawiona.

8.2.4 Przywrdcenie ustawien fabrycznych

Ustawienia fabryczne mogg by¢ przywrocone poprzez jednoczesne wcisniecie
[A]i[V] przy wigczonym zasilaniu. Wszystkie wprowadzone wczesniej parametry
zostajg utracone.

8.2.5 Funkcja KEY (blokowanie)

Urzadzenie moze zostac zablokowane, w celu uniknigcia nieprawidtowego
wprowadzenia danych.

Po zablokowaniu tylko wskazanie rzeczywistych wartosci moze by¢ zmienione,
przy uzyciu przyciskow [A]i[V] Zakres parametrow i tryb PRG nie mogg by¢
wybrane.

Blokowanie odblokowanie

» Nacisngc jednoczesnie przyciski » Nacisngc jednoczesnie przyciski [A]
[A] oraz [V]i przytrzymac. oraz [V]i przytrzymac.

> Miga wskazanie KEY. > Miga wskazanie KEY.

» Zwolni¢ przyciski, gdy wyswietla sie | » Zwolni¢ przyciski, gdy zniknie
wskazanie KEY. wskazanie KEY.
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9 Tryb testowy

W trybie testowym, mozna sprawdzac oraz nastawia¢ zachowanie monitora
podczas przetgczania, bez podpietego modutu zliczajgcego impulsy. Monitor
przechodzi przez dowolnie definiowane zakresy czestotliwosci i przetgcza wyjscia
zgodnie z wybrang funkcjg przetaczajgca i punktem przetgczenia.

9.1 Wiaczenie trybu testowego

» Zastosowac napiecie pracy i jednoczesnie wcisngc [Enter/»].

> Wyswietlacz wskazuje zakres parametru 111 “TST".

> Dodatkowo, oprocz parametrow systemu oraz aplikacji, dostepne sg parametry
dla medium testowych.

Tryb -
Parametry testu wyéwietlania Parametry systemu/aplikacji
A : Input 1
. [RPM/Hz]
|
AY TS
of Crpx 2
11~pP > > | [1~p] > |20p| > |35 > (B)
AY '\I AV
'
AV : ©)
v : [MA]

1. Czestotliwosc testu
2. \Wyjscie analogowe
3. Powrdt do parametrow testu

9.2 Wytaczenie trybu testowego
» Nalezy odtgczyC urzadzenie.
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9.3 Parametry testu

SW1 Zakres na wejsciu 1
Zmiana predkosci zmian czestotliwosci testowej
Wartosci 1...5 (1 = szybko, 5 = wolno)
Wartosci domysine 1

TS1 Poczatek testu na wejsciu 1
Wartos¢ poczatkowa czestotliwosci testowe;
Wartosci 1...60,000 RPM lub 0.1...1000.0 Hz
Wartosci domysine 50 RPM

TP1 Koniec testu na wejsciu 1

Wartos$¢ koricowa czestotliwosci testowe;

Wartosci

1...60,000 RPM lub 0.1...1000.0 Hz

Wartosci domysine

1500 RPM
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10 Rysunek wymiarowy
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11 Dane techniczne

11.1 Przeglad

Art. nr DD2503 DD2510 DD2603

Typ monitora FR-1 FR-1 FR-1N

Napiecie zasilania
Zakres czestotliwosci

Patrz tabliczka znamionowa

Pobor mocy
Typy czujnikdw PNP/NPN: NAMUR NAMUR (zgodnie
z EN 50227)
Zasilanie czujnika 24V DC 8,2V DC
Czestotliwos¢ wejsciowa <5 kHz <3 kHz <5kHz
Wyjscia przekaznikowe 2 styk przetgczny, bezpotencjatowy
Prad przetgczajacy <6A <4A <6A
Napiecie przetaczajgce <250 V AC; B300, R300
Wyjscia tranzystorowe Przetgczajgce PNP; zasilane zewnetrznie
Prad przetaczajacy <150 mA; zabezpieczenie przeciwzwarciowe

Napiecie przetgczajgce

24V DC (£ 20 %)

Wyjscie analogowe

0/4...20 mA, zabezpieczenie przeciwzwarciowe, bez

sprzezenia zwrotnego

Obcigzenie

<500 ohm
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Art. nr DD2503 DD2510 DD2603
Stopien ochrony obudowa/ IP 50/IP 20
zaciski
Temperatura otoczenia -40...60 °C -10...60 °C -40...60 °C
Temperatura magazynowania -40...85 °C -25...80°C -40...85 °C
Maks. wilgotnos¢ wzgledna 80 % (31 °C)
powietrza Zmniejsza sie liniowo do 50% (40°C)
Maks. wysokosc¢ pracy 2000 m nad poziomem morza
Podtgczenie 21 dwukomorowych zaciskow;

2 x 2,5 mm? (AWG 14)
warunki testu cULus Wymiary obudowy do testu podnoszenia temperatury:

200 x 200 x 150 mm

Karty katalogowe mozna znalez¢ na:
www.ifm.com — Wyszukiwanie kart katalogowych— Numer artykutu.
11.2 Dopuszczenia/standardy

Deklaracje zgodnosci EC, atesty itd. mozna sciggna¢ z:
www.ifm.com — Wyszukiwanie kart katalogowych — Numer artykutu —Wiece]
informacji

12 Konserwacja, naprawa i utylizacja
Urzadzenie nie wymaga konserwaciji.

» Nie wolno otwiera¢ obudowy. Urzgdzenie nie posiada elementdw, ktére mogg
byC naprawiane przez uzytkownika. Wadliwe urzadzenia mogg byC naprawiane
jedynie przez producenta.

» Urzadzenie nalezy utylizowac zgodnie z krajowymi regulacjami
srodowiskowymi.
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