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Described product
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SICK AG
Erwin-Sick-Str. 1
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Germany
Production location
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Legal information

This work is protected by copyright. Any rights derived from the copyright shall be
reserved for SICK AG. Reproduction of this document or parts of this document is only
permissible within the limits of the legal determination of Copyright Law. Any modifica-
tion, abridgment or translation of this document is prohibited without the express writ-
ten permission of SICK AG.

The trademarks stated in this document are the property of their respective owner.
© SICK AG. All rights reserved.

Original document

This document is an original document of SICK AG.
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SAFETY NOTES 1

Read the operating instructions before commissioning.

Connection, mounting, and setting may only be performed by skilled per-

son.
Not a safety component in accordance with the EU Machinery Directive.
Power supply: Class 2

Enclosure type 1
When commissioning, protect the device from moisture and contamination.
These operating instructions contain information required during the life cycle of

the sensor.

The GRTB18(S)V is an opto-electronic photoelectric proximity sensor (referred to as
“sensor” in the following) for the optical, non-contact detection of objects, animals, and
persons. If the product is used for any other purpose or modified in any way, any war-
ranty claim against SICK AG shall become void.

1 Safety notes
2 Intended use
3

Operating and status indicators

Photoelectric proximity sensor with background suppression.

Table 1: Dimensional drawings
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Figure 1: Short variant, con-
necting cable
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3 OPERATING AND STATUS INDICATORS
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Figure 5: Long variant, connect-
ing cable

. ) . Figure 7: Long variant, potenti-
Figure 6: Long variant, M12 ometer, connecting cable
male connector

Figure 8: Long variant, potenti-
ometer, M12 male connector

Connection

Mounting bracket M18 x 1

Fastening nuts (2 x); WS24, stainless steel
Potentiometer, 270°

LED indicator (4 x)

Optical axis, receiver

Optical axis, sender

Standard direction

CESNCNCNCRONONC)

Figure 9: Operating element: Sensing range

4 Mounting

Mount the sensor using a suitable mounting bracket (see the SICK range of accesso-
ries).
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ELECTRICAL INSTALLATION 5

max. 90 Nm

Note the sensor’'s maximum permissible tightening torque of 90 Nm.

Note the preferred direction of the object relative to the sensor, cf. table 1.

5 Electrical installation

The sensors must be connected in a voltage-free state (Uy = 0 V). The following informa-
tion must be observed, depending on the connection type:

- Male connector connection: pin assignment
- Cable: wire color

Only apply voltage/switch on the voltage supply (U, > O V) once all electrical connec-
tions have been established. The green LED indicator lights up on the sensor.

Explanations of the connection diagram (Tables 2 and 3):
Q / Q = switching outputs

n. ¢c. = not connected

DC: 10... 30 V DC, see ,Technical specifications”, page 12

Table 2: DC
GRTB18(S)V x1Axxx x13xxx X24xxx X23xxx
+(L+) +(L+) +(L+) +(L+)
2 Q n. c. Q n.c.
3 -(M) -(M) -(M) - (M)
4 Q Q Q Q
L 1= brn 1=brn
2 = wht -
3=blu 3=blu
4 = plk 4 =blk
0.14 mm?2 0.14 mm?2
AWG26 AWG26

021184 | Si
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6 COMMISSIONING

Table 3: DC

N\
(o] ’

PNP: Q (< 100 mA) I N S
N | |
| i—(m) | | - (M)
L 1 Lo

NPN: Q (£ 100 mA) I AP I A
| | | |
Rl
| u—(M) | | - (M)
L. 1 L.

PNP: Q (< 100 mA) I R
| | N
| L | [i_(w
L 1 Lo

NPN: Q (< 100 mA) I A B S
| | | |
| -2 | E@
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L. 1 L.

Commissioning

1

Alignment

Align the sensor with the object. Select the position so that the red emitted light beam hits
the center of the object. You must ensure that the optical opening (front screen) of the sen-
sor is completely clear [see figure].

Figure: Alignment

Sensing range

8021184 | SICK
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COMMISSIONING 6
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Check the application conditions: Adjust the sensing range and distance to the object or
background and the remission capability of the object according to the corresponding dia-
gram [see figure 10] (X = sensing range, y = monitored area between the set sensing range
and background suppression as a % of the sensing range (object remission/background
remission)). Remission: 6% = black @, 18% = gray @, 90% = white 3 (referring to stand-
ard white as per DIN 5033). We recommend making the adjustments using an object with
a low remission.

The minimum distance (= y) for background suppression can be determined from diagram
[ see figure 10 @] as follows:

Example: x = 150 mm, y = 20 => 20% of 150 mm = 30 mm. That is, the background is
suppressed at a distance of > 180 mm from the sensor.

Minimum distance between set sensing range and

background (white, 90%) in % of sensing range white background (90%)

y
25

I
20 6%/90% : | |
|
®/ : X ‘ y 1
15 Example:
Sensing range on black, 6%
18%/90% x =100 mm, y = (10% of 100 mm) =10 mm
10
2

y ()
/ 90%/90%
5 ©)
Z / .
0 50 100 150 200 250 300

(1.97) (13.94) (5.91) (7.87) (9.84) (11.81)
Distance in mm (inch)

® Sensing range on black, 6 % remission
Sensing range on gray, 18 % remission
@ Sensing range on white, 90 % remission

Figure 10: Sensing range of up to 300 mm

Use figure 11 and Table 3 to check the function. If the switching output fails to behave in
accordance with Table 3, check the application conditions. See section Fault diagnosis.

Sensing range setting

Sensor which it is not possible to set: The sensor is adjusted and ready for operation.

The sensing range is adjusted with the potentiometer (type: 270°). Clockwise rotation:
sensing range increased; counterclockwise rotation: sensing range reduced. We recom-
mend placing the object within the sensing range, e.g. see table 4. Once the sensing range
has been adjusted, the object is removed from the path of the beam, which causes the
background to be suppressed and the switching output to change [see table 3].

Table 4: Sensing range setting

4 5

‘o ol




7 TROUBLESHOOTING

71

10

& ®

i

I

il

Y
sl5

sl

LR

O

]

The sensor is adjusted and ready for operation.
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Figure 11: Detection

Troubleshooting

working.

Troubleshooting table

Table 5: Troubleshooting

The Troubleshooting table indicates which measures are to be taken if the sensor stops

LED indicator/fault pattern

Cause

Measures

Green LED does not light up

No voltage or voltage below
the limit values

Check the power supply,
check all electrical connec-
tions (cables and plug connec-
tions)

Green LED does not light up

Voltage interruptions

Ensure there is a stable power
supply without interruptions

Green LED does not light up

Sensor is faulty

If the power supply is OK,
replace the sensor

Yellow LED flashes

Sensor is still ready for opera-
tion, but the operating condi-
tions are not ideal

Check the operating condi-
tions: Fully align the beam of
light (light spot) with the
object / Clean the optical sur-
faces / Readjust the sensitiv-
ity (potentiometer) / Check

8021184 | SICK
Subject to change without notice



DISASSEMBLY AND DISPOSAL 8
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LED indicator/fault pattern

Cause

Measures

sensing range and adjust if
necessary, see figure 10,
page 9

Yellow LED lights up, no object
in the path of the beam

Distance between the sensor
and the background is too
short

Reduce the sensing range,
see figure 10

Object is in the path of the
beam, yellow LED does not
light up

Distance between the sensor
and the object is too long or
sensing range is set too short

increase the sensing range,
take note of the distance
between the sensor and the
background, see figure 10

Disassembly and disposal

The sensor must be disposed of according to the applicable country-specific regula-
tions. Efforts should be made during the disposal process to recycle the constituent
materials (particularly precious metals).

Maintenance

SICK
hange without notice

SICK sensors are maintenance-free.

We recommend doing the following regularly:

e Clean the external lens surfaces

e  Check the screw connections and plug-in connections

No modifications may be made to devices.

Subject to change without notice. Specified product properties and technical data are

not written guarantees.
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10 TECHNICAL SPECIFICATIONS

10 Technical specifications

GRTB18(S)-xxx1xV | GRTB18(S)-xxx3xV | GRTB18(S)-xxx2xV
Sensing range 3..300 mm 3...100 mm 3...200 mm
Sensing range max. 3...300 mm? 3...100 mm? 3...200 mm?*
Possibility of setting Potentiometer No possibility of No possibility of

setting

setting

Light spot diameter/distance 7mm/ 100 mm |7 mm /100 mm 7 mm /100 mm
Supply voltage Vg DC 10...30V? DC 10...30V? DC 10..30V?
Output current ly,ay. 100 mA 100 mA 100 mA

Max. switching frequency 1,000 HZ® 1,000 HZ® 1,000 Hz®

Max. response time < 0.5 ms® < 0.5 ms® < 0.5 ms®

Enclosure rating

IP67,IP68,IP6OK!!

IP67,IP68,IP6OK!!

IP67,IPGS,IP6OK!!

Protection class

ne

1ne

1ns

Circuit protection

A,B,D®°

A,B,D°

A,B,D°

Ambient operating temperature

-25°C...+55 °C

-25 °C...+55 °C

-25°C...+55 °C

Tastgut mit 90 % Remission (bezogen auf Standard-Weif3 DIN 5033)
Grenzwerte; Betrieb im kurzschlussgeschitzten Netz max. 8 A; Restwelligkeit max. 5 Vgg
Gebrauchskategorie: AC-15, DC-13 (EN 60947-1)
Mit Hell- / Dunkelverhaltnis 1:1
Signallaufzeit bei ohmscher Last
gultig fur Q\ auf Pin2, wenn per Software konfiguriert
Bemessungsspannung DC 50 V
10 A = Uy-Anschlisse verpolsicher
B = Ein- und Ausgange verpolsicher
D = Ausgange Uberstrom- und kurzschlussfest
11 |P68: according to EN 60529 (water depth of 10 m / 24 h).
IP69K: according to ISO 20653:2013-03.

0 N O 0o b~ N

8021184 | SICK
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Beschriebenes Produkt
GR18 Inox
GRTB18(S)V

Hersteller

SICK AG
Erwin-Sick-Str. 1
79183 Waldkirch
Deutschland
Fertigungsstandort

SICK, Malaysia

Rechtliche Hinweise

Dieses Werk ist urheberrechtlich geschitzt. Die dadurch begriindeten Rechte bleiben
bei der Firma SICK AG. Die Vervielfaltigung des Werks oder von Teilen dieses Werks ist
nur in den Grenzen der gesetzlichen Bestimmungen des Urheberrechtsgesetzes zulas-
sig. Jede Anderung, Kiirzung oder Ubersetzung des Werks ohne ausdriickliche schriftli-
che Zustimmung der Firma SICK AG ist untersagt.

Die in diesem Dokument genannten Marken sind Eigentum ihrer jeweiligen Inhaber.
© SICK AG. Alle Rechte vorbehalten.

Originaldokument

Dieses Dokument ist ein Originaldokument der SICK AG.
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11 SICHERHEITSHINWEISE

11 Sicherheitshinweise

= Vor der Inbetriebnahme die Betriebsanleitung lesen.

]
Anschluss, Montage und Einstellung nur durch Fachpersonal.

= Kein Sicherheitsbauteil gemaf EU-Maschinenrichtlinie.
= Power supply: Class 2

Enclosure type 1
= Gerat bei Inbetriebnahme vor Feuchte und Verunreinigung schiitzen.
= Diese Betriebsanleitung enthélt Informationen, die wahrend des Lebenszyklus des

Sensors notwendig sind.

12 Bestimmungsgemafie Verwendung

Die GRTB18(S)V ist ein optoelektronischer Reflexions-Lichttaster (im Folgenden Sensor
genannt) und wird zum optischen, berlhrungslosen Erfassen von Sachen, Tieren und
Personen eingesetzt. Bei jeder anderen Verwendung und bei Veranderungen am Pro-
dukt verfallt jeglicher Gewahrleistungsanspruch gegenuber der SICK AG.

13 Bedien- und Anzeigeelemente
Reflexionslichttaster mit Hintergrundausblendung.
Tabelle 6: MaBzeichnungen

M18x1 M18x1
Q= @

©
BE
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31.7 (1.25)

©)

55.9 (2.2)

55.9 (2.2)
55.9@(2.2)

55.9 (2.2)

.@ 4.7 (0.19)

' '
\72 4.7 (0.19) \F 4.7 (0.19)
; . Abbildung 14: Kurzbauform,
ﬁbbl/glungllg- Kurzbauform,  appiqung 13: Kurzbauform, Poti Ansfhlussleitung Abbildung 15: Kurzbauform,
nschlussleitung Stecker M12 ’ Poti, Stecker M12

8021184 | SICK
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BEDIEN- UND ANZEIGEELEMENTE 13

M18x1 , M18x1 M18x1, M18x1
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Abbildung 18: Langbauform,

Abbildung 16: Langbauform, ) .
) Abbildung 17: Langbauform,  pov: ancchiusslei Abbildung 19: Langbauform,
Anschlussleitung Stecker M12 otl, Anschlussleitung Poti, Stecker M12

Anschluss
Befestigungsgewinde M18 x 1
Befestigungsmutter (2 x); WS24, Edelstahl
Potentiometer, 270°

Anzeige-LED (4 x)

Optikachse, Empfanger

Optikachse, Sender

Vorzugsrichtung

CESNCNCONCONONONC)

Abbildung 20: Bedienelement: Schaltabstand

14 Montage

Den Sensor an einen geeigneten Befestigungswinkel montieren (siehe SICK-Zubehor-
Programm).

021184 | SICK
ubject to change without notice
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15 ELEKTRONISCHE INSTALLATION

15

18

max. 90 Nm

Maximal zuldssiges Anzugsdrehmoment des Sensors von 90 Nm beachten.

Vorzugsrichtung des Objektes zum Sensor beachten, vgl. Tabelle 6.

Elektronische Installation

Anschluss der Sensoren muss spannungsfrei (Uy = 0 V) erfolgen. Je nach Anschlussart

sind die folgenden Informationen zu beachten:

-  Steckeranschluss: Pinbelegung
- Leitung: Adernfarbe

Erst nach Anschluss aller elektrischen Verbindungen die Spannungsversorgung (U, > O
V) anlegen bzw. einschalten. Am Sensor leuchtet die griine Anzeige-LED.

Erlauterungen zum Anschlussschema (Tabellen 2 und 3):
Q/ Q = Schaltausgange

n. c. = nicht angeschlossen

DC: 10... 30 V DC, siehe ,Technische Daten“, Seite 23

Tabelle 7: DC
GRTB18(S)V x1Axxx x13xxx X24xxx X23xxx
+(L+) +(L+) +(L+) +(L+)
2 Q n.c. Q n. c.
3 -(M) -(M) -(M) - (M)
4 Q Q Q Q
L 1=brn 1=brn
2 = wht -
3=blu 3=blu
4 = plk 4 = blk
0.14 mm?2 0.14 mm?2
AWG26 AWG26

8021184 | SICK
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INBETRIEBNAHME 16

Tabelle 8: DC

Ny
~ g
PNP: Q (< 100 mA) I N S
T oy
| i—(m) | l—(M)
L. L. 1
NPN: Q (£ 100 mA) I AP I A
| | | |
Al s
[ S I I T
L. L. 1
PNP: Q (< 100 mA) I R
4 AT
L. L. 1
NPN: Q (< 100 mA) I A B S
| | | |
| -2 | E@
[ SISV (N A
L. L. 1

16 Inbetriebnahme

1  Ausrichtung
Sensor auf Objekt ausrichten. Positionierung so wahlen, dass der rote Sendelichtstrahl in
der Mitte des Objekts auftrifft. Es ist darauf zu achten, dass die optische Offnung (Front-
scheibe) des Sensors vollstandig frei ist [siehe Abbildung].

Abbildung: Ausrichtung

2  Schaltabstand

021184 | SICK
ubject to change without notice 19
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INBETRIEBNAHME

20

Einsatzbedingungen prifen: Schaltabstand und Distanz zum Objekt bzw. Hintergrund
sowie Remissionsvermégen des Objektes mit dem zugehdérigen Diagramm [siehe
Abbildung 21] abgleichen (x = Schaltabstand, y = Ubergangsbereich zwischen eingestell-
tem Schaltabstand und Ausblendung des Hintergrundes in % des Schaltabstands (Remis-
sion Objekt / Remission Hintergrund)). Remission: 6 % = schwarz @, 18 % = grau @, 90 %
= weif @ (bezogen auf Standardweif nach DIN 5033). Wir empfehlen, die Einstellung mit
einem Objekt von niedriger Remission vorzunehmen.

Die minimale Distanz (= y) fur die Hintergrundausblendung kann aus dem Diagramm

[ siehe Abbildung 21 D] wie folgt ermittelt werden:

Beispiel: x = 150 mm, y = 20 => 20 % von 150 mm = 30 mm. D. h. der Hintergrund wird
ab einer Distanz von > 180 mm vom Sensor ausgeblendet.

Mindestabstand in mm (y) zwischen eingestelltem

Schaltabstand und Hintergrund (weif3, 90%) in %-Abhéangigkeit weier Hinter-
des Schaltabstandes grund (90%)

y
25

20 6%/90% : ‘
<D/ I X y |
15

Beispiel:
Schaltabstand auf Schwarz, 6%,
18%/90% x =100 mm, y = (10% von 100 mm) =10 mm

4 @
i / / 90%&;0%
e
? // X

0 50 100 150 200 250 300
Abstand in mm

10

@ Schaltabstand auf Schwarz, 6 % Remission
Schaltabstand auf Grau, 18 % Remission
® Schaltabstand auf Weif3, 90 % Remission

Abbildung 21: Schaltabstand bis 300 mm

Zur Uberpriifung der Funktion Abbildung 22 und Tabelle 3 heranziehen. Verhélt sich der
Schaltausgang nicht gemaR Tabelle 3, Einsatzbedingungen prifen. Siehe Abschnitt Fehler-
diagnose.

Einstellung Schaltabstand

Sensor ohne Einstellméglichkeit: Sensor ist eingestellt und betriebsbereit.

Mit dem Potentiometer (Art: 270°) wird der Schaltabstand eingestellt. Drehung nach
rechts: Erhdhung des Schaltabstandes, Drehung nach links: Verringerung des Schaltab-
standes. Wir empfehlen, den Schaltabstand in das Objekt zu legen, z. B. siehe Tabelle 9.
Nachdem der Schaltabstand eingestellt worden ist, das Objekt aus dem Strahlengang ent-
fernen, der Hintergrund wird dabei ausgeblendet und der Schaltausgang andert sich [siehe
Tabelle 8].

Tabelle 9: Einstellung Schaltabstand

N =
‘o = i HM=—

T
|

8021184 | SICK
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STORUNGSBEHEBUNG 17
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Sensor ist eingestellt und betriebsbereit.

[O |mp| © jwap| O |

Abbildung 22: Detektion

Tabelle Stérungsbehebung zeigt, welche Manahmen durchzufihren sind, wenn die

17 Storungsbehebung
Funktion des Sensors nicht mehr gegeben ist.
17.1 Tabelle Storungsbehebung

Tabelle 10: Stérungsbehebung

Anzeige-LED / Fehlerbild

Ursache

Maf3nahme

griine LED leuchtet nicht

keine Spannung oder Span-
nung unterhalb der Grenz-
werte

Spannungsversorgung prufen,
den gesamten elektrischen
Anschluss prifen (Leitungen
und Steckerverbindungen)

grune LED leuchtet nicht

Spannungsunterbrechungen

Sicherstellen einer stabilen
Spannungsversorgung ohne
Unterbrechungen

grune LED leuchtet nicht

Sensor ist defekt

Wenn Spannungsversorgung
in Ordnung ist, dann Sensor
austauschen

gelbe LED blinkt

021184 | SICK
ubject to change without notice

Sensor ist noch betriebsbe-
reit, aber die Betriebsbedin-
gungen sind nicht optimal

Betriebsbedingungen prufen:
Lichtstrahl (Lichtfleck) voll-
standig auf das Objekt aus-
richten / Reinigung der opti-
schen Flachen / Empfindlich-
keit (Potentiometer) neu ein-

21
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DEMONTAGE UND ENTSORGUNG

18

19

22

Anzeige-LED / Fehlerbild Ursache Mafinahme

stellen / Schaltabstand Uber-
prufen und ggf. anpassen,
siehe Abbildung 21, Seite 20

gelbe LED leuchtet, kein Objekt | Abstand zwischen Sensor und | Schaltabstand verringern,

im Strahlengang Hintergrund ist zu gering siehe Abbildung 21

Objekt ist im Strahlengang, Abstand zwischen Sensor und | Schaltabstand vergréfiern,

gelbe LED leuchtet nicht Objekt ist zu grof’ oder Schalt- | Abstand zwischen Sensor und
abstand ist zu gering einge- Hintergrund beachten, siehe
stellt Abbildung 21

Demontage und Entsorgung

Wartung

Die Entsorgung des Sensors hat gemafd den landerspezifisch anwendbaren Vorschrif-
ten zu erfolgen. Fur die enthaltenen Wertstoffe (insbesondere Edelmetalle) ist im Rah-
men der Entsorgung eine Verwertung anzustreben.

SICK-Sensoren sind wartungsfrei.
Wir empfehlen, in regelmaRigen Abstanden

e die optischen Grenzflachen zu reinigen
e Verschraubungen und Steckverbindungen zu Uberprifen

Veréanderungen an Geraten durfen nicht vorgenommen werden.

Irrtimer und Anderungen vorbehalten. Angegebene Produkteigenschaften und techni-
sche Daten stellen keine Garantieerklarung dar.

8021184 | SICK
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TECHNISCHE DATEN 20

20 Technische Daten

GRTB18(S)-xxx1xV | GRTB18(S)-xxx3xV | GRTB18(S)-xxx2xV
Schaltabstand 3..300 mm 3...100 mm 3...200 mm
Schaltabstand max. 3...300 mm? 3...100 mm? 3...200 mm?*
Einstellmoglichkeit Potentiometer keine Einstellmodg- | keine Einstellmog-

lichkeit

lichkeit

Lichtfleckdurchmesser/Entfernung 7mm/ 100 mm |7 mm/ 100 mm 7 mm /100 mm
Versorgungsspannung Uy DC10..30V? DC10...30V? DC10..30V?
Ausgangsstrom |,y 100 mA 100 mA 100 mA
Schaltfolge max. 1,000 HZ® 1,000 HZ® 1,000 HZ®
Ansprechzeit max. < 0.5 ms® < 0.5 ms® < 0.5 ms®

Schutzart

IP67,IP68,IP6OK!!

IP67,IP68,IP6OK!!

IP67,IPGS,IP6OK!!

Schutzklasse

ne

ne

ns

Schutzschaltungen

A,B,D®°

A,B,D°

A,B,D°

Betriebsumgebungstemperatur

-25°C...+55 °C

-25 °C...+55 °C

-25°C...+55 °C

Mit Hell- / Dunkelverhaltnis 1:1
Signallaufzeit bei ohmscher Last

0 N O 0o b~ N

Bemessungsspannung DC 50 V
10 A = Uy-Anschlisse verpolsicher
B = Ein- und Ausgange verpolsicher

D = Ausgange Uberstrom- und kurzschlussfest
11 |P68: Nach EN 60529 (10 m Wassertiefe / 24 h).

IP69K: Nach I1SO 20653:2013-03.

021184 | SICK
ubject to change without notice

Tastgut mit 90 % Remission (bezogen auf Standard-Weif3 DIN 5033)
Grenzwerte; Betrieb im kurzschlussgeschitzten Netz max. 8 A; Restwelligkeit max. 5 Vgg
Gebrauchskategorie: AC-15, DC-13 (EN 60947-1)

gultig fur Q\ auf Pin2, wenn per Software konfiguriert
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Produit décrit
GR18 Inox
GRTB18(S)V

Fabricant

SICK AG
Erwin-Sick-Strafle 1
79183 Waldkirch
Allemagne

Site de fabrication

SICK, Malaisie

Remarques juridiques

Cet ouvrage est protégé par les droits d'auteur. Les droits établis restent dévolus a la
société SICK AG. La reproduction de I'ouvrage, méme partielle, n'est autorisée que
dans le cadre Iégal prévu par la loi sur les droits d'auteur. Toute modification, tout abré-
gement ou toute traduction de I'ouvrage est interdit sans I'accord écrit exprés de la
société SICK AG.

Les marques citées dans ce document sont la propriété de leurs détenteurs respectifs.
© SICK AG. Tous droits réservés.

Document original

Ce document est un document original de SICK AG.
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INSTRUCTIONS DE SECURITE 21

21 Instructions de sécurité

. Lire la notice d’instruction avant la mise en service.

Confier le raccordement, le montage et le réglage uniquement au person-
nel qualifié.

= |l ne s’agit pas d’'un composant de sécurité au sens de la directive machines CE.
= Power supply: Class 2

Enclosure type 1
= Protéger I'appareil contre I’numidité et les impuretés lors de la mise en service.
= Cette notice d’instruction contient des informations nécessaires pendant toute le

cycle de vie du capteur.

22 Utilisation conforme

-

23 Eléments

Tableau 11: Plans cotés
M18x1
Q=

©
BE
S}

55.9 (2.2)

4.7 (0.19)

lllustration 23: Forme courte,

cable de raccordement

021184 | S
ubject to ch: ge without notice

GRTB18(S)V est un détecteur a réflexion directe optoélectronique (appelé capteur dans
ce document) qui permet la détection optique sans contact d’objets, d’animaux et de
personnes. Toute autre utilisation ou modification du produit annule la garantie de

SICK AG.

de commande et d’affichage

Détecteur a réflexion directe avec élimination d’arriére-plan

M18x1 M18x1 _
@ ‘ <f“' ®‘ <9
—~ 3l
o o o 3
N N. N o
- -~ — ~
N ~ ~ 0
]~ ]~ ™~ ~
5" ® 5P I e
5 - 2 2
‘ \ 4 0 ; @
®

‘/” \ A ,‘
\1 . )
N\ o ‘. S
\ZZ\ ! \72 4.7 (0.19) .\72
4.7 (0.19) 4.7 (0.19)
. ] lllustration 25: Forme courte,
lllustration 24: Forme courte, potentiométre, cable de raccor-!llustration 26: Forme courte,

connecteur méle M12 dement potentiométre, connecteur
male M12

27



23 ELEMENTS DE COMMANDE ET D’AFFICHAGE

M18x1 N M18x1 _ M18x1 P M18x1 _
Q" .3 @— _@ ®r—jj§ B @r—jjg B
o o = =
— | | o
=3 =3 =3 ~ 3 ~
o S o d S 32
I I I -
~| Z) —~| o Z )
3| ® 5| 3 3| O 5| ¥
oo ) oo < 0o <
- < o< (‘; < oS
™ <~ ) <
N ™ N )
N ~
3 3 1 7 3
o | 4
| —HOo |
s —

\72 4.7 (0.19) \72 4.7 (0.19)

lllustration 27: Forme longue,
cable de raccordement

. ] Illustration 29: Forme longue,
lllustration 28: Forme longue, ,stentiométre, cable de raccor-

Illustration 30: Forme longue,
potentiométre, connecteur

connecteur male M12
dement -
male M12
® Raccordement
@ Filetage de fixation M18 x 1
® Ecrou de fixation (2 x) ; WS24, acier inoxydable
@  Potentiométre, 270°
® LED témoin (4 x)
® Axe optique, récepteur
@  Axe optique, émetteur
Sens recommandé
=©)
0 O
lilustration 31: Eléments de commande : Distance de commutation
24 Montage

Montez le capteur sur une équerre de fixation adaptée (voir la gamme d’accessoires
SICK).

8021184 | SICK
Subject to change without notice
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INSTALLATION ELECTRONIQUE 25

max. 90 Nm

Respecter le couple de serrage maximum autorisé du capteur de 90 Nm

Tenir compte de la direction préférentielle de I'objet par rapport au capteur, voir
tableau 11.

25 Installation électronique

Le raccordement des capteurs doit s’effectuer hors tension (U, = 0 V). Selon le mode
de raccordement, respecter les informations suivantes :

- Raccordement du connecteur : affectation des broches
- Cable : couleur des fils

Aprés avoir terminé tous les raccordements électriques, appliquer ou activer I'alimenta-
tion électrique (U, > O V). La LED verte s’allume sur le capteur.

Explications du schéma de raccordement (tableaux 2 et 3) :
Q/ Q = sorties de commutation

n. c. = non connecté

CC:10... 30 V CC, voir ,Caractéristiques techniques®, page 34
Tableau 12: CC

GRTB18(S)V x1Axxx x13xxx X24xxx X23xxx
+ (L+) + (L+) + (L+) + (L+)
2 Q n.c. Q n. c.
3 -(M) -(M) - (M) - (M)
4 Q Q Q Q

——=

1=brn (marron) | 1= brn (marron)
2 = wht (blanc) -
3 = blu (bleu) 3 = Dblu (bleu)

4 = blk (noir) 4 = pblk (noir)
0,14 mm?2 0,14 mm?2
AWG26 AWG26

021184 | Si
ubject to ch ge without notice 29



26

MISE EN SERVICE

26

30

Tableau 13: CC

Ny
= g
PNP : Q (< 100 mA) I N S
T oy
| i—(m) | | - (M)
L 1 Lo
NPN : Q (£ 100 mA) I AP I A
| | | |
Al s
| u_(w | | ()
L. 1 L.
PNP : Q (< 100 mA) I R
4 AT
| g | Q
| | ) | E—(M)
L 1 Lo
NPN : Q (< 100 mA) I A B S
| | | |
| -2 | E@
[ SV N 4
L. 1 L.

Mise en service

1 Alignhement
Aligner le capteur sur I'objet. Choisir la position de sorte que le faisceau lumineux émis
rouge touche l'objet en plein centre. S’assurer que I'ouverture optique (vitre frontale) du
capteur est parfaitement dégagée [voir illustration].

lllustration: Alighement

2 Distance de commutation

8021184 | SICK
Subject to change without notice



MISE EN SERVICE 26

Vérifier les conditions d’utilisation : comparer la portée et la distance a 'objet ou a I'ar-
riere-plan et les caractéristiques de réflectance avec le diagramme correspondant [voir
illustration 32] (x = portée, y = zone de transition entre la portée réglée et le masquage de
I'arriére-plan en % de la portée (réflectance de I'objet / réflectance de I'arriére-plan)).
Réflectance : 6 % = noir @, 18 % = gris @, 90 % = blanc @ (par rapport au blanc standard
selon DIN 5033). Nous recommandons de procéder au réglage avec un objet peu réfléchis-
sant.

La distance minimale (=y) pour I'élimination d’arriére-plan peut étre calculée a partir du
diagramme [ voir illustration 32 D] comme suit :

Exemple : x = 150 mm, y = 20 => 20 % de 150 mm = 30 mm. C’est a dire que I'arriére-
plan est masqué a partir d’une distance du capteur > 180 .

Mindestabstand in mm (y) zwischen eingestelltem

Schaltabstand und Hintergrund (weif3, 90%) in %-Abhangigkeit weiRer Hinter-
des Schaltabstandes grund (90%)

y
25

20 6%/90% : ]
O) ! . y |
15 Beispiel:
Schaltabstand auf Schwarz, 6%,
18%/90% x =100 mm, y = (10% von 100 mm) =10 mm
10
2

y (€]
/ / 90%/90%
i / / /®
Z B

0 50 100 150 200 250 300
Abstand in mm

X

@ Schaltabstand auf Schwarz, 6 % Remission
@ Schaltabstand auf Grau, 18 % Remission
® Schaltabstand auf Weif3, 90 % Remission

Illustration 32: Distance de commutation jusqu’a 300 mm

Pour vérifier le fonctionnement, utiliser illustration 33 et le tableau 3. Si la sortie de com-
mutation ne se comporte pas comme indiqué dans le tableau 3, vérifier les conditions
d’utilisation. Voir la section consacrée au diagnostic.

3 Réglage distance de commutation
Capteur sans possibilité de réglage : le capteur est réglé et prét a I'emploi.
La distance de commutation se régle avec le potentiométre (réf. : 270°). Rotation vers la
droite : augmentation de la distance de commutation, rotation vers la gauche : réduction
de la distance de commutation. Nous recommandons de régler la distance de commuta-
tion sur I'objet, p. ex. voir tableau 14. Apreés le réglage de la distance de commutation,
extraire I'objet de la trajectoire du faisceau, ce qui élimine I'arriére-plan et modifie la sortie
de commutation [voir tableau 13].

Tableau 14: Réglage distance de commutation

N =
Y L E ] =

(@)

T
|

021184 | SICK
ubject to change without notice 31



27 ELIMINATION DES DEFAUTS

27

27.1

32

& ®

i

I

il

Y
sl5

sl

rH T

]

Le capteur est réglé et prét a I'emploi.

[O |mp| © jwap| O |

lllustration 33: Détection

Elimination des défauts

Le tableau Elimination des défauts présente les mesures a appliquer si le capteur ne

fonctionne plus.

Tableau Suppression des défaillances

Tableau 15: Elimination des défauts

LED d'état / image du défaut

Cause

Mesure

La LED verte ne s'allume pas

Pas de tension ou tension
inférieure aux valeurs limites

Controler l'alimentation élec-
trique, contrdler tous les bran-
chements électriques (cables
et connexions)

La LED verte ne s'allume pas

Coupures d'alimentation élec-
trique

S'assurer que l'alimentation
électrique est stable et ininter-
rompue

La LED verte ne s'allume pas

Le capteur est défectueux

Si l'alimentation électrique est
en bon état, remplacer le cap-
teur

La LED jaune clignote

Le capteur est encore opéra-
tionnel, mais les conditions
d'utilisation ne sont pas idéa-
les

Vérifier les conditions d’utili-
sation : Diriger le faisceau
lumineux (spot lumineux)
entiérement sur I'objet / Net-
toyage des surfaces opti-
ques / Régler a nouveau la

8021184 | SICK
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DEMONTAGE ET MISE AU REBUT 28

28

29

02118
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LED d'état / image du défaut

Cause

Mesure

sensibilité (potentiométre) /
Controler la distance de com-
mutation et éventuellement
I’adapter, voir illustration 32,
page 31

La LED jaune s'allume, pas
d'objet dans la trajectoire du
faisceau

La distance entre le capteur
et l'arriére-plan est trop faible

Réduire la distance de com-
mutation, voir illustration 32

L'objet est dans la trajectoire
du faisceau, la LED jaune ne
s'allume pas

La distance entre le capteur
et l'objet est trop grande ou la
portée est trop faible

Augmenter la distance de
commutation, tenir compte de
la distance entre le capteur et
I'arriére-plan, voir

illustration 32

Démontage et mise au rebut

La mise au rebut du capteur doit respecter la réglementation nationale en vigueur.
Dans le cadre de la mise au rebut, veiller a recycler les matériaux (notamment les

métaux précieux).

Maintenance

SICK
hange without notice

Les capteurs SICK ne nécessitent aucune maintenance.

Nous vous recommandons de procéder régulierement

e« au nettoyage des surfaces optiques
e au controle des vissages et des connexions enfichables

Ne procéder a aucune modification sur les appareils.

Sujet a modification sans préavis. Les caractéristiques du produit et techniques four-
nies ne sont pas une déclaration de garantie.

33



30 CARACTERISTIQUES TECHNIQUES

30 Caractéristiques techniques

GRTB18(S)xxx1xV | GRTB18(S)-xxx3xV | GRTB18(S)-xxx2xV
Distance de commutation 3...300 mm 3...100 mm 3...200 mm
Portée max. 3..300 mm? 3..100 mm?* 3...200 mm?
Possibilité de réglage Potentiométre Sans possibilité de | Sans possibilité de

réglage

réglage

Diamétre spot / distance 7mm/ 100 mm |7 mm/ 100 mm 7 mm /100 mm
Tension d'alimentation Uy DC 10...30V? DC 10...30V? DC 10...30V?
Courant de sortie |,y 100 mA 100 mA 100 mA
Commutation max. 1,000 Hz® 1,000 Hz® 1,000 Hz®
Temps de réponse max. < 0.5 msb < 0.5 ms® < 0.5 ms®

Indice de protection

IP67,IP68,IP6OK!!

IP67,IP68,IP6OK!!

IP67,IPGS,IP6OK!!

Classe de protection

ne

ne

ns

Protections électriques

A,B,D®°

A,B,D°

A,B,D°

Température de service

-25°C...+55 °C

-25 °C...+55 °C

-25°C...+55 °C

Tastgut mit 90 % Remission (bezogen auf Standard-Weif3 DIN 5033)
Grenzwerte; Betrieb im kurzschlussgeschitzten Netz max. 8 A; Restwelligkeit max. 5 Vgg
Gebrauchskategorie: AC-15, DC-13 (EN 60947-1)
Mit Hell- / Dunkelverhaltnis 1:1
Signallaufzeit bei ohmscher Last
gultig fur Q\ auf Pin2, wenn per Software konfiguriert
Bemessungsspannung DC 50 V
10 A = Uy-Anschlisse verpolsicher
B = Ein- und Ausgange verpolsicher
D = Ausgange Uberstrom- und kurzschlussfest
11 |P68 : selon EN 60529 (profondeur d’eau 10 m / 24 h).
IP69K : selon ISO 20653:2013-03.

0 N O 0o b~ N

34
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36

Produto descrito
GR18 Inox
GRTB18(S)V

Fabricante

SICK AG
Erwin-Sick-Str. 1
79183 Waldkirch
Alemanha

Local de fabricacao

SICK, Malasia

Notas legais

Reservados os direitos autorais do presente documento. Todos os direitos permane-
cem em propriedade da empresa SICK AG. A reproducao total ou parcial desta obra s6
é permitida dentro dos limites regulamentados pela Lei de Direitos Autorais. E proibido
alterar, resumir ou traduzir esta obra sem a autorizacado expressa e por escrito da SICK
AG.

As marcas citadas neste documento sdo de propriedade de seus respectivos proprieta-
rios.

© SICK AG. Todos os direitos reservados

Documento original

Este € um documento original da SICK AG.

CED O OB
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31 AVISOS DE SEGURANCA

31 Avisos de seguranca

= Ler o manual de instrugdes antes da colocacdo em operagao.

A conexao, a montagem e o ajuste devem ser executados somente por

pessoal técnico qualificado.

= Este ndo & um componente de seguranca conforme a Diretriz de Maquinas Euro-
peia.

= Power supply: Class 2

Enclosure type 1
= Durante a colocacao em operagao, manter o aparelho protegido contra impurezas

€ umidade.
= Este manual de instrugdes contém informacoes necessarias para toda a vida (til
do sensor.
32 Especificacoes de uso

0 GRTB18(S)V é um sensor fotoelétrico de proximidade utilizado para a deteccao
Optica, sem contato, de objetos, animais e pessoas. Qualquer utilizacao diferente ou
alteracOes do produto ocasionam a perda da garantia da SICK AG.

33 Elementos de comando e indicacao

Sensor fotoelétrico de reflexdo com supressao do fundo

Tabela 16: Desenhos dimensionais

M18x1 . M18x1 M18x1 .
Q.8 @ 1<% @ .9
- 2 - ? q 18
S ] S =z
—~|~ —~|~ ~ :
N Nl G ala N
o o ]
o\;.(‘f) @ S(V) g’(V) @
2] 3 ¥
i a
i 10 j @
®

=7 e . \g.— - O
\F \72 4.7 (0.19) \72\ !
4.7 (0.19) 4.7 (0.19)
Figura 36: Forma construtiva

Figura 34: Forma construtiva g« s 35: Forma construtiva i Figura 37: Forma construtiva
curta. cabo de conexdo curta, potenciémetro, cabo de i
’ curta, conector M12 curta, potenciémetro, conector

mi2

4.7 (0.19)

conexao
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ELEMENTOS DE COMANDO E INDICACAO 33

M18x1 N M18x1 _ M18x1 P M18x1 _
Q" .3 @— _@ ®r—jj§ B @r—jjg B
o o = =
— | | o
=3 =3 =3 ~ 3 ~
o S o d S 32
I I I -
~| Z) —~| o Z )
3| ® 5| 3 3| O 5| ¥
oo ) oo < 0o <
- < o< (‘; < oS
™ <~ ) <
N ™ N )
N ~
3 3 1 7 3
] 28 ! 4
| —HOo |
s —

\72 4.7 (0.19) \72 4.7 (0.19)

Figura 38: Forma construtiva
longa, cabo de conexdo

. . Figura 40: Forma construtiva
Figura 39: Forma construtiva longa, potenciémetro, cabo de

Figura 41: Forma construtiva
longa, potenciémetro, conector

longa, conector M12 =
’ conexao
M12
@ Conexdo
@ Rosca de fixacdo M18 x 1
® Porca de fixacdo (2 x); WS24, aco inoxidavel
@ Potenciémetro, 270°
® LED indicador (4 x)
® Eixo do sistema 6ptico, receptor
@  Eixo do sistema 6ptico, emissor
Diregao preferencial
=©
0 O
Figura 42: Elemento de comando: disténcia de comutag¢ao
34 Montagem

Montar o sensor e o refletor em uma cantoneira de fixacao adequada (ver a linha de
acessorios SICK).

021184 | SICK
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35

INSTALACAO ELETRICA

35

40

max. 90 Nm

Observar o torque de aperto maximo permitido de 90 Nm para o sensor.

Observar a direcao preferencial do objeto em relacao ao sensor, cp. tabela 16.

Instalacao elétrica

A conexao dos sensores deve ser realizada em estado desenergizado (U, = 0 V). Con-
forme o tipo de conexao, devem ser observadas as seguintes informacdes:

- Conector: Pin-out
- Cabo: Cor dos fios

Instalar ou ligar a alimentacao de tensao (Uy, > 0 V) somente apés a conexao de todas

as conexoes elétricas. O indicador LED verde esta aceso no sensor.

Explicacoes relativas ao esquema de conexoes (tabelas 2 e 3):

Q/ Q = saidas de comutacéo

n. c. = nao conectado

CC:10... 30 VCC, ver ,Dados técnicos“, pagina 45

Tabela 17: CC
GRTB18(S)V x1Axxx x13xxx X24xxx X23xxx
+(L+) +(Lt) +(L+) +(L+)
2 Q n.c. Q n. c.
3 -(M) -(M) (M) - (M)
4 Q Q Q Q

L

1=brn
2 =wht
3 =blu
4 =blk
0,14 mm?2
AWG26

3 =blu
4 = blk
0,14 mm?2
AWG26

8021184 | SICK
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COLOCACAO EM OPERACAO 36

Tabela 18: CC

N\
=2 )

PNP: Q (< 100 mA) I N S

N | |

| Q | Q

l | M l | -

L3 ™ L. 1
NPN: Q (£ 100 mA) S B I A

| | | |

| Q | Q

A o,

L. L. 1
PNP: Q (S 100 mA) I R

| | N

| Q | Q

l | M l | -

L_— a3 ™ L. 1
NPN: Q (< 100 mA) I A B S

| | | |

| Q | Q

o, A

L. L. 1

36 Colocacao em operacao

1  Alinhamento
Alinhar o sensor ao objeto. Selecionar o posicionamento de forma que o feixe da luz de
emissao vermelha incida sobre o centro do objeto. Certificar-se de que a abertura dptica
(vidro frontal) do sensor esteja completamente livre [ver figural.

Figura: Alinhamento

2  Distancia de comutacao

021184 | SICK 41
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36 COLOCACAO EM OPERACAO

Verificar as condicdes de uso: equiparar a distancia de comutacao e distancia até o objeto
ou plano de fundo, bem como a refletividade do objeto, com o respectivo diagrama [ver
figura 43] (x = distancia de comutacao, y = area de transi¢ao entre a distancia de comuta-
¢ao ajustada e a supressao do fundo em % da distancia de comutacao (luminescéncia do
objeto /luminescéncia do fundo)). Luminescéncia: 6% = preto @, 18% = cinza @, 90% =
branco @ (com base no padréo branco da norma DIN 5033). Recomendamos efetuar o
ajuste com um objeto de baixa luminescéncia.

A distancia minima (= y) para a supressao do fundo pode ser determinada com base no
diagrama [ ver figura 43 D] como a seguir:

Exemplo: x = 150 mm, y = 20 => 20% von 150 mm = 30 mm. Isto significa, que o sensor
suprime o plano de fundo a partir de uma distancia > 180 mm.

Mindestabstand in mm (y) zwischen eingestelltem

Schaltabstand und Hintergrund (weif3, 90%) in %-Abhéangigkeit weier Hinter-
des Schaltabstandes grund (90%)

y
25

20 6%/90% : ]
) ! . y |
15 Beispiel:
Schaltabstand auf Schwarz, 6%,
18%/90% x =100 mm, y = (10% von 100 mm) =10 mm
10
2

/ f /U 90%80%
5 > 3
? //

0 50 100 150 200 250 300
Abstand in mm

X

@ Schaltabstand auf Schwarz, 6 % Remission
Schaltabstand auf Grau, 18 % Remission
® Schaltabstand auf Weif3, 90 % Remission

Figura 43: Distancia de comutagédo até 300 mm

Para verificar a fungao, consultar figura 44 e a tabela 3. Se a saida de comutacao nao se
comportar de acordo com a tabela 3, verificar as condigoes de uso. Ver o item Diagnéstico
de erros.

3  ajuste da distancia de comutacdo
Sensor sem possibilidade de ajuste: sensor esta ajustado e operacional.
A distancia de comutacao é ajustada com o potenciémetro (tipo: 270°). Giro para direita:
aumento da distancia de comutacao; giro para esquerda: reducao da distancia de comuta-
cao. Recomendamos posicionar a distdncia de comutacao no objeto, p. ex. ver tabela 19.
Apo6s o ajuste da distancia de comutacao, remover o objeto do caminho éptico; o fundo é
suprimido e a saida de comutacao se altera [ver tabela 18].

Tabela 19: Ajuste da distancia de comutacao

N =
‘o = i HM=—

T
|
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ELIMINACAO DE FALHAS 37
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0 sensor esta ajustado e operacional.
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Figura 44: Detecgao

Eliminacao de falhas

Tabela de eliminacao de falhas

SICK
hange without notice

Tabela 20: Eliminacdo de falhas

A tabela Eliminacdo de falhas mostra as medidas a serem executadas, quando o sen-
sor ndo estiver funcionando.

Indicador LED / padrao de erro

Causa

Medida

LED verde apagado Sem tensao ou tensao abaixo | Verificar a alimentagao de ten-
dos valores-limite sao, verificar toda a conexao
elétrica (cabos e conectores)
LED verde apagado Interrupgdes de tensao Assegurar uma alimentacao
de tensao estavel sem inter-
rupgoes
LED verde apagado Sensor esta com defeito Se a alimentacao de tensao

estiver em ordem, substituir o
sensor

LED amarelo intermitente

Sensor ainda esta operacio-
nal, mas as condicdes de ope-
racao nao sao ideais

Verificar as condicdes de ope-
racao: Alinhar o feixe de luz
(ponto de luz) totalmente
sobre o objeto / Limpeza das
superficies 6pticas / Reajus-
tar a sensibilidade (potenci6-
metro) / Verificar e, se neces-

43
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DESMONTAGEM E DESCARTE

38

39

44

Indicador LED / padrao de erro

Causa

Medida

sario, adaptar a distancia de
comutacao, ver figura 43,
pagina 42

LED amarelo aceso, nenhum
objeto no caminho éptico

Distancia entre sensor e
fundo é pequena demais

Reduzir a distancia de comu-
tacao, ver figura 43

Objeto esta no caminho 6ptico,
LED amarelo apagado

Distancia entre sensor e
objeto é grande demais ou
distancia de comutacao foi
ajustada para um valor baixo
demais

Aumentar a distancia de
comutacgao, observar a distan-
cia entre sensor e fundo, ver
figura 43

Desmontagem e descarte

0 descarte do sensor deve ser efetuado de acordo com as normas aplicaveis especifi-
cas de cada pais. No ambito do descarte, deve-se procurar o aproveitamento dos mate-
riais reciclaveis contidos (principalmente dos metais nobres).

Manutencao

Os sensores SICK nao requerem manutencao.

Recomendamos que se efetue em intervalos regulares

¢ uma limpeza das superficies épticas
e« uma verificagdo das conexoes roscadas e dos conectores

Nao sao permitidas modificacées no aparelho.

Sujeito a alteracoes sem aviso prévio. As propriedades do produto e os dados técnicos
especificados nao constituem nenhum certificado de garantia.

8021184 | SICK
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DADOS TECNICOS 40

40 Dados técnicos

GRTB18(S)-xxx1xV | GRTB18(S)-xxx3xV | GRTB18(S)-xxx2xV
Distancia de comutacao 3...300 mm 3...100 mm 3...200 mm
Distancia de comutacao max. 3...300 mm? 3...100 mm? 3...200 mm?

Opcao de configuragao

Potencidometro

Nenhuma opgao de

Nenhuma opcao de

configuragao configuracao
Diametro do ponto de luz/distancia 7mm/ 100 mm |7 mm/ 100 mm 7 mm /100 mm
Tens&o de alimentacéo Uy DC 10...30V2 DC 10...30V? DC 10...30V?
Corrente de saida |y 100 mA 100 mA 100 mA
Sequéncia max. de comutacao 1,000 HZ® 1,000 HZ® 1,000 Hz®
Tempo max. de resposta < 0.5 msb < 0.5 ms® < 0.5 ms®

Tipo de protecao

IP67,IP68,IP6OK!!

IP67,IP68,IP6OK!!

IP67,IPGS,IP6OK!!

Classe de protecao

ne

ne

1ns

Circuitos de protecao

A,B,D®°

A,B,D°

A,B,D°

Temperatura ambiente de funcionamento 25 °C...+55 °C

-25 °C...+55 °C

-25°C...+55 °C

Tastgut mit 90 % Remission (bezogen auf Standard-Weif3 DIN 5033)
Grenzwerte; Betrieb im kurzschlussgeschitzten Netz max. 8 A; Restwelligkeit max. 5 Vgg
Gebrauchskategorie: AC-15, DC-13 (EN 60947-1)
Mit Hell- / Dunkelverhaltnis 1:1
Signallaufzeit bei ohmscher Last
gultig fur Q\ auf Pin2, wenn per Software konfiguriert
Bemessungsspannung DC 50 V
10 A = Uy-Anschlisse verpolsicher

B = Ein- und Ausgange verpolsicher

D = Ausgange Uberstrom- und kurzschlussfest
11 |P68: conforme EN 60529 (10 m profundidade da agua / 24 h).
IP69K: conforme I1SO 20653:2013-03.

0 N O 0o b~ N
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Descrizione prodotto
GR18 Inox
GRTB18(S)V

Produttore

SICK AG
Erwin-Sick-Str. 1
79183 Waldkirch
Germania

Luogo di produzione

SICK Malesia

Note legali

Questo manuale & protetto dai diritti d'autore. | diritti che ne conseguono rimangono
alla ditta SICK. Il manuale o parti di esso possono essere fotocopiati esclusivamente
entro i limiti previsti dalle disposizioni di legge in materia di diritti d’autore. Non & con-
sentito modificare, abbreviare o tradurre il presente manuale senza previa autorizza-
zione scritta della ditta SICK AG.

| marchi riportati nel presente manuale sono di proprieta del rispettivo proprietario.
© SICK AG. Tutti i diritti riservati.

Documento originale

Questo documento € un originale della ditta SICK AG.

CED O OB
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AVVERTENZE DI SICUREZZA 41

41

42

43

Tabella 21: Disegni quotati
M18x1
Q=

©
BE
S}

55.9 (2.2)

4.7 (0.19)

Figura 45: Forma costruttiva
corta, cavo di collegamento

021184 | SICK
ubject to change without notice

avvertenze di sicurezza

= Prima della messa in funzione leggere le istruzioni per I'uso.

specializzato.

Collegamento, montaggio e regolazione solo a cura di personale tecnico

= Non é un componente di sicurezza ai sensi della direttiva macchine UE.

= Power supply: Class 2

Enclosure type 1

= Alla messa in funzione proteggere I'apparecchio dall'umidita e dalla sporcizia.
s Le presenti istruzioni per I'uso contengono informazioni necessarie durante il ciclo

di vita del sensore.

Uso conforme alle disposizioni

GRTB18(S)V € un sensore fotoelettrico energetico (di seguito detto sensore) utilizzato
per il rilevamento ottico senza contatto di oggetti, animali e persone. Se viene utilizzato
diversamente e in caso di modifiche del prodotto, decade qualsiasi diritto alla garanzia

nei confronti di SICK.

Elementi di comando e di visualizzazione

Sensore fotoelettrico energetico con soppressione di sfondo.

@ M18x1

‘ ©
| < <
o

55.9 (2.2)

Figura 46: Forma costruttiva
corta, connettore maschio M12

4.7 (0.19)

31.7 (1.25)

55.9 (2.2)

\'7;/’ 1O
/
\72 4.7 (0.19)
Figura 47: Forma costruttiva

corta, potenziometro, cavo di
collegamento

31.7 (1.25)
lz
| =
00
>
[N
‘4
(0.16)
27.8(1.09),|

55.9 (2.2)

\
\g.—/ - O
/
\72 4.7 (0.19)
Figura 48: Forma costruttiva

corta, potenziometro, connet-
tore maschio M12

49



43 ELEMENTI DI COMANDO E DI VISUALIZZAZIONE

M18x1 . M18x1 _ M18x1 — M18x1 .
Q" .3 @— _@ ®F—T;§ B ®F—’L<r§ B
o o = =
— _ — o _ |
< < 3 ™~ < ~
o) B @ hal o 3 s
I - ) -
—~| N | — o ) ™
3| ® 5| 3 3| O 5| ¥
i) o) oo < X |0 <
- < o< (‘; < oS
™ <~ ) <
~ ™ N~ ™
~ ~
X 3 A 4 3
23 E
| —HOo |
N

\72 4.7 (0.19) \72 4.7 (0.19)

Figura 49: Forma costruttiva
lunga, cavo di collegamento

. . Figura 51: Forma costruttiva
Figura 50: Forma costruttiva lunga, potenziometro, cavo di
lunga, connettore maschio collegamento

Figura 52: Forma costruttiva
lunga, potenziometro, connet-
tore maschio M12

mM12
@  Collegamento
@ Vite di fissaggio M18 x 1
® Dado di fissaggio (2 x); WS24, acciaio inox
@  Potenziometro, 270°
® Visualizzazione LED (4 x)
® Asse ottico, ricevitore
@  Asse ottico, emettitore
Direzione preferenziale
0 O
Figura 53: Comando: distanza di lavoro
44 Montaggio
Montare il sensore su una staffa di fissaggio adatta (vedi il programma per accessori
SICK).

8021184 | SICK
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INSTALLAZIONE ELETTRONICA 45

max. 90 Nm

Rispettare la coppia di serraggio massima consentita del sensore di 90 Nm.

Rispettare la direzione preferenziale dell’oggetto in relazione al sensore, cfr. tabella 21.

45 Installazione elettronica

Il collegamento dei sensori deve avvenire in assenza di tensione (Uy =
tipo di collegamento si devono rispettare le seguenti informazioni:

-  Collegamento a spina: assegnazione pin
- Cavo: colore filo

0 V). In base al

Solamente in seguito alla conclusione di tutti i collegamenti elettrici, ripristinare o
accendere l'alimentazione elettrica (Uy > O V). Sul sensore si accende I'indicatore LED

verde.

Spiegazioni dello schema di collegamento (Tabelle 2 e 3):

Q/ Q = uscite di commutazione

n. c. = non collegato

DC: 10... 30 VDC, v. ,Dati tecnici“, pagina 56

Tabella 22: DC

GRTB18(S)V x1Axxx x13xxx X24xxx X23xxx
+(L+) +(L+) +(L+) +(L+)
2 Q n. c. Q n.c.
3 -(M) -(M) (M) - (M)
4 Q Q Q Q
L 1= brn 1=nbrn
2 = wht -
3=blu 3=blu
4 = plk 4 = blk
0,14 mm?2 0,14 mm?2
AWG26 AWG26

021184 | Si
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46 MESSA IN SERVIZIO

Tabella 23: DC

N\
(o]

PNP: Q/ (< 100 mA) 7 . (L) 1, (L+)
T oy
| Q | Q
| i—(m) | l—(M)
Lo L 1
NPN: Q (£ 100 mA) I AP I A
| | | |
L | )L
o, o,
L. L. 1
PNP: G (< 100 mA) R R
4 AT
| Q | Q
| |—(M) | E—(M)
Lo L 1
NPN: § (< 100 mA) S B B S
| | | |
L | L
| |—(M) | u—(M)
L. L. 1

46 Messa in servizio

1

2

52

Orientamento

Orientare il sensore sull’oggetto. Scegliere la posizione in modo tale che il raggio di luce

rosso emesso colpisca il centro dell’oggetto. Fare attenzione che I'apertura ottica (fronta-

lino) del sensore sia completamente libera [v. figural.

Figura: Orientamento

Distanza di lavoro

8021184 | SICK
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MESSA IN SERVIZIO 46

Controllare le condizioni d’'impiego: predisporre la distanza di lavoro e la distanza dall’'og-
getto o dallo sfondo nonché il fattore di riflessione dell’oggetto in base al relativo dia-
gramma [v. figura 54] (x = distanza di lavoro, y = area di transizione tra distanza di lavoro
impostata e schermatura dello sfondo in % della distanza di lavoro (remissione oggetto/
remissione sfondo)). Coefficiente di riflessione: 6% = nero @, 18% = grigio @, 90% =
bianco @) (riferito al bianco standard secondo DIN 5033). Si consiglia di effettuare I'impo-
stazione con un oggetto con basso coefficiente di riflessione.

La distanza minima (= y) per la soppressione dello sfondo puo venire rilevata dal dia-
gramma [ v. figura 54 M] come segue:

Esempio: x = 150 mm, y = 20 => 20% di 150 mm = 30 mm. Questo significa che lo sfondo
viene soppresso a partire da una distanza > 180 mm dal sensore.

Mindestabstand in mm (y) zwischen eingestelltem

Schaltabstand und Hintergrund (weif3, 90%) in %-Abhéangigkeit weier Hinter-
des Schaltabstandes grund (90%)

y
25

20 6%/90% : ]
) ! . y |
15 Beispiel:
Schaltabstand auf Schwarz, 6%,
18%/90% x =100 mm, y = (10% von 100 mm) =10 mm
10
2

/' /U 90%80%
5 > 3
? // x

0 50 100 150 200 250 300
Abstand in mm

@ Schaltabstand auf Schwarz, 6 % Remission
Schaltabstand auf Grau, 18 % Remission
® Schaltabstand auf Weif3, 90 % Remission

Figura 54: Distanza di lavoro fino a 300 mm

Per verificare il funzionamento, osservare figura 55 e tabella 3. Se 'uscita di commuta-
zione non si comporta conformemente alla tabella 3, verificare le condizioni d’impiego.
Vedi paragrafo Diagnostica delle anomalie.

3 Regolazione distanza di lavoro
Sensore senza possibilita di impostazione: il sensore & impostato e pronto per il funziona-
mento.
Con il potenziometro (tipo: 270°) viene regolata la distanza di lavoro. Rotazione verso
destra: innalzamento della distanza di lavoro, rotazione verso sinistra: riduzione della
distanza di lavoro. Si consiglia di inserire nell’'oggetto la distanza di lavoro, ad es. v.
tabella 24. In seguito all'impostazione della distanza di lavoro, allontanare I'oggetto dalla
traiettoria del raggio, lo sfondo viene quindi soppresso e I'uscita di commutazione cambia
[v. tabella 23 e ].

Tabella 24: Regolazione distanza di lavoro

N =
‘o = i HM=—

T
|
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47 ELIMINAZIONE DIFETTI

47

47.1

54
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Il sensore € impostato e pronto per il funzionamento.

[O |mp| © jwap| O |

Figura 55: Rilevamento

Eliminazione difetti

La tabella di rimozione dei disturbi mostra quali provvedimenti si devono adottare

Tabella rimozione dei guasti

quando il sensore non funziona piu.

Tabella 25: Eliminazione dei guasti

Indicatore LED / figura di
errore

Causa

Provvedimento

I LED verde non si accende

nessuna tensione o tensione
al di sotto del valore soglia

Verificare la tensione di ali-
mentazione e/o il collega-
mento elettrico

I LED verde non si accende

Interruzioni di tensione

Assicurarsi che ci sia un‘ali-
mentazione di tensione sta-
bile

Il LED verde non si accende

Il sensore € guasto

Se l'alimentazione di tensione
€ regolare, allora chiedere una
sostituzione del sensore

Il LED giallo lampeggia

Il sensore € ancora pronto per
il funzionamento, ma le condi-
zioni di esercizio non sono
ottimali

Controllare le condizioni di
esercizio: Dirigere il raggio di
luce (il punto luminoso) com-
pletamente sull’'oggetto / Puli-
zia delle superfici ottiche /
Sensibilita (potenziometro) /

8021184 | SICK
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SMONTAGGIO E SMALTIMENTO 48

48

49
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Indicatore LED / figura di
errore

Causa

Provvedimento

Controllare la distanza di
lavoro e, se necessario, adat-
tarla, v. figura 54, pagina 53

il LED giallo si accende, nessun
oggetto nella traiettoria del rag-

gio

La distanza tra sensore e
sfondo & inferiori alle capacita
di funzionamento

Diminuire la distanza di
lavoro, v. figura 54

L'oggetto € nella traiettoria del
raggio, il LED giallo non si
accende

La distanza tra sensore e
oggetto é troppo grande o la
distanza di commutazione ha
un'impostazione troppo bassa

Aumentare la distanza di
lavoro, rispettare la distanza
tra sensore e sfondo, v.
figura 54

Smontaggio e smaltimento

Lo smaltimento del sensore deve avvenire conformemente alle direttive previste specifi-
catamente dal paese. Per i materiali riciclabili in esso contenuti (in particolare metalli
nobili) si auspica un riciclaggio nell'ambito dello smaltimento.

Manutenzione

SICK
hange without notice

| sensori SICK sono esenti da manutenzione.

A intervalli regolari si consiglia di

e pulire le superfici limite ottiche
« \Verificare i collegamenti a vite e gli innesti a spina

Non é consentito effettuare modifiche agli apparecchi.

Contenuti soggetti a modifiche senza preavviso. Le proprieta del prodotto e le schede
tecniche indicate non costituiscono una dichiarazione di garanzia.
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50 DATI TECNICI

50 Dati tecnici

GRTB18(S)-xxx1xV | GRTB18(S)-xxx3xV | GRTB18(S)-xxx2xV
Distanza di commutazione 3...300 mm 3...100 mm 3...200 mm
Distanza max. di commutazione 3..300 mm? 3..100 mm?* 3...200 mm?

Possibilita di regolazione

Potenziometro

Nessuna possibilita
di regolazione

Nessuna possibilita
di regolazione

Diametro punto luminoso/distanza 7mm/ 100 mm |7 mm/ 100 mm 7 mm /100 mm
Tensione di alimentazione Uy DC 10...30V? DC 10...30V? DC 10..30V?
Corrente di uscita I,y 100 mA 100 mA 100 mA
Sequenza di commutazione max. 1,000 HZ® 1,000 HZ® 1,000 HZ®
Tempo di reazione max. < 0.5 msb < 0.5 ms® < 0.5 ms®

Tipo di protezione

IP67,IP68,IP6OK!!

IP67,IP68,IP6OK!!

IP67,IPGS,IP6OK!!

Classe di protezione

ne

1ne

ns

Commutazioni di protezione

A,B,D®°

A,B,D°

A,B,D°

Temperatura ambientale di funzionamento 25 °C...+55 °C

-25 °C...+55 °C

-25°C...+55 °C

Tastgut mit 90 % Remission (bezogen auf Standard-Weif3 DIN 5033)
Grenzwerte; Betrieb im kurzschlussgeschitzten Netz max. 8 A; Restwelligkeit max. 5 Vgg
Gebrauchskategorie: AC-15, DC-13 (EN 60947-1)
Mit Hell- / Dunkelverhaltnis 1:1
Signallaufzeit bei ohmscher Last
gultig fur Q\ auf Pin2, wenn per Software konfiguriert
Bemessungsspannung DC 50 V
10 A = Uy-Anschlisse verpolsicher

B = Ein- und Ausgange verpolsicher

D = Ausgange Uberstrom- und kurzschlussfest
11 |P68: secondo EN 60529 (10 m profondita dell’acqua / 24 h).
IP69K: secondo ISO 20653:2013-03.

0 N O 0o b~ N
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Producto descrito
GR18 Inox
GRTB18(S)V

Fabricante

SICK AG
Erwin-Sick-Str. 1
79183 Waldkirch
Alemania

Centro de produccion

SICK, Malasia

Informacioén legal

Este documento esta protegido por la legislacion sobre la propiedad intelectual. Los
derechos derivados de ello son propiedad de SICK AG. Unicamente se permite la repro-
duccién total o parcial de este documento dentro de los limites establecidos por las
disposiciones legales sobre propiedad intelectual. Esta prohibida la modificacién, abre-
viacién o traduccién del documento sin la autorizaciéon expresa y por escrito de SICK
AG.

Las marcas mencionadas en este documento pertenecen a sus respectivos propieta-
rios.

© SICK AG. Reservados todos los derechos.

Documento original

Este es un documento original de SICK AG.

CED O OB
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51 INDICACIONES DE SEGURIDAD

51 Indicaciones de seguridad

= Lea las instrucciones de uso antes de efectuar la puesta en servicio.

La conexion, el montaje y el ajuste deben efectuarlos exclusivamente técni-

cos especialistas.
= No se trata de un componente de seguridad segln la Directiva de maquinas de la

UE.
= Power supply: Class 2

Enclosure type 1

= Proteja el dispositivo contra la humedad y la suciedad durante la puesta en servi-
cio.

= Las presentes instrucciones de uso contienen informacion que puede serle nece-
saria durante todo el ciclo de vida del sensor.

52 Uso conforme a lo previsto
La GRTB18(S)V es una fotocélula optoelectronica de deteccion sobre objeto (en lo
sucesivo llamada sensor) empleada para la deteccion optica y sin contacto de objetos,

animales y personas. Cualquier uso diferente al previsto o modificacion en el producto
invalidara la garantia por parte de SICK AG.

53 Elementos de mando y visualizacion
Fotocélula de deteccion sobre objeto con supresion de fondo.

Tabla 26: Dibujos acotados

M18x1 . M18x1 M18x1 .
QM g @ g @ .9
- ? ? 9 2
H - N <
- - — ~
N — ~ 0
—~ ~[~~ ~[~ ~ -
q N Sl ald &
o ® S ® P S ®
8 8] 8 2
| 2 5 |
| |
®

4.7 (0.19) 4.7 (0.19)

S
\72 4.7 (0.19) .
\72 4.7 (0.19)
Figura 58: Diseno corto, poten-
Figura 56: Diseno corto, cable Figura 57: Disefio corto, conec- ciémetro, cable de conexion Figura 59: Disefio corto, poten-

de conexion tor macho M12 ciémetro, conector macho M12
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ELEMENTOS DE MANDO Y VISUALIZACION 53

Misxl,
@y g
3
I
3| ®
a1
™
[42]
N~

4.7 (0.19)

Figura 60: Diseno largo, cable
de conexion

Conexion
Rosca de fijacion M18 x 1

Potenciémetro, 270°
Pantalla LED (4 x)

Eje éptico del receptor
Eje dptico del emisor
sentido preferente

CESNCNCONCRONONC)

54 Montaje

021184 | SICK
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49.3 (1.94)

73.4 (2.89)

4.7 (0.19)

Figura 61: Diseno largo, conec-
tor macho M12

Tuerca de fijacion (2 x); WS24, acero inoxidable

Figura 64: Elemento de control:

Montar el sensor en una esc
rios SICK).

@ M18x1 B @ M18x1 —_
©
<3 | <2
— S| — S|
- g e 2
<
&) « > «
) ~— - 3 ~
~| < m ~ (32}
Q™ O 5™ r
oD < | <
oY S|
™ <
N~ ]
N~
oF 4 7 | Q)
do ‘
L _{
5

S
/

\ZZL 4.7 (0.19)
Figura 63: Diseno largo, poten-
ciémetro, conector macho M12

Figura 62: Diseno largo, poten-
ciémetro, cable de conexion

Distancia de conmutacion

uadra de fijacion adecuada (véase el programa de acceso-
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55 INSTALACION ELECTRONICA
max. 90 Nm
Respetar el par de apriete maximo admisible del sensor de 90 Nm.
Respetar la orientacion preferente del objeto con respecto al sensor, véase tabla 26.
55 Instalacion electronica

62

Los sensores deben conectarse sin tension (Vg = O V). Debe tenerse en cuenta la

siguiente informacién en funcién de cada tipo de conexion:

- Conexion de enchufes: asignacion de terminales
- Cable: color del hilo

No aplicar o conectar la fuente de alimentacion (Vg > 0 V) hasta que no se hayan finali-
zado todas las conexiones eléctricas. En el sensor se ilumina el LED indicador verde.

Explicaciones relativas al esquema de conexion (tablas 2 y 3):
Q/ Q = salidas conmutadas

n. c. = no conectado

CC:10... 30 V CC, véase ,Datos técnicos*, pagina 67

Tabla 27: CC
GRTB18(S)V x1Axxx x13xxx X24xxx X23xxx
+(L+) +(Lt) +(L+) +(L+)
2 Q n.c. Q n. c.
3 -(M) -(M) - (M) - (M)
4 Q Q Q Q

——

1 =brn (marrdén) | 1= brn (marrén)
2 = wht (blanco) -
3 =Dblu (azul) 3 =Dblu (azul)

4 = blk (negro) 4 = blk (negro)
0,14 mm?2 0,14 mm?2
AWG26 AWG26

8021184 | SICK
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PUESTA EN SERVICIO 56

Tabla 28: CC
N\
= [
PNP: Q (< 100 mA) I N S
N | |
| Q | Q
| L | L
L ™ L W™
NPN: Q (£ 100 mA) S B I A
| | | |
| Q | Q
B o,
Lo ™ Lo ™
PNP: Q (< 100 mA) I R
| | N
| Q | Q
| L | L
L ™ . W™
NPN: Q (< 100 mA) I A B S
| | | |
| Q | Q
o, o,
Lo ™ Lo ™

56 Puesta en servicio

1  Alineacion
Orientar el sensor hacia el objeto. Debe seleccionarse una posicion que permita que el haz
de luz roja del emisor incida en el centro del objeto. Hay que procurar que la apertura
Optica (pantalla frontal) del sensor esté completamente libre [véase figural.

Figura: Alineacion

2 Distancia de conmutacion

021184 | SICK
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56 PUESTA EN SERVICIO

64

Comprobar las condiciones de aplicacion: comparar la distancia de conmutacién y la dis-
tancia respecto al objeto o al fondo, asi como la capacidad de reflectancia del objeto, con
el diagrama correspondiente [véase figura 65] (x = distancia de conmutacion, y = zona de
transicion entre la distancia de conmutacion ajustada y la supresion del fondo en % de la
distancia de conmutacion (reflectancia del objeto / reflectancia del fondo)). Reflectancia:
6% = negro M, 18% = gris @, 90% = blanco @ (referido al blanco estandar segin

DIN 5033). Recomendamos realizar los ajustes con un objeto de reflectancia baja.

La distancia minima (= y) para suprimir el fondo puede calcularse a partir del diagrama

[ véase figura 65 @] del modo siguiente:

Ejemplo: x = 150 mm, y = 20 => 20% de 150 mm = 30 mm. Es decir, el fondo se supri-
mira a partir de una distancia de > 180 mm del sensor.

Mindestabstand in mm (y) zwischen eingestelltem

Schaltabstand und Hintergrund (weif3, 90%) in %-Abhangigkeit weiRer Hinter-
des Schaltabstandes grund (90%)

y
25

20 6%/90% : ]
O) ! . y |
15 Beispiel:
Schaltabstand auf Schwarz, 6%,
18%/90% x =100 mm, y = (10% von 100 mm) =10 mm
10
2

y ()
/ / 90%/90%
) / / /®
Z / X

0 50 100 150 200 250 300
Abstand in mm

@ Schaltabstand auf Schwarz, 6 % Remission
@ Schaltabstand auf Grau, 18 % Remission
® Schaltabstand auf Weif3, 90 % Remission

Figura 65: Distancia de conmutacion de hasta 300 mm

Para verificar el funcionamiento, véanse figura 66 y la tabla 3. Si la salida conmutada no
se comporta segun la tabla 3, comprobar las condiciones de aplicacion. Véase la seccion
“Diagnoéstico de fallos”.

Ajuste de la distancia de conmutacion

Sensor sin posibilidad de ajuste: el sensor esta ajustado y listo para su uso.

Con el potenciémetro (tipo: 270°) se ajusta la distancia de conmutacién. Giro hacia la
derecha: aumenta la distancia de conmutacién; giro hacia la izquierda: se reduce la dis-
tancia de conmutacion. Recomendamos poner la distancia de conmutacién en el objeto,
p. €j. véase tabla 29. Una vez ajustada la distancia de conmutacién, retirar el objeto de la
trayectoria del haz, con lo cual el fondo se suprimird y la salida conmutada cambiara
[véase tabla 28].

Tabla 29: Ajuste de la distancia de conmutacién

N =
Y L E ] =

(@)

T
|

8021184 | SICK
Subject to change without notice



RESOLUCION DE PROBLEMAS 57

& ®

i

I

il

Y
sl5

sl

LR

O

]

El sensor esta ajustado y listo para su uso.

[O |mp| © jwap| O |

Figura 66: Deteccion

57 Resolucion de problemas

La tabla “Resolucion de problemas” muestra las medidas que hay que tomar cuando
ya no esta indicado el funcionamiento del sensor.

57.1 Tabla de solucion de problemas

Tabla 30: Resolucién de problemas

LED indicador / imagen de
error

Causa

Accion

El LED verde no se ilumina

Sin tensién o tensién por
debajo de los valores limite

Comprobar la fuente de ali-
mentacién, comprobar toda la
conexion eléctrica (cables y
conectores)

El LED verde no se ilumina

Interrupciones de tension

Asegurar una fuente de ali-
mentacion estable sin inte-
rrupciones de tension

El LED verde no se ilumina

El sensor esta defectuoso

Si la fuente de alimentacion
no tiene problemas, cambiar
el sensor

El LED amarillo parpadea

021184 | SICK
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El sensor aln esta operativo,
pero las condiciones de servi-
cio no son 6ptimas

Comprobar las condiciones de
servicio: Alinear el haz de luz
(spot) completamente con el
objeto / Limpieza de las
superficies 6pticas / Reajus-

65



58 DESMONTAJE Y ELIMINACION

58

59

66

LED indicador / imagen de
error

Causa

Accion

tar la sensibilidad (potenci6-
metro) / Comprobar la distan-
cia de conmutacion y, si es
necesario, adaptarla, véase
figura 65, pagina 64

El LED amarillo se ilumina, no
hay ninglin objeto en la trayec-
toria del haz

La distancia entre el sensory
el fondo es insuficiente

Reducir la distancia de con-
mutacion, véase figura 65

El objeto se encuentra en la
trayectoria del haz, el LED ama-
rillo no se ilumina

La distancia entre el sensory
el objeto es excesiva o la dis-
tancia de conmutacion ajus-

tada es insuficiente

Aumentar la distancia de con-
mutacién teniendo en cuenta
la distancia entre el sensory
el fondo, véase figura 65

Desmontaje y eliminacion

El sensor tiene que eliminarse siguiendo la normativa aplicable especifica de cada
pais. Los materiales valiosos que contenga (especialmente metales nobles) deben ser
eliminados considerando la opcion del reciclaje.

Mantenimiento

Los sensores SICK no precisan mantenimiento.
A intervalos regulares, recomendamos:

e Limpiar las superficies Opticas externas
e  Comprobar las uniones roscadas y las conexiones.

No se permite realizar modificaciones en los aparatos.

Sujeto a cambio sin previo aviso. Las propiedades y los datos técnicos del producto no
suponen ninguna declaracion de garantia.

8021184 | SICK
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DATOS TECNICOS 60

60 Datos técnicos

GRTB18(S)-xxx1xV | GRTB18(S)-xxx3xV | GRTB18(S)-xxx2xV
Distancia de conmutacion 3...300 mm 3...100 mm 3...200 mm
Distancia de conmutacion max. 3...300 mm? 3..100 mm?* 3...200 mm?

Posibilidad de ajuste

Potenciometro

sin posibilidad de
ajuste

sin posibilidad de
ajuste

Diametro del punto luminoso/distancia 7mm/ 100 mm |7 mm /100 mm 7 mm /100 mm
Tension de alimentacion Uy DC 10...30V? DC 10...30 V2 DC 10...30V?
Intensidad de salida I,y 100 mA 100 mA 100 mA
Secuencia de conmutacién max. 1,000 Hz® 1,000 Hz® 1,000 Hz®
Tiempo de respuesta max. < 0.5 msb < 0.5 ms® < 0.5 ms®

Tipo de proteccion

IP67,IP68,IP6OK!!

IP67,IP68,IP6OK!!

IP67,IPGS,IP6OK!!

Clase de proteccién

ne

ne

ns

Circuitos de proteccion

A,B,D®°

A,B,D°

A,B,D°

Temperatura ambiente de servicio

-25°C...+55 °C

-25 °C...+55 °C

-25°C...+55 °C

Tastgut mit 90 % Remission (bezogen auf Standard-Weif3 DIN 5033)
Grenzwerte; Betrieb im kurzschlussgeschitzten Netz max. 8 A; Restwelligkeit max. 5 Vgg
Gebrauchskategorie: AC-15, DC-13 (EN 60947-1)

Mit Hell- / Dunkelverhaltnis 1:1
Signallaufzeit bei ohmscher Last

0 N O 0o b~ N

Bemessungsspannung DC 50 V
10 A = Uy-Anschlisse verpolsicher
B = Ein- und Ausgange verpolsicher

D = Ausgange Uberstrom- und kurzschlussfest

gultig fur Q\ auf Pin2, wenn per Software konfiguriert

11 |P68: conforme a EN 60529 (10 m de profundidad en el agua / 24 h).

IP69K: conforme a ISO 20653:2013-03.
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" R IEREE .

NAITFEE I AGZH I TESZ. TRIIZE,
m JERRERAIRIE S P E NI R 2 5B,

m  Power supply: Class 2

Enclosure type 1

n EIREN N TR,
" RRFERPES T ERSREM AR OLFIZINES.

62 HZE &

GRTB18(S)V 2— 8RSt BfERkas (TN ERER") . ATYE. o)
PR FBIFREARZOC AN, RAAT BB HLE, N SICK BRI
B RRATEIIRE R,

63 BENRETRTH
s SRR ST F R

% 31 R1E
M18x1 . M18x1 . M18x1 M18x1 .
& —— @ = @ @ <8
S S SH
9 o) 8|
3 3 g
] ~ 0
—~ ~|~ = ~ iy
N N N =g N
& ® SP ©) g Sk ®
5 5 5 2
4
| 0 | @
o
a2 0] ®

e/igi f‘ -
®
\Zi’ 4.7(0.19) \7/2\ 4.7 (0.19)

G 69: A2, Blritf, &

HHS 7 W, BEBH 17 68: 4519, MI2 HFE spn HEE] 70 AR, BT,
M12 #5%
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63 FfEME R

Misxl, Misxl Migxl, Misxl
@+ _g @, <8 @ .8 @ <8
S S — S| — S|
_ A %) %
=3 =3 =3 ~ 3 ~
3 3 S d| S 32
I — — —
~ = ) —~| [<0) ) ™
Zlm ® 5|m 3 $|m ® s 5™ o
olo @ [0y oo < ®| o <
—<t o< — < o<
[42] ~ [42] ~
p < p <
~ %) ~ %
~ ~
3 3 1 2 3
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{ oW 4
— O |
S,
5

u\ "‘c. / S
.@ 4.7 (0.19) \72\/ .
g (0.19)
/|//72

A

THIRL M18 x 1

BEFEIER (2 x); WS24, g
Bfiit, 270°

LED $&7RKT (4 x)

e, S

FeH, AEIES

ik FmE

CESNCNCONCEONONC)

HHE 75: IRIETTIE: Hh &/

64 RR

RBBRTEAGENRERE (B0 SICK EE4HER) .
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BBf-72%% 65

max. 90 Nm

S EIERESHNRAIFTEIM%ES 90 Nm,
DUERES ASEY, S EEYMARIMSG AL, S8 &% 31,
65 BFRE

WIETHRERS (Uy = 0V) ExEREG. [IEFREEER, TETINEE:

- EkEE 5lEnEC
- B4 BEEHe

SRR BSERR, 4 AEmsEEBEMfs (Uy>0V) . FRESINEe
LED 5 RKT =i,

ek (& 270 3) iREA:
Q/Q = FFxEMt

n. c. = R&ER
DC:10...30 VDC, &0l  HASH“, F£78 T
& 32: DC
GRTB18(S)V x11xxx x13xxx X24XXX X23xXX
1 + (L+) + (L+) + (L+) + (L+)
2 Q n. c. Q n. c.
3 - (M) - (M) - (M) - (M)
4 Q Q Q Q
I > iﬁ? > < 4 3| 4 3
1 =brn (t5) 1=brn (#5)
2 =wht (B) - 1 2 |1 2
3 =blu (I) 3 =blu (i)
4 =blk (2£) 4=blk ()
0.14 mm2 0.14 mm?2
AWG26 AWG26
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66 iFid

1% 33: DC

N\ ’

PNP: Q (< 100 mA) . T
N |
i Q
l - (M) l - (M)
_ .
NPN: Q (< 100 mA) ., 3
| |
Q Q
u—(M) l - (M)
. .
PNP: Q (< 100 mA) -7 7

i
L

| o+
= %

NPN: Q (< 100 mA)

i
L

+(

|
E

e L L

| o+
= %

L
e L L

|
L

66 LE)ES

1 R
BIEREENENIR, WIREAL, WRLEeASHCRN DY TE, R, FOEEER
FBRRFEAO ERFRIPSE) N EAER (=0 iEE].

HEE: 1
2 fRRBRIEEE
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SEFASZME: FAMBMIER [ fEE 76] AL BNIESIIYAES, B2
&%P—SE’J&ET EN (x = fLARNEERS, v= EIREAMA RN EIEEFAN A BN IEE T
=HE] (8B40 %) ZEFSEX (WiRkEttt/ SR RkETtL) . REtL: 6% = B&
@, 18% = e @, 90% = HE @ (DIN 5033 M/EEMT/EEI) o BATENER RS
ELE RIS TIRE
BRSNS/ NER(=y) TIHREER [ 2 1HE 76 O] =T AEMRE:

Rl x =150 mm, y =20 => 20% f9 150 mm = 30 mm.B}, B8 >
180 mm B, ZHEEHIFIE =

Mindestabstand in mm (y) zwischen eingestelltem
Schaltabstand und Hintergrund (weif3, 90%) in %-Abhangigkeit weiRer Hinter-
des Schaltabstandes grund (90%)

y
25

20 6%/90% I ]
@/ | X y
15 Beispiel:
Schaltabstand auf Schwarz, 6%,
18%/90% x =100 mm, y = (10% von 100 mm) =10 mm
10

y @

/ 90%,/90%
/ /®
] .
0 50 100 150 200 250 300
Abstand in mm

L/
=

(0]

® Schaltabstand auf Schwarz, 6 % Remission
@ Schaltabstand auf Grau, 18 % Remission
@ Schaltabstand auf Weif3, 90 % Remission

HHE 76. 3R BLEEEE 300 mm

288 {EE 77 FARE 3 WENEE. NREAXEREHNRIAFTERERE 3, MAeERE
%M. SIMEZIET.

RN PR IRE

ERIRELRE: FRSBCIREF ERIE.
EABAT (BS: 270°) IREMARNIER. mANKRY: REMARNIES, [ZA
ekt PHRAMARIER, HATBIWEMARNIEEREIE, flal =01 =15 34, fiR
IR %Eﬁu%mﬁk): RN, BN, BHHERAREFXERL
(Z 33]

FHE 34: BRIV IRE

4 5

‘@ I E]]

75
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67.1 WEHEBR RS

IR 35 HIERG

LED #57RKT / BER RE b2

%6 LED k=it T B EHBEKTRRE TR, MERABESE

# (BENEER)
% LED k=i B[ Ry MR ERAR RE To h ity
FE LED kA= ERERR gE%EE,ﬁE%, SRS
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, & LED Ntk

RECESEENE, O
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MEBTBITHRE: KR (ﬁ:
B&) J'Gé?j/&%f$ / /IE.I/|:|
FRE / EINZERYE
(BAO) / MaEkA RN ER
B, LEMAE, =1
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PREIFIRFALE 68

68 IFEDFOEFOIE

WIIRIE LA ERNERENEF LIEERES. MREPEFROtE (LHZ
SER) . WAERFCER EH A,

69 fRIT

SICK {ER 23 L ERTT.
BATEW, TH:

o BARKNE
o NEBMREETIERERE

MM IREHITELER,
WMBERASBITEN. Frahar miF e R ARSI TURE,
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70 EARSH

70 BRARSH

GRTB18(S)- GRTB18(S)- GRTB18(S)-

xxx1xV Xxx3xV Xxx2xV

FFREE 3..300 mm 3..100 mm 3..200 mm

BRAFXIES 3..300 mm’ 3..100 mm’ 3..200 mm’

A =R ivans N RS TEEET

KB ER/EE 7mm/100mm [7 mm /100 mm |7 mm /100 mm

HEBE Uy DC 10..30V2 |DC 10.. 30 V2 DC 10 ... 30 V2

IR |nax 100 mA 100 mA 100 mA

BRAFFXREINF 1,000 Hz5 1,000 Hz5 1,000 Hz5

xR 8] < 0.5 ms® < 0.5 ms® < 0.5 ms®

Vapineit] |1P67,IP68,|P69K‘ IP67,IP68,IP6IK!! | IP67,IP68,IP6IK!

MRER I I8 e

{RIFEREE A,B,D™ A,B,D° A,B,D1°

TEMERE -25°C ... +55 °C|-25 °C ... +55 °C |-25 °C ... +55 °C

- 00 N O O B~ N =

o

78

Tastgut mit 90 % Remission (bezogen auf Standard-WeiB DIN 5033)
Grenzwerte; Betrieb im kurzschlussgeschutzten Netz max. 8 A; Restwelligkeit max. 5 Vg
Gebrauchskategorie: AC-15, DC-13 (EN 60947-1)

Mit Hell- / Dunkelverhéltnis 1:1

Signallaufzeit bei ohmscher Last

gultig far Q\ auf Pin2, wenn per Software konfiguriert
Bemessungsspannung DC 50 V

A = Uy-Anschlisse verpolsicher

B = Ein- und Ausgéange verpolsicher

D = Ausgange Uberstrom- und kurzschlussfest

IP68: 1R#E EN 60529 (10 m &® / 24 h)

IP6OK: 1R#E ISO 20653: 2013-03,
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max. 90 Nm

T OEMNILY ORKEFEME 90 Nm Z:8FLTL 20N,

TYHICH L THRYAMRHATRER ARICH D E 2R L T ES L K 36 &
]

75 Lo
LYY OEEEEEL (U, = 0V) TITORITNIEERD FEA. FEF 1 TS0

TUTOEHREETFLTLEE LN

- ARV YER EVEE
- =TI DiReE

IRTOBSHEBREZEGL THSHIEETL (Vo> 0V) ZEIN. HBWIEREZ AN
TLIEE, BT ORED LED RRNETLET,

FeiRRIDFRAR (R 2 B KU 3):
Q/Q=RAvyFvIHh
n. c. = RIEHT

DC:10...30 VDC. & Bt X— 89
£ 37: DC
GRTB18(S)V x11xxx x13xxx X24XXX X23xXX
1 + (L+) + (L+) + (L+) + (L+)
2 Q n. c. Q n. c.
3 - (M) - (M) - (M) - (M)
4 Q Q Q Q
I ) < ) < 4 3 4 3
1=% 1=%
2=H -
1 2 1 2
3=%5 3=%
4=-2 4=F
0.14 mm2 0.14 mm?2
AWG26 AWG26
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FRAZMHZERL TSV R E ST AER E OB, 15 CICHSY

DRFEREIGT DR [20E M 87] LBELET (x = mHIES#. v=3%ELHRHIER

Bt C R O%E L TOE RIS & OMOERER (WRMRHE / ERERFE)).

REE. 6% = 26 O, 18% =k 2. 90% = B ® (DIN 5033 [CEHML=H). &

SRR E EAL TEET 3 L EBBHLET,

BERME DD DOE/NER (=y) IR [ SR K 87 Q] MhSUTOLSICFE#ES
ENTEXT:

Bl:x=150mm, y=20=>150mm=30mmD>%5 20%, 2EHtvHHhSDH

fRAY 180 mm K H REWEHICHERMIGIENET.

Mindestabstand in mm (y) zwischen eingestelltem

Schaltabstand und Hintergrund (weif3, 90%) in %-Abhangigkeit weiRer Hinter-

des Schaltabstandes grund (90%)

y
25

20 6%/90% I ]
@/ | X y
15 Beispiel:
Schaltabstand auf Schwarz, 6%,
18%/90% x =100 mm, y = (10% von 100 mm) =10 mm
10

4 @
/ 90%/90%
5 / L~ /®’
Z " )
0 50 100 150 200 250 300
Abstand in mm

® Schaltabstand auf Schwarz, 6 % Remission
® Schaltabstand auf Grau, 18 % Remission
@ Schaltabstand auf Weif3, 90 % Remission

& 87: ERAM% M EEAE 300 mm
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Z DR, “Eti?[D%'Jéh Ay FYITHNNERLET [Z] & 38].
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GRTB18(S)- GRTB18(S)- GRTB18(S)-

xxx1xV Xxx3xV xXxx2xV

1% HH &0 3..300 mm 3..100 mm 3..200 mm

BRI EHE 3...300 mm! 3..100 mm' 3..200 mm'

REAE n;% vyaAi— |BREAELZL HEAERL

KED ARy b/ IEE 7mm/100mm [7 mm /100 mm |7 mm /100 mm

HisEE U, DC 10..30V2 |DC 10 .. 30 V2 DC 10 ... 30 V2

HAER Inax. 100 mA 100 mA 100 mA

BRRA Y FVIERKEH 1,000 Hz5 1,000 Hz5 1,000 Hz5

BRAISERE < 0.5 ms® < 0.5 ms® < 0.5 ms®

RIEEFR |1P67,IP68,|P69I<‘ IP67,IP68,IP6IK!! | IP67,IP68,IP6IK!

REV TR I8 HE HE

[BlEE{RE A,B,D'° A,B,D0 AB,D'®

BEDRE (fF&h) 25 °C ... 455 °C|-25 °C ... +55 °C |-25 °C ... +55 °C

- 00 N O O B~ N =

o

021184 | SICK
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Tastgut mit 90 % Remission (bezogen auf Standard-WeiB DIN 5033)
Grenzwerte; Betrieb im kurzschlussgeschutzten Netz max. 8 A; Restwelligkeit max. 5 Vg
Gebrauchskategorie: AC-15, DC-13 (EN 60947-1)

Mit Hell- / Dunkelverhéltnis 1:1

Signallaufzeit bei ohmscher Last

gultig far Q\ auf Pin2, wenn per Software konfiguriert

Bemessungsspannung DC 50 V

A = Uy-Anschlisse verpolsicher

B = Ein- und Ausgéange verpolsicher

D = Ausgange Uberstrom- und kurzschlussfest

11 1P68: EN 60529 [T#EHL (K% 10 m / 24 h),

IP69K: Nach ISO 20653:2013-03.

89
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OnucaHue NpoAayKTa
GR18 Inox
GRTB18(S)V

U3rotoBUTEND

SICK AG

Erwin-Sick-Str. 1

79183 Waldkirch
Deutschland (fepmaHus)
MecTo U3rotoBA€HUSA

SICK, Manai3usa

MpaBoBble NnpUmMmeYaHusn

AaHHan AOKyMeHTaUMA 3allMLleHa aBTOPCKUM npaBoM. O60CHOBaHHbIE TakUM 06pa3om
npaBa coxpaHstoTca 3a dprpmoit SICK AG. TvpaxrnpoBaHUe AOKYMEHTaLMK UAWM €€ YacTK
AOMNYCKAETCSsl TOAbKO B paMKax NMOAOXEHWI 3aKoHa 06 aBTOPCKMX NpaBax. BHeceHue B
AOKYMEHTALMIO UBMEHEHUH, COKpaLLEHUE UAW NEPEBOA €€ COAEPKMMOro 63 OAHO3HaY-
HOro NMCbMeHHOro coranacus doupmbl SICK AG 3anpeLueHo.

Tosaprle 3Haku, ynomMmaHyTtble B AdHHOM AOKYMEHTE, ABAAOTCA COBCTBEHHOCTHIO COOT-
BETCTBYHOLLLETO BAGAEAbLA.

© SICK AG Bce npaBa 3alUpmLLEHbI.

OpUrMHaAbHbIN AOKYMEHT

HacTosilmin AOKYMEHT ABASIETCA OPUIMHaAbHbIM AOKYMeHTOM SICK AG.

C €D ®rum O\ G
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YKASAHWS MO TEXHUKE BE3OMACHOCTM 81

81 YKka3aHuA no TexHuke 6es3onacHoOCTU

u Mepea BBOAOM B 3KCMAyaTaLMio U3yUmUTE PYKOBOACTBO MO SKCNAyaTaLMK.

MoaKAKOUEHME, MOHTaX M YCTAHOBKY MOPYYaTh TOAbKO CrieLManmcTam.

= /\aHHOe YCTPOMCTBO He siBAAETCA 060pya0BaHMEM A obecneyeHns 6e30nacHOCTH
B COOTBETCTBMU C AvpekTnBoi EC no malumHHOMY 060pyAOBaHMIO.

= Power supply: Class 2
Enclosure type 1

= [lpu BBOAE B 3KCMAyaTaLMIO CAEAYET 3aLLUMTUTL YCTPOMCTBO OT NOMaAaHUS BAGTU U

rpsAsu.
= B AaHHOM PYKOBOACTBE MO 3KCMAyaTaLMK COAEPXMUTCS MHbOpMaLmMa, Heobxoanmas

Ha NPOTAXEeHUN BCETo XU3HEHHOIO LIMKAG AaTUMKa.

82 MpumeHeHUe No Ha3HaYEeHUIo
GRTB18(S)V saBasieTca GOTOINEKTPUUECKUM AGTUMKOM AMDDY3MOHHOIO TMNa (B AAAbHEN-
LIEeM Ha3blBaEMbIM «AQTUMK») U UCMOALIYETCS A ONTUUECKOW BECKOHTAKTHOM perucTpa-
LMW NPEAMETOB, XMBOTHbIX M AHOAEN. B cAyuae MCNoAb30BaHMS YyCTPOMCTBA ANA MHbIX

LieAelt, a TakKe B CAydae BHECEHUS B U3AEAME UBMEHEHWI, AOObIe NPETEH3NN K
koMmnaHuu SICK AG Ha npepoCTaBAEHUE rapaHTUM UCKAKOUAIOTCA.

83 AAeMeHTbl ynpaBA€HUA U UHAUKATOPbI

DOTOINEKTPUUECKNI AATUMK AUDDY3MOHHOTO TUMA C NOAABAEHWEM 3apHETO GOHa.

Tabaunua 41: [abapuTHbIe YepTexu

@ M18x1 M:LSXZI_
‘w‘-' ‘ <rr'
o) < I — g
] 8 ] 4
o < - Z
Z — ~ * 00
—~|~ —~|~ ~
[ S p ~
o HE b=
oo B3 RIS q& Ok
o o <
5] 8 2
t Te}
| ] © | @

.@ 4.7 (0.19)

/
\72 4.7 (0.19) \Zf 4.7 (0.19)
PucyHok 89: KopoTkuii . PucyHok 91: KopoTtkuri v
BapHaHT, COEAMHUTEABHbIN Pucyriok 90: Koporkui BapHaHT, MOTEHLIMOMETD, coe- PHCYHOK 92: Kopotkuii
Kage/\b , COeA BapuaHT, pasbem M12 AMHUTEAbHBI Kabenb BapUaHT, NOTEHLIMOMETP,
pasvem M12

021184 | S
ubject to cl a ge without notice

93



83 3AEMEHTbI YIPABAEHUA U MHAUKATOPbI

M18x1, M18x1 _ M1sxl, Misxl
Q" .3 @— _@ @r—jjg B @r—jjg B
o o = =
— | | o
=3 =3 =3 ~ 3 ~
o o ! sl S 3
— I I I
~| Z) —~| o Z )
g ® 5| 3 3| O 5| ¥
M) © (o oo < 0| <
- < o< (‘; < oS
™ <~ %) <,
N~ ) N~ )
N ~
’ | 28 : ’ 3
—Q |
i -

/ / S . / e
7.0. ®

7| 47019 7| | 47 010 @» 47019

PucyHok 95: AMMHHbIN BapUaHT,

: i PucyHok 96: AMHHBIH BapHaHT,
PucyHok 94: AMuHHBIN BaPUEHT, 1y e HLIMOMETD, COBAMHMTEND- CyHOK 96: An apuaHT,

noteHumMomertp, pasbem M12

PucyHok 93: AMMHHbIN BapUaHT,
COEAMHUTEABHbIN KabeAb

pasbem M12 HbIf kabeAb
® CoepnHeHue
@ KpenexHas pesbba M18 x 1
® KpenexHas raika (2 x); WS24, HepxasetoLas cTanb
@  MoteHumomeTp, 270°
®  CBETOAMOAHBIN MHAMKATOP (4 LITYKM)
®  OntMyeckasn oCb, MPUEMHUK
@ Ontuyeckas ocb, NepeaaTInK
MpeanouTUTEABHOE HanpaBAeHUe
+ : -
.
0 O
PucyHoK 97: SAeMEHT yrnpaBAeHUS: pacCTosiHUe cpabaTbiBaHUs
84 MoHTax

YCcTaHOBMWTE AATUMK Ha NMOAXOASILLLEM KPEMEXHOM YTrOAKE (CM. NporpamMmmy npruHapAeXHOC-
Ten ot SICK).

8021184 | SICK
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NOAKAIOYEHWUE SAEKTPOHUKKN 85

max. 90 Nm

BblaepxuBanTe MakCUManbHO AOMYCTUMbI MOMEHT 3aTsXKKKU pAaTumka B 90 Hm.

YuutbiBaTh NPEANOYTUTEABHOE HaNpaBAEHWUE 06BbEeKTa OTHOCUTEABHO AaTUMKa

Tabanua 41.

85 MoaKAKOUEHUE INEKTPOHUKU

MoAKAOUEHME AGTUMKOB AONMKHO MPOU3BOAUTLCS MPU OTKAKOUEHHOM Hamnps>KeHUU nuta-
Husa (Uy = 0 B). B 3aBMCMMOCTH OT TUMa NOAKAKOUEHUSA CAEAYET NMPUHATbL BO BHUMAHWE

CAEAYIOLLYHO MHDOPMaUMIO:

- LLitencenbHbIM paS'béM: pacnoAOXeHne BbIBOAOB

- Kabenab: UBET X1AbI

MNopaBaTtb HaNPsXXeHUe NUTaHUA U BKAKOYaTb MCTOYHUK HaNpPsKEHUS TOAbBKO NOCAE 3aBep-
LLIEHUA MNOAKAIOYEHUST BCEX SAEKTPUYECKMX coepmnHenun (Uy > O B). Ha paTumke 3aro-

paeTcs 3eAEHbIN CBETOAMOAHBINA MHAMKATOP.

MosACHEHUS K CXeMe MOAKAKUEHUI (TabAMLpbl 2 U 3):

Q/ Q = nepekaoyaoLLME BbIXOAbI

Nn. C. = HE NOAKAOYEH

DC: 10 ... 30 B noct. Toka cm. ,TexHu4eckue xapaktepuctuku®, ctpanuua 100

Tabaunua 42: nocT. ToK

GRTB18(S)V x1Axxx x13xxx X24xxx X23xxx
+(L+) +(Lt) +(L+) +(L+)
2 Q n. c. Q n. c.
3 -(M) -(M) - (M) - (M)
4 Q Q Q Q

L

1 = brn (Kopu4He-
BbIN)

2 = wht (6eAbli1)
3 = blu (cMHUI)
4 = blk (uepHbIN)
0,14 mm2
AWG26

=

1 = brn (Kopu4He-
BbIW)

3 = blu (cuHUI)
4 = blk (uepHbIN)
0,14 mm2
AWG26

021184 | S
ubject to ch ge without notice

95



86 BBOA B 3KCMNAYATALMIO

Tabaunua 43: nocT. ToK

N\
== y

PNP: Q (< 100 mA) I N S

RN | |

| Q | Q

l | - (M) l | M

L. L ™
NPN: Q (£ 100 MA) I AP I A

| | | |

| Q | Q

IS B

L. Lo ™
PNP: Q (< 100 mA) I R

| | N

| Q | Q

l | - (M) l | M

L. 1 I
NPN: Q (< 100 mA) I A B S

| | | |

| Q | Q

l | - l Ll M

L. Lo ™

86 BBoA B akcnAyaTauuio
1 BblpaBHUBaHuWe

96

Mpoun3BecTV BbIBEPKY AaTUMKa MO OAHOM OCU C 06bEKTOM. BbibepuTe Takyto No3uLmto, YTobbl
KpacCHbIM AyY NepesaTumka nonapan B LeHTp o6bekta. OnTMueckoe otBepcTUe (GpoHTanbHOoe
CTEKAO) Ha AATUMKE AOMKHO BbITb MOAHOCTLIO CBOBOAHBIM [CM. PUCYHOK].

PucyHok: BeipaBHuBaHWe

PaccrosiHue cpabaTtbiBaHUs

8021184 | SICK
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BBOA B SKCIMAYATALIMIO 86

MpoBepPUTb YCAOBUS MPUMEHEHWA: CKOPPEKTUPOBATb PACCTOsIHUE cpabaTbiBaHWA U AUCTaH-
LMo A0 06beKTa / GOHa, a TaKKe APKOCTb 06BEKTA C MOMOLLLIO COOTBETCTBYHOLLIEN AMa-
rpaMmebl [cM. prcyHoK 98] (x = paccTosiHue cpabaTbiBaHUs, Y = KOHTPOAMPYEMAs 30HA
MeXAYy YCTAHOBAEHHbBIM paccTossHUEM cpabaTbiBaHWS U NOAABAEHMEM 3aAHETO GpoHa B %
paccTosiHUA cpabaTbiBaHUS (KOIGOULMEHT AUDPY3HOIO OTpaxXeHUst 06bekTa / KOIGOULIMEHT
Addy3HOro otpaxeHusa doHa)). KoadpuumeHT AdpPpy3HOro otpaxeHuns: 6 % = YEpPHbIN ,
18 % = cepbiit @, 90 % = 6enblit @ (0THOCUTEALHO CTaHAaPTHOrO 6enoro no DIN 5033). Mbl
PEKOMEHAYEM BbIMOAHSATb HACTPOMKY C 0ObEKTOM, UMEOLLIMM HU3KWUI1 KOSOPULMEHT AUDDY3-
HOro OTpPaXeHMus.

MUHUMaAbHYIO AUCTaHUMIO (= Y) AAS 3aTEMHEHUA GOHA MOXHO OMNPEAEAUTL NO AMarpamme

[ cm. pucyHok 98 D] caepytolmm 0bpas3om:

Mpumep: x = 150 mm, y = 20 => 20 % ot 150 mm = 30 mM. To ecTb, $OH 3aTeMHAETCA NpuU
paccTosaHuun > 180 MM OT pAaTumKa.

Mindestabstand in mm (y) zwischen eingestelltem

Schaltabstand und Hintergrund (wei3, 90%) in %-Abhangigkeit weiRer Hinter-
des Schaltabstandes grund (90%)

y
25

20 6%/90% : ]
) ! . y |
15 Beispiel:
Schaltabstand auf Schwarz, 6%,
18%/90% x =100 mm, y = (10% von 100 mm) =10 mm
10
4 (€)

90%/90%
5 > ©)
? // x

0 50 100 150 200 250 300
Abstand in mm

@ Schaltabstand auf Schwarz, 6 % Remission
Schaltabstand auf Grau, 18 % Remission
® Schaltabstand auf Weif3, 90 % Remission

PucyHok 98: PacctosiHne cpabatbiBaHus A0 300 Mm

ANst NPOBEPKN GYHKLIMOHUPOBAHWA BOCNOAL3YHMTECH PHCYHOK 99 1 Tabanuen 3. Ecan xapak-
Tep NOBEAEHWA NEPEKAIOYALIOLLLETO BbIXOA@ HE COOTBETCTBYET TabAamue 3, MPOBEPUTL YCAOBUM
akcnayataumu. Cm. pasaen «AvarHoctmka HemcrnpaBHOCTEN».

3 Hactpoiika pacctosiHuA cpabaTtbiBaHUsA
AaTunk 6€3 BOZMOXHOCTU HACTPOMKK: AQTUMK HACTPOEH U FOTOB K 3KCMAyaTaLMK.
Pacctosiiue cpabaTbiBaHWA PENYAMPYETCS C MOMOLLIbIO NOTEHUMOMETpa (Tin: 270°). Bpalue-
HWe BNpaBo: yBEAMUEHUE PACCTOAHNUA cpabaTbiBaHUS, BpallEHUE BAEBO: YMEHbLLIEHWE pac-
CTOsIHWUA cpabaTbiBaHMA. Mbl pEKOMEHAYEM YCTaHABAWBATb PACCTOsIHUE cpabaTbiBaHWsA B
obbekTe, Hanpumep, cm. Tabanua 44. NMocae HAaCTPOMKK PAcCTOsHUA cpabaTbiBaHUS, YAS-
AUTb OOBEKT C TPAEKTOPUM AyUa, MPU 3TOM 3aTEMHAETCA GOH U UBMEHAETCS NEPEKAIOUAIO-
UMM BbIXOA [cM. Tabanua 43].

Tabaunua 44: Hactporika paccTosiHus cpabartbiBaHUs

4 -
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87 YCTPAHEHMWE HEMCMNPABHOCTEMN
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AaTunK HaCTPOEH M rOTOB K JKCNAyataumu.
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PucyHok 99: O6HapyxeHne

YcTpaHeHue HeucnpaBHOCTEN

B Tabamue YcTpaHeHMe HEUCNPaBHOCTEW NOKAa3aHO, KakMe Mepbl HE0BX0AMMO NPEANPU-
HSITb, ECAM AQTYMKM He paboTatoT.

Tabauua ycTpaHeHUs HeucnpaBHOCTEN

Tabauua 45: YctpaHeHue HencnpaBHOCTEN

CBETOAMOAHBIN UHAMKATOP /
KapTMHa HeMCnpaBHOCTU

MpuunHa

Mepbl No ycTtpaHeHUto

3eNeHbIVi CBETOAMOA HE TrOpUT

HET HanpsXXeHna NnuTaHna nAu
OHO HMWXE HWXHETO NPEeAEAb-
HOro 3Ha4eHuqA

MpoBepuTb HaNPSXeHUA NuTa-
HUSA, BCIO CXEMY INEKTPOMNOA-
KAKOUEHMS (MPOBOAKY U pas-
bEMHbIE COEANHEHWS)

3eNEHbIVi CBETOAMOA HE ropuT

MponapaHue HanpsxeHUs
NUTaHUA

Obecneuntb HAaAEXHYHO noaady
HanpaxeHWs nuTaHua 6es ero
nponaaaHua

3eAEHbIVi CBETOAMOA He roputr

CeHcop HeucnpaseH

Ecavn HanpsaxeHue nutaHua B
nopsAke, T0 3aMEHUTb CEHCOP

XEATbI CBETOAMOA MUTaeT

CeHcop NoKa eLe rotoB K
paboTe, HO 3KCNAyaTaLMOHHbIE
YCAOBUA HE ONTUMAAbHbI

MpoBepHTb IKCNAyaTaLMOHHbIE
yCAOBUA: [TOAHOCTBIO COPUEH-
TUPOBAaTb CBETOBOW AyY (CBETO-
BOE NATHO) Ha 0OBEKT / UNCTKa
ONTUYECKMUX MOBEPXHOCTEN /
3aHOBO HACTPOUTb YyBCTBU-

8021184 | SICK
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AEMOHTAX U YTUAUSALINS 88
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CBETOAMOAHBIN UHAMKATOP /
KapTMHa HeMCNpaBHOCTU

MpuunHa

Mepbl no ycTpaHeHUto

TeAbHOCTb (NOTEHLMOMET-

poM) / NPOBEPUTL U, NPU
HEOOXOAMMOCTH, CKOPPEKTUPO-
BaTb paccTofHue cpabaTbiBa-
HUSA, CM. PUCYHOK 98,
cTpaHuua 97

XEATbIN CBETOAMOA FOPUT, 06b-
€KT Ha MyTH Ayya OTCYTCTBYET

PaccrosiHne mexay ceHcopom
MU GOHOM CAULLKOM MaAo

YMEHbLLNUTL PAcCTOfHME cpa-
6aTblBaHWs, CM. PUCYHOK 98

OO6bEKT Ha MYTH AyYa, XEATbIN
CBETOAMOA HE rOpUT

CAnLIKOM 60AbLLOE paccroa-
H1e Mexay CEHCOpPOM “ obbek-
TOM MAKU YCTAHOBAEHa CAU-
LLUKOM MaAaa AMCTaHUUA nepe-
KAKOUYEHUA

YBEeAMUUTb pacctosiHue cpaba-
TbiBaHWUA, COBAOAATL paccTos-
HUE MeXAY AATYMKOM U
$OHOM, CM. pUCyHOK 98

AeMOHTax U YTUAU3aUumAa

YTUAU3AUMIO CEHCOPOB CAEAYET MPOBOAUTL COTAACHO HaUMOHAAbHbLIM MPEANUCAHUAM NO
yTUAM3aumn. CAepyeT CTPEMUTLCH K MOBTOPHOMY MCMOAB30BaHMIO COAEPXALLMXCA B HUX
mMaTep1anoB (NMPexae BCEro, AparoLeHHbIX METAAAOB).

Texobcay)xuBaHue

SICK
hange without notice

Aatumkn SICK He HyxparoTcs B TEXOOCAYXMBaAHUM.

PekoMeHayeTCs peryAsipHo

. Oo4ynLLaTb oNnTMYECKNUE orpaHUYnBarOLLIME NOBEPXHOCTHU

. npPoOBEPATb NPOYHOCTb pe3b608bIX N LUTEKEPHbIX COeAUHEHWM

3anpelaerca BHOCUTb MBMEHEHUSA B YCTPOMCTBA.

MpaBo Ha OWKNOKN 1 BHECEHWE MBMEHEHUI COXpaHEHO. YKa3aHHbIe CBOMCTBA U3AEAUS U
TEXHUUYECKUE XapPaKTEPUCTUKM HE SBASILOTCS| rapaHTUEN.
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90 TEXHMYECKME XAPAKTEPUCTUKH

90 TexHUUecKue xapakTepUCTUKH
GRTB18(S)xxx1xV | GRTB18(S)-xxx3xV | GRTB18(S)-xxx2xV
PaccrosHue cpabaTbiBaHUSA 3...300 mm 3...100 mm 3...200 mm
PaccrosHue cpabaTtbiBaHWSA, MaKc. 3...300 mm? 3...100 mm? 3...200 mm?*
BapuaHT HAaCTPOMKU MoTeHunomeTp OTCYTCTBYET BO3- OTCYTCTBYET BO3-
MOXHOCTb MOXHOCTb
HaCTpPOMKK HaCTPOWVKM
AvameTp cBETOBOro NsiTHa/paccrosiHue 7mm/ 100 mm |7 mm/ 100 mm 7 mm /100 mm
HanpspkeHue nutanusa Uy DC10...30V? DC10...30V? DC10...30V?
BbIXOAHOM TOK |yakc. 100 mA 100 mA 100 mA
Yactota cpabaTtbiBaHUS MakKC. 1,000 HZ® 1,000 HZ® 1,000 HZ®
Bpemsi oTKAVKa MakKc. < 0.5 ms® < 0.5 ms® < 0.5 ms®

Kaacc 3almTbl

IP67,IP68,IP6OK!

IP67,IP68,IP6OK!!

IP67,IPGS,IP6OK!!

Knacc 3awutbl

ne

ne

1ns

CxeMbl 3aLLUuThbI

A,B,D®0

A,B,D°

A,B,D°

AnanasoH paboumnx Temnepartyp

-25°C...+55 °C

-25 °C...+55 °C

-25°C...+55 °C

Mit Hell- / Dunkelverhaltnis 1:1
Signallaufzeit bei ohmscher Last

0 N O 0o b~ N

Bemessungsspannung DC 50 V
10 A = Uy-Anschlisse verpolsicher
B = Ein- und Ausgange verpolsicher

D = Ausgange Uberstrom- und kurzschlussfest
11 |P68: cornacHo EN 60529 (ray6uHa Boabl 10 M / 24 y).

IP69K: cornacHo I1SO 20653:2013-03.

100

Tastgut mit 90 % Remission (bezogen auf Standard-Weif3 DIN 5033)
Grenzwerte; Betrieb im kurzschlussgeschitzten Netz max. 8 A; Restwelligkeit max. 5 Vgg
Gebrauchskategorie: AC-15, DC-13 (EN 60947-1)

gultig fur Q\ auf Pin2, wenn per Software konfiguriert
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SICK

Australia

Phone +61 3 9457 0600
1800 334 802 - tollfree

E-Mail sales@sick.com.au

Austria
Phone +43 22 36 62 28 8-0
E-Mail office@sick.at

Belgium/Luxembourg
Phone +32 2 466 55 66
E-Mail info@sick.be

Brazil
Phone +55 11 3215-4900
E-Mail marketing@sick.com.br

Canada
Phone +1 905 771 14 44
E-Mail information@sick.com

Czech Republic
Phone +420 2 57 91 18 50
E-Mail sick@sick.cz

Chile
Phone +56 2 2274 7430
E-Mail info@schadler.com

China
Phone +86 20 2882 3600
E-Mail info.china@sick.net.cn

Denmark
Phone +45 45 82 64 00
E-Mail sick@sick.dk

Finland
Phone +358-9-2515 800
E-Mail sick@sick.fi

France
Phone +33 1 64 62 35 00
E-Mail info@sick.fr

Germany
Phone +49 211 5301-301
E-Mail info@sick.de

Hong Kong

Phone +852 2153 6300
E-Mail ghk@sick.com.hk
Hungary

Phone +36 1 371 2680
E-Mail office@sick.hu

India
Phone +91 22 6119 8900

Israel
Phone +972 4 6881000
E-Mail info@sick-sensors.com

Italy
Phone +39 02 274341
E-Mail info@sick.it

Japan
Phone +81 3 5309 2112
E-Mail support@sick.jp

Malaysia

Phone +6 03 8080 7425
E-Mail enquiry.my@sick.com
Mexico

Phone +52 (472) 748 9451
E-Mail mario.garcia@sick.com

Netherlands
Phone +31 30 2044 000
E-Mail info@sick.nl

New Zealand
Phone +64 9 415 0459

0800 222 278 - tollfree
E-Mail sales@sick.co.nz

Norway
Phone +47 67 81 50 00
E-Mail sick@sick.no

Poland
Phone +48 22 539 41 00
E-Mail info@sick.pl

Romania
Phone +40 356 171 120
E-Mail office@sick.ro

Russia

Phone +7 495 775 05 30
E-Mail info@sick.ru
Singapore

Phone +65 6744 3732
E-Mail sales.gsg@sick.com

Slovakia
Phone +421 482 901201
E-Mail mail@sick-sk.sk

Slovenia
Phone +386 591 788 49
E-Mail office@sick.si

South Africa
Phone +27 11 472 3733

South Korea

Phone +82 2 786 6321
E-Mail info@sickkorea.net
Spain

Phone +34 93 480 31 00
E-Mail info@sick.es

Sweden
Phone +46 10 110 10 00
E-Mail info@sick.se

Switzerland
Phone +41 41 619 29 39
E-Mail contact@sick.ch

Taiwan
Phone +886 2 2375-6288
E-Mail sales@sick.com.tw

Thailand
Phone +66 2645 0009
E-Mail Ronnie.Lim@sick.com

Turkey
Phone +90 216 528 50 00
E-Mail info@sick.com.tr

United Arab Emirates
Phone +971 4 88 65 878
E-Mail info@sick.ae

United Kingdom

Phone +44 1727 831121
E-Mail info@sick.co.uk

USA

Phone +1 800 325 7425
E-Mail info@sick.com
Vietnam

Phone +84 945452999
E-Mail Ngo.Duy.Linh@sick.com

E-Mail info@sick-india.com E-Mail info@sickautomation.co.za Further locations at www.sick.com
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