Fork Sensors
Operating instruction

Safety notes

Read the operating instructions before commissioning.
» Connection, mounting, and setting may only be performed by trained
specialists.
Not a safety component in accordance with the EU Machinery Directive.
UL: Only for use in applications in accordance with NFPA 79. These
devices shall be protected by a 1 A fuse suitable for 30 V DC. Adapters
listed by UL with connection cables are available. Enclosure type 1.
* When commissioning, protect the device from moisture and contami-
nation.
These operating instructions contain information required during the life
cycle of the sensor.

Intended use

The fork sensor WFN is an opto-electronic sensor, which operates using a
sender and receiver unit. It is used for the optical, non-contact detection of
objects.

Commissioning

* Mode D = dark switching; If light reception is interruptedoutput Q is
active (e. g., label and carrier material). = factory setting.

Mode L = light switching: If light is being received output Q is active
(e. g., carrier material only).

* Insert the female cable connector with the power off and fasten in place.
For connection in B, the following applies: brn = brown, blu = blue,
blk = black, wht = white; connect cables. The green LED lights up after
correct commissioning.

» Use the fixing holes to mount the sensor on suitable brackets. Move the
test material through the fork opening under tension and without flutter.
Apply operating voltage to sensor (see type label).

B Dynamic teach-in (recommended) (see fig. D)
Start teach-in: Position the background or object between the fork.
Press the teach-in button for 3 - 20 s. With the pushbutton pressed
down, move several objects with carrier material (label objects to be
detected) through the sensor. The yellow LED flashes at 3 Hz during the
teach-in procedure.
Recommendation: Move at least 3 objects through the sensor.
End teach-in: Release the teach-in button for <20 s. If teach-in is
suc-cessful, the function indicator (yellow LED) directly indicates the
output state of the sensor. The switching threshold is now optimally set
between background and object. The best possible operational safety
is provided.
Forinhomogeneous objects, a fine adjustment can be made (see Xl
Fine adjustment).
Faulty teach-in: Rapid flashing of the yellow LED at 6 Hz until a new
teach-in has been successfully carried out. In a teach-in procedure via
an external cable, the faulty teach-in is additionally signaled at 6 Hz by
the MF output.

1) Static 2-point teach-in (see fig. E)
Start teach-in: Place background or object between the fork, press and
hold down the teach-in button for 1...3 s, and then release. Yellow LED
flashes at 1 Hz.
End teach-in: Place the material that has not yet been input (back-
ground or object, depending on when teach-in starts) between the fork
and briefly press the teach-in button again.
If teach-in is successful, the function indicator (yellow LED) directly
indicates the output state of the sensor. The switching threshold is now
optimally set between background or object. The best possible oper-
ational safety is provided. The sensor automatically detects whether a
2-point teach-in ora 1-point teach-in has been carried out. (A faulty
teach-in is, therefore, not possible).
Forinhomogeneous objects, a fine adjustment can be made (see EXl
Fine adjustment).

1 Static 1-point teach-in (see fig. F)
If the application conditions do not allow the object that is to be input
to be moved, a 1-point teach-in can be carried out. This teach-in pro-
cedure has the lowest signal reserve, which is why a dynamic teach-in
should be preferred.
Start teach-in: Position the background or object between the fork.
Press and hold down the teach-in button for 1...3 s and then release.
Yellow LED flashes at 1 Hz.
End teach-in: Briefly press the teach-in button again. If teach-in is
successful, the yellow LED flashes for 2 s at 6 Hz.
The switching threshold is easily set above the background to be input
or below the input object.

EX] Fine adjustment
In order to obtain a higher operating reserve, a fine adjustment can be
carried out after successful teach-in. For this purpose, the switching
threshold is set close to the taught-in object. The teach-in button must
be pressed and released within 10 s of successful teach-in. Successful
setting is signaled by flashing twice at 1 Hz.

T ET (external teach) input
In the factory settings, the MF input (pin 2) is used for external teach-in
(ET). The ET input is used to program the switching threshold using an
external signal. It is only possible to perform dynamic teach-in using the
ET input. Start teach-in: Position the background or object between the
fork. Apply V+ to the ET input and move one or more objects through the
sensor. The yellow LED flashes at 3 Hz during the teach-in procedure.
End teach-in: Remove the voltage. If teach-in is successful, the function
indicator (yellow LED) directly indicates the output state of the sensor.
Faulty teach-in: Rapid flashing of the yellow LED and the MF output at 6
Hz until a new teach-in has been successfully carried out. The ET input
cannot be used to for the pushbutton lock or light/dark switching. The
ET input can be used to readjust the switching threshold via the control
while the process is running.

X1 Monitoring of detection field (D = dark switching)
Object between the fork; the function indicator (yellow LED) must light
up. Then position the background between the fork; the function indica-
tor (yellow LED) must go dark.

K Light/dark switching (see fig. G)
You can change between light switching and dark switching by pressing
the teach-in button for20 - 30 s.

@ Pushbutton lock (see fig. H)
The device can be locked against unintended operation by pressing the
teach-in button for > 30 s. The device can be unlocked by pressing the
teach-in button again for>30s.

Automation function
The devices with automation functions are denoted by -A70 (time
measurement with debouncing) or -A71 (counter with debouncing)
being included in the device type, e. g., WFS3-40B415A70. Information
about the automation functions can be found in the “Automation
functions” document (available to download from www.sick.com under
the device part number).
Note: The reset function, which is implemented via PIN2 on the ATF 71
counter, can be set individually in the fork sensors; i.e., the standard
functions can operate in parallel with the ATF.

B 10-Link
Communication via an |0-Link is indicated by the green LED. The green
LED flashes at approx. 1 Hz. Information on the 10-Link functions can

be found in the enclosed supplementary WFS 10-Link operating instruc-
tions or downloaded from www.sick.com under the device part number.

Disassembly and disposal

The sensor must be disposed of according to the applicable country-specific
regulations. Efforts should be made during the disposal process to recycle
the constituent materials (particularly precious metals).

Maintenance
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SICK sensors are maintenance-free.

We recommend doing the following regularly:

* Clean the external lens surfaces

* Check the screw connections and plug-in connections
No modifications may be made to devices.

Subject to change without notice. Specified product properties and techni-
cal data are not written guarantees.

Gabelsensoren
Betriebsanleitung

Sicherheitshinweise

Vor der Inbetriebnahme die Betriebsanleitung lesen.

Anschluss, Montage und Einstellung nur durch Fachpersonal.

Kein Sicherheitsbauteil gemaR EU-Maschinenrichtlinie.

UL: Nur zur Verwendung in Anwendungen gemaf NFPA 79. Diese Gerate
miissen mit einer fiir 30 V DC geeigneten 1A-Sicherung abgesichert
werden. Von UL gelistete Adapter mit Anschlusskabeln sind verfiigbar.
Enclosure type 1.

Gerét bei Inbetriebnahme vor Feuchte und Verunreinigung schitzen.
Diese Betriebsanleitung enthélt Informationen, die wahrend des
Lebenszyklus des Sensors notwendig sind.

Bestimmungsgemafie Verwendung

Der Gabelsensor WFN ist ein optoelektronischer Sensor, der mit einer Sen-
de- und Empfangseinheit arbeitet. Er wird zum optischen, beriihrungslosen
Erfassen von Objekten eingesetzt.

Inbetriebnahme

* Modus D = dunkelschaltend: Bei Lichtunterbrechung ist der Ausgang
Q aktiv (z. B. Objekt). = Werkseinstellung. Modus L = hellschaltend:
Bei Lichtempfang ist der Ausgang Q aktiv (z. B. nur Trdgermaterial).
Leitungsdose spannungsfrei aufstecken und festschrauben. Fiir
Anschluss in B gilt: brn = braun, blu = blau, blk = schwarz, wht = weif3;
Leitungen anschlieRen. Nach korrekter Inbetriebnahme leuchtet die
griine LED.

* Sensor mit Befestigungsbohrungen an geeignete Halter montieren.
Das Testmaterial im gespannten Zustand und flatterfrei durch die
Gabeldffnung bewegen. Sensor an Betriebsspannung legen (siehe
Typenaufdruck).

EE] Dynamischer Teach-in (empfohlen) (siehe Abb. D)

Start Teach-in: Hintergrund oder Objekt zwischen der Gabel platzieren.
Teach-in-Taste 3 - 20 s driicken. Bei gedriickter Taste mehrere Objekte
durch den Sensor bewegen. Wéahrend des Teach-in-Vorgangs blinkt die
gelbe LED mit 3 Hz.

Empfehlung: Mindestens 3 Objekte durch den Sensor bewegen.
Beenden Teach-in: Teach-in-Taste < 20 s loslassen. Bei erfolgreichem
Teach-in zeigt die Funktionsanzeige (gelbe LED) direkt den Schaltzu-
stand des Sensors an. Die Schaltschwelle ist nun optimal zwischen

Hintergrund und Objekt gesetzt. Die bestmdgliche Betriebssicherheit ist

gegeben.

Bei inhomogenen Objekten kann eine Feineinstellung vorgenommen
werden (siehe 4d Feineinstellung).

Fehlerhafter Teach-in: schnelles Blinken der gelben LED mit 6 Hz bis ein
neuer Teach-in erfolgreich durchgefiihrt wurde. Bei Teach-in-Vorgang
liber externe Leitung wird der fehlerhafte Teach-in zusatzlich mit 6 Hz
liber den MF-Ausgang signalisiert.

[ET) Statischer 2-Punkt-Teach-in (siehe Abb. E)

Start Teach-in: Hintergrund oder Objekt zwischen der Gabel platzieren,
Teach-in-Taste 1...3 s driicken und anschlielend loslassen. Gelbe LED
blinkt mit 1 Hz.

Beenden Teach-in: Das noch nicht eingelernte Material (Hintergrund

oder Objekt, abhéngig vom Start-Teach-in) zwischen der Gabel platzieren
und Teach-in-Taste erneut kurz driicken.

Bei erfolgreichem Teach-in zeigt die Funktionsanzeige (gelbe LED)
direkt den Schaltzustand des Sensors an. Die Schaltschwelle ist nun
optimal zwischen Hintergrund oder Objekt gesetzt. Die bestmdgliche

Betriebssicherheit ist gegeben. Der Sensor erkennt automatisch, ob ein

2-Punkt-Teach-in oder ein 1-Punkt-Teach-in durchgefiihrt wurde. (Ein
fehlerhafter Teach-in ist daher nicht mdglich).

Bei inhomogenen Objekten kann eine Feineinstellung vorgenommen
werden (siehe EX Feineinstellung).

[ Statischer 1-Punkt-Teach-in (siehe Abb. F)
Sollte die Applikationssituation ein Bewegen des einzulernenden Ob-

jekts nicht zulassen, so kann ein 1-Punkt-Teach-in durchgefiihrt werden.

Dieser Teach-in-Vorgang hat die geringste Signalreserve, weshalb ein
dynamischer Teach-in vorzuziehen ist.

Start Teach-in: Hintergrund oder Objekt zwischen der Gabel platzieren.
Teach-in-Taste 1...3 s driicken und anschlieRend loslassen. Gelbe LED
blinkt mit 1 Hz.

Beenden Teach-in: Teach-in-Taste erneut kurz driicken. Bei erfolgreichem

Teach-in blinkt die gelbe LED fiir 2 s mit 6 Hz.

Die Schaltschwelle wird leicht {iber dem einzulernenden Hintergrund
bzw. leicht unter dem eingelerten Objekt gesetzt.

EXd Feineinstellung

Um eine hohere Funktionsreserve zu erhalten, kann nach erfolgreichem

Teach-in eine Feineinstellung vorgenommen werden. Dazu wird die
Schaltschwelle dicht an das eingelernte Objekt gesetzt. Die Teach-
in-Taste muss innerhalb von 10 s nach erfolgreichem Teach-in kurz

gedriickt werden. Erfolgreiche Einstellung wird durch zweifaches Blinken

mit 1 Hz signalisiert.
EX) ET-Eingang externer Teach

Der MF-Eingang (Pin2) ist in der Werkeinstellung fiir einen externen
Teach-in (ET) vorgesehen. Der ET-Eingang externer Teach dient zur

Programmierung der Schaltschwelle liber ein externes Signal. Uber den

ET-Eingang kann nur dynamisch eingeteacht werden.

Start Teach-in: Hintergrund oder Objekt zwischen der Gabel platzieren.
V+ an den ET-Eingang legen und ein oder mehrere Objekte durch den
Sensor bewegen. Wahrend des Teach-in-Vorgangs blinkt die gelbe LED
mit 3 Hz. Beenden Teach-in: Spannung wieder entfernen. Bei erfol-
greichem Teach-in zeigt die Funktionsanzeige (gelbe LED) direkt den

Schaltzustand des Sensors an. Fehlerhafter Teach-in: schnelles Blinken

der gelben LED und des MF-Ausgangs mit 6Hz bis ein neuer Teach-in
erfolgreich durchgefiihrt wurde.

Tastensperre oder Hell-/Dunkelumschaltung sind iiber den ET-Ein-
gang nicht moglich. Der ET-Eingang kann genutzt werden, um die

Schaltschwelle iiber die Steuerung im laufenden Prozess nachzuregeln.

31 Kontrolle Erfassungsfeld (D = dunkelschaltend)
Objekt zwischen die Gabel bringen, die Funktionsanzeige (gelbe LED)

muss leuchten. AnschlieRend Hintergrund zwischen der Gabel platzieren,

die Funktionsanzeige (gelbe LED) muss erldschen.
H Hell-/Dunkelschaltung (siehe Abb. G)

Durch Driicken der Teach-in-Taste fiir 20 - 30 s kann zwischen Hell- und

Dunkelschaltung umgeschaltet werden.
A Tastensperre (siehe Abb. H)
Durch Driicken der Teach-in-Taste fiir > 30 s kann das Geréat gegen
unbeabsichtigtes Betatigen verriegelt werden. Durch erneutes Driicken
der Teach-in-Taste fir > 30 s kann das Geréat wieder entriegelt werden.
Automatisierungsfunktion
Die Gerate mit Automatisierungsfunktionen sind in dem Geratetyp mit
-A70 (Zeitmessung mit Entprellung) oder -A71 (Zahler mit Entprellung)
gekennzeichnet, z. B. WFS3-40B4 15A70. Die Funktionalitaten der

Automatisierungsfunktionen kdnnen dem Dokument ,, Automatisierungs-

funktionen“ entnommen werden (iiber www.sick.com unter der Geréte-
bestellnummer downloaden).

Hinweis: Die Reset-Funktion, die bei der ATF 71 Z&hler iiber PIN2 erfolgt,

kann bei den Gabelsensoren individuell gesetzt werden, d. h. die
Standardfunktionen kdnnen parallel zur ATF betrieben werden.

E 10-Link
Die Kommunikation tber I0-link wird durch die griine LED angezeigt.
Die griine LED blinkt mit ca. 1 Hz. Die 10-Link-Funktionalitdten bitte der
beiliegenden Zusatz-Betriebsanleitung WFN 10-Link entnehmen oder
iber www.sick.com unter der Geréte-Bestellnummer downloaden.

Demontage und Entsorgung

Die Entsorgung des Sensors hat gemaf den Iadnderspezifisch anwendbaren
Vorschriften zu erfolgen. Fiir die enthaltenen Wertstoffe (insbesondere
Edelmetalle) istim Rahmen der Entsorgung eine Verwertung anzustreben.

Wartung

SICK-Sensoren sind wartungsfrei.

Wirempfehlen, in regelméaRigen Abstdnden

« die optischen Grenzflachen zu reinigen

» Verschraubungen und Steckverbindungen zu Giberpriifen
Veranderungen an Geréaten diirfen nicht vorgenommen werden.

Irrtiimer und Anderungen vorbehalten. Angegebene Produkteigenschaften
und technische Daten stellen keine Garantieerklarung dar.
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® Optikachse / Optical axis

( Befestigungsbohrung, @ 4,2 mm / Mounting hole, @ 4.2 mm (0.17 inch)
3 Nur bei WF50,/80/120 / WF50,/80/120 only
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Statischer 1-Punkt-Teach-in / Static 1-point teach-in
Statischer 2-Punkt-Teach-in / Static 2-point teach-in

Aktion Teach-in-Taste/ 1..3s

<1ls

Dynamischer Teach-in / Dynamic Teach-in

3..20s

Taste loslassen / release button

Action teach-in button

Vi;

Statischer 2-Punkt-Teach-in /
Static 2-point teach-in

Statischer 1-Punkt-Teach-in /
Static 1-point teach-in

4

X

Griine LED / Green LED

Power on / Power on

Power on / Power on

Power on / Power on

Power on / Power on

Power on / Power on

Power on / Power on

10-Link blinkt mit 1 Hz /
10-Link flashes with 1 Hz

10-Link blinkt mit 1 Hz /
10-Link flashes with 1 Hz

10-Link blinkt mit 1 Hz /
10-Link flashes with 1 Hz

10-Link blinkt mit 1 Hz /
10-Link flashes with 1 Hz

flashes with 1 Hz

10-Link blinkt mit 1 Hz/10-Link

10-Link blinkt mit 1 Hz /
10-Link flashes with 1 Hz

Gelbe LED / Yellow LED 1Hz

Q

6 Hzfir2s-->Q/ 3Hz

Q

6 Hz

Multifunktionsausgang/ -
Multifunctional output

6Hzfor2s-->Q
- 3Hz

6 Hz

Empfindlichkeitseinstellung / Sensitivity adjustment

Aktion Teach-in-Taste/

1 xinnerhalbvon 10s /1 xwithin 10 s

Hell-/Dunkelschaltung / Light/dark switching

>20s

>30s

Tastensperre / key lock

Action teach-in button

nyf

Griine LED / Green LED

Power on / Power on

Power on / Power on

Power on / Power on

Power on / Power on

Power on / Power on

Power on / Power on

10-Link blinkt mit 1 Hz /
10-Link flashes with 1 Hz

10-Link blinkt mit 1 Hz /
10-Link flashes with 1 Hz

10-Link blinkt mit 1 Hz /
10-Link flashes with 1 Hz

10-Link blinkt mit 1 Hz /
10-Link flashes with 1 Hz

10-Link blinkt mit 1 Hz /

10-Link flashes with 1 Hz

10-Link blinkt mit 1 Hz /
10-Link flashes with 1 Hz

Gelbe LED / Yellow LED

blinkt 2 xmit 1 Hz/ Q

flashing 2 x with 1 Hz

blinkt 2 x mit 1 Hz / Q
flashing 2 x with 1 Hz

blinkt 3 x mit 1 Hz /
flashing 3 x with 1 Hz

Q

1..3s—> 1Hz

otr

20s — 2x1Hz
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..>30s — 3x1Hz
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Betriebsmodus / operation mode

...>30s

a@?aﬂ

—> 3x 1Hz

O% n

Automatisierungsfunktion / Automation function SIO0 Logic ?

Zeitmessung / Entprellung /Timer / Debouncing Genauigkeit Zeitmessung / Accuracy of timer 1lus
z.B. fiir gemessenen Zeitwertvon 1 s / e. g. for measured time value of 1 s 100 ys
Mindestzeit zwischen zwei Prozess-Ereignissen / Minimum time between two process events 3.3ms
Entprellzeit max. / Max. debounce time 65.5s

Zahler / Entprellung / Counter / Debouncing Schaltfolge max. / Schaltfolge max. 150 Hz
Resetdauer/ Reset duration 1.6ms
Mindestzeit zwischen zwei Prozess-Ereignissen / Minimum time between two process events 3.3ms
Entprellzeit max. / Max. debounce time 65.5s

2) Sensorbetrieb im Standard /0 Modus ohne 10-Link Kommunikation und ohne Verwendung von sensorinternen Logik- und Zeitparametern
Sensor operation in standard |/0 mode without |0-Link communication. Sensor-internal logic or timing parameters plus Automation Functions used

Fork width Gabelweite Passage Distancia de detecgdo Invaco Distancia de deteccion XERE 7= LIMPUHA BUA 2/5/15/30/50/80/120 mm
Supply voltage V. Versorgungsspannung U, Tension d'alimentation U, Tenséo de alimentacéo U, Tensione di alimentazione U, Tensi6n de alimentacion U, e g U, HIGEE U, Hanpsaxenue nutauna U, DC10..30V"

Output current |, Al rom |, Courant de sortie | Corrente de saida l Corrente di uscita | Intensidad de salida | HWHBER, HHER |, BbiX0AHO# TOK |, 100 mA?

Switching output Schaltausgang Sortie de commutation Saida de conexdo Uscita di commutazione Salida de conmutacion PiESh] AAYFIEAN Bbixoa nepekaoueHus Push/Pull

Initialisation time Initialisierungszeit Temps d'initialisation Tempo de inicializagao Tempo di inizializzazione Tiempo de inicializacion Ik LN ] LB Bpems MHuLMaM3aLmm 40 ms

Max. switching frequency Schaltfolge max. Commutation max. Sequéncia méax. de comutagdo Sequenza di commutazione max. Secuencia de conmutacion méx. BAFFRBAEIRF BRRAY FUIRERE Yacrora cpabarbiBaHus Makc. 15 000 Hz22®

Max. response time Ansprechzeit max. Temps de réponse max. Tempo méx. de resposta Tempo di reazione max. Tiempo de respuesta méx. B B A 8] BABERE Bpems 0TkAMKa MaKC. 46 ps 9

Jitter Jitter Scintillement Jitter Jitter Inestabilidad B3 AT Y TRE (Jitter) Dxurrep 17 ps

Teach-in input (ET) Eingang Teach-in (ET) Entrée apprentissage (ET) Entrada Teach-in (ET) Ingresso Teach-in (ET) Entrada Teach-in (ET) REEA (ET) FTA—FAAA(E) Bxoa 06yueHus (Teach-in) ET Teach: U>5V...<UV;RUN: U<4V
Smallest detectable object Kleinstes detektierbares Objekt Plus petit objet détectable 0 mais pequeno objecto detectado Oggetto minimo rilevabile Objeto minimo detectable A B BN M4 NEL Q)R AT RE TR R R Y HaumeHblunii 06HapyxvBaemblii 06bexT 0.2 mm (0.008 inch)®
Enclosure rating Schutzart Indice de protection Tipo de protegdo Tipo di protezione Tipo de proteccion Pripe R REER Kaacc 3aluubl IP 65

Protection class Schutzklasse Classe de protection Classe de protegdo Classe di protezione Clase de proteccion it &R REITA Kaacc 3alusl I

Circuit protection Schutzschaltungen Protections électriques Circuitos de protecéo Commutazioni di protezione Circuitos de proteccion 1RIP B EE 5] 3% R 7 Cxembl 3alLuTbI AB,C"

Ambient operating temperature Betriebsumgebungstemperatur Température de service Temperatura ambiente de funcionamento Temperatura ambientale di funzionamento Temperatura ambiente de servicio TR BILRE (1E8H ) [Avana3aoH pabouux Temnepatyp -20...+60 °C

Limit value: operation in short-circuit protection mains
max. 8 A; residual ripple max. 5 Vg

Minimum output current 0.3 mA

during teach 6 kHz

valid for Q\ on Pin2, if configured with software

With light / dark ratio 1:1

Gap between labels

A = UV-connections reverse polarity protected

B = inputs and output reverse-polarity protected

C = Interference suppression

' Grenzwerte: Betrieb im kurzschlussgeschiitzten Netz
max. 8 A; Restwelligkeit max. 5 Vgg
2 Minimaler Ausgangsstrom 0,3 mA
3 wahrend Teach 6 kHz
4 giiltig fir Q\ auf Pin2, wenn per Software konfiguriert
9 Mit Hell- / Dunkelverhaltnis 1:1
9 Spalt zwischen Etiketten
” A= UV-Anschliisse verpolsicher
B = Ein- und Ausgénge verpolsicher
C = Stdrimpulsunterdriickung

D Valeurs limites : fonctionnement sur réseau protégé
contre les courts-circuits max. 8 A; ondulation
résiduelle max. 5V,

Courant de sortie minimal 0,3 mA

pendant I'apprentissage 6 kHz

on logicielle

Pour un rapport clair/sombre de 1:1

Interstice entre étiquettes

A= raccordements UV protégés contre les inversions
de polarité

B = entrées et sorties protégées contre les inversions
de polarité

C = Suppression des impulsions parasites

Valable pour Q\ sur la broche 2 en cas de configurati-

Valores limite: funcionamento com rede a prova de
curto-circuito méx. 8 A; ondulagao residual max. 5 Vg,
Saida minima 0,3 mA atual

durante Teach 6 kHz

vélido para Q\ no pino 2, quando configurado por
software

Com proporgao sombra/luz 1:1

Gap entre as etiquetas

A= conexdes protegidas contra inversao de pélos UV
B = Entradas e saidas protegidas contra polaridade
inversa

C = Supresséo de impulsos parasitas

Valori limite: funzionamento in rete protetta da corto-
circuito max. 8 A; ondulazione residua max. 5 Vg
Corrente di uscita minima 0,3 mA

durante Teach 6 kHz

valido per Q\ su Pin2, se configurato tramite software
Con rapporto chiaro / scuro 1:1

Divario tra le etichette

A= UV-Allacciamenti protetti dall'inversione di polarita
B = entrate e uscite protette da polarita inversa

C = Soppressione impulsi di disturbo

D Valores limite: funcionamiento en red protegida contra
cortocircuitos max. 8 A; ondulacién residual max. 5 Vg
Corriente de salida minima 0,3 mA

durante Teach 6 kHz

4 vélido para Q\ en Pin2 si esta configurado por
software

Con una relacion claro/oscuro de 1:1

9 Brecha entre etiquetas

" Conexiones A = UV protegidas contra polarizacién

2)

5)
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inversa

B = Entradas y salidas protegidas contra polarizacién

incorrecta
C = Supresion de impulsos parasitos
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Capteurs a fourche
Notice d’instructions

Consignes de sécurité

Lire la notice d'instruction avant la mise en service.

Confier le raccordement, le montage et le réglage uniquement a un
personnel spécialisé.

Il ne s'agit pas d'un composant de sécurité au sens de la directive
machines CE.

UL : utilisation uniquement dans des applications selon la NFPA 79.
Ces appareils doivent étre protégés par un fusible de 1 A adapté a du
30V C.C. Des adaptateurs listés UL avec cables de connexion sont
disponibles. Enclosure type 1.

Protéger I'appareil contre I"humidité et les impuretés lors de la mise en
service.

Cette notice d'instruction contient des informations nécessaires pendant
toute la durée de vie du capteur.

Utilisation conforme

Le capteyré fourche WFN est un capteur optoélectronique, fonctionnant
avec un émetteur et un récepteur. Il est utilisé a des fins de détection
optique et sans contact d’objets.

Mise en service

Mode D = commutation sombre : en cas de coupure lumineuse, la sortie
Q estactivée (p. ex. étiquette et matériau support). = réglage d’usine.
Mode L = commutation claire : en cas de réception lumineuse , la sortie
Q est activée (p. ex. uniquement matériau support).

Enficher le cable avec connecteur femelle du cable hors tension et le
visser a fond. Pour le raccordement au niveau de B, on applique:

brn = marron, blu = bleu, blk = noir, wht = blanc ; raccorder les cables.
Apres la mise en service correcte, la LED verte s'allume.

ATl'aide des trous de fixation, monter le capteur sur des supports
adéquats. Déplacer le matériel a tester a I'état tendu et sans vibrations
a travers 'ouverture de la fourche. Raccorder le capteur a la tension
d’alimentation (voir désignation du type).

EF] Apprentissage dynamique (recommandé) (voir fig. D)

Démarrage de I'apprentissage : un arriére-plan ou un objet entre la
fourche. Appuyer sur la touche d'apprentissage durant 3 - 20 s. Tout en
maintenant la touche enfoncée, passer plusieurs objets avec matériau
support (étiquettesobjets a détecter) a travers le capteur. Pendant la
procédure d’apprentissage, la LED jaune clignote a une fréquence de

3 Hz.

Recommandation : passer au moins 3 objets a travers le capteur.

Fin de I'apprentissage : relacher la touche d'apprentissage <20 s. Une
fois I'apprentissage terminé avec succes, le témoin de fonctionnement
(LED jaune) indique immédiatement I'état de commutation du capteur.
Le seuil de commutation est a présent défini de maniére optimale entre
arriére-plan et objet. La meilleure sécurité opérationnelle possible est
assurée.

En présence d’objetsnon homogenes, il est possible de procéder a un
réglage fin (voir EX] Réglage fin).

Apprenhssage erroné : la LED clignote rapldementa 6 Hzjusqu' ace
qu'un nouvel apprentissage ait €té réalisé avec succes. Lors d’'une
procédure d'apprentissage via un cable externe, tout apprentissage
erroné est également signalé par la sortie MF a une fréquence de 6 Hz.

7] Apprentissage statique a 2 points (voir fig. E)

Démarrage de I'apprentissage: placer un arriére-plan ou un objet entre
la fourche, appuyer sur la touche d'apprentissage durant 1...3 s puis la
relacher. La LED jaune clignote a une fréquence de 1 Hz.

Fin de I'apprentissage: placer le matériel qui n’a pas encore été
programmeé (arriére-plan ou objet, en fonction du démarrage de
I'apprentissage) entre la fourche et appuyer de nouveau briévement sur
la touche d'apprentissage.

Une fois I'apprentissage terminé avec succes, le témoin de fonctionnement
(LED jaune) indique immédiatement I'état de commutation du capteur.
Le seuil de commutation est a présent défini de maniére optimale entre
arriére-plan ou objet. La meilleure sécurité opérationnelle possible est
assurée. Le capteur détecte automatiquement si un apprentissage a 2
points ou a 1 point a été réalisé. (Un apprentissage erroné n’est donc
pas possible.)

En présence d’objets non homogénes, il est possible de procéder a un
réglage fin (voir EXl] Réglage fin).

X Apprentissage statique a 1 point (voir fig. F)

Si 'application ne permet pas un déplacement de I'objet a programmer,
il est possible de proceder a un apprentissage a 1 point. Cet apprentis-

sage posséde la réserve de signaux la plus petite. Il est donc préférable

d’opter pour un apprentissage dynamique.

Démarrage de I'apprentissage : placer un arriére-plan ou un objet entre
la fourche. Appuyer sur la touche d'apprentissage durant 1...3 s puis la
relacher. La LED jaune clignote a une fréquence de 1 Hz.

Fin de I'apprentissage : appuyer de nouveau briévement sur la touche
d'apprentissage. Une fois I'apprentissage terminé avec succes, la LED
jaune clignote pendant 2 s a une fréquence de 6 Hz.

Le seuil de commutation est défini Iégérement au-dessus de I'arriére-plan
a programmer ou légérement en-dessous de I'objet programmé.

X1 Réglage fin

Pour obtenir une plus grande réserve fonctionnelle, il est possible,
aprés I'apprentissage, de procéder a un réglage fin. Pour ce faire, le
seuil de commutation est placé a proximité de I'objet programmé. Une
fois I'apprentissage terminé avec succes, la touche d'apprentissage
doit étre actionnée dans les 10 s qui suivent. La réussite du réglage est
signalée par un double clignotement a une fréquence de 1 Hz.

1 Sortie ET pour apprentissage externe

Par défaut, I'entrée MF (broche 2) est destinée a une fonction Appren-
tissage (ET) externe. Lentrée ET pour apprentissage externe permet la
programmation du seuil de commutation via un signal externe. Lap-
prentissage ne peut étre que dynamique via I'entrée ET. Démarrage de
I'apprentissage : placer un arriere-plan ou un objet entre les fourches.
Mettre I'entrée ET sous tension et déplacer un ou plusieurs objets sur le
capteur. Pendant la procédure d’apprentissage, la LED jaune clignote a
une fréquence de 3 Hz. Fin de I'apprentissage : mettre hors tension. Une
fois I'apprentissage terminé, le témoin de fonctionnement (LED jaune)
indique immédiatement I'état de commutation du capteur. Apprentis-
sage incorrect : la LED jaune et la sortie MF clignotent rapidement a 6
Hz jusqu‘au prochain apprentissage réussi. Le verrouillage des touches
ou la commutation clair / sombre sont impossibles par I'entrée ET.
L'entrée ET est utilisée pour réajuster le seuil de commutation via la

commande pendant le processus en cours.

X1 Contrdle du champ de détection (D = commutation sombre)

L'objet entre la fourche, le témoin de fonctionnement (LED jaune) doit
s’allumer. Amener ensuite le |'arriere-plan entre la fourche, le témoin de
fonctionnement (LED jaune) doit s'éteindre.

Commutation claire/sombre (voir fig. G)

Une pression sur la touche d'apprentissage durant 20 a 30 s permet
de permuter entre le mode commutation claire et le mode commutation
sombre.

Verrouillage des touches (voir fig. H)

L'appareil peut étre verrouillé pour éviter un actionnement involontaire
en appuyant sur la touche d'apprentissage durant > 30 s. Une nouvelle
pression sur la touche d'apprentissage durant > 30 s permet de déver-
rouiller I'appareil.

Fonction d’automatisation

Les appareils dotés de fonctions d’automatisation sont signalés par
-A70 (mesure du temps avec stabilisation) ou -A71 (compteur avec
stabilisation) dans le type de I'appareil, p. ex. WFS3-40B415A70. Les
caractéristiques des fonctions d'automatisation sont décrites dans le
document « Fonctions d'automatisation » (téléchargement via www.
sick.com sous le numéro de commande de I'appareil). Remarque :

la fonction Reset, réalisée via PIN2 sur le compteur AFT 71, peut étre
définie individuellement sur les capteurs a fourche. Les fonctions
standard peuvent ainsi étre exploitées parallelement a I' ATF

10-Link

La communication par 10-Link est signalée par la LED verte. La LED
verte clignote a une fréquence de 1 Hz environ. Les options du mode
10-Link sont décrites dans la notice d’instruction supplémentaire WFS
10-Link jointe ou peuvent étre téléchargées sur www.sick.com sous le
numéro de commande de I'appareil.

Démontage et mise au rebut

La mise au rebut du capteur doit respecter la reglementatlon nationale en
vigueur. Dans le cadre de la mise au rebut, veiller a recycler les matériaux
(notamment les métaux précieux).

Maintenance

Les capteurs SICK ne nécessitent aucune maintenance.
Nous vous recommandons de procéder réguliérement

au nettoyage des surfaces optiques
au controle des vissages et des connexions enfichables

Ne procéder a aucune modification sur les appareils.

Sujet a modification sans préavis. Les caracterlsthues du produit et
techniques fournies ne sont pas une déclaration de garantie.

Sensor de forquilha
Manual de instrugoes

Notas de seguranca

Ler as instrucdes de operagdo antes da colocagao em funcionamento.

A conexao, a montagem e 0 ajuste devem ser executados somente por
pessoal técnico qualificado.

Os componentes de seguranca ndo se encontram em conformidade com
a Diretiva Europeia de Maquinas.

UL: Somente na utilizacdo em aplicagdes de acordo com NFPA 79. Estes
dispositivos devem ser protegidos por um fusivel de 1 A adequado para
30 VCC. Estéo disponiveis adaptadores listados pela UL com cabos de
conexdo. Enclosure type 1.

Durante o funcionamento, manter o aparelho protegido contra impurezas
e umidade.

Este manual de instrugdes contém informagdes necessérias para toda a
vida til do sensor.

Utilizacdo adequada para a finalidade prevista

0 sensor tipo garfo WFN é um sensor optoeletronico que trabalha com uma
unidade receptora e emissora. Ele é para a detecgdo sem contato, Gtica de
objetos.

Colocacao em operagao

Modo D = comutagao por sombra: com interrupgao da luzé a saida Q
ativa (p. ex. etiqueta e material portador). = configuracao de fabrica.
Modo L = comutagéo por luz: com recepgéo luminosa € a saida Q ativa
(p. ex. somente material portador).

Encaixar o conector fémea do cabo e aparafusar. Para a conexao em B,
vale: brn = marrom, blu = azul, blk = preto, wht = branco; conectar os
cabos. Depois da colocagdo em operagao correta, o LED verde esta
aceso.

Montar o sensor com furos de fixagcdo no suporte apropriado. Mover o
material de teste em estado tensionado e sem oscilagdes pela abertura
do garfo. Colocar o sensor na tenséo de operacao (ver impressao do
tipo).

IR Teach-in dinamico (recomendado) (ver fig. D)

Inicializagdo do Teach-in: Posicionar o fundo ou o objeto entre o garfo.
Pressionar a tecla Teach-in durante 3 - 20 s. Com a tecla pressionada,
movimentar varias Mover os objetos com material portador
(etiquetaobjetos a serem detectados) através do sensor. Durante o
procedimento de teach-in, o LED amarelo pisca com 3 Hz.

Recomendacéo: no minimo 3 mover os objetos através do sensor.

Terminar Teach-in: soltar a tecla Teach-in por <20 s. Quando o teach-in
tiver sido bem-sucedido, o indicador de fungdo (LED amarelo) indica
imediatamente o estado de comutacéo do sensor. Agora, o limiar de
comutacéo esté aplicado de modo ideal entre o fundo e objeto. Esta
dada a melhor seguranca operacional possivel.

Em Objetos heterogéneos, pode ser executado um ajuste de preciséo
(ver ajuste de precisdo).

Teach-in com erro: LED amarelo pisca rapidamente com 6 Hz até que
um novo teach-in tenha sido bem-sucedido. No procedimento de
teach-in através de um cabo externo, o teach-in com erro € sinalizado
adicionalmente com 6 Hz pela saida MF.

ED Teach-in de 2 pontos estatico (ver fig. E)

In|C|aI|zagao do Teach-in:Posicionar o fundo ou objeto entre o garfo,
pressionar a tecla Teach-in de 1...3 s e, a seguir, soltar. LED amarelo
pisca com 1 Hz.

Terminar Teach-in: Posicionar o material ainda néo treinado (fundo
ou objeto, dependendo da inicializagdo do teach-in) entre o garfo e
pressionar novamente a tecla T brevemente.

Quando o teach-in tiver sido bem-sucedido, o indicador de fungdo (LED
amarelo) indica imediatamente o estado de comutagao do sensor. Agora
o limiar de comutagao esta regulado de modo ideal entre o fundo ou
objeto. Esta dada a melhor seguranca operacional possivel. O sensor
detecta automaticamente se foi executado um teach-in de 2 pontos ou
um teach-in de 1 ponto. (Porisso, um teach-in com erro ndo € possivel).

Em objetos heterogéneos, pode ser executado um ajuste de preciséo
(ver ajuste de precisdo).

X Teach-in de 1 ponto estatico (ver fig. F)

Se a situagdo da aplicagdo ndo permitir uma movimentacéo da objeto
a sertreinado, pode ser executado um teach-in de 1 ponto. Esse
procedlmento de teach-in tem a menor reserva de sinais, por isso deve
ser dada preferéncia ao teach-in dindmico.

Inicializagdo do Teach-in: Posicionar o fundo ou objeto entre o garfo.
Pressionar a tecla Teach-in de 1...3 s e, a seguir, soltar. LED amarelo
pisca com 1 Hz.

Terminar Teach-in: pressionar de novo a tecla Teach-in brevemente.
Quando o teach-in tiver sido executado com sucesso, o LED amarelo
pisca durante 2 s com 6 Hz.

0 limiar de comutagao é regulado levemente acima do fundo a ser
treinado ou levemente abaixo da objeto treinado.

IX] Ajuste de precisao

Para atingir uma reserva operacional mais elevada, pode ser executado
um ajuste de precisao depois do teach-in bem-sucedido. Para isso, 0
limiar de comutagdo é regulado perto do objeto programado. A tecla
Teach-in deve ser pressionada dentro de 10 s depois do teach-in
bem—fucedido. 0 ajuste bem-sucedido ésinalizado com o piscar duplo
com 1 Hz.

I Entrada ET de teach externo

A entrada MF (Pin2) é prevista no ajuste de fabrica para um Teach-in
(ET) externo. A entrada ET de teach externo serve para programagao do
limiar de comutacdo por meio de um sinal externo. Através da entrada
ET s6 é possivel fazer teach dinamico. Iniciar teach-in: posicionar o fun-
do ou o objeto entre o garfo. Colocar V+ na entrada ET e movimentar um

ou varios objetos pelos sensores. Durante o procedimento de teach-in,
o LED amarelo pisca com 3 Hz. Terminar teach-in: remover novamente
atensdo. Quando o teach-in tiver sido bem-sucedido, o indicador de
funcdo (LED amarelo) indica imediatamente o estado de comutacao do
sensor. Teach-in com erro: LED amarelo e a saida MF pisca rapidamen-
te com 6 Hz até que um novo teach-in tenha sido bem-sucedido. O
bloqueio das teclas ou a comutagao por sombra/luz ndo séo possiveis
através da entrada ET. A entrada ET pode ser utilizada para reajustar

o limite de comutacao por meio do comando durante o processo em
andamento.

X1 Controle campo de deteccéo (D = comutacéo por sombra)

Colocar o objeto entre o garfo, a indicacéo de funcéo (LED amarelo)
deve acender. Em seguida, colocar o fundo entre o garfo, a indicagao
de funcéo (LED amarelo) deve apagar.

Comutacao por sombra/luz (ver fig. G)

Pressionando a tecla Teach-in durante 20 - 30 s, pode ser comutado
entre comutacao por luz e comutagado por sombra.

Bloqueio de teclas (ver fig. H)

Pressionado a tecla Teach-in durante > 30 s, 0 aparelho pode ser
bloqueado contra acionamento involuntério. Pressionando novamente
atecla Teach-in durante > 30 s, 0 aparelho pode ser desbloqueado
novamente.

Funcao de automacao

Os aparelhos com fungdes de automacao estao identificados por A70
no tipo de aparelho (medicado de tempo com funcdo debounce) ou
AT71 (contador com funcado debounce), p. ex. WFS3-40B415A70. As
funcionalidades das fungdes de automagao podem ser consultadas
no documento "Fungdes de automacao"” (fazer o download através de
www.sick.com com o niimero do aparelho). Nota: a fungéo reset que
se realiza por meio do PIN2 no contador ATF 71, pode ser aplicada
individualmente nos sensores tipo garfo, ou seja, as fungdes padrao
podem ser operadas paralelamente ao ATF.

10-Link

A comunicagdo através de 10-link é exibida pelo LED verde. O LED verde
pisca com aprox. 1 Hz. Consultar as funcionalidades 10-Link no Manual
de instrucdes complementar WFS |0-Link anexado ou em www.sick.
com, informando o niimero do pedido do aparelho.

Desmontagem e descarte

0 descarte do sensor deve ser efetuado de acordo com as normas aplica-
veis especificas de cada pais. No dmbito do descarte, deve-se procurar

0 aproveitamento dos materiais reciclaveis contidos (principalmente dos
metais nobres).

Manutencao
Os sensores SICK ndao requerem manutencao.

Recomendamos que se efetue em intervalos regulares

uma limpeza das superficies opticas
uma verificacao das conexdes roscadas e dos conectores

N&o séo permitidas modificagdes no aparelho.

Sujeito a alteragdes sem aviso prévio. As propriedades do produto e os dados
técnicos especificados ndo constituem nenhum certificado de garantia.

Sensore a forcella
Istruzioni per 'uso

Awvertenze sulla sicurezza

Prima della messa in funzionamento leggere le istruzioni per I' uso.
Allacciamento, montaggio e regolazione solo a cura di personale tecnico
specializzato.

Nessun componente di sicurezza ai sensi della direttiva macchine UE.
UL: Solo per I'utilizzo in applicazioni ai sensi di NFPA 79. Questi dispo-
sitivi devono essere protetti con fusibile 1 A idoneo per 30V dc. Sono
disponibili adattatori elencati da UL con cavi di collegamento. Enclosure
type 1.

Alla messa in funzionamento proteggere |'apparecchio dall'umidita e
dalla sporcizia.

Queste istruzioni per I'uso contengono le informazioni che sono neces-
sarie durante il ciclo di vita del sensore fotoelettrico.

Uso conforme alle prescrizioni

Il sensore a forcella WFN & un sensore optoelettronico che lavora con
un'unita emettente e una ricevente. Viene utilizzato per il rilevamento ottico
senza contatto di oggetti.

Messa in funzione

Modalita D = funzionamento dark on: con interruzione di luceé attiva

I'uscita Q (ad es. etichetta e materiale di supporto). = impostazione di

fabbrica.

Modalita L = funzionamento light on: con ricezione della luce € attiva

I'uscita Q (ad es. solo materiale di supporto).

Infilare il connettore femmina precablato senza tensione e awvitarlo.

Per il collegamento in B vale: brn = marrone, blu = blu, blk = nero,

wht = bianco; collegare i cavi. Dopo la corretta messa in funzione

I'indicatore LED verde & acceso.

Montare il sensore su fermi adatti con I'aiuto di fori di fissaggio. Muovere

il materiale di test in stato teso e senza scuotimenti nell'apertura della

Lorcelle;. Applicare al sensore la tensione di esercizio (vedere stampigliatura
itipo).

B Teach-in dinamico (consigliato) (vedere fig. D)

Awvio Teach-in: Posizionare lo sfondo o I'oggetto tra la forcella. Premere
il tasto Teach-in per 3 - 20 s. Con il tasto premuto muovere pill oggetti
con il materiale di supporto (etichette oggetti) da rilevare) attraverso il
sensore. Durante il processo di teach-in il LED giallo lampeggia a 3 Hz.

Suggerimento: muovere almeno 3 oggetti attraverso il sensore.

Uscire dal Teach-in: rilasciare il tasto Teach-in <20 s. Se il teach-in

ha avuto successo, la spia funzione (LED giallo) indica direttamente lo
stato di commutazione del sensore. La soglia di commutazione é ora
ottimale tra Sfondo e oggetto posizionato. La migliore sicurezza possibile
& garantita.

Con oggetti disomo,
precisione (vedere

enei & possibile effettuare una regolazione di
Regolazione di precisione).

Teach-in errato: lampeggio rapido del LED giallo a 6 Hz fino all' effettu-
azione corretta di un nuovo teach-in. Nel processo di teach-in tramite
cavo esterno, il teach-in errato viene segnalato, oltre che con lampeggio
a 6 Hz, tramite ' uscita MF.

IEM Teach-in a 2 punti statico (vedere fig. E)

Awvio Teach-in:lo sfondo o ' oggetto tra la forcella, premere il tasto
Teach-in per 1...3 s e poi rilasciarlo. Il LED giallo lampeggia a 1 Hz.

Uscire dal Teach-in: Posizionare il materiale non ancora appreso (sfondo
0 oggetto, a seconda dell'avvio teach-in) tra la forcella e ripremere
brevemente il tasto Teach-in.

Se il teach-in ha avuto successo, la spia funzione (LED giallo) indica
direttamente lo stato di commutazione del sensore. La soglia di
commutazione & ora ottimale tra sfondo o oggetto. La migliore sicurezza
possibile & garantita. Il sensore riconosce automaticamente se € stato
effettuato un Teach-in a 2 punti o a 1 punto. (Non & pertanto possibile
un teach-in errato).

Con etichette disomo
precisione (vedere

enei & possibile effettuare una regolazione di
Regolazione di precisione).

EM Teach-in a 1 punto statico (vedere fig. F)

Se la situazione applicativa non consentisse il movimento di oggetti da
apprendere, & possibile eseguire un teach-in a 1 punto. Questa proce-
dura di teach-in ha la minore riserva di segnale e pertanto & preferibile
un teach-in dinamico.

Awvio Teach-in: lo sfondo o I' oggetto tra la forcella. Premere il tasto
Teach-in per 1...3 s e poi rilasciarlo. Il LED giallo lampeggia a 1 Hz.

Uscire dal Teach-in: ripremere brevemente il tasto Teach-in. Se il Teach-
in ha avuto successo, il LED giallo lampeggia per2 s a 6 Hz.

La soglia di commutazione & posizionata leggermente sopra il sfondo
da apprendere 0 appena sotto |'oggetto appreso.

X1 Regolazione di precisione

Per ottenere una maggiore riserva di funzionamento & anche possibile
eseguire una regolazione di precisione dopo un teach-in con esito
positivo. A tale fine la soglia di commutazione viene posizionata molto
vicina all'oggetto integrato. Il tasto Teach-in deve essere premuto
brevemente entro 10 s dopo un teach-in con esito positivo. La
regolazione avvenuta correttamente vienesegnalata con un doppio
lampeggio a 1 Hz.

X Ingresso ET teach esterno

L'entrata MF (pin2) & prevista nelle impostazioni di fornitura per un
teach-in esterno (ET). L'entrata ET teach esterno serve per la program-
mazione della soglia di commutazione tramite un segnale esterno.
Attraverso I'entrata ET si puo inserire il teach solo dinamicamente. Awio
del teach-in: posizionare lo sfondo o I‘oggetto tra la forcella. Posizionare
V+ sull’entrata ET e muovere uno o pill oggetti attraverso il sensore.
Durante il processo di teach-in il LED giallo lampeggia a 3 Hz. Uscire

dal Teach-in: rimuovere di nuovo la tensione. Se il teach-in ha avuto
successo, la spia funzione (LED giallo) indica direttamente lo stato di
commutazione del sensore. Teach-in errato: lampeggio rapido del LED
giallo e dell'uscita MF a 6 Hz fino all‘effettuazione corretta di un nuovo
teach-in. Blocco tasti o funzionamento light on/dark on non sono possi-
bili attraverso I'entrata ET. L'entrata ET puo essere utilizzata per regolare
la soglia di commutazione tramite il controllo mentre il processo & in
COrso.

X Controllo campo di rilevamento (D = funzionamento dark on)

Collocare |I' oggetto tra la forcella, la spia funzione (LED giallo) deve es-
sere accesa. In seguito collocare sfondo tra la forcella, la spia funzione
(LED giallo) deve spegnersi.

Funzionamento light on/dark on (vedere fig. G)

Premendo il tasto Teach-in per 20 - 30 s & possibile la commutazione
tra funzionamento dark on e funzionamento light on.

Bloccaggio tasto (vedere fig. H)

Premendo il tasto Teach-in per > 30 s & possibile bloccare il dispositivo
contro |I'azionamento involontario. Ripremendo il tasto Teach-in per >
30 s & possibile sbloccare di nuovo il dispositivo.

Funzione di automatizzazione

| dispositivi delle funzioni di automatizzazione sono contrassegnati
come apparecchi ditipo A70 (misurazione tempo con anti-rimbalzo)

0 A71 (contatore con anti-rimbalzo), ad es. WFS3-40B415A70. Le
funzionalita delle funzioni di automatizzazione possono essere desunte
dal documento "Funzioni di automatizzazione" (download tramite il sito
web www.sick.com al rispettivo numero di dispositivo). Avvertenza: la
funzione reset, che per ATF 71 Counter avviene tramite PIN2, puo essere
impostata individualmente nei sensori a forcella, ovvero le funzioni
standard possono essere azionate in parallelo ad ATF.

10-Link

La comunicazione tramite 10-link lo & indicata dal LED verde. Il LED
verde lampeggia a ca. 1 Hz. Per le funzionalita 10-Link consultare le
istruzioni per I"uso supplementari allegate WFS link 10 o scaricate dal
sito web www.sick.com al rispettivo numero di dispositivo.

Smontaggio e smaltimento

Lo smaltimento del sensore deve avvenire conformemente alle direttive
previste specificatamente dal paese. Per i materiali riciclabili in esso
contenuti (in particolare metalli nobili) si auspica un riciclaggio nell'ambito
dello smaltimento.

Manutenzione

I sensori SICK sono esenti da manutenzione.
A intervalli regolari si consiglia di

pulire le superfici limite ottiche
Verificare i collegamenti a vite e gli innesti a spina

Non é consentito effettuare modifiche agli apparecchi.
Contenuti soggetti a modifiche senza preawviso. Le proprieta del prodotto e
le schede tecniche indicate non costituiscono una dichiarazione di garanzia.

Sensor de horquilla
Instrucciones de uso

Instrucciones de seguridad

Lea las instrucciones de uso antes de efectuar la puesta en servicio.

La conexion, el montaje y el ajuste deben ser efectuados exclusivamente
por técnicos especialistas.

No se trata de un componente de seguridad seg(n la Directiva de maqui-
nas de la UE.

UL: solo para utilizar en aplicaciones seglin NFPA 79. Estos dispositivos
estaran protegidos por un fusible de 1 A adecuado para 30 VCC. Se
encuentran disponibles adaptadores listados por UL con cable de
conexién. Enclosure type 1.

Proteja el equipo contra la humedad y la suciedad durante la puesta en
servicio.

Las presentes instrucciones de uso contienen informacién que puede
serle necesaria durante todo el ciclo de vida del sensor.

Uso conforme a lo previsto

El sensor de horquilla WFN es un sensor optoelectrénico que funciona con
una unidad de emisi6n y recepcién. Se utiliza para la deteccion 6ptica y sin
contacto de objetos.

Puesta en servicio

Modo D = conmutacion en oscuro: cuando cesa la luz, la salida Q esta
activa (p. ej. etiquetas y material de base). = ajuste de fabrica.

Modo L = conmutacion en claro: cuando se recibe luz, la salida Q esta
activa (p. ej., solo material de base).

Enchufar sin tensién la toma de red y atornillarla. Para la conexién en
B rige: brn = marrén, blu = azul, blk = negro, wht = blanco; conectar
cables. Tras la correcta puesta en servicio se ilumina el LED verde.
Montar el sensor en un soporte adecuado utilizando los orificios de
fijacién. Mover el material de prueba tensado y sin vibraciones por la
abertura de la horquilla. Conectar el sensor a la tensién eléctrica de
servicio (véase la impresion de tipo).

EE] Aprendizaje dinamico (recomendado); véase la figura D

Inicio del aprendizaje:el fondo o el objeto entre la horquilla. Pulsar el
botén de aprendizaje de 3 - 20 s. Con el boton pulsado, mover varias
objetos con material de base (etiquetasobjetos para su deteccion) por
el sensor. Durante el proceso de aprendizaje, el LED amarillo parpadea
a3 Hz

Recomendacion: mover como minimo 3 objetos por el sensor.

Finalizacion del aprendizaje: soltar el boton de aprendizaje < 20's.

Si el aprendizaje se ha realizado correctamente, el LED amarillo de
funcionamiento indica directamente el estado de conmutacién del
sensor. Ahora, el umbral de conmutacion esté fijado de forma dptima
entre fondo y objeto. El funcionamiento es en este caso lo mas seguro
posible.

En caso de objetos no homogéneos, se puede realizar un ajuste de
precision (véase X Ajuste de precision).

Aprendizaje fallido: parpadeo rapido del LED amarillo a 6 Hz hasta que

el nuevo aprendizaje se lleve a cabo con éxito. En caso de procederse al
aprendizaje mediante cable externo, el aprendizaje fallido se sefializara
a 6 Hztambién a través de la salida MF.

T Aprendizaje estatico de 2 puntos (véase la figura E)

Inicio del aprendizaje:Colocar el fondo o el objeto entre la horquilla,
pulsar el botén de aprendizaje de 1...3 sy a continuacion soltarlo. El
LED amarillo parpadea a 1 Hz.

Finalizacion del aprendizaje: colocar el material todavia no memorizado
(fondo u objeto, en funcion del inicio del aprendizaje) entre la horquilla
y volver a pulsar un breve instante el botdn de aprendizaje.

Si el aprendizaje se ha realizado correctamente, el LED amarillo de
funcionamiento indica directamente el estado de conmutacién del
sensor. Ahora, el umbral de conmutacion esté fijado de forma 6ptima
entre fondo u objeto. El funcionamiento es en este caso lo mas seguro
posible. El sensor detecta automaticamente si se ha realizado un
aprendizaje de dos puntos o de uno. (Portanto, no es posible un
aprendizaje fallido).

En caso de objetos no homogéneos, se puede realizar un ajuste de
precision (véase X Ajuste de precision).

¥ Aprendizaje estatico de 1 punto (véase la figura F)

Si la aplicacién concreta no permitiese mover el objeto que se desea
memorizar, es posible realizar un aprendizaje de 1 punto. Este proceso
tiene la reserva de sefial mas baja, por lo que es preferible el aprendizaje
dinédmico.

Inicio del aprendizaje: Colocar el fondo o el objeto entre la horquilla.
Pulsar el botén de aprendizaje de 1...3 sy a continuacio6n soltarlo. El
LED amarillo parpadea a 1 Hz.

Finalizacion del aprendizaje: volver a pulsar un breve instante el boton
de aprendizaje. Si el aprendizaje se ha realizado correctamente el LED
amarillo parpadea 2 sa 6 Hz.

El umbral de conmutacion se fija ligeramente por encima de el fondo
que se va a memorizar o ligeramente por debajo de el objeto memorizado.

X Ajuste de precision

Para obtener una mayor reserva de funcionamiento, es posible realizar
un ajuste de precision una vez completado el aprendizaje. Para ello,

el umbral de conmutacion se fija préximo al objeto programado. El
botén de aprendizaje se debe pulsar brevemente en los 10 s siguientes
a la correcta finalizacion del aprendizaje. El ajuste correcto se indica
mediante unparpadeo doble a 1 Hz.

P Entrada ET de aprendizaje externo
La entrada MF (Pin2) esta prevista en el ajuste de fabrica para el
aprendizaje externo (ET). La entrada ET de aprendizaje externo sirve
para programar el umbral de conmutacién mediante una sefial externa.
Através de la entrada ET, solo puede realizarse el aprendizaje de forma
dindmica. Inicio del aprendizaje: coloque el fondo o el objeto entre la
horquilla. Coloque V+ en la entrada ET y desplace uno o varios objetos
por el sensor. Durante el proceso de aprendizaje, el LED amarillo
parpadea a 3 Hz. Finalizacion del aprendizaje: vuelva a desconectar la
tensién. Si el aprendizaje se ha realizado correctamente, el LED ama-
rillo de funcionamiento indica directamente el estado de conmutacion
del sensor. Aprendizaje fallido: parpadeo rapido del LED amarillo y de
la salida MF a 6 Hz hasta que el nuevo aprendizaje se lleve a cabo con
éxito. A través de la entrada ET no se pueden bloquear los botones ni
llevar a cabo la conmutacién en claro/oscuro. La entrada ET puede
utilizarse para reajustar el umbral de conmutacién mediante el control

en el proceso en curso.
X1 Control del campo de deteccion (D = conmutacién en oscuro)

El objeto entre la horquilla (el indicador LED amarillo de funcionamiento
debe iluminarse). A continuacién, colocar el fondo entre la horquilla
(el indicador LED amarillo de funcionamiento debe apagarse).

I Conmutacion en claro/oscuro (véase la figura G)

Pulsando g! botén de aprendizaje d}e 20 - 30 s es posible cambiar entre
conmutacion en claro y conmutacion en oscuro.

@ Bloqueo de botones (véase la figura H)

Pulsando el botén de aprendizaje mas de 30 s se puede bloquear el
dispositivo contra un accionamiento involuntario. Pulsando nueva-
mente el boton de aprendizaje mas de 30 s se vuelve a desbloquear el
dispositivo.

Funcion de automatizacion

Los dispositivos con funciones de automatizacion estan identificados
por los tipos -A70 (cronometraje con supresion de rebotes) 0 -A71
(contador con supresion de rebotes), p. €j., WFS3-40B415A70. Pueden
consultarse las funcionalidades de las funciones de automatizacion

en el documento "Funciones de automatizacion" (descargar con el
numero de pedido del dispositivo en la pagina web www.sick.com).
Indicacién: la funcién de restablecimiento que en el contador ATF 71
tiene lugar a través de PIN2 puede ajustarse individualmente en el caso
de los sensores de horquilla, es decir, las funciones estandar pueden
activarse de forma paralela al ATF.

H 10-Link

La comunicacion mediante 10-Link se indica a través del LED verde. El
LED verde parpadea a aprox. 1 Hz. Consulte las funcionalidades 10-Link
en las instrucciones de uso complementarias WFS 10-Link adjuntas o
descérguelas desde www.sick.com con la referencia del dispositivo.

Desmontaje y eliminacion

El sensor tiene que eliminarse siguiendo la normativa aplicable especifica
de cada pais. Los materiales valiosos que contenga (especialmente metales
nobles) deben ser eliminados considerando la opcion del reciclaje.

Mantenimiento

Los sensores SICK no precisan mantenimiento.

Aintervalos regulares, recomendamos:

* Limpiar las superficies Opticas externas

* Comprobar las uniones roscadas y las conexiones.

No se permite realizar modificaciones en los aparatos.

Sujeto a cambio sin previo aviso. Las propiedades y los datos técnicos del
producto no suponen ninguna declaracion de garantia.
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Pycckuii A3bIK

BHAOYHbIE AATYMKH
PyKoBOACTBO N0 3KCNAyaTaLUu

Yka3aHus no 6e3onacHocTH

lepea BBOAOM B 3KCNAyaTaLMIO M3y4nTe PYKOBOACTBO MO 3KCNAyaTaLmu.
TNoAKAOUEHME, MOHTaX W YCTAHOBKY NOPYyYaTh TOABKO CMeLMan1cTam.
He siBARieTCS 060pyAOBaHMEM ps obecneyeHns 6e3onacHocTH

B COOTBETCTBMM C AvpekTuBoii EC no pabote ¢ MaLMHHbIM
060pyAOBaHUEM.

UL: TOAbKO At MCIOAB30BaHUSA B 00AACTAX NPUMEHEHHS COTAACHO

NFPA 79. 311 ycTpoiicTBa AOMKHBI 6bITb 3aLUMLLEHbI NPEAOXPAHUTEAEM
1 A, nopxoaaiwmm pa 30 B nocTosiHHOro Toka. AOCTYMHbI apanTepsl ¢
COEAMHUTEAbHBIMU Kabeasmu, nepeurcaeHHblie UL. Enclosure type 1.
Mpv BBOAE B IKCMAYATALMIO 3aLLMLLATL YCTPOACTBO OT NONaAaHUsA rpsasu
¥ BAGTH.

J\aHHOE PYKOBOACTBO N0 3KCNAyaTaLMi COAEPXUT MHGOPMALLMIO, KoTopast
Heo6xoAMMa BO BPEMSsi BCEr0 XM3HEHHOTO LIMKAA CEHCOpa.

MpumeHeHure No Ha3HAYEHUID

BunouHblit AaTunk WEN npeactaBasieT co60i ONTO3NEKTPOHHBIN AATUMK,
paboratoLumii c npUemonepesaTynkom. YCTPOCTBO UCMOAL3YETCS st
OMNTUYECKON BECKOHTAKTHOM perncTpaumu 06beKToB.

BBoa B 3KcnAyaTauuio

Pexvm D = akTuBaLms npu OTCYTCTBUM OTPAXEHHOTO CBETa: Npu
npepbIBaHUK CBETOBOrO NOTOKA aKTUBMPYETCA BbIX0A Q (Hanpumep, npu
NOABAEHWMN 3TUKETKW U NOMOXKHM). = YCTAHOBKA N0 YMOAYAHHIO.

Pexum L = aKtuBaums npu HaAMuMmM OTPAXEHHOTO CBETA: NPKU Npueme
CBETa aKTMBUPYETCH BbIXOA Q (Hanpumep, Npu NPUCYTCTBUN TOABKO
NOANOXKH).

BcTaBuTb B 06€CTOYEHHOM COCTOSIHUM PO3ETKY Kabeas U 3akpenuTh
BUHTaMU. \s pasbeMa B npumeHstotes caeaytolume 0603HaueHus:

brn = kopuuHeBbIit, blu = cUHWA, blk = uepHbIii, wht = 6enblii;
NPUCOEAMHUTL NPOBOAA. pK NPaBUALHOM NOAKAIOYEHUM 3arOPUTCS
3eAeHbIi CBETOAMOAHbI MHAMKATOP.

YCTaHOBUTb AATUMK KPEMEXHBIMMU OTBEPCTUAMM Ha MOAXOAALLMIA
Aepxatenb. [pOBECTM TECTOBbIA MaTepHan B HATAHYTOM COCTOSIHWM Yepe3
pacTBOp BUAKM, He pAonyckas BUOpaLmu. MoaaTb Ha AaTuuk pabouee
HanpsxeHue (CM. 3aBOACKOM LiTamn).

EE] AvHamuueckoe o6yuenue (pekomenayetcs) (cM. puc. D)

Hauano 06yueHus:GOH MAM 0BBEKT MEXAY KOHLLAMM BUAKK. HaxaTb
Y yAepXVBaTb B Teuenne 3-20 cekyHA KHOMKy 00yuenus (Teach-in).
Tpu HaxaToi KHOMKe NPOBECTM HECKOALKO 0GLEKTOB C MOAOXKOM
(perucTpupyeMbix 3TMKETOKOGLEKTOB) Yepes AaTynK. Bo Bpems
NpoLeAYPbl 06yYeHHs XeATbIi i CBETOAMOA MUraeT ¢ Yactotoi 3 .

PekomeHaaums: NpoBecTu yepes AaTumk He MeHee 3 06beKToB.

3aBeplueHue 06yueHns: OTnycTuTb KHoMky 06yyeHus < 20 c. Mpu
yCrnewHoM 06yyeHnn GYHKLMOHAABHBIA MHAMKATOP (XEATbIYi CBETOANOA)
6yAeT noka3bIBaTb KOMMYTALMOHHOE COCTORHUE AaTYMKa. Tenepb nopor
NePEKAMOUEHNA HaXOAUTCA B ONTUMAALHOM AMana3oHe Mexay GOHOM 1

obbekTom. ObecneyeHa MakcuManbHas 9KCNAyaTaLMOHHAA HAAEXHOCTb.

OAHBIMU 06bEKTAMU MOXHO BbIOAHUTL
, TouHan HacTpoiika).

B cayuae paboTbl ¢ HEOAHO
TOYHYIO HACTPOHKY (CM.

HeyaauHoe 06yueHHe: XeATblii CBETOAMOA MUTAET C BbICOKOI YacTOTON
(6 Tu) Ao TEX 0P, NOKa He BYAET yCrneLwHo BbINOAHEHO 06yueHue. Mpu
00yyeHn yepes BHELLHWI NPOBOA MA CUTHAAU3ALMM O HEYAQYHOM
06YyYeHNUM AONOAHUTEALHO NOAAETCS cUrHaA 6 Iy uepes Bbixoa MF.

T Cratnueckoe AByxToueuHoe obyyenue (cm. puc. E)

Hauano 06yueHns:MomMecTuTb GOH AU 0BBEKT MEXAY KOHLAMM BUAKH,
HaxaTb KHOMKy 06yueHus (Teach-in) Ha 1...3 CeKyHAbI M OTNYCTHTb.
)KeATblit CBETOAMOA MUraET ¢ yactotoi 1 .

3aseplueHue 0byueHus: OMECTUTb el He 3aperncTPUPOBaHHbI
Marepuan (GOH MAM 0BbEKT, B 3aBUCUMOCTH OT HauaAa 00YUEHMS) MEXAY
KOHLIAMM BUAKM W ellle pa3 kKpaTkoBPEMEHHO HaxaTb KHOMKY 00yueHus.

Mpu ycnewHom 06yuyeHnn GyHKLUMOHAAbHbIA MHAMKATOP (KEATbI
CBETOAMOA) BYAET NOKa3bIBaTh KOMMYTALMOHHOE COCTOSHUE
AaTunka. Tenepb NOPOr NepPeKAtOUEHUS HAXOAUTCS B ONTUMAALHOM
AnanasoHe Mexay GoHOM 1 06bekToM. ObecneyeHa MakcHManbHas
3KCNAyaTaLMOHHAsA HAABKHOCTb. AATYNK aBTOMATUUYECKN pasauyaeT
ABYXTOUEYHOE U OAHOTOUEUHOE 06yueHue. (Mo3Tomy HeyaauHoe
06YyYeHHe UCKAIOYEHO).

B cayuae paboTbl C HEOAHOPOAHBIMM 0BbEKTAMU MOXHO BbINOAHUTL
TOuHyto HacTpoiiky (cm. EXil, Tounas HacTpoiika).

T Cratnueckoe opHoToueuHoe 06yyenue (cm. puc. F)

Ecau cueHapuii npUMEHeHUs He AOMYCKAET NepemMelLeHus
perucTpupyemoi 06beKTa, T0 MOXHO BbINOAHUTL OAHOTOYEYHOE
06yueHue. M 370 NPoLeAYPbI 0BYUeHMs XapaKTepeH MUHUMaAbHbI
pe3eps CUrHaAa, No3TOMY NPEANOUTUTEALHEE BbIBPaTh AMHAMMYECKOE
0byueHue.

Hauano 06yuenus: MomMecTuTb GOH A 0BBEKT MEXAY KOHLAMMU BUAKH.
HaxaTb 1 yaepxuBaTb KHonky 06yuenus (Teach-in) B Teuenue 1...3
CeKyHA, 3aTeM OTNYCTUTb. XeATbliA CBETOAUOA MUraeT ¢ YacToton 1 .

3aBepLueHne obyyeHus: Ewle pa3 kpaTKOBPEMEHHO HaxaTb KHOMKY
06yueHus. Mpu ycnewHom 06y4eHnu XeATbli CBETOAMOA MUTaeT 2
CEKyHAbI C 4acToTon 6 I,

Topor NepekAoYeHHs yCTaHABAMBAETCS UyTb BblLUE PETUCTPUPYEMON
(GOHa MAK YyTb HUXE PETUCTPUPYEMON 06bekTa.

X Tounasn HacTpoiika

Ma obecneuerna Goree BLICOKOTO GYHKUMOHAALHOTO peepsa nocae
YCNELHOro 06yYeH!st MOXHO BbINMOAHUTb TOUHYHO HACTPONKY. A 3T0T0
Nopor NepeKAOUEHHS YCTaHaBAMBAETCS BAU3KO K NPOrpamMmMupyeMomy
obbekTy. Mocae yenewHoro 06yueHns He06X0AMMO KPATKOBPEMEHHO
HaxaTb KHOMKy 06yueHus, noka He uctekan 10 cekyHa. 06 ycnewwHoi
HaCTPOJIKe CUTHAAU3MPYETABYKPATHOE MUraH|Ue CBETOAMOAA C YacToTOM
1Tu.

T Bxoa ET - BHewwHee obyuenne

4

-

Bxoa MF (Pin2) B 3aBOACKO# HACTPOViKe NPEAYCMOTPEH AN BHELLHETO
06yuenus (ET). BHewwHuit Bxop 06yueHus ET ucnoab3yeTcs ps
nporpaMMUpOBaHKs NOPOra NEPEKAIOUYEHNS NOCPEACTBOM BHELLHETO
curHana. Yepes Bxop ET MOXET BbINOAHATHCS TOAKO AMHAMUYECKOE
06yueHue. 3anyck 06yYeH!s: pacnoAOXUTb GOH AV OBBEKT MEXAY
KOHLaMK BUAKK. [ToAKAKOUMTb V+ K Bx0Ay ET 1 nponycTuTb uepes AaTunk
OAMH AW HECKOABKO 06bEKTOB. Bo Bpems npoueaypbl 06yueHnst XeTbli
CBETOAMOA MUTaeT ¢ yactoToit 3 I'u. 3aBepLueHne 06yyeHus: CHoBa
y6partb Hanpsxerue. Mpu ycnewHoM 06yyeHnn GyHKLMOHAAbHBIA
MHAMKATOP (XeATbIA CBETOAMOA) ByAET NOKa3blBaTb KOMMYTALMOHHOE
COCTOAHUE AaTuMKa. HeyaauHoe 0ByueHHe: XeATbli CBETOAUOA U BbIXOA
MF muratot ¢ BbICOKOW yacToToi (6 ') Ao Tex nop, noka He 6yaet
YCreLLHO BbIMOAHEHO NOBTOPHOE 06y4eHe. BAOKMPOBKa KHOMOK

1AM cpabartbiBaHWe NPY HaAMUKK / OTCYTCTBMM CBETA Yepes BXoa ET
HEBO3MOXHbI. Bxoa ET MOXHO MCMOAb30BaTb MS PETYAVPOBKM NOPOra

NepeKAYeHna B npouecce paﬁOTbI NOCPEACTBOM CUCTEMbI YNPABAEHUA.

KoHTpoAb noas peructpaumn (D = aKTHBaLMA NPH OTCYTCTBHH
OTpaXeHHOro cBeTa)

06BEKT MEXAY KOHLLAMM BUAKH, MOCAE YEr0 AOAKEH 3aropeThest
GYHKLMOHAABHDBIA MHAMKATOP (KEATbIA CBETOAMOA). 3aTeM NOMECTUTL
MEXAY KOHLLAMU BUAKW GOH — NOCAE 3TOT0 GYHKLMOHAABHbIA MHANKATOP
(XeATbIA CBETOAMOA) AONKEH NOTAaCHYTb.

CpabatbiBaHHe NPU HAAWYUH/ OTCYTCTBUM CBeTa (CM. puc. G)

TyTem HaxaTis 1 yaepxaHus kHonku 06ydeHus (Teach-in) B TeueHne
20-30 ¢ MOXHO NEPEKAOUATLCA MEXAY PEXMMaMU aKTUBALMK NPK
HaAUYUM UAM OTCYTCTBUM OTPAXEHHOIO CBETA.

[ Brokupoka knaBuw (cm. puc. H)

Mpu HaxaTu kKHonku 06yueHus (Teach-in) Ha Bpems > 30 ¢ MOXHO
3a6A0KMPOBATb KAABMLLW YCTPONCTBA OT HEXEAATEALHOTO HaXaTus.
BAOKMPOBKa CHUMAETCA NOBTOPHLIM HaXaTUeM W yAepXaHUEM KHOMKK
06yueHuns B TeueHue > 30 c.

OYHKUMSA aBTOMATH3aLUH

YCTpoiicTBa € GyHKUMAMM aBTOMATU3ALMU MaPKUPYIOTCA B TUMOBOM
0603HaueHUn KoaoM -A70 (M3MepPeHHE BPEMEHH C NOAIBAEHUEM
Apebe3ra) uav -A71 (cueTunk ¢ nopaBAeHMEM Apebesra), Hanpumep:
WFS3-40B415A70. UHdopmaums o paboTe ¢ GyHKLUAMM
aBTOMATU3aLMK1 COAEPXMTCA B AOKYMEHTE «DYHKLWM aBTOMAaTU3aLmUmn»
(MOXHO Ckauartb Ha caiite www.sick.com no Homepy A 3akasa
ycTpoiicTea). Mpumeyanue: GyHkums cbpoca, peaaudoBaHHas B
cyetunke ATF 71 yepe3 BbiBOA PIN2, B BUAOUHbIX AQTYMKAX MOXET
Ha3HauaTbCA MHAMBUAYaAbHO, T. €. CTAHAAPTHbIE GYHKLWM MOTYT
MCNOAL30BATLCS NapameAbHo ¢ ATF.

H 10-Link

06MmeH AaHHbIMK yepes 10-link curHaAu3npyeTcs 3eAeHbIM
CBETOAMOAOM. 3eAeHbIVi CBETOANOA MUraeT ¢ yactotoii 1 Mu. CeaeHus
0 GYHKUMOHAAbHbIX BO3MOXHOCTSX |0-Link MOXHO NOAY4UTb M3
npuAaraemoro AONOAHUTEABHOTO PYKOBOACTBa N0 3KcnAyaTauun WFS
10-Link uA1 ckayathb € caitta www.sick.com, yka3aB HOMep MA 3aka3a
ycTpoicTBa.

AG‘MOHTa)K W YTUAU3aLUA

YTMAM3ALMIO CEHCOPOB CAEAYET NPOBOAUTL COTAGCHO HALIMOHAABHBIM
NPEANMCAHUAM N0 YTUAN3aLMK. CAEAYET CTPEMUTLCS K TOBTOPHOMY
MCMOAL30BAHMIO COAEPXALLMXCA B HUX MATEPHUANOB (MPEXAE BCETO,
AParoueHHbIX METAMOB).

TexobcayxuBaHue

DAatunku SICK He HyxaatoTCs B TeX06CAYXMBaHUM.

PekoMeHayeTcst peryAmpHo

* QuULLATb ONTUYECKUE OrPAHMYMUBALOLLME NOBEPXHOCTH

* NPOBEPATb NPOYHOCTb PE3bOOBbIX U LUTEKEPHBIX COEAMHEHMIA
3anpeLuaetca BHOCUTb U3MEHEHMS B YCTPOIiCTBA.

MpaBo Ha OWMGKN 1 BHECEHUE U3MEHEHNI1 COXPAHEHO. Yka3aHHble )
CBOVICTBA M3AEAVSA U TEXHUUYECKME XaPAKTEPUCTUKM HE ABAAIOTCA rapaHThe.



