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Described product

RAY10

Manufacturer

SICK AG
Erwin-Sick-Str. 1
79183 Waldkirch
Germany

Production location

SICK Product & Competence Center Americas, LLC
8633 Eagle Creek Parkway

Savage, MN 55378

USA

Legal information

This work is protected by copyright. Any rights derived from the copyright shall be
reserved for SICK AG. Reproduction of this document or parts of this document is only
permissible within the limits of the legal determination of Copyright Law. Any modifica-
tion, abridgment or translation of this document is prohibited without the express writ-
ten permission of SICK AG.

The trademarks stated in this document are the property of their respective owner.

© SICK AG. All rights reserved.

Original document

This document is an original document of SICK AG.
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GENERAL SAFETY NOTES 1

1 General safety notes

= Read the operating instructions before commissioning.

Connection, mounting, and configuration may only be performed by trained
specialists.

L NO

SAFETY.

Not a safety component in accordance with the EU Machinery Directive.

When commissioning, protect the device from moisture and contamination.
= These operating instructions contain information required during the life cycle of
the sensor.

2 Notes on UL approval

UL Environmental Rating: Enclosure type 1

3 Intended use

The RAY10 is an opto-electronic photoelectric retro-reflective sensor (referred to as
“sensor” in the following) for the optical, non-contact detection of objects, animals, and
persons. A reflector is required for this product to function. If the product is used for any
other purpose or modified in any way, any warranty claim against SICK AG shall become
void.

4 Operating and status indicators

?(@®)
®
Figure 1: RAY10-xxxxBM / Figure 2: RAY10-xxxxBP Figure 3: RAY10-xxxxBL
RAY10-xxxxBN
O) Potentiometer / LED Indicator yellow: status of received light beam
@ Potentiometer / LED Indicator green: supply voltage active
® BluePilot: Signal strength light bar during teach process / AutoAdapt indicator during run
mode
5 Mounting

Mount the sensor and the reflector using suitable mounting brackets (see the SICK
range of accessories). Align the sensor and reflector with each other.

Note the sensor's maximum permissible tightening torque of 0.65 Nm.

022198 | SICK
ubject to change without notice 5



6 ELECTRICAL INSTALLATION

6

Electrical installation

Operation in standard |/0 mode:

The sensors must be connected in a voltage-free state (Uy = 0 V). The following informa-
tion must be observed, depending on the connection type:

- Plug connection: note pin assignment
- Cable: wire color

Only apply voltage/switch on the voltage supply (Uy > O V) once all electrical connec-
tions have been established.

Operation in 10-Link mode: Connect the device to a suitable 10-Link master and inte-
grate in the master or control via IODD/function block. The green LED indicator flashes
on the sensor. I0DD and function block are available to download from

under the part number.

Explanation of the connection diagram (Tables 1-4):
Alarm = alarm output (see table 3 and table 7)

MF = multifunctional, programmable output

n. c. = not connected

QL1/C = switching output, 10-Link communication

DC:10...30VDC, : see "Technical data", page 15
Table 1: RAY10 with 10-Link

o [oX=) o
g g E
g : 33 :
N ol @ 10 <5
z m oM M m
o < << <
1 BN + (L+) + (L+) + (L+)
2 WH MF MF MF
3 BU - (M) -(M) -(M)
4 BK Q./C Qu/C Qu/C
Default: MF Q Q Q
Default Q,,/C Q Q Q
L § 2 4
0.14 mm?2 1 3
AWG26

8022198 | SICK
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ELECTRICAL INSTALLATION 6

Table 2: RAY10 without I10-Link

g 2 i 3% F %
: 3 |3 (&8 |i2 § |3
& < Q << o < =
- R BT B -
o E oo M 15 N <
z B & & B s & b
g g g g g2 2 2
z o = @ 2 P o 3
= z i zz T z i
1 BN +(L+) +(L+) +(L+) +(L+) +(L+) + (L+)
2 WH Q Q Q Q Q Q
3 BU (M) (M) (M) -(M) (M) (M)
4 BK Q Q Q Q Q Q
L § 2 4
0.14 mm?2 ﬁ
AWG26
Table 3: RAY10 without I0-Link, Alarm
9 O+ T - T B
b S ! ™ 1 & O & &
= 5 B <5 B b g B
1 BN +(L+) +(L+) +(L+) +(L+) +(L+) +(L+)
2 WH Alarm Alarm Alarm Alarm Alarm Alarm
3 BU - (M) -(M) -(M) -(M) -(M) - (M)
4 BK Q Q Q Q Q Q
L § 2 4
0.14 mm?2 ﬁ
AWG26
Table 4: RAY10 without I10-Link
o =
2 : g 5 E E
2 E: 2 2 2 2
1 +(L+) +(L+) +(L+) Q
2 +(L+) Q Q Q Q
3 Q -(M) - (M) - (M) +(L+)
4 Q Q Q (M)
5 - (M)
EIEIE EE8E 4 iﬂ%é
Q
L T g9 | [Ea),
2 5 31211 4‘3‘2‘1‘
112|314

022198 | SICK
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6 ELECTRICAL INSTALLATION

Table 5: Switching output

RAY10
-ABXXXX
-BAXxxx
-ATXXXX
-BTxxxx
Q =" r— 7
push-pull (£ 100 mA) | | (L) | ﬁ +(L+)
| - Q | o
] | |
L_— 1 ™ L_— 1 ™
Q r— " r— 7
push-pull (£ 100 mA) | | + (L) | | +(L+)
| - a | o
o (]
L_—a ™ L =™

Table 6: Switching output

Q

&
Q
) A

PNP Q r 1 + (L+) I__—l + (L+)
(< 100 mA) | | | l |
| I q | o
| | - (M) | | - (M)
L. L. 1
Q (N T (N R
(£ 100 mA) | L | | |
| o | o
| | " | | y
L_— 1 ™ L_—a ™
NPN Q e + (L+) e + (L)
(< 100 mA) | | | |
| I q | o
| | - (M) | u—(M)
L. L. 1
Q r +(L+) e +(L+)
(£ 100 mA) | | | |
| I q | L Q
o, R
L_— a3 ™ L_— o ™

2. ICK
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Table 7: Alarm

Alarm (< 100 mA)
= 7@ ;__—' ()
= i Alarm
| |
L_— 3 ™
i_._ —i +(L+)
i | Alarm
| |
L3 ™

Commissioning

SICK
hange without notice

Alignment

Align the sensor with a suitable reflector. Select the position so that the red emitted light
beam hits the center of the reflector. The frontlens of the sensor and the reflector have to
be cleaned before teaching. The switch on the back side has to be turned to the right to
start teaching and also to the left for terminating teach procedure.

NOTE

Tip: Use the signal strength light bar on the back of the sensor to help you align it correctly.

The sensor must have a clear view of the reflector, with no object in the path of the beam
[ see figure 4]. You must ensure that the optical openings of the sensor and reflector are
completely clear.

Optimized alignment can be achieved and verified by using the signal strength light bar
located on the back cover of the sensor. The LEDs on the light bar will illuminate corre-
sponding to the signal strength of light received by the sensor. When no blue LEDs are illu-
minated, the sensor is receiving no or too little signal to switch the output. The first blue
LED will illuminate at the minimum switching threshold and the remaining blue LEDs will
continue to illuminate as the received light increases see figure 4 .
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Figure 4: Alignment

NOTE
@ The adjustment of the height (1) should be separated from the adjustment of the angle (2).
Table 8: Adjustment

Figure 6: (2)

Figure 5: (1)

2 ICK
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NOTE
The light band has to be positioned parallel to the conveyor belt.

It is important to ensure that the light band is positioned directly above the conveyor belt,
otherwise small objects may not be detected.

©

(=)
‘ b
q
© O ¢
I b
@ @ ~

Tip:

1 Fine adjustment of the light band: Fold white A4 sheet twice. The light band must be
visible on both conveyor belt edges evenly in their entire height on the white paper.
The conveyor belt must not be in the light band. The light band must be aligned in
parallel without any gap over the conveyor belt. It should be noted that the setting of
the light band is minimal can change if the screws are tightened on the bracket.

2 Note the triple structure of the reflector:
correct: not correct:

1 — A7

i' .- \

& )
i i

i | -

! | %

'] i — ___._

3 Control of the setting: Switch on conveyor belt. In "idling mode" (conveyor belt moves
without material to be conveyed), the sensor must not switch. Switch on conveyor
belt. Place the goods in succession on the conveyor belt edges and in the middle on
the belt to check the reliable detection in three places.

There is no feedback on the signal strength light bar for correct parallel installation near
the conveyor bottom.

Sensing range
Adjust the distance between the sensor and the reflector according to the corresponding
diagram see figure 7, page 12.

11



7 COMMISSIONING
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Figure 7: sensing range areas
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RAY10 | PL250F 0..15m
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Figure 8: Teaching
Minimum detectable object (MDO):
@® @ ®
RAY10 =25 mm 1-2 mm
@  Minimum detectable object (MDO)
® Suppression of smaller objects
@®
. @
® /
S —
O
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Time function setting

Figure 9: Time function switch

RAY10-xxxxxM: ON delay, time delay when object is detected.

RAY10-xxxxxN: OFF delay, time delay when object is detected not any longer.

The time (0 ... 2 sec.) can be selected by turning the potentiometer up against left (O sec.)
or turning up against right (2 sec.).

Light/dark switch

DO LO
Figure 10: Light / dark switch

RAY10-xxxxxP: The sensor is in light switching mode when optional light/dark potentiome-
ter is rotated to the “LO” position. The sensor is in dark switching mode when optional
light/dark potentiometer is rotated to the “DO” position. The green power supply LED will
flash once when the mode is changed. see table 5.

Troubleshooting

SICK
hange without notice

The Troubleshooting table indicates measures to be taken if the sensor stops working.

Table 9: Troubleshooting

LED indicator/fault pattern

Cause Measures

Yellow LED does not light up

No voltage or voltage below Check the power supply,

even though the light beam is
aligned to the reflector and
there is no object in the path of
the beam

the limit values

check all electrical connec-
tions (cables and plug connec-
tions)

Voltage interruptions

Ensure there is a stable power
supply without interruptions

13



9

DISASSEMBLY AND DISPOSAL
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LED indicator/fault pattern

Cause

Measures

Sensor is faulty

If the power supply is OK,
replace the sensor

Green LED flashes

10-Link communication

Switching outputs do not
behave in accordance with
table 5

10-Link communication

None

Change of the configuration

Adjustment of the configura-
tion

Short-circuit

Check electrical connections

Yellow LED flashes

Distance between sensor and
reflector is too large / light
beam is not completely
aligned to the reflector /
reflector is not suitable/Front
screen and/or reflector is con-
taminated.

Check the operating condi-
tions: Fully align the beam of
light (light spot) with the
reflector. / Clean the optical
surfaces (sensor and reflec-
tor). / Reflector is not suitable
for the application in question
(we recommend only using
SICK reflectors) / Check sens-
ing range and adjust if neces-
sary

Signal interruptions when
object is detected

Depolarizing property of the
object surface (e.g., tape),
reflection

Reduce sensitivity or change
the position of the sensor

Disassembly and disposal

The sensor must be disposed of according to the applicable country-specific regula-
tions. Efforts should be made during the disposal process to recycle the constituent
materials (particularly precious metals).

NOTE

Disposal of batteries, electric and electronic devices

. According to international directives, batteries, accumulators and electrical or
electronic devices must not be disposed of in general waste.

e« The owner is obliged by law to return this devices at the end of their life to the
respective public collection points.

X

BN This symbol on the product, its package or in this document, indicates
that a product is subject to these regulations.

Maintenance

SICK sensors are maintenance-free.

We recommend doing the following regularly:

e Clean the external lens surfaces

e  Check the screw connections and plug-in connections

No modifications may be made to devices.

Subject to change without notice. Specified product properties and technical data are

not written guarantees.

8022198 | SICK
Subject to change without notice




TECHNICAL DATA

11

11 Technical data
11.1 Electrical and mechanical data
RAY10
Sensing range max. (with reflector P250F) 0..1.5mY
Light band dimensions / distance approx. 37*12mm/1m
Minimum detectable object (MDO) =25 mm
Suppression of objects <1mm
Minimum distance between sensor and reflector 300 mm
Supply voltage Vg DC10..30V

Current consumption

<30 mA?, < 50 mA?

Output current l,ay. <100 mA
Communication mode com2
10-Link 1.1

Max. response time < 0.5 ms?
Max. switching frequency 1000 Hz®
Enclosure rating IP67
Protection class 1]

Circuit protection A, B, C, D®

Ambient operating temperature

-40 °C...+60 °C

1) We recommend using compound triangular reflectors or reflective tape to ensure reliable operation. Suitable reflectors and foils can be

found in the SICK accessories range. Use of reflectors with large-scale triple structures can negatively influence functionality.

N

16 VDC to 30 VDC, without load

)
3)  10VDC to 16 VDC, without load
4)
5)
6) A = Uy-connections reverse polarity protected
B = inputs and output reverse-polarity protected
C = Interference suppression
D = outputs overcurrent and short-circuit protected
022198 | SICK

ubject to ‘change without notice

Signal transit time with resistive load in switching mode. Deviating values possible in COM2 mode.
With a light/dark ratio of 1:1 in switching mode. Deviating values possible in 10-Link mode.

15



11 TECHNICAL DATA

11.2 Dimensional drawing

21.5(0.85)

D || G~

37.7 (1.48)
5 12.4
02)  (0.49) ®8 ’(‘(li‘l)
[ v N ‘ ‘
alsl \
N & !
2d 7 Oy
QR ol ™~ \
yr QL!F @ ‘
= 935 ‘
s ® \0.14)
o

Figure 11: Dimensional drawing

@ Potentiometer / LED Indicators (green)
@ Potentiometer / LED Indicators (orange)
©) Signal strength light bar during the teach process
CTA during run mode
@ Mounting hole M3 (& 3.1 mm)
® Mounting hole M3 (@ 3.1 mm)
® Optical axis
@ Optical axis
Optical axis
11.3 Process data structure
AOO
|0-Link Vil
Process data 2 byte
Byte O: bits 15... 8
Byte 1: bits 7... 0
Bit 0 / Data type Q.1 / Boolean
Bit 1 / Data type Q.- / Boolean
Bit 2 ... 15 / Description / Data type [empty]

8022198 | SICK
16 Subject to change without notice
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Beschriebenes Produkt

RAY10

Hersteller

SICK AG
Erwin-Sick-Str. 1
79183 Waldkirch
Deutschland

Fertigungsstandort

SICK Product & Competence Center Americas, LLC
8633 Eagle Creek Parkway

Savage, MN 55378

USA

Rechtliche Hinweise

Dieses Werk ist urheberrechtlich geschitzt. Die dadurch begrindeten Rechte bleiben
bei der Firma SICK AG. Die Vervielfaltigung des Werks oder von Teilen dieses Werks ist
nur in den Grenzen der gesetzlichen Bestimmungen des Urheberrechtsgesetzes zulas-
sig. Jede Anderung, Kiirzung oder Ubersetzung des Werks ohne ausdriickliche schriftli-
che Zustimmung der Firma SICK AG ist untersagt.

Die in diesem Dokument genannten Marken sind Eigentum ihrer jeweiligen Inhaber.

© SICK AG. Alle Rechte vorbehalten.

Originaldokument

Dieses Dokument ist ein Originaldokument der SICK AG.

H US LISTED
IND. CONT. EQ.

87LL

15 © @

8022198 | SICK
Subject to change without notice



INHALT

Inhalt

21 ICK
ggl%ectgt% thagge without notice

12

13

14

15

16

17

18

19

20

21

22

Allgemeine Sicherheitshinweise.........cccccovvcivirrrccceennnccseen e, 20
Hinweise zur UL ZUIaSSUNE......ccovvcveirrirrisnererissssnrenssssssesssssssssesssssnns 20
Bestimmungsgemafie Verwendung...........ccoccvvevvereersenssesssessnesnens 20
Betriebs- und Statusanzeigen........cccoccvcerrrrcreeennnciere e 20
1 Fo] 1) = T == S 20
Elektrische Installation..........cccccvcriniimiinnese e 21
Inbetriebnahme.........cceiiiririn e ————— 24
StOruNgShENEDUNEG........eeeerceer et neeens 28
Demontage und EntSOrgung........ccccvcvecerriccieinnssseese s ssseeensssneeenns 29
K412 T 0 0= S 29
Technische Daten..........ccovvenirincnn 31
22.1 Elektrische und mechanische Daten.......ccccooveeernerreereveese e 31
22.2  MaBZEICANUNG,. .. .ottt e e e s 32
22.3 ProzessdatenStrUKIUL......coccioererneercrre e 32

19



12 ALLGEMEINE SICHERHEITSHINWEISE

12

13

14

15

16

20

Montage

Allgemeine Sicherheitshinweise

Lesen Sie vor der Inbetriebnahme des Gerats die Betriebsanleitung.

Der Anschluss, die Montage und die Konfiguration des Gerats dirfen nur
von geschultem Fachpersonal vorgenommen werden.

NO
SAFETY,

Bei diesem Gerat handelt es sich um kein sicherheitsgerichtetes Bauteil im
Sinne der EU-Maschinenrichtlinie.

Bei der Inbetriebnahme ist das Gerat ausreichend vor Feuchtigkeit und Ver-
schmutzung zu schitzen.

Die vorliegende Betriebsanleitung enthalt Informationen, die wahrend des Lebens-
zyklus der Lichtschranke bendtigt werden.

Hinweise zur UL Zulassung

UL Environmental Rating: Enclosure type 1

Bestimmungsgemafie Verwendung

Die RAY10 ist eine optoelektronische Reflexions-Lichtschranke (im Folgenden Sensor
genannt) und wird zum optischen, berlhrungslosen Erfassen von Sachen, Tieren und
Personen eingesetzt. Zur Funktion wird ein Reflektor bendtigt. Bei jeder anderen Ver-
wendung und bei Verdnderungen am Produkt verfallt jeglicher Gewahrleistungsan-
spruch gegenliber der SICK AG.

Betriebs- und Statusanzeigen

°|(©@E)

©)
Abbildung 12: RAY10- Abbildung 13: RAY10-xxxxBP Abbildung 14: RAY10-xxxxBL
XxxxBM / RAY10-xxxxBN

Potentiometer / LED-Anzeige gelb: Status des empfangenen Lichtstrahls
Potentiometer / LED-Anzeige grun: Versorgungsspannung aktiv
BluePilot: Anzeige der Signalstarke im Teach-Vorgang / AutoAdapt-Anzeige im Run-Betrieb

Sensor und Reflektor an geeignete Befestigungswinkel montieren (siehe SICK-Zubehor-
Programm). Sensor und Reflektor zueinander ausrichten.

Maximal zulassiges Anzugsdrehmoment des Sensors von 0.65 Nm beachten.

8022198 | SICK
Subject to change without notice



ELEKTRISCHE INSTALLATION 17

17 Elektrische Installation

Betrieb im Standard-E/A-Modus:

Die Sensoren mussen in spannungslosem Zustand (U, = O V) angeschlossen werden.
Je nach Anschlussart sind die folgenden Informationen zu beachten:

- Steckeranschluss: Pinbelegung beachten
- Leitung: Aderfarbe

Spannung erst anlegen/Spannungsversorgung erst einschalten (Uy > 0 V), wenn alle
elektrischen Anschlusse hergestellt wurden.

Betrieb im 10-Link-Modus: Das Gerat an einen geeigneten 10-Link Master anschliefen
und mittels IODD/Funktionsbaustein in den Master oder die Steuerung integrieren. Die
griane LED-Anzeige am Sensor blinkt. IODD und Funktionsbaustein kénnen auf

unter der Artikelnummer heruntergeladen werden.

Erlauterungen zum Anschlussschema (Tabelle 1 und -4):
Alarm = Alarmausgang (siehe Tabelle 12 und Tabelle 16)
MF = programmierbarer Multifunktionsausgang

n. c. = unbeschaltet

QL1/C = Schaltausgang, |0-Link-Kommunikation

DC:10...30VDC, : siehe "Technische Daten", Seite 31
Tabelle 10: RAY10 mit I0-Link

o = ¥=) o
g $8 g
g : - :
N ol @ 10 <5
% o 0 o M
o < << <
1 BN + (L+) + (L+) + (L+)
2 WH MF MF MF
3 BU -(M) -(M) - (M)
4 BK Qu/C Qu/C Qu/C
Default: MF Q Q Q
Standard Q Q Q
Q./C
L § 2 4
0,14 mm?2 1 3
AWG26

022198 | SICK
ubject to change without notice 21
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17 ELEKTRISCHE INSTALLATION

Tabelle 11: RAY10 ohne I0-Link

H 2 : 22 |42 |3 2
§ 2 3 THNET I :
g < @ << ol < =
§ o
. 5 |5 |B3 |35 |@ |3
z 5 & ce k& 0w &
2 2 2 8 2 8 2 2
= b o @A 10 &1 < <
g L Z W w zZZ Ll z
zZ Z e zZ I Z =
1 BN +(L+) +(L+) +(L+) +(L+) +(L+) +(L+)
2 WH Q Q Q Q Q Q
3 BU (M) (M) (M) -(M) (M) (M)
4 BK Q Q Q Q Q Q
I § 2 4 4 3
0,14 mm?2 ﬁ
AWG26 1 2
Tabelle 12: RAY10 ohne I0-Link, Alarm
9 ¥ ¢ #¥ E% 2 %
3 ' E ® 15 & 16 & &
= 5 B <5 B b g B
1 BN +(L+) +(L+) +(L+) +(L+) +(L+) + (L+)
2 WH Alarm Alarm Alarm Alarm Alarm Alarm
3 BU -(M) - (M) -(M) -(M) -(M) -(M)
4 BK Q Q Q Q Q Q
I § 2 4
0,14 mm?2 ﬂ
AWG26
Tabelle 13: RAY10 ohne I0-Link
) %
5 : g 3 z E
3 3 3 % % %
1 +(L+) +(L+) +(L+) Q
2 + (L+) 0 Q Q Q
3 Q - (M) - (M) - (M) +(L+)
4 Q Q Q - (M)
5 - (M)
EIEIE E[E[E[S] 4 qé;é
| «le)e) 12000 H]gﬁ
I 2 1
2 5 312/1 413/12]1
1/2|3/4

8022198 | SICK
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ELEKTRISCHE INSTALLATION 17

Tabelle 14: Schaltausgang

RAY10
-ABXXXX
-BAXxxx
-ATXXXX
-BTxxxx
Q =" r— 7
Push-pull (€ 100 mA) | | (L) | W +(L+)
| - Q i o
] | |
L_— 1 ™ L_— 1 ™
Q r— " r— 7
Push-pull (£ 100 mA) | | + (L) | | +(L+)
| - a | o
o (]
L_—a ™ L =™

Tabelle 15: Schaltausgang

Q

&
Q
) A

PNP Q = 7 (L) = 7 (L)
(€100 mA) | | | L |
| 0 | o
| | . | | )
L. .1 L. 1
Q R F 1
(< 100 mA) | [ | | |
| o | -
L U
Lo ™ I
NPN Q = 7 (L) = 7 - (L)
(100 mA) | | | |
| o | o
| | - (M) | u—(M)
L. .1 L. 1
Q 1 1
(<100 mA) | | | |
| o | o
A B
L =™ L ™

022198 | SICK
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Tabelle 16: Alarm

Alarm (< 100 mA)

= 7@ '__T—i +(L4)

|

i Alarm
| |
L_— 3 ™
] +(L+)
| |

| Alarm
| |
L3 ™

Inbetriebnahme

Ausrichtung

Sensor an einem geeigneten Reflektor ausrichten. Die Position so wahlen, dass der rote
ausgesandte Lichtstrahl die Mitte des Reflektors trifft. Die Frontlinsen des Sensors und
des Reflektors mussen vor dem Einlernen gereinigt werden. Der Schalter auf der Ruckseite
muss zum Starten des Einlernens nach rechts und zum Beenden des Einlernvorgangs
nach links gedreht werden.

HINWEIS

Tipp: Die korrekte Ausrichtung kann Uber die Anzeige der Signalstarke auf der Sensor-Rick-
seite erkannt werden.

Der Sensor muss freie Sicht auf den Reflektor haben, ohne Objekte im Strahlweg [siehe
Abbildung 15]. Es muss sichergestellt werden, dass die Optikéffnungen des Sensors und
des Reflektors komplett frei sind.

Eine optimierte Ausrichtung kann mithilfe der Anzeige der Signalstarke auf der Ruckseite
des Sensors erreicht und Uberprift werden. Die LEDs der Signalstarkenanzeige leuchten
entsprechend der Signalstarke des vom Sensor empfangenen Lichts. Wenn keine blauen
LEDs leuchten, empfangt der Sensor kein oder ein zu schwaches Signal, um den Ausgang
zu schalten. Die erste blaue LED leuchtet bei der minimalen Schaltschwelle, die weiteren
blauen LEDs beginnen zu leuchten, wenn das empfangene Licht zunimmt siehe
Abbildung 15.

8022198 | SICK
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Abbildung 15: Ausrichtung

@ HINWEIS
Empfehlung: Die Anpassung der Hohe (1) muss von der Anpassung des Winkels (2)
getrennt sein.

Tabelle 17: Justage

Abbildung 17: (2)

Abbildung 16: (1)

022198 | SICK
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INBETRIEBNAHME

26

@

HINWEIS
Das Lichtband muss parallel zum Forderband positioniert werden.

Es ist wichtig, darauf zu achten, dass das Lichtband direkt Uber dem Férderband positio-

niert

wird, da sonst kleine Gegenstande nicht erkannt werden kénnen.

| )
(&) ;

‘ b

D
| ; b
@ @ ~

Tipp:

1 Feinjustage des Lichtbands: Falten Sie ein weifes A4-Blatt zweimal. Das Lichtband
muss an beiden Kanten des Foérderbandes in seiner gesamten Hohe gleichmagig auf
dem weiflen Papier sichtbar sein. Das Férderband darf sich nicht im Lichtband befin-
den. Das Lichtband muss parallel und ltckenlos Uber dem Foérderband ausgerichtet
sein. Es ist zu beachten, dass sich die Einstellung des Lichtbandes minimal andern
kann, wenn die Schrauben an der Halterung angezogen werden.

2 Beachten Sie die Tripel-Struktur des Reflektors:
richtig: falsch:

! —
- g
ﬁ —
| b ‘
I ; -
i
M -
| .
' }
; L
' i — —
3 Kontrolle der Einstellung: Schalten Sie das Férderband ein. Im ,Leerlauf* (Forder-

band bewegt sich ohne Férdergut) darf der Sensor nicht schalten. Schalten Sie das
Férderband ein. Legen Sie die Ware nacheinander an den Férderbandkanten und in
der Mitte auf das Band, um die zuverlassige Erkennung an drei Stellen zu Uberpru-

fen.

Es gibt keine Riickmeldung auf der Anzeige fur die Signalstarke bei korrekter paralleler
Installation nahe dem Férderboden.

2  Schaltabstand

Den

Abstand zwischen Sensor und Reflektor gemaf dem entsprechenden Diagramm

anpassen siehe Abbildung 18, Seite 27.

2 ICK
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Abbildung 18: Schaltabstandsbereiche
® @ ®
RAY10 | PL250F 0..15m
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Abbildung 19: Einlernen
Kleinstes detektierbares Objekt (MDO)
@® @ ®
RAY10 =25 mm 1-2 mm
@ Kieinstes detektierbares Objekt (MDO)
®  Unterdriickung kleinerer Objekte
@®
. @
/
S —
O
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19 STORUNGSBEHEBUNG
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3  Einstellung Zeitfunktion
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Abbildung 20: Zeitfunktionsschalter

RAY10-xxxxxM: EIN-Verzogerung; Zeitverzogerung, wenn das Objekt detektiert wird.
RAY10-xxxxxN: AUS-Verzogerung; Zeitverzogerung, wenn das Objekt nicht mehr detektiert

wird.

Die Zeit (O bis 2 Sek.) kann durch Drehen des Potentiometers nach links (O Sek.) oder
nach rechts (2 Sek.) eingestellt werden.

4 Hell-/Dunkelschalter

T
TeacH

DO LO

Abbildung 21: Hell-/Dunkelschalter

RAY10-xxxxxP: Der Sensor befindet sich im Hellschaltmodus, wenn das optionale Hell-/
Dunkel-Potentiometer in die Position ,LO“ gedreht wird. Der Sensor befindet sich im Dun-
kelschaltmodus, wenn das optionale Hell-/Dunkel-Potentiometer in die Position ,DO“
gedreht wird. Die griine LED der Spannungsversorgung blinkt einmalig, wenn der Modus
geandert wird. siehe Tabelle 14.

Storungsbehebung

Tabelle Stérungsbehebung zeigt, welche Maflnahmen durchzufihren sind, wenn die
Funktion des Sensors nicht mehr gegeben ist.

Tabelle 18: Fehlerbehebung

Anzeige-LED / Fehlerbild

Ursache

Mafnahme

gelbe LED leuchtet nicht,
obwohl der Lichtstrahl auf den
Reflektor ausgerichtet ist und
kein Objekt im Strahlengang ist

keine Spannung oder Span-
nung unterhalb der Grenz-
werte

Spannungsversorgung prifen,
den gesamten elektrischen
Anschluss prifen (Leitungen
und Steckerverbindungen)

8022198 | SICK
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Anzeige-LED / Fehlerbild

Ursache

Maf3nahme

Spannungsunterbrechungen

Sicherstellen einer stabilen
Spannungsversorgung ohne
Unterbrechungen

Sensor ist defekt

Wenn Spannungsversorgung
in Ordnung ist, dann Sensor
austauschen

grune LED blinkt

10-Link Kommunikation

Schaltausgange verhalten sich
nicht gemaf Tabelle 14

10-Link Kommunikation

keine

Anderung der Konfiguration

Anpassung der Konfiguration

Kurzschluss

Elektrische Anschliisse priifen

gelbe LED blinkt

Abstand zwischen Sensor und
Reflektor ist zu groR / Licht-
strahl ist nicht vollstandig auf
Reflektor ausgerichtet /
Reflektor ist nicht geeignet/
Frontscheibe und/oder Reflek-
tor ist verschmutzt.

Betriebsbedingungen prufen:
Lichtstrahl (Lichtfleck) voll-
standig auf den Reflektor aus-
richten / Reinigung der opti-
schen Flachen (Sensor und
Reflektor) / Reflektor eignet
sich nicht fur gewahlte Appli-
kation (wir empfehlen, aus-
schlieBlich SICK-Reflektoren
zu verwenden) / Schaltab-
stand uberprifen und ggf.
anpassen

Signalunterbrechungen bei
Objektdetektion

Depolarisierende Eigenschaft
der Objektoberflache (z. B.
Folie), Umspiegelung

Empfindlichkeit reduzieren
oder Sensorposition veran-
dern

Demontage und Entsorgung

@

Wartung

SICK
hange without notice

Die Lichtschranke muss entsprechend den geltenden landerspezifischen Vorschriften
entsorgt werden. Bei der Entsorgung sollte eine werkstoffliche Verwertung (insbeson-
dere der Edelmetalle) angestrebt werden.

HINWEIS

Entsorgung von Batterien, Elektro- und Elektronikgeraten

¢ Gemaf den internationalen Vorschriften dirfen Batterien, Akkus sowie Elektro-
und Elektronikgerate nicht mit dem Hausmull entsorgt werden.

o Der Besitzer ist gesetzlich verpflichtet, diese Gerate am Ende ihrer Lebensdauer
bei den entsprechenden &ffentlichen Sammelstellen abzugeben.

D=4

B Dicses Symbol auf dem Produkt, dessen Verpackung oder im vorliegen-
den Dokument gibt an, dass ein Produkt den genannten Vorschriften unterliegt.

SICK-Sensoren sind wartungsfrei.

Wir empfehlen, in regelmaRigen Abstanden

e« die optischen Grenzflachen zu reinigen
e Verschraubungen und Steckverbindungen zu Uberprufen

Veranderungen an Geraten durfen nicht vorgenommen werden.

29
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Irrtimer und Anderungen vorbehalten. Angegebene Produkteigenschaften und techni-
sche Daten stellen keine Garantieerklarung dar.

8022198 | SICK
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22 Technische Daten
221 Elektrische und mechanische Daten
RAY10
Schaltabstand max. (mit Reflektor P250F) 0..15mY
Lichtband MafRe/ungefahre Distanz 37*12mm/1m
Kleinstes detektierbares Objekt (MDO) =25 mm
Unterdrickung von Objekten <1mm
Mindestabstand zwischen Sensor und Reflektor 300 mm
Versorgungsspannung Uy DC10..30V

Stromaufnahme < 30 mA?, < 50 mA®
Ausgangsstrom |y <100 mA
Kommunikationsmodus com2

10-Link 1.1

Ansprechzeit max. < 0.5 ms?
Schaltfolge max. 1000 Hz®

Schutzart IP67

Schutzklasse 1l
Schutzschaltungen A, B, C, D®

Betriebsumgebungstemperatur

-40 °C...+60 °C

1) Fir einen zuverlassigen Betrieb empfehlen wir die Verwendung von Feintripel-Reflektoren oder Reflexionsfolie. Geeignete Reflektoren und
Folien finden Sie im Zubehor-Programm von Sick. Die Verwendung von Reflektoren mit groRer Tripelstruktur kann die Funktionsfahigkeit

beeintrachtigen.
16VDC...30VDC, ohne Last
10VDC...16VDC, ohne Last

N

2oL enN

o

A = Uy-Anschlusse verpolsicher

B = Ein- und Ausgange verpolsicher

C = Stoérimpulsunterdriickung

D = Ausgéange Uberstrom- und kurzschlussfest

022198 | SICK
ubject to change without notice

Signallaufzeit bei ohmscher Last im Schaltmodus. Abweichende Werte im COM2-Modus méglich.
Bei Hell-Dunkel-Verhéltnis 1:1 im Schaltmodus. Abweichende Werte im 10-Link-Modus méglich.

31



22 TECHNISCHE DATEN

22.2 Mafdzeichnung

21,5

26,1

] ® o35

Abbildung 22: MaBzeichnung

Potentiometer / LED-Anzeigen (grin)
Potentiometer / LED-Anzeigen (orange)
Anzeige der Signalstarke im Teach-Vorgang

CTA im Run-Betrieb
Montageloch M3 (@ 3,1 mm)
Montageloch M3 (@ 3,1 mm)
Optische Achse

Optische Achse

Optische Achse

CECKC)

CEONCORCRO

22.3 Prozessdatenstruktur

A0O
10-Link Vil

Prozessdaten 2 Byte

Byte O: Bits 15... 8
Byte 1: Bits 7... 0

32

Bit O / Datentyp

Q.1 / Boolean

Bit 1 / Datentyp

Q.- / Boolean

Bit 2 ... 15 / Beschreibung / Datentyp

[empty]

8022198 | SICK
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Produit décrit

RAY10

Fabricant

SICK AG
Erwin-Sick-Strafle 1
79183 Waldkirch
Allemagne

Site de fabrication

SICK Product & Competence Center Americas, LLC
8633 Eagle Creek Parkway

Savage, MN 55378

Etats-Unis

Remarques juridiques

Cet ouvrage est protégé par les droits d'auteur. Les droits établis restent dévolus a la
société SICK AG. La reproduction de I'ouvrage, méme partielle, n'est autorisée que
dans le cadre légal prévu par la loi sur les droits d'auteur. Toute modification, tout
abrégement ou toute traduction de I'ouvrage est interdit sans I'accord écrit exprés de la
société SICK AG.

Les marques citées dans ce document sont la propriété de leurs détenteurs respectifs.

© SICK AG. Tous droits réservés.

Document original

Ce document est un document original de SICK AG.
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23 CONSIGNES GENERALES DE SECURITE

23

24

25

26

27

36

Consignes générales de sécurité

Lire la notice d’instruction avant la mise en service.

Le raccordement, le montage et la configuration ne doivent étre réalisés
que par un personnel qualifié.

NO.

N’est pas un composant de sécurité selon la Directive machines de I'UE.

Lors de la mise en service, protéger I'appareil contre I’numidité et la conta-
mination.

Cette notice d’instruction contient des informations nécessaires durant le cycle de
vie du capteur.

Remarques sur ’'homologation UL

UL Environmental Rating: Enclosure type 1

Utilisation conforme

RAY10 est une barriére réflexe optoélectronique (appelée capteur dans ce document)

qui permet la détection optique sans contact d’objets, d’animaux et de personnes. Un
réflecteur est nécessaire a son fonctionnement. Toute autre utilisation ou modification
du produit annule la garantie de SICK AG.

Affichages de I'état et du fonctionnement

Montage

lllustration 23: RAY10- lllustration 24: RAY10- Illustration 25: RAY10-
XXxxBM/RAY10-xxxxBN XXxxBP XXXXBL

O]
@
®

Potentiométre/LED d’état jaune : état du faisceau lumineux regu
Potentiométre/LED d’état verte : tension d’alimentation actif

BluePilot : affichage de I'intensité du signal dans le processus d’apprentissage/AutoAdapt
en mode Run

Monter le capteur et le réflecteur sur un étrier adapté (voir la gamme d’accessoires
SICK). Aligner le capteur sur le réflecteur.

Respecter le couple de serrage maximum autorisé du capteur de 0.65 Nm

8022198 | SICK
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INSTALLATION ELECTRIQUE 28

28 Installation électrique

Fonctionnement en mode I/0 standard :

Le raccordement des capteurs doit s’effectuer hors tension (U, = O V). Selon le mode
de raccordement, respecter les informations suivantes :

- Raccordement du connecteur : respecter |'affectation des broches
- Cable : couleur des fils

Appliquer la tension/Activer I'alimentation électrique (Uy > O V) uniquement lorsque
tous les raccordements électriques ont été effectués.

Fonctionnement en mode |0-Link : raccorder I'appareil a un maitre 10-Link approprié et
I'intégrer au maitre ou a la commande par IODD/bloc de fonction. Laffichage LED du
capteur clignote. L'IODD et le bloc de fonction peuvent étre téléchargés sur

sous la référence.

Explications du schéma de raccordement (tableaux 1 et 4) :
Alarme = sortie d’alarme (voir tableau 21 et tableau 25)
MF = sortie multifonction programmable

n. c. = non raccordé

QL1 / C = sortie de commutation, communication [0-Link

CC:10..30VvcCC : voir "Caractéristiques techniques", page 47
Tableau 19: RAY10 avec I0-Link

o oo o
S IsR= =}
E 33 E;
o
N = ® 0 <
Z o 0n m M
o < << <
1 BN +(L+) +(L+) +(L+)
2 WH MF MF MF
3 BU - (M) - (M) -(M)
4 BK Qu/C Qu/C Qu/C
Par défaut : Q Q Q
MF
Standard Q Q Q
Qa./C
L § 2 4
0,14 mm?2 1 3
AWG26

022198 | SICK
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Tableau 20: RAY10 sans I0-Link

2 T % ¥% 3% % %
5 3 |3 88 g2 3§ 3
g < @ << ol < =
§ o
. 5 |5 |B3 |35 |@ |3
= & & & o il & &
2 2 2 8 2 8 2 2
> < < » 1O ® D < <
S L Z W w zZZ Ll z
zZ Z e zZ I Z 5
1 BN +(L+) +(L+) +(L+) +(L+) +(L+) +(L+)
2 WH Q Q Q Q Q Q
3 BU - (M) -(M) -(M) -(M) -(M) -(M)
4 BK Q Q Q Q Q Q
I § 2 4 4 3
0,14 mm?2 ﬁ
AWG26 1 2
Tableau 21: RAY10 sans I0-Link, alarme
S 3 #% iF 2 %
3 ' E ® 15 & 16 & &
= 5 B <5 B b g B
1 BN +(L+) +(L+) +(L+) +(L+) +(L+) + (L+)
2 WH Alarme Alarme Alarme Alarme Alarme Alarme
3 BU -(M) - (M) -(M) -(M) -(M) -(M)
4 BK Q Q Q Q Q Q
L § 2 4
0,14 mm?2 ﬂ
AWG26
Tableau 22: RAY10 sans I0-Link
) %
5 : g 3 z E
3 3 3 3 = %
1 +(L+) +(L+) +(L+) Q
2 +(L+) Q Q Q Q
3 Q - (M) - (M) - (M) +(L+)
4 Q Q Q - (M)
5 - (M)
EIEIE E[E[E[S] 4 ;E;ﬁ
| «le)e) ©lelele) H]E.E
I 2 1
2 5 312/1 413/12]1
1/2|3/4

80:.
Subject to change
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INSTALLATION ELECTRIQUE 28

Tableau 23: Sortie de commutation

RAY10
-ABXXXX
-BAXxxx
-ATXXXX
-BTxxxx
Q =" r— 7
Push-pull (€ 100 mA) | | (L) | W +(L+)
| - Q | o
] | |
L_— 1 ™ L_— 1 ™
Q r— " r— 7
Push-pull (£ 100 mA) | | + (L) | | +(L+)
| - a | o
o (]
L_—a ™ L =™

Tableau 24: Sortie de commutation

Q

&
Q
) A

PNP “ 10% ) ;_ —i +(L+) ;_ T—i + (L)
| o | o
| | . | | )
L. L. .
< 10?) mA ] [ ) ] )
(= ) | | | |
| Q | Q
. U
L ™ Lo ™
NPN Q = 71 (L) = 7 - (L)
(<100 mA) | | | |
| o | o
| | - (M) | u-(l\/l)
L. . L. .
Q ] +(L+) ] +(L+)
(<100 mA) | | | |
| o | o
. A
L - (M) L - (M)
égt%%%?t% ‘chseligge without notice 39
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29

40

Tableau 25: Alarme

Alarme (< 100 mA)

e | '__—I + (L+
| (L+)

= | Alarm
| |
L - (M)
i__—i +(L+)
i | Alarm
| |
Lo ™

Mise en service

1 Alignement

Aligner le capteur sur un réflecteur adapté. Choisir la position de sorte que le faisceau
lumineux émis rouge touche le réflecteur en plein centre. Les lentilles frontales du capteur
et du réflecteur doivent étre nettoyées avant I'apprentissage. Linterrupteur situé sur la
face arriére doit étre pivoté a droite au démarrage de I'apprentissage et a gauche a la fin

du processus d’apprentissage.

@ REMARQUE
Conseil : I'alignement correct peut étre constaté a I'aide de I'affichage de l'intensité de

signal situé sur la face arriére du capteur.

Le capteur doit disposer d’un champ de vision dégagé sur le réflecteur, sans objet dans la
trajectoire du faisceau [voir illustration 26]. S'assurer que les ouvertures optiques du cap-

teur et du réflecteur sont complétement dégagées.

Un alignement optimal peut étre réalisé et contrdlé a I'aide de I'affichage de I'intensité de
signal situé sur la face arriére du capteur. Les LED de I'affichage de I'intensité de signal
s’allument en fonction de I'intensité de signal de la lumiére regue par le capteur. Si aucune
LED bleue ne s’allume, le capteur ne regoit pas de signal ou celui-ci est trop faible pour
activer la sortie. La premiére LED bleue s’allume au seuil de commutation minimal, les
autres LED bleues commencent a s’allumer lorsque la lumiére regue augmente voir

illustration 26.

8022198 | SICK
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lllustration 26: Alignement

@ REMARQUE
Recommandation : I'adaptation de la hauteur (1) doit étre réalisée séparément de I'adap-
tation de I'angle (2).

Tableau 26: Réglage

lllustration 28: (2)

lllustration 27: (1)

022198 | SICK
gubject to ‘chamge without notice 41



29 MISE EN SERVICE

42

@ REMARQUE
La zone lumineuse doit étre positionnée parallélement a la bande transporteuse.

Il est important de veiller a ce que la zone lumineuse soit positionnée directement au-des-
sus de la bande transporteuse, sinon les petits objets ne peuvent pas étre détectés.

©

| (=)
=) ;
‘ b
D
e — 5 }
@ @ ~
Conseil :
1 Ajustement précis de la zone lumineuses : plier une feuille A4 blanche deux fois. La

zone lumineuse doit étre visible de maniére homogeéne et sur toute sa hauteur sur le
papier blanc aux deux coins de la bande transporteuse. La bande transporteuse ne
doit pas se situer dans la zone lumineuse. La zone lumineuse doit étre alignée
parallelement et intégralement au-dessus de la bande transporteuse. Noter que le
réglage de la zone lumineuse peut Iégerement étre modifié lorsque les vis de la fixa-
tion sont serrées.

Il convient de tenir compte de la structure triple du réflecteur :

correct : incorrect :
S~

L3  —
Contréle du réglage : activer la bande transporteuse. Le capteur ne doit pas s’activer
en « marche a vide » (la bande transporteuse se déplace sans objets transportés).
Activer la bande transporteuse. Poser la marchandise a la suite aux coins de la
bande transporteuse et au milieu de la bande, pour contrdler la détection fiable a

3 endroits.

Il n’y a pas de réaction au niveau de I'affichage de I'intensité du signal en cas d’installation
paralléle correcte a proximité du fond transporteur.

2 Distance de commutation
Ajuster la distance entre le capteur et le réflecteur selon le schéma correspondant voir
illustration 29, page 43.

2 ICK
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lllustration 29: zones de distance de commutation
® @ ©)
RAY10 | PL250F 0..1,5m

> = (=)
>o
>
>
= o
>
" >o
S:
-
-
-
— 5
Illustration 30: Fonction d’apprentissage
Plus petit objet détectable (MDO)
@® @ ®
RAY10 =25 mm 1-2 mm
@  Plus petit objet détectable (MDO)
® Suppression d'objets plus petits
@®
. @
® e
S —
O
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3  Réglage fonction temporelle

—\rw 1
nnnnnnnnnn

0s 2

lllustration 31: Interrupteur de fonction temporelle

e I e

RAY10-xxxxxM : temporisation MARCHE ; temporisation lorsque I'objet est détecté.
RAY10-xxxxxN : temporisation ARRET ; temporisation lorsque I'objet n’est plus détecté.
Le temps (O a 2 s) peut étre réglé en tournant le potentiométre vers la gauche (0 s) ou vers

la droite (2 s).

4 Commutation claire/sombre

T
TeacH

DO LO

lllustration 32: Commutation claire/sombre

RAY10-xxxxxP : le capteur est en mode commutation claire quand le potentiométre clair/
sombre en option est pivoté en position « LO ». Le capteur est en mode commutation
sombre quand le potentiométre clair/sombre en option est pivoté en position « DO ». La
LED verte de I'alimentation électrique clignote une fois lors du changement de mode. voir

tableau 23.

Elimination des défauts

Tableau 27: Suppression des défauts

Le tableau Elimination des défauts présente les mesures & appliquer si le capteur ne
fonctionne plus.

LED d'état / image du défaut

Cause

Mesure

LED jaune ne s'allume pas,
bien que le faisceau lumineux
soit aligné sur le réflecteur et
qu'aucun objet ne se trouve
dans la trajectoire du faisceau

Pas de tension ou tension
inférieure aux valeurs limites

Controler l'alimentation élec-
trique, contrdler tous les bran-
chements électriques (cables
et connexions)

8022198 | SICK
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LED d'état / image du défaut

Cause

Mesure

Coupures d'alimentation élec-
trique

S'assurer que l'alimentation
électrique est stable et ininter-
rompue

Le capteur est défectueux

Si I'alimentation électrique est
en bon état, remplacer le cap-
teur

La LED verte clignote

Communication I0-Link

Les sorties de commutation ne
se comportent pas selon
tableau 23

Communication 10-Link

Aucune

Modification de la configura-
tion

Adaptation de la configuration

Court-circuit

Vérifier les raccordements
électriques

La LED jaune clignote

La distance entre le capteur
et le réflecteur est trop
grande / Le faisceau lumineux
n’est pas entiérement aligné
sur le réflecteur / Le réflec-
teur ne convient pas/La vitre
frontale et/ou le réflecteur
sont encrassés.

Vérifier les conditions d'utilisa-
tion : Diriger le faisceau lumi-
neux (spot lumineux)
entiérement sur le réflecteur /
Nettoyage des surfaces
optiques (capteur et réflec-
teur) / Le réflecteur ne
convient pas a l'application
sélectionnée (nous recom-
mandons d'utiliser exclusive-
ment des réflecteurs SICK) /
Controler la portée et éven-
tuellement I'adapter

Coupures de signal lors de
détection d'objet

Propriété dépolarisante de la
surface de I'objet (par ex.
film), réflexions

Réduire la sensibilité ou chan-
ger la position du capteur

Démontage et mise au rebut

Le capteur doit étre mis au rebut selon les régulations spécifiques au pays respectif.
Dans la limite du possible, les matériaux du capteur doivent étre recyclés (notamment

les métaux précieux).

hange without notice

REMARQUE

Mise au rebut des batteries, des appareils électriques et électroniques
e Selon les directives internationales, les batteries, accumulateurs et appareils élec-
triques et électroniques ne doivent pas étre mis au rebut avec les ordures

ménageéres.

e Le propriétaire est obligé par la loi de retourner ces appareils a la fin de leur cycle
de vie au point de collecte respectif.

X

. symbole sur le produit, son emballage ou dans ce document indique
gu’un produit est soumis a ces régulations.

Maintenance

Les capteurs SICK ne nécessitent aucune maintenance.

Nous vous recommandons de procéder régulierement
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au nettoyage des surfaces optiques
au contrdle des vissages et des connexions enfichables

]
Ne procéder a aucune modification sur les appareils.
Sujet a modification sans préavis. Les caractéristiques du produit et techniques four-

nies ne sont pas une déclaration de garantie.

8022198 | SICK
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33 Caractéristiques techniques
33.1 Caractéristiques électriques et mécaniques
RAY10

Portée max. (avec réflecteur P250F) 0..15mY
Dimensions/Distance approximative zone lumineuse 37*12mm/1m
Plus petit objet détectable (MDO) =25 mm
Dépression d’objets <1mm

Distance minimale entre le capteur et le réflecteur 300 mm

Tension d'alimentation Uy, DC10..30V

Consommation électrique

<30 mA?, < 50 mA?

Courant de sortie |, <100 mA
Mode de communication com2
10-Link 1,1
Temps de réponse max. < 0.5 ms?
Commutation max. 1000 Hz®
Indice de protection IP67
Classe de protection 1
Protections électriques A, B, C, D®

Température de service

-40 °C...+60 °C

1) Il est conseillé d'utiliser des réflecteurs a petits prismes ou une bande de réfecteur prismatique pour un fonctionnement fiable. Vous trou-
verez des réflecteurs et des films appropriés dans la gamme d'accessoires Sick. Lutilisation de réflecteurs composés de gros prismes peut

diminuer les capacités de l'appareil.
16 V CC ... 30 V CC, sans charge
10V CC... 16 V CC, sans charge

N

KO, RS

2}

A = raccordements Uy protégés contre les inversions de polarité
B = entrées et sorties protégées contre les inversions de polarité
C = Suppression des impulsions parasites

D = sorties protégées contre les courts-circuits et les surcharges

022198 | SICK
ubject to change without notice

Durée du signal sur charge ohmique en mode commutation. Valeurs différentes possibles en mode COM2.
Pour un rapport clair/sombre de 1:1 en mode de commutation. Valeurs différentes possibles en mode 10-Link.
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33.2 Plan coté
21.5(0.85)
D || G-
37.7 (1.48)
5 12.4 8 (0.31)
(0.2) (0.49) )
e @
1] . 1
qs o ® ;
34 g !+
Olo o = \
IR _ m S |
= o L
= 1035 !
<
33 ® (0.14)
Illustration 33: Plan coté
O) Potentiométre/Affichages LED (verts)
@ Potentiométre/Affichages LED (orange)
©) Affichage de I'intensité du signal dans le processus d’apprentissage
CTA en mode Run
@ Trou de montage M3 ( 3,1 mm)
® Trou de montage M3 (z 3,1 mm)
® Axe optique
@ Axe optique
Axe optique
33.3 Structure de données de process
AOO
10-Link V1.1
Données de processus 2 octets
Octet 0: bit 15... 8
Octet 1:bit7...0
Bit O/Type de données Q.1 / booléen
Bit 1/Type de données Q.o / booléen
Bit 2 ... 15/Description/Type de données [empty]

8022198 | SICK
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Produto descrito

RAY10

Fabricante

SICK AG
Erwin-Sick-Str. 1
79183 Waldkirch
Alemanha

Local de fabricacao

SICK Product & Competence Center Americas, LLC
8633 Eagle Creek Parkway

Savage, MN 55378

EUA

Notas legais

Reservados os direitos autorais do presente documento. Todos os direitos permane-
cem em propriedade da empresa SICK AG. A reproducao total ou parcial desta obra s6
é permitida dentro dos limites regulamentados pela Lei de Direitos Autorais. E proibido
alterar, resumir ou traduzir esta obra sem a autorizacao expressa e por escrito da SICK
AG.

As marcas citadas neste documento sao de propriedade de seus respectivos pro-
prietarios.

© SICK AG. Todos os direitos reservados

Documento original

Este € um documento original da SICK AG.

H US LISTED
IND. CONT. EQ.

87LL

15 © @
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34 INSTRUGCOES GERAIS DE SEGURANCA

34

35

36

37

38

52

Instrucoes gerais de seguranca

Leia 0 manual de instru¢des antes de colocar em operacao.

Conexao, montagem e configuracao s6 podem ser realizadas por especia-
listas treinados.

NO
SAFETY,

Nao é um componente de seguranca em conformidade com a Diretriz de
Maquinas da UE.

‘\ﬁ,‘

‘Ao colocar em operacao, proteja o dispositivo de umidade e contaminacao.
Esse manual de instrugdes contém informacoes necessarias durante o ciclo de
vida do sensor.

Indicacoes sobre a homologacao UL

UL Environmental Rating: Enclosure type 1

Especificacoes de uso

0 RAY10 é uma barreira de luz de reflexdo optoeletronica (doravante denominada “sen-
sor”) utilizada para a detecgao éptica, sem contato, de objetos, animais e pessoas. E
necessario um refletor para o funcionamento. Qualquer utilizacao diferente ou
alteracbes do produto ocasionam a perda da garantia da SICK AG.

Indicacoes de estado e operacao

Figura 34: RAY10-xxxxBM/ Figura 35: RAY10-xxxxBP Figura 36: RAY10-xxxxBL
RAY10-xxxxBN
O) Potencidmetro/indicador LED amarelo: status do feixe de luz recebido
@ Potencidometro/indicador LED verde: tensao de alimentacao ativa
6) BluePilot: indicador de poténcia do sinal no processo de Teach/indicador AutoAdapt na
operagao Run
Montagem

Montar o sensor e o refletor em cantoneiras de fixacao adequadas (ver linha de
acessorios da SICK). Alinhar o sensor e o refletor entre si.

Observar o torque de aperto maximo permitido de 0.65 Nm para o sensor.

8022198 | SICK
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39 Instalacao elétrica

Operagao no modo/O padrao:

Os sensores devem ser conectados no estado sem tensao (Uy = 0 V). Conforme o tipo
de conexao, devem ser observadas as seguintes informacoes:

- Conector: observar a disposicao dos pinos
- Cabo: cor do fio

Sé ligar a tensao/a alimentacao de tensao (Uy > O V) se todas as conexoes elétricas
forem estabelecidas.

Operacao no modo I0-Link: conectar o dispositivo a um master 10-Link adequado e

integra-lo ao mestre ou ao comando através de I0DD/maddulo de funcao. O indicador

LED verde no sensor pisca. I0DD e o0 modulo de funcao podem ser descarregados em
sob o nimero de artigo.

Explicacdes relativas ao esquema de conexodes (tabela 1 e -4):
Alarme = saida de alarme (ver tabela 30 e tabela 34)

MF = saida multifuncional programavel

n. c. = sem ligacao

QL1 / C = saida de comutacdo, comunicagao 10-Link

CC:10..30VCC, : ver "Dados técnicos", pagina 63
Tabela 28: RAY10 com IO-Link

o [oX=) o
=) [SR<) =)
E 33 E
o
N = ® 0 <
z m oM M m
o < << <
1 BN + (L+) + (L+) + (L+)
2 WH MF MF MF
3 BU - (M) -(M) -(M)
4 BK Qu/C Qu/C Qu/C
Default: MF Q Q Q
Padrao Q Q Q
Qa./C
L § 2 4
0,14 mm?2 1 3
AWG26

022198 | SICK
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Tabela 29: RAY10 sem I0-Link

2 T % ¥% 3% % %
5 3 2 28 122 |3 3
£ & & 22 a3 |3 &
§ o
. 5 |5 |B3 |35 |@ |3
= & & & o il & &
I EINNE-E N :
= ™ 1o ® 19 < <
S L Z W w zZZ Ll z
zZ Z e zZ I Z 5
1 BN +(L+) +(L+) +(L+) +(L+) +(L+) +(L+)
2 WH Q Q Q Q Q Q
3 BU - (M) -(M) -(M) -(M) -(M) -(M)
4 BK Q Q Q Q Q Q
I § 2 4 4 3
0,14 mm?2 ﬁ
AWG26 1 2
Tabela 30: RAY10 sem I0-Link, alarme
S 3 #% iF 2 %
3 ' E ® 15 & 16 & &
= 5 B <5 B b g B
1 BN +(L+) +(L+) +(L+) +(L+) +(L+) + (L+)
2 WH Alarme Alarme Alarme Alarme Alarme Alarme
3 BU -(M) - (M) -(M) -(M) -(M) -(M)
4 BK Q Q Q Q Q Q
I § 2 4
0,14 mm?2 ﬂ
AWG26
Tabela 31: RAY10 sem I0-Link
) %
5 : g 3 z E
3 3 3 3 = %
1 +(L+) +(L+) +(L+) Q
2 + (L+) 0 Q Q Q
3 Q - (M) - (M) - (M) +(L+)
4 Q Q Q - (M)
5 - (M)
EIEIE E[E[E[S] 4 q@cg
| «le)e) ©lelele) H]%
1 2 1
2 5 312/1 413/12]1
1/2|3/4

80:.
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Tabela 32: Saida de comutagéo

RAY10
-ABXXXX
-BAXxxx
-ATXXXX
-BTxxxx
Q =" r— 7
Push-pull (€ 100 mA) | | (L) | W +(L+)
| - Q | o
] | |
L_— 1 ™ L_— 1 ™
Q r— " r— 7
Push-pull (£ 100 mA) | | + (L) | | +(L+)
| - a | o
o (]
L_—a ™ L =™

Tabela 33: Saida de comutagédo

Q

&
Q
) A

PNP “ 10% ) ;_ —i +(L+) ;_ T—i + (L)
i I q | o
l | - (M) | | - (M)
[ | L. .
< 10?) mA ] ) ] )
(£100mA RN | |
| Q | Q
| | | L
L ™ Lo ™
NPN Q o +(L+) 1 +(L+)
(£100 mA) | | | |
i I q | o
I B
[ | L.
Q ] + (L+) ] +(L+)
(<100 mA) | | | |
| o | o
O, o,
L - (M) L - (M)
égt%%%?t% ‘chseligge without notice 55
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Tabela 34: Alarme

Alarme (< 100 mA)

e | '__—I + (L+
| (L+)

= | Alarm
| |
L - (M)
i__—i +(L+)
i | Alarm
| |
Lo ™

Colocacao em operacao

1  Alinhamento

Alinhar o sensor a um refletor adequado. Selecionar a posicao de forma que o feixe da luz
vermelho enviado incida sobre o centro do refletor. As lentes frontais do sensor e do refle-
tor devem ser limpas antes da programacao. O interruptor na parte de tras deve ser girado
para a direita para iniciar a programacao e para a esquerda para finalizar o processo de

programagao.

NOTA
@ Dica: o alinhamento correto pode ser verificado com base no indicador de poténcia do

sinal no lado posterior do sensor.

0 espaco entre o refletor e 0 sensor deve estar livre; nao pode haver nenhum objeto posi-
cionado na trajet6ria do raio luminoso [ver figura 37]. Deve-se garantir que as aberturas
Oticas do sensor e do refletor estejam completamente livres.
Um alinhamento ideal pode ser obtido e verificado com base no indicador de poténcia do
sinal no lado posterior do sensor. Os LEDs indicadores da poténcia do sinal acendem de
acordo com a poténcia do sinal da luz recebida pelo sensor. Se nenhum LED acender, o
sensor nao esta recebendo sinal ou o sinal recebido € insuficiente para comutar a saida. O
primeiro LED azul acende no limite minimo de comutacgéao, os outros LEDs azuis comegam

a acender quando a luz recebida aumenta ver figura 37.

8022198 | SICK
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Figura 37: Alinhamento

NOTA
@ Recomendacao: O ajuste da altura (1) deve ser separado do ajuste do angulo (2).
Tabela 35: Ajuste

Figura 39: (2)

Figura 38: (1)

022198 | SICK
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NOTA

A faixa de luz deve ser posicionada paralelamente a esteira transportadora.

E importante garantir que a faixa de luz seja posicionada diretamente acima da esteira
transportadora, caso contrario, objetos pequenos ndo podem ser detectados.

(=)
D
D
© O ¢
I b
@ @ ~

Ajuste fino da banda de luz: dobre uma folha A4 branca duas vezes. A faixa de luz
deve estar visivel uniformemente no papel branco na sua altura total em ambas as
bordas da esteira transportadora. A esteira transportadora nao deve estar na faixa
de luz. A faixa de luz deve estar alinhada paralelamente e sem intervalos sobre a
esteira transportadora. Deve-se notar que o ajuste da faixa de luz pode ser minima-
mente alterado quando os parafusos sao apertados no suporte.

Observe a estrutura de prisma do refletor:

certo: errado:

! f
g

- -
A
| ; \
l o
| P -
[
g o
' |
o
}
L

i i —
Controle do ajuste: ligue a esteira transportadora. Em “marcha em vazio” (a esteira
transportadora se move sem material a ser transportado), o sensor nao deve ligar.
Ligue a esteira transportadora. Coloque os produtos sucessivamente nas bordas da
esteira transportadora e no meio na esteira para verificar a detecgao confiavel em
trés pontos.

Nao ha feedback no indicador de poténcia do sinal quando instalado corretamente em

paralelo, proximo a parte inferior da esteira transportadora.

Distancia de comutacao

Ajuste a distancia entre o sensor e o refletor de acordo com o diagrama correspondente

ver figura 40, pagina 59.
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Figura 40: areas de distancia de ligacdo
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RAY10 | PL250F 0..15m
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Figura 41: Programar
Objeto minimo detectavel (MDO)
@® @ ®
RAY10 =25 mm 1-2 mm
@  Objeto minimo detectavel (MDO)
® Supressao de objetos menores
@®
. @
©® /
S —
O
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1/
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©)
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1-2mm

©.
©

®
ﬁ

3  Ajuste da funcao de tempo

—\rw 1
nnnnnnnnnn

0s 2

Figura 42: Interruptor de fun¢do de tempo

e I e

RAY10-xxxxxM: atraso de LIGAR; atraso de tempo se o objeto for detectado.
RAY10-xxxxxN: atraso de DESLIGAR; atraso de tempo se o objeto nao for mais detectado.
0 tempo (0 a 2 seg.) pode ser definido girando o potencidmetro para a esquerda (O seg.)

ou para a direita (2 seg.).
4 Comutado por sombra/luz

T
TeacH

DO LO

Figura 43: Comutado por sombra/luz

RAY10-xxxxxP: 0 sensor estd no modo de comutacao por luz quando o potencidémetro opci-
onal sombra/luz é girado para a posi¢ao “LO”. O sensor estd no modo de comutagao por
sombra quando o potencidmetro opcional sombra/luz é girado para a posi¢cao “DO”. O LED
verde da alimentacao de tensao pisca uma vez quando o modo muda. ver tabela 32.

Eliminacao de falhas

A tabela Eliminacao de falhas mostra as medidas a serem executadas, quando o sen-

sor nao estiver funcionando.

Tabela 36: Eliminagao do erro

Indicador LED / padrao de erro

Causa

Medida

O LED amarelo nao esta aceso,
embora o feixe de luz esteja ali-
nhado sobre o refletor e nao
haja objeto no caminho do
feixe

Sem tensao ou tensao abaixo
dos valores-limite

Verificar a alimentagao de
tensao, verificar toda a
conexao elétrica (cabos e
conectores)

8022198 | SICK
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Indicador LED / padrao de erro

Causa

Medida

Interrupgdes de tensao

Assegurar uma alimentacao
de tensao estavel sem inter-
rupcoes

Sensor esta com defeito

Se a alimentacao de tensao
estiver em ordem, substituir o
sensor

LED verde intermitente

Comunicacao I0-Link

As saidas de comutagao ndo
se comportam de acordo com
a tabela 32

Comunicacao 10-Link

Nenhuma

Alteracao da configuracao

Adaptagao da configuragao

Curto-circuito

Verificar as conexoes elétricas

LED amarelo intermitente

A distancia entre sensor e
refletor é grande demais / O
feixe de luz ndo esta total-
mente alinhado para o refle-
tor / O refletor ndo é ade-
quado/0 vidro frontal e/ou o
refletor esta sujo.

Verificar as condicdes de
operacao: Alinhar o feixe de
luz (ponto de luz) completa-
mente ao refletor / Limpeza
das superficies opticas (sen-
sor e refletor) / Refletor ndo é
adequado para a aplicagao
selecionada (recomendamos
utilizar apenas refletores
SICK) / Verificar e, se
necessario, adaptar a
distancia de comutagao

Interrupgdes de sinal na
deteccao de objetos

Propriedade despolarizante
da superficie do objeto (por
ex., pelicula), reflexos de
superficie

Reduzir a sensibilidade ou
modificar a posi¢cao do sensor

Desmontagem e descarte

O sensor deve ser descartado de acordo com os regulamentos especificos por pais
aplicaveis. Deve-se realizar um esforco durante o processo de descarte para reciclar os
materiais constituintes (particularmente metais preciosos).

NOTA
Descarte de pilhas e dispositivos elétricos e eletronicos

¢ De acordo com diretrizes internacionais, pilhas, acumuladores e dispositivos
elétricos ou eletronicos nao devem ser descartados junto do lixo comum.

e O proprietario é obrigado por lei a retornar esses dispositivos ao fim de sua vida
Gtil para os pontos de coleta publicos respectivos.

B (ste simbolo sobre o produto, seu pacote o neste documento, indica que
um produto esta sujeito a esses regulamentos.

Manutencao

SICK
hange without notice

Os sensores SICK nao requerem manutencao.

Recomendamos que se efetue em intervalos regulares

¢ uma limpeza das superficies épticas
¢ uma verificacao das conexoes roscadas e dos conectores
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Nao sao permitidas modificacées no aparelho.

Sujeito a alteragdes sem aviso prévio. As propriedades do produto e os dados técnicos
especificados nao constituem nenhum certificado de garantia.
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44 Dados técnicos
441 Dados mecanicos e elétricos

RAY10
Distancia de comutacdo max. (com refletor P250F) 0..15mY
Dimensao da faixa de luz/distancia aproximada 37*12mm/1m
Objeto minimo detectavel (MDO) =25 mm
Supressao de objetos <1mm
Distancia minima entre sensor e refletor 300 mm
Tensao de alimentagao Uy, DC10..30V

Consumo de corrente

<30 mA?, < 50 mA?

Corrente de saida |y <100 mA
Modo de comunicagao COM2
10-Link 1.1
Tempo max. de resposta < 0.5 ms?
Sequéncia max. de comutacao 1000 Hz®
Tipo de protecao IP67
Classe de protegao 1l
Circuitos de protecao A, B, C, D®

Temperatura ambiente de funcionamento

-40 °C...+60 °C

1) Para um funcionamento seguro, recomendamos o uso de refletores com espelhos prisméticos finos ou de folhas de reflexdo. No programa
de acessorios da SICK, encontram-se folhas e refletores adequados. A utilizacao de refletores com estrutura prisméatica grande pode preju-

dicar sua funcionalidade.
16VCC...30VCC, sem carga
10VCC...16VCC, sem carga

2oL enN

A = conexdes protegidas contra inversao de pélos Uy

B = Entradas e saidas protegidas contra polaridade inversa

C = Supressao de impulsos parasitas

D = Saidas protegidas contra sobrecorrente e curto-circuito

022198 | SICK
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Tempo de duragao do sinal em carga 6hmica no modo de comutacdo. Valores diferentes possiveis no modo COM2.
Na proporgao claro-escuro 1:1 no modo de comutacgdo. Valores diferentes possiveis no modo 10-Link.
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44.2 Desenho dimensional
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Figura 44: Desenho dimensional

Potencidémetro/indicador LED (verde)
Potencidometro/indicador LED (laranja)
Indicador de poténcia do sinal no processo Teach

CECKC)

CTA na operagao Run

Furo de montagem M3 (& 3,1 mm)
Furo de montagem M3 (@ 3,1 mm)
Eixo do sistema 6ptico

Eixo do sistema éptico

Eixo do sistema éptico

CEONCRORO

443 Estrutura de dados de processos

A0O
10-Link Vi1

Dados de processo 2 Byte

Byte 0: Bits 15... 8
Byte 1: Bits 7... 0

Bit O / tipo de dados Q.1 / Boolean
Bit 1 / tipo de dados Q.- / Boolean
Bit 2 ... 15 / descricao/tipo de dados [empty]

8022198 | SICK
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Descrizione prodotto

RAY10

Produttore

SICK AG
Erwin-Sick-Str. 1
79183 Waldkirch
Germania

Luogo di produzione

SICK Product & Competence Center Americas, LLC
8633 Eagle Creek Parkway

Savage, MN 55378

USA

Note legali

Questo manuale € protetto dai diritti d'autore. | diritti che ne conseguono rimangono
alla ditta SICK. Il manuale o parti di esso possono essere fotocopiati esclusivamente
entro i limiti previsti dalle disposizioni di legge in materia di diritti d’autore. Non & con-
sentito modificare, abbreviare o tradurre il presente manuale senza previa autorizza-
zione scritta della ditta SICK AG.

I marchi riportati nel presente manuale sono di proprieta del rispettivo proprietario.

© SICK AG. Tutti i diritti riservati.

Documento originale

Questo documento & un originale della ditta SICK AG.

H US LISTED
IND. CONT. EQ.

87LL

15 © @

8022198 | SICK
Subject to change without notice



INDICE

Indice

45 Avvertenze di sicurezza generali......ccccccvevcrrrvsernvseeersseeessseerssseeenns 68
46 Indicazioni sullomologazione UL..........ccccvcmrrverrrveersvneerssneesssneenns 68
47 Uso conforme alle diSPOSIZiONi....ccccceeerrveerrrierrrrseerrrsneerssneesssnessssnees 68
48 Indicatori d’esercizio € di stato.........ccvvrrerririnieninnn 68
N |V 1 g = ¥ = = o T 68
50 Installazione elettrica........cccumimniinensinnnn 69
51  MeSSa iN SEIVIZIO....cusirereriirissssse s 72
52 Eliminazione difetti.......cccnmmnin. 76
53 Smontaggio e smaltimento.......ccccecvveirrrcicnccc e, 77
54  ManULENZIONE.....cccererermrirn s 78
55 Dati tECNICI..ccivrrmrrmriririinerrrr s —————— 79

55.1 Dati elettriCi € MECCANICI....cicvrrerrererrereeereer e e 79

B55.2 DiSEENO QUOTATO....ueeieeeiiieiieeee et ene e 80

B55.3 Struttura dati di ProCESSO0...cccuiireeeeereeeerereereeeee e e s esee s e seeeesee e s e sneeeeans 80

21 ICK
gggjectgt% Lf?aﬁge without notice 67



45 AVVERTENZE DI SICUREZZA GENERALI

45

46

47

48

49

68

Avvertenze di sicurezza generali

Prima di eseguire la messa in servizio, leggere le istruzioni per I'uso.

Il collegamento, il montaggio e la configurazione devono essere eseguiti
esclusivamente da personale tecnico qualificato.

NO

SAFETY.

Non & un componente di sicurezza ai sensi della Direttiva Macchine UE.

‘
% Durante la messa in servizio, proteggere il dispositivo dall’'umidita e da pos-
sibili contaminazioni.
Le presenti Istruzioni per I'uso contengono informazioni necessarie durante il ciclo
di vita del sensore.

Indicazioni sul’'omologazione UL

UL Environmental Rating: Enclosure type 1

Uso conforme alle disposizioni

RAY10 & un sensore fotoelettrico a riflettore (di seguito detto sensore) utilizzato per il
rilevamento ottico senza contatto di oggetti, animali e persone. Per il funzionamento &
necessario un riflettore. Se viene utilizzato diversamente e in caso di modifiche del pro-
dotto, decade qualsiasi diritto alla garanzia nei confronti di SICK.

Indicatori d’esercizio e di stato

Figura 45: RAY10-xxxxBM/ Figura 46: RAY10-xxxxBP Figura 47: RAY10-xxxxBL
RAY10-xxxxBN
@ Potenziometro/indicatore a LED giallo: stato del raggio luminoso ricevuto
@ Potenziometro/indicatore a LED verde: tensione di alimentazione attiva
® BluePilot: visualizzazione ampiezza del segnale nel processo teach/visualizzazione AutoA-
dapt nell’esercizio run
Montaggio

Montare il sensore e il riflettore su dei punti di fissaggio adatti (vedi il programma per
accessori SICK). Orientare reciprocamente il sensore e il rispettivo riflettore.

Rispettare il momento torcente massimo consentito del sensore di 0.65Nm.

8022198 | SICK
Subject to change without notice



INSTALLAZIONE ELETTRICA 50

50 Installazione elettrica

Esercizio in modalita I/0 standard:

i sensori devono essere collegati in stato privo di tensione (Uy = 0 V). In base al tipo di
collegamento si devono rispettare le seguenti informazioni:

-  Collegamento a spina: osservare la configurazione dei pin
- Cavo: colore fili

Applicare di nuovo la tensione/attivare la alimentazione elettrica (U, > O V) solo se
sono stati effettuati tutti i collegamenti elettrici.

Esercizio in modalita 10-Link: collegare il dispositivo a un master 10-Link e integrare in
base a IODD/blocco funzione nel master o nel comando. Il LED verde nel sensore lam-
peggia. IODD e blocco funzione su posSsono essere scaricati con il
codice articolo.

Spiegazioni dello schema di collegamento (tabelle 1 e -4):
Allarme = uscita allarme (vedi tabella 39 e tabella 43)
MF = uscita multifunzioni programmabile

n. c. = non commutato

QL1 / C = uscita di commutazione, comunicazione 10-Link

DC:10...30VDC, : v. "Dati tecnici", pagina 79
Tabella 37: RAY10 con I0-Link

o oo o
S IsR= S
E 33 E;
o
N a9 ® 0 <
Z o 0 m M
o < << <
1 BN +(L+) +(L+) +(L+)
2 WH MF MF MF
3 BU - (M) - (M) -(M)
4 BK Qu/C Qu/C Qu/C
Default: MF Q Q Q
Standard Q Q Q
Qa./C
L § 2 4
0,14 mm?2 1 3
AWG26

022198 | SICK
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Tabella 38: RAY10 senza I0-Link

2 T % ¥% 3% % %
5 3 |3 88 g2 3§ 3
g < @ << ol < =
§ o
. 5 |5 |B3 |35 |@ |3
= & & & o il & &
2 g 22 22 2 2
= b o @A 10 &1 < <
S L Z W w zZZ Ll z
zZ Z e zZ I Z 5
1 BN +(L+) +(L+) +(L+) +(L+) +(L+) +(L+)
2 WH Q Q Q Q Q Q
3 BU - (M) -(M) -(M) -(M) -(M) -(M)
4 BK Q Q Q Q Q Q
I § 2 4 4 3
0,14 mm?2 ﬁ
AWG26 1 2
Tabella 39: RAY10 senza I0-Link, allarme
S 3 #% iF 2 %
3 ' E ® 15 & 16 & &
= 5 B <5 B b g B
1 BN +(L+) +(L+) +(L+) +(L+) +(L+) + (L+)
2 WH Allarme Allarme Allarme Allarme Allarme Allarme
3 BU -(M) - (M) -(M) -(M) -(M) -(M)
4 BK Q Q Q Q Q Q
L § 2 4
0,14 mm?2 ﬂ
AWG26
Tabella 40: RAY10 senza I0-Link
) %
5 : g 3 z E
3 3 3 3 = %
1 +(L+) +(L+) +(L+) Q
2 + (L+) 0 Q Q Q
3 Q - (M) - (M) - (M) +(L+)
4 Q Q Q - (M)
5 -(M)
EIEIE E[E[E[S] 4 ;E;ﬁ
| «le)e) ©lelele) H]gﬁ
1 2 1
2 5 312/1 413/12]1
1/2|3/4

80:.
Subject to change
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INSTALLAZIONE ELETTRICA 50

Tabella 41: Uscita di commutazione

RAY10
-ABXXXX
-BAXxxx
-ATXXXX
-BTxxxx
Q =" r— 7
Push-pull (€ 100 mA) | | (L) | W +(L+)
| - Q | o
] | |
L_— 1 ™ L_— 1 ™
Q r— " r— 7
Push-pull (£ 100 mA) | | + (L) | | +(L+)
| - a | o
o (]
L_—a ™ L =™

Tabella 42: Uscita di commutazione

Q

&
Q
) A

PNP “ 10% ) ;_ —i +(L+) ;_ T—i + (L)
i I q | o
l | - (M) | | - (M)
[ | L. .
< 10?) mA ] ) ] )
(£100mA RN | |
| Q | Q
| | | L
L ™ Lo ™
NPN Q o +(L+) 1 +(L+)
(£100 mA) | | | |
i I q | o
I B
[ | L.
Q ] + (L+) ] +(L+)
(<100 mA) | | | |
| o | o
O, o,
L - (M) L - (M)
égt%%%?t% ‘chseligge without notice 71



51 MESSA IN SERVIZIO

Tabella 43: Allarme

Allarme (< 100 mA)
= (S
|
d | Alarm
l | - (M)
L. .
] +(L+)
| |
| Alarm
l | - (M)
L.

51 Messa in servizio

72

Orientamento

Orientare il sensore su un riflettore idoneo. Scegliere la posizione in modo tale che il raggio
di luce rosso emesso colpisca il centro del riflettore. Le lenti frontali del sensore e del riflet-
tore devono essere pulite prima dell’'inizializzazione. Linterruttore sul lato posteriore deve
essere ruotato verso destra per avviare l'inizializzazione e verso sinistra per terminare I'ini-
zializzazione.

INDICAZIONE
Suggerimento: il corretto orientamento pud essere riconosciuto tramite la visualizzazione
ampiezza del segnale sul retro del sensore.

Il sensore deve avere una visuale libera sul riflettore, nessun oggetto deve essere presente
nella traiettoria del raggio [v. figura 48]. Si deve fare attenzione affinché le aperture ottiche
del sensore e del riflettore siano completamente libere.

Lorientamento ottimizzato puo essere ottenuto e verificato con I'ausilio della visualizza-
zione ampiezza del segnale sul retro del sensore. | LED della visualizzazione ampiezza del
segnale si illuminano a seconda dell'intensita di segnale della luce ricevuta del sensore.
Se non si illumina nessun LED blu, il sensore non riceve alcun segnale o non riceve alcun
segnale sufficiente per commutare I'uscita. Il primo LED blu si illumina con la minima
soglia di commutazione, gli altri LED blu iniziano a illuminarsi quando aumenta la luce rice-
vuta v. figura 48.

8022198 | SICK
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VARV
000800080

u000000o
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P
ERERERERE

Figura 48: Orientamento

INDICAZIONE

Suggerimento: I'adattamento dell’altezza (1) deve essere separato dall’adattamento
dell’'angolo (2).

Tabella 44: Registrazione

Figura 50: (2)

Figura 49: (1)

022198 | SICK
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74

@ INDICAZIONE
Il fascio di luce deve essere posizionato parallelamente al nastro trasportatore.

E importante fare attenzione affinché il fascio di luce sia posizionato direttamente sopra il
nastro trasportatore, perché altrimenti non possono essere riconosciuti gli oggetti piccoli.

©

(=)
D
D
© O ¢
I b
@ @ ~

Suggerimento:

1

per la regolazione di precisione del fascio di luce piegare doppio un foglio A4 bianco.
Il fascio di luce deve essere visibile regolarmente per tutta la lunghezza sulla carta
bianca da entrambi i bordi del nastro trasportatore. |l nastro trasportatore non deve
trovarsi nel fascio di luce. Il fascio di luce deve essere orientato senza interruzioni
parallelamente al nastro trasportatore. Considerare che la regolazione del fascio di
luce pud variare in modo minimo se le viti sono tirate sul supporto.

Tenere in considerazione la struttura tripla del riflettore:

corretto: errato:
e

L  —
Controllo della regolazione: attivare il nastro trasportatore. Nel “ciclo vuoto” (il nastro
trasportatore si muove senza merce caricata) il sensore non deve commutare. Atti-
vare il nastro trasportatore. Posizionare la merce in successione sui bordi e al centro
del nastro trasportatore per verificare il riconoscimento affidabile in tre punti.

Non c’é alcuna risposta alla visualizzazione ampiezza del segnale in caso di installazione
corretta parallela vicino al fondo del nastro trasportatore.

2  Distanza di lavoro
Regolare la distanza tra il sensore e il riflettore in base al diagramma corrispondente v.
figura 51, pagina 75.

2 ICK
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Figura 51: intervalli delle distanze di commutazione
©) ©) ®
RAY10 | PL250F 0..15m

> = (=)
>0
=
=
= o
>0
" >0
S
-
-
-
- O
Figura 52: Inizializzazione
Oggetto pil piccolo rilevabile (MDO)
® @ ©)
RAY10 =25 mm 1-2 mm
@ Oggetto pitl piccolo rilevabile (MDO)
® Soppressione di piccoli oggetti
@
. @
® /
_
O
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52 ELIMINAZIONE DIFETTI

52

76
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1-2mm
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3 Regolazione funzione temporale

Figura 53: Interruttore funzione temporale

e I e

RAY10-xxxxxM: ritardo ON; ritardo di tempo quando I'oggetto viene rilevato.
RAY10-xxxxxN: ritardo OFF; ritardo di tempo quando I'oggetto non viene piu rilevato.
Il tempo (da O a 2 sec.) pud essere regolato ruotando il potenziometro verso sinistra

(0 sec.) o verso destra (2 sec.).
4 Funzionamento light on/dark on

T
TeacH

DO LO

Figura 54: Funzionamento light on/dark on

RAY10-xxxxxP: il sensore & in modalita funzionamento light on quando il potenziometro
opzionale light on/dark on & ruotato in posizione “LO”. Il sensore € in modalita funziona-
mento dark on quando il potenziometro opzionale light on/dark on & ruotato in posizione
“DO”. Il LED verde dell’alimentazione elettrica lampeggia una volta quando si cambia la

modalita. v. tabella 41.

Eliminazione difetti

La tabella di rimozione dei disturbi mostra quali provvedimenti si devono adottare

quando il sensore non funziona piu.

8022198 | SICK
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Tabella 45: Eliminazione degli errori

Indicatore LED / figura di
errore

Causa

Provvedimento

Il LED giallo non & acceso
anche se il raggio luminoso &
orientato verso il riflettore e
nessun oggetto si trova sulla
traiettoria del raggio

nessuna tensione o tensione
al di sotto del valore soglia

Verificare la tensione di ali-
mentazione e/o il collega-
mento elettrico

Interruzioni di tensione

Assicurarsi che ci sia un‘ali-
mentazione di tensione sta-
bile

Il sensore € guasto

Se l'alimentazione di tensione
€ regolare, allora chiedere una
sostituzione del sensore

I LED verde lampeggia

Comunicazione |I0-Link

Le uscite di commutazione non
si comportano conformemente
alle tabella 41

Comunicazione |0-Link

Nessuno

Modifica della configurazione

Adattamento della configura-
zione

Corto circuito

Controllare i collegamenti elet-
trici

il LED giallo lampeggia

La distanza tra sensore e
riflettore & troppo grande / il
raggio luminoso non & com-
pletamente allineato al riflet-
tore / il riflettore non & ade-
guato/Frontalino e/o riflettore
sporchi.

Controllare le condizioni di
esercizio: Dirigere il raggio di
luce (il punto luminoso) com-
pletamente sul riflettore /
Pulizia delle superfici ottiche
(sensore e riflettore) / se il
riflettore non & adatto per
I'applicazione selezionata (si
consiglia, di usare esclusiva-
mente riflettori SICK) / con-
trollare la distanza di commu-
tazione e, se necessario, adat-
tarla

Interruzioni di segnale al
momento del rilevamento
dell'oggetto

Proprieta depolarizzante della
superficie dell'oggetto (ad es.
pellicola), riflesso

Ridurre la sensibilita o variare
la posizione del sensore

Smontaggio e smaltimento

SICK
hange without notice

Il sensore deve essere smaltito in conformita con le leggi nazionali vigenti in materia.
Durante il processo di smaltimento, riciclare se possibile i materiali che compongono il
sensore (in particolare i metalli nobili).

INDICAZIONE

Smaltimento di batterie, dispositivi elettrici ed elettronici

. In base a direttive internazionali, le batterie, gli accumulatori e i dispositivi elettrici
ed elettronici non devono essere smaltiti tra i rifiuti generici.

. Il titolare € tenuto per legge a riconsegnare questi dispositivi alla fine del loro ciclo
di vita presso i rispettivi punti di raccolta pubblici.

B ()uesto simbolo presente sul prodotto, nella sua confezione o nel presente
documento, indica che un prodotto & soggetto a tali regolamentazioni.
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54 MANUTENZIONE

54 Manutenzione

| sensori SICK sono esenti da manutenzione.
A intervalli regolari si consiglia di

e pulire le superfici limite ottiche
e \Verificare i collegamenti a vite e gli innesti a spina

Non é consentito effettuare modifiche agli apparecchi.

Contenuti soggetti a modifiche senza preavviso. Le proprieta del prodotto e le schede
tecniche indicate non costituiscono una dichiarazione di garanzia.

8022198 | SICK
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DATI TECNICI

55

55 Dati tecnici
55.1 Dati elettrici e meccanici

RAY10
Distanza max. di commutazione (con riflettore P250F) 0..15mY

Dimensioni fascio di luce/distanza approssimativa

37*12mm/1m

Oggetto piu piccolo rilevabile (MDO)

=25 mm

Soppressione di oggetti <1mm
Distanza minima tra sensore e riflettore 300 mm
Tensione di alimentazione Uy DC10..30V

Consumo di corrente

<30 mA?, < 50 mA?®

Corrente di uscita I,y

<100 mA

Modalita di comunicazione CoOM2
|0-Link 1.1
Tempo di reazione max. < 0.5 ms?
Sequenza di commutazione max. 1000 Hz®
Tipo di protezione P67
Classe di protezione 1
Commutazioni di protezione A, B, C, D®

Temperatura ambientale di funzionamento

-40 °C...+60 °C

1) Per un funzionamento affidabile consigliamo I'uso di riflettori a microprismi o pellicola riflettente.

N

16 VDC ... 30 V DC, senza carico

)
3) 10V DC... 16 V DC, senza carico
4)
5)
6) A= Uy-Allacciamenti protetti dall'inversione di polarita
B = entrate e uscite protette da polarita inversa
C = Soppressione impulsi di disturbo
D = uscite protette da sovracorrente e da cortocircuito.
022198 | SICK

ubject to ‘change without notice

Potete trovare riflettori e pellicole adatti
nel catalogo accessori SICK. L'uso di riflettori con grande struttura prismatica puo ridurre la funzionalita.

Durata segnale con carico ohmico in modalita di commutazione. Possibilita di valori diversi in modalita COM2.
Con rapporto chiaro/scuro 1:1 in modalita di commutazione. Possibilita di valori diversi in modalita 10-Link
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55.2

55.3
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Disegno quotato

21.5(0.85)
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Figura 55: Disegno quotato

Potenziometro/indicatori LED (verde)
Potenziometro/indicatori LED (arancione)
Visualizzazione ampiezza del segnale nel processo teach

CECKC)

CTA nell’esercizio run

Foro di montaggio M3 (@ 3,1 mm)
Foro di montaggio M3 (@ 3,1 mm)
Asse ottico

Asse ottico

Asse ottico

CEONCORORO

Struttura dati di processo

A0O
10-Link V1.1
Dati di processo 2 byte
Byte O: bit 15... 8
Byte 1: bit 7... 0

Bit 0 / tipo di dati

Q.1 / Boolean

Bit 1/ tipo di dati

Q.- / Boolean

Bit 2 ... 15 / descrizione/tipo di dati

[empty]

8022198 | SICK
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Producto descrito

RAY10

Fabricante

SICK AG
Erwin-Sick-Str. 1
79183 Waldkirch
Alemania

Centro de produccion

SICK Product & Competence Center Americas, LLC
8633 Eagle Creek Parkway

Savage, MN 55378

EE. UU.

Informacion legal

Este documento esta protegido por la legislacion sobre la propiedad intelectual. Los
derechos derivados de ello son propiedad de SICK AG. Unicamente se permite la repro-
duccion total o parcial de este documento dentro de los limites establecidos por las
disposiciones legales sobre propiedad intelectual. Esta prohibida la modificacién, abre-
viacién o traduccién del documento sin la autorizacién expresa y por escrito de SICK
AG.

Las marcas mencionadas en este documento pertenecen a sus respectivos propieta-
rios.

© SICK AG. Reservados todos los derechos.

Documento original

Este es un documento original de SICK AG.

H US LISTED
IND. CONT. EQ.

87LL
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Indicaciones generales de seguridad

= Lea las instrucciones de uso antes de realizar la puesta en servicio.

Unicamente personal especializado y debidamente cualificado debe llevar
a cabo las tareas de conexion, montaje y configuracion.

L NO

SAFETY.

No se trata de un componente de seguridad segln las definiciones de la
directiva de maquinas de la UE.

AI realizar la puesta en servicio, el dispositivo se debe proteger ante la

humedad y la contaminacioén.
= Las presentes instrucciones de uso contienen la informacién necesaria para toda
la vida util del sensor.

Indicaciones sobre la homologacion UL

UL Environmental Rating: Enclosure type 1

Uso conforme a lo previsto

La RAY10 es una fotocélula optoelectronica de reflexion sobre espejo (en lo sucesivo
llamada sensor) empleada para la deteccion dptica y sin contacto de objetos, animales
y personas. Para que funcione es necesario un reflector. Cualquier uso diferente al pre-
visto o modificacion en el producto invalidara la garantia por parte de SICK AG.

Indicadores de servicio y de estado

Montaje

Figura 56: RAY10-xxxxBM/ Figura 57: RAY10-xxxxBP Figura 58: RAY10-xxxxBL
RAY10-xxxxBN

O) Potencidometro/Indicador LED amarillo: estado del haz de luz recibido
@ Potencidometro/Indicador LED verde: tension de alimentacion activa

® BluePilot: Indicador de la intensidad de la sefial en modo Teach/Indicacién AutoAdapt en
funcionamiento Run

Montar el sensor y el reflector en escuadras de fijacion adecuadas (véase el programa
de accesorios SICK). Alinear el sensor y el reflector entre si.

Respetar el par de apriete maximo admisible del sensor de 0.65 Nm.

8022198 | SICK
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Funcionamiento en modo E/S estandar:

Los sensores deben conectarse en un estado libre de tension (Vg = 0 V). Debe tenerse
en cuenta la siguiente informacién en funcién del tipo de conexion:

- Conexion de enchufes: observar la asignacion de terminales
- Cable: color de los conductores

Aplicar tension/encender la fuente de alimentacion, sélo si se han establecido todas
las conexiones eléctricas (U, > 0 V).

Funcionamiento en modo IO-Link: conectar el dispositivo a un maestro I0-Link ade-
cuado e integrarlo mediante IODD/bloque de funciones en el maestro o en el controla-
dor. El indicador LED verde del sensor parpadea. El IODD y bloque de funciones los
puede descargar en conforme al nimero de articulo correspondiente.

Explicaciones relativas al esquema de conexion (tabla 1y -4):
Alarma = salida de alarma (véase tabla 48 y tabla 52)

MF = salida multifuncién programable

n. c. = sin conmutacion

QL1/C = salida conmutada, comunicacién con sistema I0-Link

DC:10...30VDC, : véase "Datos técnicos", pagina 95
Tabla 46: RAY10 con I0-Link

o o o o
=) IsK= =)
E 33 E
o
N = ® 0 <
x ) m o m
o < << <
1 BN +(L+) +(L+) +(L+)
2 WH MF MF MF
3 BU - (M) - (M) (M)
4 BK Qu/C Qu/C Qu/C
Por defecto: Q Q Q
MF
Estandar Q Q Q
Qu/C
I § 2 4
0,14 mm?2 1 3
AWG26
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Tabla 47: RAY10 sin 10-Link

H 2 : 22 |42 |3 2
§ 2 3 THNET I :
& < @ << 0o < =
§ o
. |z [z [z ¢ |
z 5 & ce k& 0w &
RN ST 5 BT BT B
= ™ 1O [CHG) < <
= P Z W zZZ w Z
Z Z e zZ I Z =
1 BN + (L+) +(L+) + (L+) +(L+) + (L+) +(L+)
2 WH Q Q Q Q Q Q
3 BU (M) (M) (M) -(M) (M) (M)
4 BK Q Q Q Q Q Q
I § 2 4 4 3
0,14 mm?2 ﬁ
AWG26 1 2
Tabla 48: RAY10 sin I0-Link, Alarma
o R EEE
3 ' E ® 15 & 16 & &
= 5 B <5 B b < B
1 BN + (L+) +(L+) +(L+) +(L+) +(L+) +(L+)
2 WH Alarm Alarm Alarm Alarm Alarm Alarm
3 BU -(M) - (M) -(M) -(M) -(M) -(M)
4 BK Q Q Q Q Q Q
L § 2 4
0,14 mm?2 ﬂ
AWG26
Tabla 49: RAY10 sin I0-Link
) %
5 : g 3 z E
2 E 2 2 2 4
1 +(L+) + (L+) +(L+) Q
2 + (L+) 0 Q Q Q
3 Q - (M) - (M) - (M) +(L+)
4 Q Q Q - (M)
5 -(M)
EIEE] EEEE] SN = P!
| @lele) 12000 H]%
I 2 1
2 5 32|11 413/12]1
1/2[3]4
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Tabla 50: Salida conmutada

RAY10
-ABXXXX
-BAXxxx
-ATXXXX
-BTxxxx
Q =" r— 7
Push-pull (€ 100 mA) | | (L) | W +(L+)
| - Q | o
] | |
L_— 1 ™ L_— 1 ™
Q r— " r— 7
Push-pull (£ 100 mA) | | + (L) | | +(L+)
| - a | o
o (]
L_—a ™ L =™

Tabla 51: Salida conmutada

Q

&
Q
) A

PNP “ 10% ) ;_ —i +(L+) ;_ T—i + (L)
i I q | o
l | - (M) | | - (M)
[ | L. .
< 10?) mA ] ) ] )
(£100mA RN | |
| Q | Q
| | | L
L ™ Lo ™
NPN Q o +(L+) 1 +(L+)
(£100 mA) | | | |
i I q | o
I B
[ | L.
Q ] + (L+) ] +(L+)
(<100 mA) | | | |
| o | o
O, o,
L - (M) L - (M)
égt%%%?t% ‘chseligge without notice 87
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Tabla 52: Alarm

Alarm (< 100 mA)

= 7@ '__T—i +(L4)

|

| Alarm
| |
L ™
r—1. (L+)
| |

| Alarm
| |
I

Puesta en servicio

Alineacion

Alinear el sensor en un reflector adecuado. Seleccione la posicion que permita que el haz
de luz roja del emisor incida en el centro del reflector. Antes del aprendizaje se deben lim-
piar las lentes frontales del sensor y del reflector. El conmutador en la parte posterior se
debe girar para iniciar el aprendizaje hacia la derecha y para finalizar el proceso de apren-
dizaje hacia la izquierda.

INDICACION

Consejo: La alineacioén correcta puede identificarse mediante el indicador de la intensidad
de la senal de la parte posterior del sensor.

El sensor debe tener una vision despejada del reflector, no puede haber ningln objeto en
la trayectoria del haz [véase figura 59]. Debe garantizarse que las aperturas épticas del
sensor y del reflector estén completamente libres.

Una alineacién optimizada puede conseguirse y comprobarse con la ayuda del indicador
de la intensidad de la senal en la parte posterior del sensor. Los LED del indicador de la
intensidad de la sefal se iluminan segln la intensidad de la sefal de la luz recibida del
sensor. Si no se iluminan los LED azules, significa que el sensor no recibe ninguna sefnal o
una senal demasiado débil para conmutar la salida. El primer LED azul se ilumina con el
umbral de conmutacion minimo, los demas LED azules empiezan a iluminarse con el
aumento de la luz recibida véase figura 59.

8022198 | SICK
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P
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Figura 59: Alineacion

@ INDICACION
Recomendacion: la adaptacion de la altura (1) debera estar separada de la adaptacion del
angulo (2).

Tabla 53: Ajuste

Figura 61: (2)

Figura 60: (1)
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62 PUESTA EN SERVICIO

20

@ INDICACION
La tira de luz debe posicionarse paralela a la cinta transportadora.

Es importante procurar que la tira de luz se posiciona directamente sobre la cinta trans-
portadora, de lo contrario no se pueden detectar los objetos pequenos.

©

(=)
‘ b
D
e — ; }
@ @ N
Consejo:
1 Ajuste de precision de la tira de luz: Doble dos veces una hoja de papel A4 blanca. La

tira de luz debe estar totalmente visible en el papel blanco, sobre los bordes de la
cinta transportadora en toda su altura de forma uniforme. La cinta transportadora
debe quedar fuera de la tira de luz. La tira de luz debe posicionarse paralela y sin
interrupciones a la cinta transportadora. Tenga en cuenta que el ajuste de la tira de
luz puede variar minimamente al apretar los tonillos del soporte.

Observe la estructura tripel del reflector:

correcto: falso:
e —

i i —
Control del ajuste: encienda la cinta transportadora. En ,vacio“ (la cinta transporta-
dora se mueve sin material de transporte) el sensor no debe conmutar. Encienda la
cinta transportadora. Cologue la mercancia una tras otra en los bordes de la cinta
transportadora y en el centro de la cinta, con el fin de comprobar la deteccién fiable
en los tres puntos.

Con instalacién correcta préximo a la base de la transportadora, no se obtiene ningln
acuse en el indicador de la intensidad de la senal.

2 Distancia de conmutacion
Ajuste la distancia entre el sensor y el reflector de acuerdo con el diagrama correspon-
diente véase figura 62, pagina 91.

2 ICK
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@
>
4@
4
O
®
Figura 62: rangos de distancias de conmutacion
@® @ ©)
RAY10 | PL250F 0..15m
> = (=)
>0
=
>
= 0
>
- >g
I
U ee:
= ~
— 5 =4
Figura 63: Memorizacion
Objeto minimo detectable (MDO)
® @ ©)
RAY10 =25 mm 1-2 mm
@  Objeto minimo detectable (MDO)
® Supresidn de objetos pequefios
@®
. @
® /
S —
O
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63 RESOLUCION DE PROBLEMAS

@

1/

/
\:

©.
O
o ©)
ﬁ \_
1-2mm
O

3 Ajuste de la funcion de temporizacion
0s 2
Figura 64: Interruptor temporizador
RAY10-xxxxxM: Retardo ON; tiempo de retardo al detectarse el objeto.
RAY10-xxxxxM: Retardo OFF; tiempo de retardo al no detectarse el objeto.
La temporizacién de (0 a 2 segundos) se puede ajustar girando el potenciémetro hacia la
izquierda (O s) o bien hacia la derecha (2 s).

4 Conmutador claro/oscuro
DO LO
Figura 65: Conmutador claro/oscuro
RAY10-xxxxxP: el sensor se encuentra en modo de conmutacién en claro cuando el
potencidmetro claro/oscuro opcional se gira a la posiciéon “LO”. El sensor se encuentra en
modo de conmutacién en oscuro cuando el potenciémetro claro/oscuro opcional se gira a
la posicion “DO”. Cuando se cambia el modo, parpadea el LED verde de la fuente de ali-
mentacion. véase tabla 50.

63 Resolucion de problemas

La tabla “Resolucion de problemas” muestra las medidas que hay que tomar cuando
ya no esta indicado el funcionamiento del sensor.

92
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Tabla 54: Resolucion de fallos

LED indicador / imagen de
error

Causa

Accion

El LED amarillo no se ilumina a
pesar de que el haz luminoso
esta orientado hacia el reflec-
tor y no hay ninglin objeto en la
trayectoria del haz

Sin tension o tensién por
debajo de los valores limite

Comprobar la fuente de ali-
mentacion, comprobar toda la
conexion eléctrica (cables y
conectores)

Interrupciones de tension

Asegurar una fuente de ali-
mentacion estable sin inte-
rrupciones de tensién

El sensor esta defectuoso

Si la fuente de alimentacion
no tiene problemas, cambiar
el sensor

El LED verde parpadea

Comunicacioén con sistema 10-
Link

Las salidas conmutadas no se
comportan segln la tabla 50

Comunicacion con sistema 10-
Link

ninguna

Cambio de la configuracién

Adaptacion de la configu-
racion

Cortocircuito

Comprobar las conexiones
eléctricas

El LED amarillo parpadea

La distancia entre el sensory
el reflector es demasiado
grande / El haz luminoso no
esta completamente alineado
con el reflector / El reflector
no es adecuado/La pantalla
frontal y/o el reflector estan
sucios.

Comprobar las condiciones de
servicio: Alinear el haz de luz
(punto de luz) completamente
con el reflector / Limpieza de
las superficies opticas (sensor
y reflector) / El reflector no es
adecuado para la aplicacion
seleccionada (recomendamos
utilizar exclusivamente reflec-
tores SICK) / Comprobar la
distancia de conmutacién y, si
es necesario, adaptarla

Interrupciones de la senal al
detectar objetos

Propiedad despolarizante de
la superficie del objeto (p. €j.,
lamina plastica), reflexion

Reducir la sensibilidad o
modificar la posicion del sen-
sor

Desmontaje y eliminacion

SICK
hange without notice

El sensor debe eliminarse de conformidad con las reglamentaciones nacionales aplica-
bles. Como parte del proceso de eliminacion, se debe intentar reciclar los materiales al
maximo posible (especialmente los metales preciosos).

INDICACION

Eliminacion de las baterias y los dispositivos eléctricos y electronicos

. De acuerdo con las directivas internacionales, las pilas, las baterias y los dispositi-
vos eléctricos y electronicos no se deben eliminar junto con la basura doméstica.

. La legislacion obliga a que estos dispositivos se entreguen en los puntos de reco-
gida publicos al final de su vida util.

B | 5 presencia de este simbolo en el producto, el material de embalaje o
este documento indica que el producto estéa sujeto a esta reglamentacion.
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Mantenimiento

Los sensores SICK no precisan mantenimiento.
A intervalos regulares, recomendamos:

e Limpiar las superficies Opticas externas
e  Comprobar las uniones roscadas y las conexiones.

No se permite realizar modificaciones en los aparatos.

Sujeto a cambio sin previo aviso. Las propiedades y los datos técnicos del producto no
suponen ninguna declaracion de garantia.
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DATOS TECNICOS 66

66 Datos técnicos
66.1 Datos eléctricos y mecanicos

RAY10
Distancia de conmutacion max. (con reflector P250F) 0..15mY

Tira de luz medidas/distancia aproximada

37*12mm/1m

Objeto minimo detectable (MDO) =25 mm
Supresién de objetos <1mm
Distancia minima entre el sensor y el reflector 300 mm
Tensién de alimentacion Uy DC10..30V
Consumo de corriente < 30 mA?, < 50 mA®
Intensidad de salida |4 <100 mA
Modo de comunicacion com2

I0-Link 1.1

Tiempo de respuesta max. < 0.5 ms?
Secuencia de conmutacion max. 1000 Hz®
Tipo de proteccion IP67

Clase de proteccion 1]

Circuitos de proteccion A, B, C, D®

Temperatura ambiente de servicio

-40 °C...+60 °C

1) Para un funcionamiento fiable recomendamos el uso de reflectores finetriple o bien Iamina de reflexion. En el programa de accesorios de
Sick encontrara laminas y reflectores apropiados. El uso de reflectores con una estructura triple grande puede influenciar negativamente

la capacidad de funcionamiento.
16 VCC...30 VCC, sin carga

N

)
3) 10 VCC...16 VCC, sin carga
4)  Duracion de la sefal con carga 6hmica en modo de conmutacion. Posibilidad de valores diferentes en el modo COM2.
5)  Con una relacion claro/oscuro de 1:1 en modo de conmutacion. Posibilidad de valores diferentes en el modo 10-Link.
6) A= Uy protegidas contra polarizacién inversa
B = Entradas y salidas protegidas contra polarizacion incorrecta
C = Supresion de impulsos parasitosD=Salidas a prueba de sobrecorriente y cortocircuitos.
022198 | SICK
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66 DATOS TECNICOS

66.2 Dibujo acotado

21.5(0.85)

D || G~

37.7 (1.48)
5 12.4
(0.2) (0.49) ®8’(‘(l§‘1)
‘ |
alsl \
NS o !
2d 7 Oy
g1 o ™~ |
o] 2 ‘
A 00 I
Yy | ~1 i
0T
g

Figura 66: Dibujo acotado

O) Potenciometro/Indicadores LED (verde)
@ Potenciometro/Indicadores LED (naranja)
6) Indicador de intensidad de la senal en proceso Teach
CTA en funcionamiento Run
@ Orificio de montaje M3 (@ 3,1 mm)
® Orificio de montaje M3 (@ 3,1 mm)
® Eje 6ptico
@ Eje 6ptico
Eje optico
66.3 Estructura de los datos de proceso
AOO
|0-Link V1.1
Datos de proceso 2 Byte
Byte 0: Bits 15... 8
Byte 1: Bits 7... 0
Bit O / tipo de datos Q.1 / booleano
Bit 1 / tipo de datos Q> / booleano
Bit 2 ... 15 / Descripcion / tipo de datos [empty]

8022198 | SICK
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68 *F UL IAERYERTR
UL Environmental Rating: Enclosure type 1

69 HIRE R
RAY10 B—F e e1T0eBIEREs (TXERAERER") . ATYME. shifiAE
BUFERERRE LM, BITOHRERE RS8R, AR mEtEEHikE:, T
SICK A~ BEIRIFRE BiRAIEIIRE R L.

70

JEE] 67 RAY10-xx0xBM/ JEE] 68: RAY10-xxxxBP HEE] 69: RAY 10-xxxxBL
RAY10-xxxxBN

® BAnT/ER® LED I8KT: EWRR RIS

@ BAIi/4® LED 54T TIEBERE

©) BluePilot: Teach Wi2HAIESREETRAT/Run = A AutoAdapt F57RKT

71 TR

1\

RIS SRR ERENRESR L (B0 SICK MifFiReA+H) . HENE
RN 1 8.

RSB ARVFTEERER 0.65 Nm,

72 BSRR

At /0 R TBTT:
WAETBEIRT (Uy = 0 V) TEEERSR, [IEFARERLE, TR TIIER:
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- iEREE: EESIMINE
- B4 BEEe

PrERSEERY TSR, BiENek/BEasEHfts (Uy >0 V).

7£ 10-Link #1217 BIRREEESER 10-Link Eif, FH@T I0DD/IhaERE
BB EihsisH Rt (ERIES FAIEE LED 5 RKTINIE. 10DD FOThRER AT
FIRIEITSRS T,

KFELERRE (R1f4) .

Alarm = RERE (S0 =4% 57 §1 &% 61)
MF = AI4RIE % Thaekm T

n. c. = KE@

QL1 / C = FFxEHiH, 10-Link @&(5

DC:10...30VDC, : S0 "BAREEE", 110 1T
FEIE 55 BHE O-Link B9 RAY10

o o o o
S S S S
< << << <
X X X X
o x X X =
- X X X =
> - 0 O <
= 0 Qo Q
x < << <
1 BN + (L+) + (L+) + (L+)
2 WH MF MF MF
3 BU - (M) - (M) - (M)
4 BK Qq/C Q./C Qq/C
#RIA: MF Q Q Q
¥rfEQ, /C Q Q Q
0.14 mm2
AWG26

101


http://www.sick.com

72 B2k

F#E 56: ;BE 10-Link H9 RAY10

Jlol|= . m =
+ ! + | <C |
TXXPYE- | XXXpdd- | XXXPNI- TXxy18-
3|2 =
+ _ + << |
TXXPAVY- | XXXpdd- | XXXpIN- IXXpLY-
P T E|o
= = | =
TXGYE- | Xxxgdd-| 0oxeNI-| T |9 S n mxgle- <8 S0 o
IXXEVE- | XXXEd- | XXXENI- WHM IxxgLg- WHM
XXGEY- | XXXGdd- XxXxgIN-| — |7 = ™XGLY- < | S
IXXeQV- | XXX€dd- | XXXEIN- IXXELV-
—~ | ~lel~
Jlo|2 e N 352 e
+ 1 E.__E + Alﬂ !
IXXLYE- | XXXLdd4- | XXXLN3- O | IXxLLE-
— _ b= ©ol S —~lel= = 9
Jlo 2o Eo | > 325 2lo Eo
+ ' Y= m_““ + << | =
IXXLGVY- | XXXL4d- | XXXL3N- s < & | XY s <
X
c
T 3 T
523 % 3 523 %
&
_ K _
- N | 0 N M| <
N2t dNd NdN % OLAVY

1% 58 RE I0-Link #9 RAY10

Tl= Y
olol2|= _Ew@
+ [52]
XXXJXX- < o
o —~ I 4|0
+ —
=ake} M\ (@4 % W N
+ ! I 4/Q) “
XXX(XX-
+ = m {[&
ST RPN m |lofF—o
+ _ RIS Sy
XXZDXX-
—_ . <
+ _ -
XXXGXX-
—_ Te]
+
20| e
+ N
XXX\ XX-
- o | _
OLAVH

8022198 | SICK

Subject to change without notice

102



BB T2

FHE 59: IIXERH]

RAY10
-ABXxxxx
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-ATXXXX
-BTxxxx

Q
HEHREL (< 100 mA)

4

Q
H#EHRTL (< 100 mA)

+(

D
i

|
L

|

E

& 60: FFXEH]

\‘\’

(=&
) WA\

PNP Q T 7 . I )
(= 100 mA) | | | l |
i | q | | q
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MHOro3sapauHble AGTYUKU

SICK

Sensor Intelligence.
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OnucaHue npoaykTa

RAY10

U3rotoBUTEND

SICK AG

Erwin-Sick-Str. 1

79183 Waldkirch
Deutschland (fepmanus)

MecTo U3rotoBA€HUSA

SICK Product & Competence Center Americas, LLC
8633 Eagle Creek Parkway

Savage, MN 55378

CLUA

MpaBoBble NpUMevaHus

AaHHaa AOKyMEHTaLMA 3allMLleHa aBTOPCKUM npaBoM. O60CHOBaHHbIE TakUM 06pa3om
npaBa coxpaHstoTcs 3a pupmoit SICK AG. TvpaxnpoBaHUe AOKYMEHTALMKU UAWU €€ HacTK
AOMNYCKaETCSs TOAbKO B paMKax MOAOXKEHWI 3aKoHa 06 aBTOPCKMX NpaBax. BHeceHue B
AOKYMEHTaLMIO 3BMEHEHWI, COKPALLLEHWE UAM NMEPEBOA €€ COAEPKMMOro 6e3
OAHO3HAYHOI0 MMCbMEHHOTO coraacusa dpupmbl SICK AG 3anpeLueHo.

ToBapHble 3HaKK, YNIOMSAHYTblIE B AQHHOM AOKYMEHTE, SABAAIOTCA COHCTBEHHOCTbIO
COOTBETCTBYIOLLEITO BAaAEAbLA.

© SICK AG Bce npaBa 3alumLLEHbI.

OpUrMHanbHbIA AOKYMEHT

HacTosiwmin AOKYMEHT ABASIETCA OpUIMHaNAbHBIM AOKYMeHTOM SICK AG.

€ ©eee NG
O
it
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O6wure ykasaHusa No TexHUKe 6esonacHoOCTU

u Mepea BBOAOM B 3KCNAyaTaumio HpOHMTaVITe WUHCTPYKLUUN MO SKCNAyatauuu.

.
MoAKAHOUEHME, MOHTaX U HaCTpOVIKy MOTYT BbINMOAHATb TOAbKO

KBaAMOULIMPOBAHHbIE CMELUUAAUCTDI.
L NO

SAFETY.

no paborte ¢ MallUHHbIM 060PYAOBAHUEM.

Q@
Mpv BBOAE B 3KCMNAyaTaLMIO 3aLUMLLANTE YCTPOMCTBO OT BAArM U
3arpsi3HeHUN.

He aBasieTcst KOMNOHEHTOM 6€30MacHOCTM B COOTBETCTBUM C AMpeKTMBOVI EC

= HacToAllmMe MHCTPYKLIMK MO SKCMAyaTaLMK CoAepXaT MHGOPMAaLMIO, HEOBXOAUMYIO B

Te4yeHUe CpOKa 3KCMNAyaTalunun paT4ynKa.

YKa3aHusA no AONYCKY K aKkcnayataumu UL

UL Environmental Rating: Enclosure type 1

MpumeHeHUe No Ha3HauYEeHUIo

RAY10 siBasieTcsl oTpaxaTenbHbIM GOTOINEKTPUUECKUM AGTYMKOM (B AAAbHENLLEM
Ha3blBaEMbIM «AATUMK») U UCTIOAB3YETCA AASI ONTUUECKON BECKOHTAKTHOM pernctpaunu
NPEAMETOB, XUBOTHbIX U AOAEN. AN GYHKLIMOHWPOBAHUSA HEOBXOANM OTpaxaTeAb. B
CAyYae MCMOAb30BaHUSA YCTPOMCTBA AAST MHbIX LEAEN, @ TAKXKE B CAy4Yae BHECEHUA B
U3AEAME M3MEHEHUN, AtoDble NPETEH3MK K KoMNaHUK SICK AG Ha npepocTaBAeHME
rapaHTMM UCKAKOYALIOTCA.

NHanKaTopbl peXxuma pa60Tb| U COCTOAHUA

MoHTax

hange without notice

PucyHok 89: RAY10- PucyHok 90: RAY10-xxxxBP PucyHok 91: RAY10-xxxxBL

XXxXxBM / RAY10-xxxxBN

@ MoTeHUMOMETP/KEATbIN CBETOAMOAHBIN MHAUKATOP: COCTOSIHUE NOAYYEHHOIO CBETOBOMO
Ayya

@ MoTeHuMoMETP/3ENEHBIN CBETOAMOAHBIN MHAMKATOP: HAMPSXKEHWE MUTaHUS BKAHOYEHO

® BluePilot: HAMKaUMA CUABI CUrHaAa B NpoLecce NporpaMMUpOBaHUS B peXmnme

06yueHus/nHaMkaTop AutoAdapt B pexrme paboTbl

YCTaHOBUTE AATUMK U OTPAXATEAb HA MOAXOAALLEM KPENEXHOM YrOAKe (CM. Nporpammy
npuHapnexHocTel ot SICK). BblpOBHSANTE AGTUMK U OTpaXaTeAb APYT OTHOCUTEABHO Apyra.

131



94 SAEKTPUYECKOE NMOAKAKOYEHME

BblpepXmBaiTe MakCHManbHO AOMYCTUMbIA MOMEHT 3aTAXKKU paTumka B 0.65 Hwm.

94 ANEKTPUUYECKOE MOAKAIOYEHUE

JKcnAyaTaums B CTaHAAPTHOM peXnMe BBOAA/BblBOAA:

AaTunKn AOAKHBI MOAKAKOUATECA B 06ecTtoueHHoM cocTossHuK (Uy = O B). B 3aBucumocTtH
OT TMNa NOAKAIOUYEHUS CAEAYET NPUHATL BO BHUMaHUE CAEAYHOLLYHO MHPOPpMaLMIO:

- LLitekepHoe coepnHEHME: cobaopaTb pacnoAoXeHne BbiIBOAOB

- KabeAb: LBET XMA
lNopaBaTb HaMPSXXeHUe NUTaHUS/ BKAKOUaTb MCTOYHUK HanpsbkeHus (Uy > O B) ToAbko
nocAe 3aBeplleHna NOAKAKOYEHNA BCEX SINEKTPUYECKUX CoeAVIHeHVIVI.

Pabota B pexume 10-Link: NOAKAKOUUTb YCTPOMCTBO K MOAXOAALLIEMY BEAYLLIEMY
ycTponcTy |0-Link 1 MHTErPUPOBaTL B BEAYLLIEE YCTPONCTBO MAU B CUCTEMY YNPaABAEHUS
npv nomouy |0DD/dyHKUMOHAAbHbIN BAOK. 3EAEHBIN CBETOAMOAHBIN MHAMKATOP MUraet
Ha AaTunke. OnucaHue YCTPOWCTB BBOAQ/ BbIBOAA U OYHKLIMOHAABHBIM BAOK MOXHO
CKauyaTb MO HOMEPY apTUKyAa 3arpy3uTb Ha caliTe

MosicHeHUs K cxemMe NoAKAKoUeHUN (Tabanupl 1 v -4):

Alarm = BbIXOA CUTHaAa TpeBorun (cM. Tabanua 75 n tabanua 79)
MF = nporpammupyemMbii MHOFOOYHKLIMOHAABHbINA BXOA

N. c. = 6€3 MOAKAOUEHUS

QL1 / C = nepekaoUatoLLMit BbIXoA, KOMMYHUKaumMa 10-Link

Mocr. Tok: 10...30 B nocr. Toka, : cM. "TexHUueckue xapakTepucTtmku",
cTpaHuua 142

Tabanua 73: RAY10 mit 10-Link

o o o o
=] [=}=] =]
E: 33 E:
3 = ® 0 <
>
= o 0 m [}
o < << <
1 BN + (L+) + (L+) + (L+)
2 WH MF MF MF
3 BU - (M) -(M) -(M)
4 BK Qu/C Qu/C Qu/C
Mo Q Q Q
YMOAYaHUIO:
MF
CrtaHpapT Q Q Q
Qu/C
L 2 4
0,14 Mm2 1 3
AWG26
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SNEKTPUYECKOE MOAKAKOYEHUE 94

Tabauua 74: RAY10 6e3 I0-Link

S
a
I
2 3% 3% 3 3
: 3 3 g8 88§ @
) & & 22 |da 2 &
S
. ¥ | lmz lgx |2 |
z o & ce k& g &
2 g 22 22 2 2
= 4 4 » 1O ® D < <
g P zZ Ll wi zZZ L z
Z < e <z o Z =
1 BN +(L+) +(L+) +(L+) +(L+) +(L+) +(L+)
2 WH Q Q Q Q Q Q
3 BU (M) (M) (M) - (M) (M) (M)
4 BK Q Q Q Q Q Q
I § 2 4 4 3
0,14 mm2 ﬂ
AWG26 1 2
Tabaunua 75: RAY10 6e3 I0-Link, curHaa TpeBorum
S ? 2 3% 3% 2 %
3 ' £ ® 15 & 16 < &
= 5 B <5 B b g b
BN + (L+) +(L+) +(L+) +(L+) +(L+) +(L+)
WH Alarm/ Alarm/ Alarm/ Alarm/ Alarm/ Alarm/
Curnan Curnan Curnan CurHan CurHan CurHan
Tpesoru Tpesoru Tpesoru Tpesoru Tpesoru TpeBoru
3 BU - (M) -(M) -(M) -(M) -(M) -(M)
4 BK Q Q Q Q Q Q
I § 2 4
0,14 mm2 ﬂ
AWG26
Tabaunua 76: RAY10 6e3 I0-Link
) %
5 : g 3 Z §
= E: 3 % 3 3
1 + (L+) +(L+) + (L+) Q
2 + (L+) 0 Q Q Q
3 Q - (M) - (M) - (M) +(L+)
4 Q Q Q - (M)
5 -(M)
EIEE] EEEE] SN = P!
| @lele) 12000 H]Eﬂ
I 2 1
2 5 3211 413/12]1
1/2[3]4
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94 OSAEKTPUYECKOE NOAKAKOYEHME

Tabauua 77: MepekaroyaroLLmii BbIXOA

RAY10
-ABXXXX
-BAXxxx
-ATXXXX
-BTxxxx
Q (N R (N S
ABYXTaKTHbIN (S 100 MA) | | | I |
| o | - o
Al o
L_— o1 ™ L_— a3 M
? . +(L+) D +(L+)
QABYXTaKTHbI (£ 100 MA) | I | | |
i g | o
S IR
L_— a1 ™ L_— a3 ™

Tabaunua 78: [NepeKkaryaroLLmii BbIXOA

Q

&
Q
) A

PNP Q I 7
(< 100 MA) | | + (L+) | Tl + (L+)
| 0 | o
| | . | | o
L. 1 L. )
0 | 7
(< 100 MmA) | [ | ) | | )
| o | o
R, .
L. 1 I
NPN Q I ]
(< 100 MA) | | + (L+) | | + (L+)
| o | -0
| | - (M) | u (M)
L. 1 L. 1
o) | |
(< 100 mA) | | + (L+) | | + (L+)
| o | o
A .
L. 1 I
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BBOA B SKCIMAYATALIMIO 95

Tabamua 79: Alarm/CurHan TpeBoru

Alarm (< 100 mA)
= ;__—' ()
= | Alarm
| |
L_— 3 ™
i_._ —i +(L+)
i | Alarm
| |
L3 ™

95 BBop B akcnayaTauuio

1 BblpaBHMBaHUe
BbIPOBHATL AQTUMK Ha MOAXOAALLMI OTpaxaTteAb. BbibpaTb Takoe NoAoXeHWe, YTobbI
KpacCHbIM NOCAAHHBIM CBETOBOW AyY NMOMNaaaA B LEHTP oTpaxaTens. lepeaHne AMH3bI AaTUMKa
W oTpaxaTteAns He06X0AMMO OUWCTUTL Nepea NporpaMMmupoBaHueM. MepekaroyaTenb Ha
060POTHOM CTOPOHE AAA Havana 0ByyeHUss AONKEH BbITb MOBEPHYT BNPaBO, a AS
3aBepLUeHuns npouecca 0byyeHna - BAEBO.

@ YKASAHUE
MoaesHbIi coBeT: ONTUMaAbHOE NO3ULMOHUPOBAHME OMPEAEGASETCA C MOMOLLbIO NaHeAn
MHAMKaLMK CUAbI CUTHaAa Ha 38AHEN CTOPOHE AaTuMKa.

Ayy pAaTuMKa AOAKEH CBOBOAHO AOXOAMTL AO OTpaxaTens, 6e3 Kakux-AMbo 06beKTOB Ha NyTH
Ay4a [cM. prcyHoK 92]. AOAKHO 6bITb 06ecneveH0 NOAHOE 0CBOBOXAEHWE ONTUYECKMUX
OTBEPCTUM AaTUMKA W OTpaxaTeAs.

ONTUMKU3NPOBaAHHOE BblpaBHUMBaAHWE AOCTUIAETCA U KOHTPOAMPYETCA C NMOMOLLbIO MHAMKaLMK
CUAbI CUTHaAa Ha 0BOPOTHOM CTOPOHE AaTuMKa. CBETOAMOALI MHAMKALMU CHUABI CUTHaAa
3aropatoTcs B 3aBUCMMOCTH OT CUAbI CUTHAAA BOCMPUHMMAaEMOro AaTYMKoM cBeTa. Ecav He
FOPUT HU OAMH CMHUI CBETOAMOA, AATUMK HE NPUHUMAET CUrHAA UAU CAAObIN CUTHaA A
nepeKAtoUEHHUS BbIXOAA. MepBbIi CUHWI CBETOAMOA 3aropaeTca Npu MMHUMaAbLHOM Nopore
NepeKAOYEHNS, APYTME CUHWE CBETOAMOABLI HAUYMHAIOT 3aropatbCa NPU YBEAUUYEHUN
NMOAYYEHHOIO CBETA CM. PUCYHOK 92,

022198 | SICK
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95 BBOA B 3KCMNAYATALMIO

VARV
000800080

u000000o
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P
ERERERERE

PucyHok 92: BbipaBH1BaHue

@ YKA3AHUE
PekomeHpaLMA: PErYAMPOBKa BbICOTbI (1) AOAKHA BbiTh OTAEAEHA OT PErYAUPOBKU YIAa (2).

Tabaunua 80: KOctuposka

PucyHok 94: (2)

PucyHok 93: (1)

2 ICK
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BBOA B SKCIMAYATALIMIO 95

YKASAHUE
CBeToBas NoOAOCa AONKHA ObITb PACMOAOXKEHA NMapaMENbHO KOHBEWEPHOM AEHTE.

BaxHo obecneuntb, uTobbl CBETOBAA NOAOCA PacroAararacb HENOCPEACTBEHHO Haa
KOHBEEepPOM, B MPOTUBHOM CAyYae MEAKME 0ObeKTbl He CMOTYT BbiTb 0BHaPYXEHbI.

©

(=)
D
D
© O ¢
I b
@ @ ~

Coser:

1 ToHKaA HacTPOMKa CBETOBOW NMOAOCHI: ABaXAbl CBEPHYTb 6eAblli AucT A4. CeToBas
NoAOCa AOAKHA ObiTb PaBHOMEPHO BUAHA MO 06EUM CTOPOHaM KOHBEMEPHOM AEHTbI Mo
BCel ero BbicoTe Ha H6enol bymare. KoHBelepHasn AeHTa He AONKHA HAXOAUTLCS B
cBeToBOM Nonoce. CBETOBasA NOAOCa AOAKHA ObITb BbIPOBHEHA NapaAeAbHO U 6e3
3a30pPOB M0 KOHBENEPHOI AeHTE. CAeayET OTMETUTb, UTO PETYAUPOBKa CBETOBOM
NOAOCHI MOXET MUHUMAABHO U3MEHUTLCA MPU 3aTAXKE OOATOB Ha KPOHLUTEMHE.

2 06paT1Te BHUMAHWE Ha TPOWHYIO CTPYKTYPY pedAaeKTopa:

NPaBUAbHO: HenpaBUAbHO:
- —

'] a i — S—

3 MpoBepka PEryAMPOBKHK: BKAIOUUTb KOHBEMEPHYIO AEHTY. B pexunme «xONOCTOro xopa»
(koHBeViep ABWXeTCs 6e3 TPaHCNOPTUPYEMOrO MaTepuana), AaTUMK HE AOAKEH
nepeKkAtoYaTbes. BKAOUMTE KOHBEMEPHYIO AEHTY. MOAOXUTL TOBapbl OAMH 3@ APYTUM Y
KPOMOK KOHBEWEPHOM AEHTbI U NMOCEPEANHE HA AEHTY AR MPOBEPKU HAAEXHOTO
obHapyxeHusa B TPEX MecTax.

Het 06paTHoOi CBA3W HAa UHAMKALIMK YPOBHA CUrHaAa, NpW NPaBUAbHOK, NaparenbHOM
yCTaHOBKe Y OCHOBaHMWA KOHBeWepa.

2  PaccTtofiHue cpabaTbiBaHUA
HacTpouTb paccTosHWe Mexay AaTYMKOM U OTpaXaTeneM, CAEAYSt COOTBETCTBYHOLLEN CXxeMe
CM. pUCyHOK 95, cTpaHuua 138.

221 ICK
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95 BBOA B 3KCMNAYATALMIO

>
4@
4
O
®
PucyHok 95: paccTosiHus cpabaTtbiBaHUs
® @ ®
RAY10 | PL250F 0..1,5m
> = (=)
>0
=
>
= o
>
" >o
] E
-
-
-
— 5
PucyHok 96: lNporpammupoBaHue
HavMeHbLLKni pacno3HaBaembllii 06bekT (MDO)
@® @ ®
RAY10 25 MM 1-2 mm

@ HaumeHbluWii pacnosHaBaeMblii 06bekT (MDO)
® MMopaBAeHWE MEHBLINX OGBLEKTOB

138

®

@

’

2. ICK
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YCTPAHEHWE HEUCIMPABHOCTEN 96

@

©.
O
o ©)
' [y \_
\: 1-2mm
O

3 HacTtpoika ¢pyHKUUU BpEMEHU

u

—\rw 1
oecar’ | MfEace

0s 2s

PucyHok 97: lNepekaroyatenb QyHKLMU BPEMEHHN

RAY10-xxxxxM: 3apepxKa BKAOUEHWS; 3apAePXKa BPEMEHW NPU 0OHapPYXEeHUU 0bbekTa.
RAY10-xxxxxN: 3aAepXKa BbIKAHOUEHWS; 3aAEPXKKA BPEMEHM, ECAU 0OBEKT BOAbLLIE HE
obHapyxu1BaeTtcs.

Bpems (o1 O A0 2 CEKYHA) MOXHO YCTaHOBWTb, MOBEPHYB NOTEHUMOMETP BAEBO (O CEKYHA)
WAM BNpaBo (2 CEKYHADI).

4 TlepeknroyaTenb HaAUUUSA/ OTCYTCTBUA OTPaXEHHOrO cBeTa

T
TeacH

DO LO

PucyHok 98: lNepekaroyaterb Haanuns/OTCYyTCTBUS OTPaXXEHHOIo CBETa

RAY10-xxXXXP: AQTUMK HAXOAWUTCA B PEXMME aKTUBaLIMKU NPU HAAUUUK OTPAXEHHOTO CBETa,
€CAV OMUMOHaALHbIN NOTEHLMOMETP HAaAWUKSA/OTCYTCTBUSA OTPAXEHHOTO CBeTa
NnoBOpaunBaeTCca B NoAOKeHHe «LO». AaTUMK HAXOAUTCA B peXuMe akTusaumu

NpW OTCYTCTBUM OTPAXKEHHOTO CBETA, ECAU OMLMOHAABHbIM NOTEHLIMOMETP HaAKUMs/
OTCYTCTBUA OTPAXEHHOTO CBETa NOBOPAUMBAETCA B NMOAOXEHUE «DO». 3enéHblit CBETOAMOA
UCTOYHMKA HaNPSXXEHUA MUraeT OAMH Pas Npu USMEHEHUM pexumMa. cm. Tabanua 77.

96 YcTpaHeHue HeucnpaBHOCTEH

B tabanue YctpaHeHue HeVICI'IpaBHOCTeVI NOKa3aHO, Kakne Mepbl Heobxo0AMMO
npPeAnpuUHATb, €CAU AQTYHUKN HE paﬁOTa}OT.
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Tabauua 81: YeTpaHeHmne HeucrnpaBHOCTEHN

CBeTOAMOAHBIM UHAUKATOP /
KapTUHa HEUCNPaBHOCTU

MpuunHa

Mepbl no ycTtpaHeHUto

XEATbI CBETOAMOA HE TOPMT,
XOTA CBETOBOM AyY BbIBEPEH MO
OAHOM OCU C OTpaxaTenem U Ha
TPAEKTOPUM AyUya HET HUKAKOTrO
obbekTa

HET HanpsXXeHna NnuTaHna nAn
OHO HMXE HMXHETOo
NPEeAEAbHOro 3Ha4YeHnA

MpoBepUTb HaNpPsXeHUs
NUTaHKWSA, BCIO CXEMY
INEKTPOMOAKAOUYEHUSA
(NPOBOAKY M pasbeMHble
COEAUHEHNS)

[ponapaHue HanpsaxeHUs
NMUTaHUA

0ObecneunTb HaAeXHYHO noaady
HanpsxeHWs nuTaHua 6es ero
nponaaaHus

CeHcop HeucnpaseH

Ecan HanpsXxeHne n1uTaHna B
nopsaAke, T0 3aMeHUTb CEHCOP

3eNeHbIVi CBETOAMOA MUraeT

KommyHukaums 10-Link

KOMMYTaLMOHHbIE BbIXOAbI
BeayT ceba He cornacHoO
Tabamua 77

KommyHukaums 10-Link

Het

M3meHeHne KoHOUrypauuu

Apantauma KoHGUrypauum

KopoTtkoe 3ambikaHne

[poBepKa aneKTPUUYECKNX
NMOAKAIOUEHMWI

XEATbI CBETOAMOA MUTraeT

CAULLKOM 60AbLLIOE
pacCTOAHUE MEXAY AATUUKOM
W oTpaxaTteaem / CBETOBOM AyY
HEe MOAHOCTbIO BbIPOBHEH Ha
oTpaxarteAb / oTpaxaTteAb He
NoAXOAUT/A\MLieBast NaHeAb
W/UAV OTpaxaTeAb 3arpsa3HEH.

lNpoBepka aKcnAyaTaLMOHHbIX
YCAOBUM: [OAHOCTbIO
COPUEHTMPOBATb CBETOBOWM AyY
(cBeTOBOE MATHO) Ha
oTpaxaTeAb / YMCTKa
ONTUYECKUX NOBEPXHOCTEWM
(ceHcop u oTpaxaTenb) /
oTpaxaTeAb He MOAXOAUT AAA
BblIOPAHHOIO MPUMEHEHMSA
(peKomeHAyeTcs UCNOAL30BaTb
WUCKAKOUMTEABHO OTpaxaTeAu
SICK) / npoBepUTb 1, Npu
HEeobX0AMMOCTH,
CKOPPEKTUPOBATL pPaccTosiHue
cpabatbiBaHUA

MNponapaHuWe curHana npu
AETEKTUPOBAHNN obbekTa

AenoasipuaytoLme CBOMCTBa
NOBEPXHOCTH 0ObeKTa
(Hanpumep, NAEHKa),
nepeoTpaxeHue

YMEHbLUUTb YyBCTBUTEABHOCTb
UAU USMEHUTb NO3NLINKO
CEeHcopa

AeMOHTax U YTUAU3aUUA

AaTunK AONKEH 6bITb YTUAU3UPOBaH B COOTBETCTBUU C AeVICTByI-OLLI,VIM 3aKOHOAQTEABCTBOM

KOHKPETHOM CcTpaHbl. B npoLecce yTMAM3aLUMK CAEAYET NpUAaraTb YCUAUA AAA
nepepaboTKM COCTaBAAIOLLMX MaTePUan0B (0COOEHHO AParoLEeHHbIX METAAAOB).
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TEXOBCAY)XMBAHVE 98

YKA3AHUE

YTuamMsaums 6atapem, INEKTPUUECKUX U SAEKTPOHHbIX YCTPOUCTB

e B COOTBETCTBUM C MEXAYHAPOAHBIMWU AUPEKTUBAMU BaTapeu, akKyMyAITOPbI U
INEKTPUYECKNE UAW IAEKTPOHHbIE YCTPOMCTBA HE AOAKHbI BblB6pachiBaTbCsi B 06N
Mycop.

o [lo 3aKkoHy BAapenel, 0653aH BEPHYTb 3TW YCTPOMCTBA B KOHLE CPOKa MX CAYXObl B
COOTBETCTBYIOLLME NYHKTbI 06LLECTBEHHOTO cHOpa.

— JTOT CUMBOA Ha U3AEAMU, EFO ynakoBke UAU B AAHHOM AOKYMEHTE
YKa3blBa€T Ha TO, YTO U3AEANE NOANAAAET MOA AENCTBME HACTOSALLMX npaBuA.

98 Texob6cayxMBaHue

AaTtunkn SICK He HyxpatoTcs B TEXOOCAYXMBAHUM.
PekomeHayeTca peryaipHo

e 0OUMLLATb ONTUYECKME OrPaHUUMBAIOLLME NOBEPXHOCTH
e NPOBEepsATb NPOYHOCTb PE3LOOBbIX U LUTEKEPHBLIX COEAMHEHUIA

3anpeu.|,aeTCﬂ BHOCUTb NIBMEHEHNA B yCTpOVICTBa.

MpaBo Ha oWWBKK 1 BHECEHUE U3MEHEHUIM COXPAHEHO. YKa3aHHblE CBOMCTBA U3AEAUS U
TEXHUUECKUE XapPaKTEPUCTUKU HE ABAAIOTCS rapaHTUEN.

022198 | SICK
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99 TEXHMYECKME XAPAKTEPUCTUKH

99 TexHUUecKue xapakTepUCTUKH
99.1 INEKTpUUYECKUE U MeXaHUUYECKUE XapaKTEPUCTUKHU

RAY10
PacctosiHue cpabatbiBaHMA, MaKc. (c oTpaxaterem P250F) 0..15mY

Pasmepbl cBeToBOrO AVIaI'IaSOHa/I'Ipl/l6AI/I3VITe/\bHO€ paccrtoaHne

37*12mm/1m

HanmeHbLuni pacno3HaBaeMblit 06bekT (MDO)

=25 MM

MopaBAeHWE 06LEKTOB <1lmm
MUH. PacCTOSIHUE MexXAy AGTYMKOM U OTpaxaTenem 300 mm
HanpsxeHve nutaHus Uy DC10..30V

MoTpebasieMblli TOK

< 30 MA?, < 50 mAY

BbIXOAHOM TOK |yaxc.

<100 mA

Pexum KoMMyHUKaumum com2
10-Link 1.1
Bpems oTKAMKa MakKc. < 0.5 ms?
Yactota cpabaTtbiBaHUA MakKc. 1000 Hz®
Knacc 3aLwuTbl P67
Knacc 3aLuTbl 1

CxeMbl 3aLLMUTbI A, B, C, D®

Avana3oH pabouunx Temneparyp

-40 °C...+60 °C

1) Ans obecneyeHuss HaAEXHOCTU U 6E30MACHOCTH IKCNAYaTaLMKU Mbl PEKOMEHAYEM UCMOAL30BaTh TOALKO YyBCTBUTEABHbBIE TPOMHbIE OTPaXaTeAn
WAK OTpaxatoLlyto NAeHKy. COOTBETCTBYHOLLME OTPaxaTeAn U NAEHKW Bbl HAMAETE C acCOPTUMEHTE NpUHapAexHocTel Sick. Mcnoab3oBaHue
oTpaxatenei ¢ HOAbLLIOWM TPOMHOW CTPYKTYPOW MOXET MOCAYXUTb MPUUUHOM CHUXEHUSI paboTOCNOoCOBHOCTH.

N

16 ... 30 B nocrT. Toka, 6e3 Harpy3ku
10 ... 16 B nocrT. Toka, 6e3 Harpy3ku

(O, RS

2}

C = nopaBAEHME MMIMYAbCHbIX MOMEX

D = BbIxOAbI 3aLUMLLEHBI OT nepeHanpsaXXeHna n KOPOTKOIro 3aMblKaHNA

142

MPOAOAKMTEABHOCTD CUTHAAA NMPU OMUYECKOW Harpy3ke B pexvmMe nepekntoueHns. Bo3mMoxHbl Apyrie 3HauyeHus B pexume COM2.
MpK COOTHOLLEHUM «CBETAO/TEMHO» 1:1, B peXMME NepekAtoUeHNs. BO3MOXHbI Apyrie 3HaueHus B pexume 10-Link.
A = Uy-NMOAKAIOUYEHWSA C 3aLLMUTOM OT NepenyTbiBaHUS MOAHOCOB
B = BX0oAbl W BbIXOAbI C 3aLLMTON OT NepenyTbiBaHMSA NOAIOCOB
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TEXHUYECKUE XAPAKTEPUCTUKK 99

99.2

99.3

022198
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MacwTabHbIM YepTEX
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PucyHok 99: MacLutabHbi 4epTéx

CECKC)

CEONCRORO

MoTeHuMoOMETP,/CBETOAMOAHBIE MHAMKATOPbI (3EAEHBIE)
MoTeHUMOMETP/CBETOAMOAHBIE MHAMKATOPbI (OPaHXEBbIN)

D || G~

MHAMKaLMA CUABI CUTHaAa B Npouecce NporpaMMUpoBaHns B pexume 06yl~IeHI/IF|

ApanTaums ypoBHSl cpabaTtbiBaHUA B pexrume paboTbl
MoHTaxHoe otBepcTve M3 (@ 3,1 Mm)

MoHTaxHoe otBepcTve M3 (@ 3,1 Mm)

OnTnueckas ocb

OnTnyeckas ocb

OnTuuyeckas ocb

CprKTypa TEXHOANOTUYECKUX AaHHDbIX

SICK
hange without notice

A0O
10-Link V1.1
MapameTpbl Npouecca 2 banta

0 6aiut: 6uT 15...8
1 6aunT: 6Kt 7...0

61T O / TMN AGHHbIX

Q.1 / Boolean

61T 1/ TMN AGHHbIX

Q.- / Boolean

6uT 2 ... 15 / onMcaHue/Tun AaHHbIX

[nycTo]
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Australia

Phone +61 3 9457 0600
1800 334 802 - tollfree

E-Mail sales@sick.com.au

Austria
Phone +43 22 36 62 28 8-0
E-Mail office@sick.at

Belgium/Luxembourg
Phone +32 2 466 55 66
E-Mail info@sick.be

Brazil
Phone +55 11 3215-4900
E-Mail marketing@sick.com.br

Canada
Phone +1 905 771 14 44
E-Mail information@sick.com

Czech Republic
Phone +420 2 57 91 18 50
E-Mail sick@sick.cz

Chile
Phone +56 2 2274 7430
E-Mail info@schadler.com

China
Phone +86 20 2882 3600
E-Mail info.china@sick.net.cn

Denmark
Phone +45 45 82 64 00
E-Mail sick@sick.dk

Finland
Phone +358-9-2515 800
E-Mail sick@sick.fi

France
Phone +33 1 64 62 35 00
E-Mail info@sick.fr

Germany
Phone +49 211 5301-301
E-Mail info@sick.de

Hong Kong

Phone +852 2153 6300
E-Mail ghk@sick.com.hk
Hungary

Phone +36 1 371 2680
E-Mail office@sick.hu

India
Phone +91 22 4033 8333
E-Mail info@sick-india.com

Israel
Phone +972 4 6881000
E-Mail info@sick-sensors.com

Italy
Phone +39 02 274341
E-Mail info@sick.it

Japan
Phone +81 3 5309 2112
E-Mail support@sick.jp

Malaysia

Phone +6 03 8080 7425
E-Mail enquiry.my@sick.com
Mexico

Phone +52 472 748 9451
E-Mail mario.garcia@sick.com

Netherlands
Phone +31 30 2044 000
E-Mail info@sick.nl

New Zealand
Phone +64 9 415 0459

0800 222 278 - tollfree
E-Mail sales@sick.co.nz

Norway
Phone +47 67 81 50 00
E-Mail sick@sick.no

Poland
Phone +48 22 539 41 00
E-Mail info@sick.pl

Romania
Phone +40 356 171 120
E-Mail office@sick.ro

Russia

Phone +7 495 775 05 30
E-Mail info@sick.ru
Singapore

Phone +65 6744 3732
E-Mail sales.gsg@sick.com

Slovakia
Phone +421 482 901201
E-Mail mail@sick-sk.sk

Slovenia
Phone +386 591 788 49
E-Mail office@sick.si

South Africa
Phone +27 11 472 3733

E-Mail info@sickautomation.co.za

South Korea

Phone +82 2 786 6321
E-Mail info@sickkorea.net
Spain

Phone +34 93 480 31 00
E-Mail info@sick.es

Sweden
Phone +46 10 110 10 00
E-Mail info@sick.se

Switzerland
Phone +41 41 619 29 39
E-Mail contact@sick.ch

Taiwan
Phone +886 2 2375-6288
E-Mail sales@sick.com.tw

Thailand
Phone +66 2645 0009
E-Mail Ronnie.Lim@sick.com

Turkey
Phone +90 216 528 50 00
E-Mail info@sick.com.tr

United Arab Emirates
Phone +971 4 88 65 878
E-Mail info@sick.ae
United Kingdom

Phone +44 1727 831121
E-Mail info@sick.co.uk
USA

Phone +1 800 325 7425
E-Mail info@sick.com
Vietnam

Phone +84 945452999
E-Mail Ngo.Duy.Linh@sick.com

Further locations at www.sick.com
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