Photoelectric proximity sensor
Operating instructions

Safety notes

 Read the operating instructions before commissioning.

« Connection, mounting, and setting may only be performed by trained
specialists.

Not a safety component in accordance with the EU Machinery Directive.

UL: Only for use in applications in accordance with NFPA 79. These devices
shall be protected by a 1 A fuse suitable for 30 V DC. Adapters listed by UL
with connection cables are available. Enclosure type 1

* When commissioning, protect the device from moisture and contamination.
These operating instructions contain information required during the life cycle
of the sensor.

Correct use

The WT(F)18-3 is an opto-electronic photoelectric proximity sensor (referred to
as "sensor" in the following) for the optical, non-contact detection of objects,
animals, and persons. If the product is used for any other purpose or modified in
any way, any warranty claim against SICK AG shall become void.

WT18-3: Photoelectric proximity sensor with background suppression.

Commissioning

1 Check the application conditions: Adjust the sensing range and distance to
the object or background and the remission capability of the object accord-
ing to the corresponding diagram [H] (x = sensing range,

y = transition range between the set sensing range and suppression of the
background as a % of the sensing range (object remission / background
remission)). Remission: 6% = black @, 18 % = grey @, 90 % = white @
(referring to standard white as per DIN 5033).

The minimum distance (= y) for background suppression can be determined
from diagram [H] as follows:

Example: x =300 mm,y =7 mm=>7 % of 300 mm = 21 mm. That is, the
background is suppressed at a distance of > 321mm from the sensor.
Mount the sensor using a suitable mounting bracket (see the SICK range of
accessories).

Note the sensor's maximum permissible tightening torque of 1.3 Nm.

Note the preferred direction of the object relative to the sensor [see A].

The sensors must be connected in a voltage-free state (U, = 0 V). The informa-
tion in the graphics [B] must be observed, depending on the connection type:
* Male connector connection: pin assignment

» Cable: core color

Only apply voltage / switch on the power supply (U, > 0 V) once all electrical
connections have been established. The green LEB indicator lights up on the
Sensor.

Explanations of the connection diagram (Graphic B):

Switching outputs Q and / Q (according to Graphic B):

WT(F)18-3P/ K/ V (PNP: load => M)

WT(F)18-3N (NPN: load => L+)

Alarm / health = diagnostic output (see Additional functions)

WT18-3Xx3x / -3Xx8x: Align the sensor with the object. Select the position
so that the red emitted light beam hits the center of the object. You must
ensure that the optical opening (front screen) of the sensor is completely
clear [E]. We recommend making the adjustments using an object with a low
remission.

WT18-3Xx1x/ -3Xx7x: Align the sensor with the object. Select the position
so that the infrared light (not visible) hits the center of the object. The correct
alignment can only be detected via the LED indicators. Please refer to
Graphics C and E. You must ensure that the optical opening (front screen) of
the sensor is completely clear. We recommend making the adjustments using
an object with a low remission.

Sensor with potentiometer:

WT18-3Xxx0: The sensing range is adjusted with the potentiometer

(type: 4 rotations). Clockwise rotation: sensing range increased; counter-
clockwise rotation: sensing range reduced. We recommend placing the
switching state in the object, e. g., see graphic F. Once the sensing range
has been adjusted, the object is removed from the path of the beam, which
causes the background to be suppressed and the switching output to change
(see graphic C).

WT18-3Xxx1: Sensor with teach-in button:

The sensing range is adjusted by pressing the teach-in button. Do not
operate the teach-in button using sharp objects. We recommend placing
the switching state in the object, e. g., see graphic F. Once the sensing range
has been adjusted, the object is removed from the path of the beam, which
causes the background to be suppressed and the switching output to change
(see graphic C).

The sensor is adjusted and ready for operation. Refer to graphics C and G to
check the function. If the switching output fails to behave in accordance with
graphic C, check application conditions. See section Fault diagnosis.

Additional functions

Alarm output: WTF18-3Vxxx sensors feature a pre-failure notification output
("Alarm" in connection diagram [B]), which issues a notification if the sensor is
only ready for operation to a limited extent. Possible causes: Sensor is contam-
inated, sensor is out of alignment. In the good state: LOW (V, <V); if excessively
contaminated: HIGH (> +V_- V). The LED indicator flashes in this case.

Health output: WT18-3P420S22, WT18-3P420S32 sensors feature a pre-failure
notification output ("Health" in connection diagram [B]), which issues a notifi-
cation if the sensor is only ready for operation to a limited extent or the cable has
been interrupted. Possible causes: Sensors are contaminated, sensors are out
of alignment, cable is damaged. In the good state: HIGH (> +V - V); if excessively
contaminated or in the event of cable interruption: LOW (V, <V). The LED indicator
flashes in this case.

Devices with special features

WT18-3A600S02: sensing range is preset: see data sheet, switching frequency:
1,000Hz, pin assignment: pin 1 = L+, pin 2 = M, Pin 3 = not connected, Pin 4 =
not connected, Pin 5 = push-pull-output (PNP: Q,
NPN: Q), Pin 6 = not connected
WT18-3N110S03: Connection of 1,200 mm cable and AMP male connector
(brown: L+, blue: M, black: Q, white: Q), potentiometer for setting is sealed,
sensing range is preset: see data sheet
WT18-3P120S06: sensing range: 850 mm /90 %, switching frequency: 400 Hz
WT18-3P411S07, WT18-3P430S40: Sensing range is preset, see data sheet
WT18-3P420S09 / WT18-3P420S12: sensing range: 50 to 700 mm /90 %
WT18-3P420S10: switching frequency: 1,500 Hz
WT18-3P420S05 / WT18-3P421S36: sensing range: 50 to 850 mm / 6 %,
switching frequency: 400 Hz
WT18-3P430S19: sensing range: 50 to 500 mm / 6 %, switching frequency: 350 Hz
WT18-3P120S20, WT18-3P420S25: Sensing range 50 ... 850 mm / 6 %,
switching frequency 200 Hz
\{V%%—ﬁMQOSQl: Sensing range 50 ... 400 mm / 90 %, switching frequency

, z
WT18-3P420S22: pin assignment: pin 1 = L+, pin 2 = Health, pin 3= M,
pin 4 = Q (light switching)
WT18-3P430S29, WT18-3P610S30: For extreme shock loads
WT18-3P420S31: Sensing range is preset, see data sheet. Detection of objects
has become very restricted in the range 0 ... 20 mm
WT18-3P420S32: sensing range is pre-set: 1,000 mm /90 %, without potenti-
ometer, pin assignment: pin 1 = L+, pin 2 = Health, pin 3 =M,
pin 4 = Q (light switching)
WT18-3P930S34: Sensing range 50 ... 60 mm / 90 %, switching frequency 300 Hz
WT18-3P020S35: 2,000 mm cable with M8 male connector, 4-pin,
pin 1: L+, pin 2: Q, pin 3: M, pin 4: Q
WT18-3P421S36: Sensing range 50 ... 850 mm / 6 %, switching frequency 400 Hz
WT18-3P010S37: 100 mm cable with M12 male connector, 4-pin,
pin 1: L+, pin 2: Q, pin 3: M, pin 4: Q
WT18-3P931S38: Sensing range 800 mm / 6 %, switching frequency 200 Hz,
response time = 2.5 ms, 100 mm cable with M12 male connector, 4-pin
WT18-3P430S40: Sensing range is preset: see data sheet
WT18-3A600S02: Sensing range 100 mm /90 %, switching frequency 1,000 Hz,
switching output: push / pull output Q: PNP: light switching;
NPN: dark switching, pin 1: L+, pin 2: M, pin 3: not connected, pin 4: not connect-
ed, pin 5: Q, pin 6: not connected
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More representatives and agencies at www.sick.com - Subject to change
without notice - The specified product features and technical data do not
represent any guarantee.

Weitere Niederlassungen finden Sie unter www.sick.com - Irrtiimer
und Anderungen vorbehalten - Angegebene Produkteigenschaften und
technische Daten stellen keine Garantieerklarung dar.

Plus de représentations et d’agences a I'adresse www.sick.com - Sujet a
modification sans préavis - Les caractéristiques de produit et techniques
indiquées ne constituent pas de déclaration de garantie.

Para mais representantes e agéncias, consulte www.sick.com - Alteracoes
poderao ser feitas sem prévio aviso - As caracteristicas do produto e os
dados técnicos apresentados néo constituem declaragéo de garantia.
Altri rappresentanti ed agenzie si trovano su www.sick.com - Contenuti
soggetti a modifiche senza preawviso - Le caratteristiche del prodotto e i dati
tecnici non rappresentano una dichiarazione di garanzia.

Mas representantes y agencias en www.sick.com - Sujeto a cambio sin
previo aviso - Las caracteristicas y los datos técnicos especificados no
constituyen ninguna declaracion de garantia.
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Fault diagnosis
Table | indicates which measures are to be taken if the sensor stops working.

Disassembly and disposal

The sensor must be disposed of according to the applicable country-specific
regulations. Efforts should be made during the disposal process to recycle the
constituent materials (particularly precious metals).

Maintenance

SICK sensors are maintenance-free.

We recommend doing the following regularly:

« Clean the external lens surfaces

* Check the screw connections and plug-in connections

No modifications may be made to devices.

Subject to change without notice. Specified product properties and
technical data are not written guarantees.

Reflexions-Lichttaster
Betriebsanleitung

Sicherheitshinweise

Vor der Inbetriebnahme die Betriebsanleitung lesen.

Anschluss, Montage und Einstellung nur durch Fachpersonal.

Kein Sicherheitsbauteil gemaf EU-Maschinenrichtlinie.

UL: Nur zur Verwendung in Anwendungen gemé&f NFPA 79. Diese Gerate miis-
sen mit einer fiir 30V DC geeigneten 1 A-Sicherung abgesichert werden. Von
UL gelistete Adapter mit Anschlusskabeln sind verflgbar. Enclosure type 1
Gerét bei Inbetriebnahme vor Feuchte und Verunreinigung schiitzen.

Diese Betriebsanleitung enthélt Informationen, die wahrend des Lebenszyklus
des Sensors notwendig sind.

Bestimmungsgemafie Verwendung

Die WT(F)18-3 ist ein optoelektronischer Reflexions-Lichttaster (im Folgenden
"Sensor" genannt) und wird zum optischen, beriihrungslosen Erfassen von
Sachen, Tieren und Personen eingesetzt. Bei jeder anderen Verwendung und bei
Verénderungen am Produkt verfallt jeglicher Gewahrleistungsanspruch gegeniiber
der SICK AG.

WT18-3: Reflexionslichttaster mit Hintergrundausblendung.

Inbetriebnahme

1 Einsatzbedingungen priifen: Schaltabstand und Distanz zum Objekt bzw.
Hintergrund sowie Remissionsvermdgen des Objektes mit dem zugehorigen
Diagramm [vgl. H] abgleichen (x = Schaltabstand, y = Ubergangsbereich
zwischen eingestelltem Schaltabstand und Ausblendung des Hintergrundes
in % des Schaltabstands (Remission Objekt / Remission Hintergrund)).
Remission: 6 % = schwarz @, 18 % = grau ), 90 % = weif 3 (bezogen auf
Standardweif3 nach DIN 5033).

Die minimale Distanz (= y) fiir die Hintergrundausblendung kann aus dem
Diagramm [vgl. H] wie folgt ermittelt werden:

Beispiel: x=300 mm, y=7 mm=>7 % von 300 mm =21 mm. D. h. der
Hintergrund wird ab einer Distanz von > 321 mm vom Sensor ausgeblendet.
Den Sensor an einen geeigneten Befestigungswinkel montieren

(siehe SICK-Zubehor-Programm).

Maximal zuldssiges Anzugsdrehmoment des Sensors von 1.3 Nm beachten.
Vorzugsrichtung des Objektes zum Sensor beachten [vgl. A].

Anschluss der Sensoren muss spannungsfrei (U, = 0 V) erfolgen. Je nach
Anschlussart sind die Informationen in den Graﬁken [vgl. B] zu beachten:

» Steckeranschluss: Pinbelegung

* Leitung: Adernfarbe

Erst nach Anschluss aller elektrischen Verbindungen die Spannungsver-
sorgung (U, > 0 V) anlegen bzw. einschalten. Am Sensor leuchtet die griine
Anzeige-LE?).
Erlauterungen zum Anschlussschema (Grafik B):

Schaltausgénge Q bzw. / Q (gemaf Grafik B):

WT(F)18-3P / K/ V (PNP: Last => M)

WT(F)18-3N (NPN: Last => L+)

Alarm / Health = Diagnoseausgang (siehe Zusatzfunktionen)

WT18-3Xx3x / -3Xx8x: Sensor auf Objekt ausrichten. Positionierung so
wahlen, dass der rote Sendelichtstrahl in der Mitte des Objekts auftrifft. Es
ist darauf zu achten, dass die optische Offnung (Frontscheibe) des Sensors
vollsténdig frei ist [vgl. E]. Wir empfehlen, die Einstellung mit einem Objekt
von niedriger Remission vorzunehmen.

WT18-3Xx1x/-3Xx7x: Sensor auf Objekt ausrichten. Positionierung so wah-
len, dass das Infrarotlicht (nicht sichtbar) in der Mitte des Objekts auftrifft.
Die korrekte Ausrichtung kann nur iiber die Anzeige-LEDs erkannt werden.
Siehe dazu Grafiken C und E. Es ist darauf zu achten, dass die optische
Offnung (Frontscheibe) des Sensors vollstandig frei ist. Wir empfehlen, die
Einstellung mit einem Objekt von niedriger Remission vorzunehmen.

Sensor mit Potentiometer:

WT18-3Xxx0: Mit dem Potentiometer (Art: 4 Umdrehungen) wird der Schal-
tabstand eingestellt. Drehung nach rechts: Erhdhung des Schaltabstandes,
Drehung nach links: Verringerung des Schaltabstandes. Wir empfehlen,

den Schaltabstand in das Objekt zu legen, z. B. siehe Grafik F. Nachdem

der Schaltabstand eingestellt worden ist, das Objekt aus dem Strahlengang
entfernen, der Hintergrund wird dabei ausgeblendet und der Schaltausgang
&ndert sich (siehe Grafik C).

WT18-3Xxx1: Sensor mit Teach-in-Taste:

Durch Driicken der Teach-in-Taste wird der Schaltabstand eingestellt.
Teach-in-Taste nicht mit spitzen Gegensténden betétigen. Wir empfehlen,
den Schaltabstand in das Objekt zu legen, z. B. siehe Grafik F. Nach dem
der Schaltabstand eingestellt worden ist, das Objekt aus dem Strahlengang
entfernen, der Hintergrund wird dabei ausgeblendet und der Schaltausgang
andert sich (siehe Grafik C). R

Sensor ist eingestellt und betriebsbereit. Zur Uberpriifung der Funktion Grafik
C und G heranziehen. Verhélt sich der Schaltausgang nicht gemaf Grafik C,
Einsatzbedingungen priifen. Siehe Abschnitt Fehlerdiagnose.

Zusatzfunktionen

Alarmausgang: Die Sensoren WTF18-3Vxxx verfiigen iiber einen Vorausfallmel-
deausgang ("Alarm" im Anschlussschema [B]) der meldet, wenn der Sensor
nur noch eingeschrénkt betriebsbereit ist. Mdgliche Ursachen: Verschmutzung
des Sensors, Sensor ist dejustiert. Im Gutzustand: LOW (U, <V), bei zu starker
Verschmutzung HIGH (> +U, - V). Dabei blinkt die Anzeige-LED.
Health-Ausgang: Die Sensoren WT18-3P420S22, WT18-3P420S32 verfiigen
liber einen Vorausfallmeldeausgang ("Health" im Anschlussschema [B]), der
meldet, wenn der Sensor nur noch eingeschrankt betriebsbereit ist oder die
Leitung unterbrochen ist. Mégliche Ursachen: Verschmutzung der Sensoren,
Sensoren sind dejustiert, Leitung ist beschédigt. Im Gutzustand: HIGH (> +U,- V),
bei zu starker Verschmutzung oder Leitungsunterbrechung LOW (U, < V). Dabei
blinkt die Anzeige-LED.

Gerate mit besonderen Merkmalen

WT18-3A600S02: Schaltabstand ist voreingestellt: siehe Datenblatt, Schaltfre-
quenz 1.000Hz, Pinbelegung Pin 1 = L+, Pin 2 = M, Pin 3 = not connected,

Pin 4 = not connected, Pin 5 = push-pull-output (PNP: Q, NPN: Q), Pin 6 = not
connected

WT18-3N110S03: Anschluss 1200 mm Leitung mit AMP-Stecker

(braun: L+, blau: M, schwarz: Q, wei3: Q), Potentiometer zur Einstellung

ist versiegelt, Schaltabstand ist voreingestellt: siehe Datenblatt
WT18-3P120S06: Schaltabstand: 850 mm /90 %, Schaltfrequenz 400Hz

WT18-3P411S07, WT18-3P430S40: Schaltabstand ist voreingestellt, siehe
Datenblatt

WT18-3P420S09 / WT18-3P420S12: Schaltabstand 50 ... 700 mm /90 %
WT18-3P420S10: Schaltfrequenz 1.500 Hz

WT18-3P420S05 / WT18-3P421S36: Schaltabstand 50 ... 850 mm /6 %,
Schaltfrequenz 400 Hz

WT18-3P430S19: Schaltabstand 50 ... 500 mm / 6 %, Schaltfrequenz 350 Hz

WT18-3P120S20, WT18-3P420S25: Schaltabstand 50 ... 850 mm / 6 %,
Schaltfrequenz 200 Hz

WT18-3P420S21: Schaltabstand 50 ... 400 mm /90 %, Schaltfrequenz 1.500 Hz
WT18-3P420S22: Pinbelegung Pin 1 = L+, Pin 2 = Health, Pin 3 =M,

Pin 4 = Q (hellschaltend)

WT18-3P430S29, WT18-3P610S30: fiir Extremschockbelastungen
WT18-3P420S31: Schaltabstand ist voreingestellt, siche Datenblatt.

Die Detektion von Objekten istim Bereich 0 ... 20 mm stark eingeschrankt worden
WT18-3P420S32: Schaltabstand ist voreingestellt: 1.000 mm /90 %, ohne
Potentiometer, Pinbelegung Pin 1 = L+, Pin 2 = Health, Pin 3 =M,

Pin 4 = Q (hellschaltend)

WT18-3P930S34: Schaltabstand 50 ... 60 mm /90 %, Schaltfrequenz 300 Hz
WT18-3P020S35: 2.000 mm Leitung mit M8-Stecker, 4-polig, Pin 1: L+,
Pin2:Q, Pin3: M, Pin4:Q

WT18-3P421S36: Schaltabstand 50 ... 850 mm / 6 %, Schaltfrequenz 400 Hz
WT18-3P010S37: 100 mm Leitung mit M12-Stecker, 4-polig, Pin 1: L+,

Pin2:Q, Pin3: M, Pin4:Q

WT18-3P931S38: Schaltabstand 800 mm / 6 %, Schaltfrequenz 200 Hz,
Ansprechzeit = 2,5 ms, 100 mm Leitung mit M12-Stecker, 4-polig
WT18-3P430S40: Schaltabstand ist voreingestellt: siehe Datenblatt

WT18-3A600S02: Schaltabstand 100 mm /90 %, Schaltfrequenz 1.000 Hz,
Schaltausgang: Push-Pull-Ausgang Q: PNP: hellschaltend; NPN: dunkelschaltend,
Pin 1: L+, Pin 2: M, Pin 3: not connected, Pin 4: not connected, Pin 5: Q, Pin 6:
not connected

Fehlerdiagnose

Tabelle | zeigt, welche Manahmen durchzufiihren sind, wenn die Funktion des
Sensors nicht mehr gegeben ist.

Demontage und Entsorgung
Die Entsorgung des Sensors hat gemé&f den l&nderspezifisch anwendbaren Vor-

schriften zu erfolgen. Fiir die enthaltenen Wertstoffe (insbesondere Edelmetalle)
istim Rahmen der Entsorgung eine Verwertung anzustreben.

Wartung

SICK-Sensoren sind wartungsfrei.

Wir empfehlen, in regelméRigen Absténden

 die optischen Grenzflachen zu reinigen

» Verschraubungen und Steckverbindungen zu {iberpriifen

Veranderungen an Geraten diirfen nicht vorgenommen werden.

Irrtiimer und Anderungen vorbehalten. Angegebene Produkteigenschaften und
technische Daten stellen keine Garantieerklarung dar.

8 A; residual ripple max. 5 Vss

With light/ dark ratio 1:1

Signal transit time with resistive load

WT18-3X6xx: IP 65 9

9 Reference voltage DC 50 V

A =Uj-connections reverse polarity protected

B = Inputs and output reverse-polarityprotected

C = Interference suppression

D = Outputs overcurrent and short-circui
protected

Restwelligkeit max. 5 Vss

Mit Hell- / Dunkelverhaltnis 1:1

Signallaufzeit bei ohmscher Last
WT18-3X6xx: IP 65

Bemessungsspannung DC 50 V

A= Ug-Anschliisse verpolsicher

B = Ein- und Ausgénge verpolsicher

C = Stérimpulsunterdriickung

D = Ausgénge liberstrom- und kurzschlussfest

courts-circuits max. 8 A ; ondulation résiduelle

max. 5 Vee

Pour un rapport clair/ sombre de 1:1

Temps de propagation du signal sur charge

ohmique

WT18-3X6xx: IP 65

Tension de mesure 50 V CC

A =raccordements U, protégés contre les
inversions de polarité

B = entrées et sorties protégées contre les
inversions de polarité

C = Suppression des impulsions parasites

D = sorties protégées contre les courts-
circuits et les surcharges

SR

cuito max. 8 A; ondulacéo residual max. 5 Vss
) Com proporgéo sombra /luz 1:1
Tempo de funcionamento do sinal com carga 4

max. 8 A; ondulazione residua max. 5 Vss
Con rapporto chiaro / scuro 1:1
Durata segnale con carico ohmico

6hmica 9 WT18-3X6xx: IP 65
9 WT18-3X6xx: IP 65 9 Tensione di misurazione CC 50 V
9 Tensao de dimensionamento CC 50 V " A=Uj-Allacciamenti protetti dall'inversione
" A= conexdes protegidas contra inversdo de di polarita
pélos U, B = entrate e uscite protette da polarita inversa

B = Entradas e saidas protegidas contra
polaridade inversa

C = Supressdo de impulsos parasitas

D = Saidas protegidas contra sobrecorrente
€ curto-circuito

C = Soppressione impulsi di disturbo
D = uscite protette da sovracorrente e da
cortocircuito.

ERCEC RN

cuitos max. 8 A; ondulacion residual max. 5 Vss

Con una relacion claro / oscuro de 1:1

Duracion de la sefial con carga 6hmica

WT18-3X6xx: IP 65

Tensién asignada CC 50V

Conexiones

A= Uy protegidas contra polarizacion inversa

B = Entradas y salidas protegidas contra
polarizacién incorrecta

C = Supresion de impulsos pardsitos

D = Salidas a prueba de sobrecorriente y
cortocircuitos.
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Distance in mm (inch)
Teqch-ln-Modus fiir Teach-in-Zeit/ Austichtung / Anzeige-LED / Ergebnis / Anzglgq-LED / Fehlerbild / Ursache / Mafinahme /
Objekte / Tl e Alignment LED indicator Results LED indicator/fault pattern Cause Measures
each-in mode for objects griine euchtet nicht eine Spannung oder Spannung unterhalb der Grenzwerte pannungsversorgung priifen, den gesamten elektrischen Anschluss priifen (Leitun-
Teach de for object: LED leuch ht/ keine S der S| halb der G / S| fen, d lektrischen Anschl fen (L
Doppel-Teach-in-Taste: beide >2s Sensor auf Objekt / o Schaltabstand wird auf Objekt Green LED does not light up No voltage or voltage below the limit values gen und Steckerverbindungen) /
Tasten gleichzeitig driicken / Sensor to object . eingestellt/ Check the power supply, check all electrical connections (cables and plug connec-
Double teach-in pushbutton: Sensing range is adjusted tions)
Press both pushbuttons simul- according to object griine LED leuchtet nicht/ Spannungsunterbrechungen / Sicherstellen einer stabilen Spannungsversorgung ohne Unterbrechungen /
taneously Green LED does not light up Voltage interruptions Ensure there is a stable power supply without interruptions
Doppel-Teach-in-Taste: "+" / ca.0,5s/ Sensor auf Objekt / E 3 Schaltabstand wird erhéht / griine LED leuchtet nicht / Sensor ist defekt/ Wenn Spannungsversorgung in Ordnung ist, dann Sensor austauschen /
Double teach-in pushbutton: Approx. 0.5s Sensor to object Sensing range is increased Green LED does not light up Sensor is faulty If the power supply is OK, replace the sensor
i gelbe LED blinkt, wenn Health vorhanden dann entsprechendes Ausgangssignal Sensor ist noch betriebsbereit, aber die Betriebsbedingungen sind nicht optimal /zu-  Betriebsbedingungen priifen: Lichtstrahl (Lichtfleck) vollstandig auf das Objekt aus-
Doppel-Teach-in-Taste: "-" ca.0,5s/ Sensor auf Objekt/ E 3 Schaltabstand wird verringert / beachten, wenn Alarm vorhanden dann entsprechendes Ausgangssignal beachten/  sé&tzlich bei Health-Ausgang: Spannungsversorgung ist unterbrochen / richten / Reinigung der optischen Flachen / Empfindlichkeit (Potentiometer) (Teach)
Double teach-in pushbutton: "-"  Approx. 0.5 s Sensor to object Sensing range is reduced Yellow LED flashes; if Health is present then take note of the corresponding output Sensor is still ready for operation, but the operating conditions are not ideal/additio-  neu einstellen / Schaltabstand iiberpriifen und ggf. anpassen, siehe Grafik F. / bei
signal; if Alarm is present then take note of the corresponding output signal nally with health output: power supply interrupted Health-Ausgang: Spannungsversorgung priifen, den gesamten elektrischen Anschluss
priifen (Leitungen und Steckverbindungen) /
Check the operating conditions: Fully align the beam of light (light spot) with the
object. / Clean the optical surfaces . / Readjust the sensitivity (potentiometer)
(teach-in) / Check sensing range and adjust if necessary; see graphic F. / With health
output: Check the power supply, check all electrical connections (cables and plug
connections).
gelbe LED blinkt (nur kurz) / Teach-Modus / Teach-Modus iiberpriifen /
Yellow LED flashes (only briefly) Teach-in mode Check the teach-in mode
gelbe LED leuchtet, kein Objekt im Strahlengang / Abstand zwischen Sensor und Hintergrund ist zu gering / Schaltabstand verringern, siehe Grafik F/
Yellow LED lights up, no object in the path of the beam Distance between the sensor and the background is too short Reduce the sensing range, see graphic F
Objekt istim Strahlengang, gelbe LED leuchtet nicht/ Abstand zwischen Sensor und Objekt ist zu grof8 oder Schaltabstand ist zu gering Schaltabstand vergréfiern, siehe Grafik F /
Objectis in the path of the beam, yellow LED does not light up eingestellt/ Increase the sensing range, see graphic F
Distance between the sensor and the object is too long or sensing range is set too
short
WT18-3Xx3x/ -3Xx8x -3Xx1x/-3Xx7x WTF18-3Vx1x -3Xx2x
Sensing range Schaltabstand Distance de commutation Distancia de comutagao Distanza di commutazione Distancia de conmutacién FXREE R PaccrosHne cpabarbiBaHus 50...600 mm 50... 700 mm 10...800 mm 50... 1000 mm
Sensing range max. Schaltabstand max. Portée max. Distancia de comutacado max. Distanza max. di commutazione Distancia de conmutacién max. BAFRER BARHEE PaccrosHne cpabarbiBaHus, MaKc. 10... 600 mm? 10... 700 mm? 10...800 mm? 10... 1000 mm?
Light spot diameter / distance Lichtfleckdurchmesser / Entfernung Diamétre spot/ distance Diametro do ponto de luz/ distancia Diametro punto luminoso / distanza Diametro del punto luminoso / distancia RBER /IR HRODARY SR/ R /AvameTp CBETOBOrO NsATHa / paccTosHue 15 mm /300 mm 20 mm/ 400 mm 15 mm /300 mm 30 mm/ 600 mm
Supply voltage U, Versorgungsspannung U, Tension d'alimentation Uy Tenséo de alimentacéo U, Tensione di alimentazione U, Tension de alimentacion Uy BB E Uy HIGEE U, Hanpsxenve nutanmna Uy DC10...30V? DC10..30V? DC10...30V? DC10...30V?
Output current | , Ausgangsstrom | . Courant de sortie |, Corrente de saida | , Corrente di uscital Intensidad de salidal WHBR, HOERI, BbIXOAHO# TOK |, ;. 100 mA 100 mA 100 mA 100 mA
Max. switching frequency Schaltfolge max. Commutation max. Sequéncia max. de comutacéo Sequenza di commutazione max. Secuencia de conmutacion max. BAFXKIREIRF BARA Y FUIRAER Yacrota cpabaTbiBaHus MaKc. 700 HZ® 700 HZ® 700 HZ® 700 HZ®
Max. response time Ansprechzeit max. Temps de réponse max. Tempo max. de resposta Tempo di reazione max. Tiempo de respuesta max. B0 R A R BABERE Bpems oTkAvKa MaKc. <700 ps? <700 ps® <700 ps® <700 ps?
Enclosure rating Schutzart Indice de protection Tipo de protegdo Tipo di protezione Tipo de proteccion prip R REEHR Kaacc 3aumrbl IP67 IP672 IP67 IP67
Protection class Schutzklasse Classe de protection Classe de prote¢do Classe di protezione Clase de proteccion Brir &R REITA Kaacc 3aumrsl 119 119 119 119
Circuit protection Schutzschaltungen Protections électriques Circuitos de protecéo Commutazioni di protezione Circuitos de proteccion R B 5] B5 R Cxembl 3aLLuThI A,B,C,D" A, B,C,D" A,B,C,D" A,B,C,D"
Ambient operating temperature Betriebsumgebungstemperatur Température de service Temperatura ambiente de funcionamento Temperatura ambientale di funzionamento Temperatura ambiente de servicio THEREBE BILRE (EBF ) [Anana3oH pabounx Temneparyp -40...+60 °C -40 ... +60 °C -40 ... +60 °C -40...+60 °C
' Object with 90 % remission ' Tastgut mit 90 % Remission " Objet avec 90 % de réémission ' Objeto a ser detectado com 90 % de luminancia  Oggetto con il 90 % di remissione ' Material con un 90 % de reflexion n BF90% RELHPAETR b RETE 90 % DX RY ) CkaHMpyemblil 06bekT - pemuccns 90 %
(based on standard white DIN 5033) (bezogen auf Standard-Wei DIN 5033) (par rapport au blanc standard selon DIN 5033) (com base no padrao branco DIN 5033) (riferito al bianco standard DIN 5033) (sobre el blanco estandar seg(in DIN 5033) ($5DIN5033 MEMIRAR ) (DIN5033 ICEEHLL 1=AE ) (OTHOCHTEALHO CTaHAApTHOTO Genoro no DIN 5033)
2 Limitvalue: 2 Grenzwerte: 2 Valeurs limites : 2 Valores limite: 2 Valori limite: 2 Valores limite: 2 IRRME : 2 PREE : ) [peaenbHble 3HAYEHMS:
operation in short-circuit protection mains max. Betrieb im kurzschlussgeschiitzten Netz max. 8 A; fonctionnement sur réseau protégé contre les funcionamento com rede & prova de curto-cir- funzionamento in rete protetta da cortocircuito funcionamiento en red protegida contra cortocir- ERERBEMPIZIT , HAS8A; BERREBOBRESRASA; IKCNAYaTaLMA B 3aLUMLLEHHOI OT KOPOTKOTO 3aMblKaHMsA CETH




Détecteur en réflexion directe
Notice d'instruction

Con5|gnes de sécurité

Lire la notice d'instruction avant la mise en service.
« Confier le raccordement, le montage et le réglage uniquement a un personnel
spécialisé.
Il ne s'agit pas d'un composant de sécurité au sens de la directive machines CE.
UL : utilisation uniquement dans des applications selon la NFPA 79. Ces
appareils doivent étre protégés par un fusible de 1 A adapté a du 30V
C.C. Des adaptateurs listés UL avec cables de connexion sont disponibles.
Enclosure type 1
Protéger I'appareil contre I"humidité et les impuretés lors de la mise en
service.
« Cette notice d'instruction contient des informations nécessaires pendant
toute la durée de vie du capteur.

Utilisation conforme

WT(F)18-3 est un détecteur a réflexion directe optoélectronique (appelé "cap-
teur" dans ce document) qui permet la détection optique sans contact d'objets,
d'animaux et de personnes. Toute autre utilisation ou modification du produit
annule la garantie de SICK AG.

WT18-3: Détecteur a réflexion directe avec élimination d'arriére-plan.

Mise en service

1 Vaérifier les conditions d' utilisation : comparer la portée et la distance a
I'objet ou a I'arriére-plan et les caractéristiques de réflectivité avec le
diagramme correspondant [cf. H] (x = portée, y = zone de transition entre la
portée réglée et le masquage de I'arriere-plan en % de la portée (réflectivité
de I'objet/ réflectivité de I'arrigre-plan)). Réflectivité : 6 % = noir @, 18 % =
gris @, 90 % = blanc @ (par rapport au blanc standard selon DIN 5033).

La distance minimale (= y) pour I' élimination d'arriére-plan peut étre
calculée a partir du diagramme [E] comme suit :

Exemple : x =300 mm, y = 7 mm => 7 % de 300 mm =21 mm. C'est a dire
que |'arriére-plan est masqué a partir d'une distance du capteur => 321 .

E Monter le capteur sur une équerre de fixation adaptée (voir la gamme d'ac-
cessoires SICK).

Respecter le couple de serrage maximum autorisé du capteur de 1.3 Nm
Tenir compte de la direction préférentielle de I'objet par rapport au capteur
[voir A]

E Le raccordement des capteurs doit s' effectuer hors tension (U;=0V). Selon
le mode de raccordement, respecter les informations contenues dans les
schémas [B] :

* Raccordement du connecteur : affectation des broches

* Cable: couleur des fils

Aprés avoir terminé tous les raccordements électriques, enclencher I'alimen-
tation électrique (U, > 0 V). La DEL verte s'allume sur le capteur.

Explications relatives au schéma de raccordement (schéma B) :

Sorties de commutation Q ou/ Q (selon le schéma B) :

WT(F)18-3P/ K/ V (PNP: charge => M)

WT(F)18-3N (NPN : charge => L+)

Alarme / Health = sortie diagnostic (voir fonctions supplémentaires)

1 WT18-3Xx3x/ -3Xx8x : Aligner le capteur sur ' objet. Sélectionner la position
de sorte que le faisceau lumineux émis rouge touche ' objet en plein milieu.
S'assurer que |'ouverture optique (vitre frontale) du capteur est parfaitement
dégagée [voir E]. Nous recommandons de procéder au réglage avec un objet
peu réfléchissant.

WT18-3Xx1x/ -3Xx7x : Aligner le capteur sur I' objet. Sélectionner la position
de sorte que le faisceau infrarouge (invisible) touche I' objet en plein milieu.
Seules les LED permettent de savoir si |'alignement est correct. Pour cela
voir les schémas C et E. S'assurer que I' ouverture optique (vitre frontale)

du capteur est parfaitement dégagée. Nous recommandons de procéder au
réglage avec un objet peu réfléchissant.

B Capteuravec potentiométre :

WT18-3Xxx0 : La portée se régle avec le potentiométre (réf. : 4 tours).
Rotation vers la droite : augmentation de la portée, rotation vers la gauche :
réduction de la portée. Nous recommandons de régler la portée sur|'objet,
par ex. voir schéma F. Aprés le réglage de la portée, retirer |'objet de la trajec-
toire du faisceau, ce qui élimine I'arriére-plan et fait basculer la sortie de
commutation (voir le schéma C).

WT18-3Xxx1 : Capteur avec touche apprentissage :

Appuyer sur la touche apprentissage pour régler la portée. Ne pas appuyer
sur la touche apprentissage avec des objets pointus. Nous recommandons
de régler la portée sur I' objet, par ex. voir schéma F. Aprés le réglage de

la portée, retirer I'objet de la trajectoire du faisceau, ce qui élimine I'ar-
riére-plan et fait basculer la sortie de commutation (voir le schéma C).

Le capteur est réglé et prét a étre utilisé. Pour contrdler le fonctionnement,
utiliser les schémas C et G. Si la sortie de commutation ne se comporte pas
comme indiqué sur le schéma C, vérifier les conditions d' utilisation. Voir la
section consacrée au diagnostic.

Fonctions supplémentaires

Sortie alarme : les capteurs WTF18-3Vxxx sont équipés d’une sortie de signali-
sation avant panne ("Alarme" sur le schéma de raccordement [B]), qui indique
sile fonctionnement du capteur est limité. Causes possibles : encrassement du
capteur capteurderegle Etat du capteur correct : LOW

<V), en cas d'encrassement trop important HIGH (> +U_- V). Dans ce cas,
A clignote.
Sortie Health : les capteurs WT18-3P420S22, WT18-3P420S32 sont équipés
d'une sortie de signalisation avant panne ("Health" dans le schéma de
raccordement [B]) qui indique que le fonctionnement du capteur est limité ou le
cable coupé. Causes possibles : encrassement des capteurs, les capteurs sont
déréglés, le cable est endommage Etat du capteur correct :
HIGH (>+U,- V), encas d' encrassementtrop important ou de coupure de cable
LOW (! U <§7 Dans ce cas, la LED d'état clignote.

Appareils avec caractéristiques spécifiques

WT18-3A600S02: la distance de commutation est préréglée : voir fiche tech-
nique, fréquence de commutation 1.000Hz , affectation des broches, broche
1=+, broche 2 = M, broche 3 = not connected, broche 4 = not connected,
broche 5 = push-pull-output (PNP: Q, NPN: Q), broche 6 = not connected
WT18-3N110S03 : raccordement cable 1.200 mm avec connecteur male AMP
(marron : L+, bleu : M, noir : Q, blanc : Q), le potentiométre pour le réglage est
scellé, la distance de commutation est préréglée : voir fiche technique
WT18-3P120S06 : portée : 850 mm /90 %, fréquence de commutation 400 Hz
WT18-3P411S07, WT18-3P430S40 : la distance de commutation est prérégée,
voir fiche technique

WT18-3P420S09 / WT18-3P420S12 : portée 50 ... 700 mm /90 %
WT18-3P420S10 : fréquence de commutation 1 500 Hz

WT18-3P420S05/ WT18-3P421S36 : portée 50 ... 850 mm / 6 %, fréquence de
commutation 400 Hz

WT18-3P430S19 : portée 50 ... 500 mm / 6 %, fréquence de commutation 350 Hz
WT18-3P120S20, WT18-3P420S25 :

distance de commutation de 50 ... 850 mm / 6 %, fréquence de commutation
200 Hz

WT18-3P420S21 : distance de commutation de 50 ... 400 mm /90 %,
fréquence de commutation 1.500 Hz

WT18-3P420S22 : affectation des broches, broche 1 = L+, broche 2 = Health,
broche 3 =M, broche 4 = Q (commutation claire)

WT18-3P430S29, WT18-3P610S30 : pour les sollicitations impliquant

des chocs extrémes

WT18-3P420S31 : la distance de commutation est préréglée, voir fiche tech-
nique. La détection d'objets a été fortement limitée dans la plage de 0 ... 20 mm.
WT18-3P420S32 : portée préréglée : 1.000 mm /90 %, sans potentiométre,
affectation des broches, broche 1 = L+, broche 2 = Health, broche 3 =M,

broche 4 = Q (commutation claire)

WT18-3P930S34 : distance de commutation de 50 ... 60 mm /90 %, fréquence
de commutation 300 Hz

WT18-3P020S35 : cable de 2 000 mm avec connecteur male M8, 4 poles,
broche 1: L+, broche 2 : Q, broche 3 : M, broche 4 :

WT18-3P421S36 : distance de commutation de 50 ... 850 mm/ 6 %, fréquence
de commutation 400 Hz

WT18-3P010S37 : cable de 100 mm avec connecteur male M12, 4 pbles,
broche 1: L+, broche 2 : Q, broche 3 : M, broche 4 : Q

WT18-3P931S38 : distance de commutation de 800 mm / 6 %, fréquence

de commutation 200 Hz, temps de réponse = 2,5 ms, cable de 100 mm avec
connecteur male M12, 4 poles

WT18-3P430S40: la distance de commutation est préréglée, voir fiche technique.

WT18-3A600S02 : distance de commutation de 100 mm /90 %, fréquence de
commutation 1.000 Hz, sortie de commutation : sortie

Push-Pull Q : PNP : commutation claire ; NPN : commutation sombre, broche 1 :
L+, broche 2 : M, broche 3 : non connectée, broche 4 : non connectée, broche 5 :
Q, broche 6 : non connectée

Diagnostic
Le tableau | présente les mesures a appliquer si le capteur ne fonctionne plus.

Démontage et mise au rebut

La mise au rebut du capteur doit respecter la réglementation nationale en
vigueur. Dans le cadre de la mise au rebut, veiller a recycler les matériaux (notam-
ment les métaux précieux).

Maintenance

Les capteurs SICK ne nécessitent aucune maintenance.

Nous vous recommandons de procéder réguliérement

* au nettoyage des surfaces optiques

* au controle des vissages et des connexions enfichables

Ne procéder a aucune modification sur les appareils.

Sujet a modification sans préavis. Les caractéristiques du produit et techniques
fournies ne sont pas une déclaration de garantie.

Sensor de reflexao
Manual de instrucoes

Notas de seguranca

Ler as instrugdes de operagdo antes da colocagao em funcionamento.

A conexdo, a montagem e o ajuste devem ser executados somente por
pessoal técnico qualificado.

Os componentes de seguranca nédo se encontram em conformidade com a
Diretiva Europeia de Maquinas.

UL: Somente na utilizagdo em aplicagdes de acordo com NFPA 79. Estes
dispositivos devem ser protegidos por um fusivel de 1 A adequado para 30
VCC. Estdo disponiveis adaptadores listados pela UL com cabos de conexao.
Enclosure type 1

Durante o funcionamento, manter o aparelho protegido contra impurezas e
umidade.

Este manual de instrugdes contém informagdes necessarias para toda
avida (til do sensor.

Especificacoes de uso

0 WT(F)18-3 é um sensor fotoelétrico de proximidade utilizado para a detecgdo
Optica, sem contato, de objetos, animais e pessoas. Qualquer utilizagéo diferente
ou alteragdes do produto provocam a perda da garantia da SICK AG.

WT18-3: Sensor de luz de reflexdo com supressao de fundo.

Colocacao em funcionamento

1 Verificar as condicdes de uso: equiparar a distancia de comutagéo e
distancia até o objeto ou plano de fundo, bem como a refletividade do
objeto, com o respectivo diagrama [cp. H] (x = distancia de comutacao, y =
area de transicdo entre a distancia de comutacao ajustada e a supresséo do
fundo em % da distancia de comutago (luminancia do objeto / luminancia

do fundo)). Luminancia: 6 % = preto @, 18 % = cinza @, 90 % =branco @
(com base no padréo branco da norma DIN 5033).
A distancia minima (= y) para a supressao de fundo pode ser determinada
com base no diagrama [cp. H] como a seguir:
exemplo: x =300 mm,y=7mm =>7 % de 300 mm =21 mm. Isto significa,
que o sensor suprime o plano de fundo a partir de uma distancia > 321 mm.

H Montar o sensor numa cantoneira de fixagdo adequada (ver linha
de acessorios da SICK).

Observar o torque de aperto maximo permitido de 1,3 Nm para o sensor.
Observar a direcao preferencial do objeto em relagdo ao sensor [cp. A].

El A conexdo dos sensores deve ser realizada em estado desenergizado
(Ug = 0V). Conforme o tipo de conexdo, devem ser observadas as infor-
magoes contidas nos graficos [cp. B]:

« Conector: Pin-out

« Cabo: Cor dos fios

Instalar ou ligar a alimentagao de tensdo (U, > 0 V) somente apds a con-
clusdo de todas as conexdes elétricas. O lndalcador LED verde esta aceso no
Sensor.

Explicagdes relativas ao esquema de conexdes (Gréfico B):

Saidas de comutacao Q ou / Q (conforme o gréfico B):

WT(F)18-3P/ K/ V (PNP: carga => M)

WT(F)18-3N (NPN: carga => L+)

Alarme / Health = saida de diagndstico (ver Fungdes adicionais)

1 WT18-3Xx3x/ -3Xx8x: Alinhar 0 sensor ao objeto. Posicionar, de forma que
o feixe da luz de emissdo vermelha incida sobre o centro do objeto. Certifi-
car-se de que a abertura 6ptica (vidro frontal) do sensor esteja completa-
mente livre [cp. E]. Recomendamos efetuar o ajuste com um objeto de baixa
luminéncia.

WT18-3Xx1x/ -3Xx7x: Alinhar o sensor ao objeto. Posicionar, de forma que
a luzinfravermelha (invisivel) incida sobre o centro do objeto. O alinhamento
correto s6 pode ser verificado através dos indicadores LED. Ver os gréficos

C e E. Certificar-se de que a abertura 6ptica (vidro frontal) do sensor esteja
completamente livre. Recomendamos efetuar o ajuste com um objeto de
baixa luminancia.

H Sensorcom potenciometro:

WT18-3Xxx0: A distancia de comutagdo é ajustada com o potencidmetro
(tipo: 4 rotacdes). Giro para direita: aumento da distancia de comutacao;
giro para esquerda: reducdo da distancia de comutagdo. Recomendamos
posicionar a distancia de comutagao no objeto, por ex., como no gréfico F.
Apds o ajuste da distancia de comutacao, o objeto é removido do caminho
6ptico, o fundo é suprimido e a saida

de comutacéo se altera (ver gréfico C).

WT18-3Xxx1: Sensor com tecla Teach-in:

0 ajuste da distancia de comutacao é efetuado com a pressao da tecla
Teach-in. Nao acionar a tecla Teach-in com objetos pontiagudos. Recomen-
damos posicionar a distancia de comutacéo no objeto, por ex., como no
grafico F. Apds o ajuste da distancia de comutagdo, o objeto é removido do
caminho dptico, o fundo é suprimido e a saida

de comutacdo se altera (ver gréfico C).

0 sensor estd ajustado e operacional. Utilizar os gréficos C e G para verificar
o funcionamento. Se a saida de comutag&o ndo se comportar de acordo
com o gréfico C, verificar as condigdes de uso. Ver se¢do Diagndstico de
erros.

Funcées adicionais

Saida de alarme: os sensores WTF18-3Vxxx dispdem de uma saida de aviso de
pré-falha ("Alarme" no esquema de conexdes [B]), que avisa quando o sensor
estiver com operacionalidade restrita. Causas possiveis: sujeira no sensor, sensor
desajustado. No estado OK: LOW (U, <V), em caso de forte sujeira HIGH

(>+U,- V). Oindicador LED esta |nterm|tente neste caso.

Salda Health: os sensores WT18-3P420S22, WT18-3P420S32 dispem de uma
saida de aviso de pré-falha ("Health" no esquema de conexdes [B]), que avisa
quando o sensor estiver com operacionalidade restrita ou quando o cabo estiver
interrompido. Causas possiveis: Contaminagdo dos sensores, sensores estéo
desajustados, cabo esté danificado. No estado OK: HIGH

(> +U,- V), em caso de forte sujeira ou interrupgao do cabo LOW (U, < V).

0 indicador LED esta intermitente, neste caso.

Dispositivos com caracteristicas especiais

WT18-3A600802: distancia de comutagao préajustada: ver a folha de dados,
frequéncia de comutagéo 1.000Hz, pin-out pino 1 = L+, pino 2 = M, pino 3 = not
connected, pino 4 = not connected, pino 5 = push-pull- output(PNP Q,NPN: Q),
pino 6 = not con-nected

WT18-3N110S03: conexdo por cabo de 1.200 mm com conector macho AMP
(marrom: L+, azul: M, preto: Q, branco: Q), potenciometro selado para ajustes,
distancia de comutagao pré-ajustada: ver a folha de dados

WT18-3P120S06: distancia de comutagdo: 850 mm /90 %, frequéncia de
comutacéo 400 Hz

WT18-3P411S07, WT18-3P430S40: distancia de comutagao pré-ajustada, ver
folha de dados

WT18-3P420S09 / WT18-3P420S12: distancia de comutacao

50...700 mm/90 %

WT18-3P420S10: frequéncia de comutagéo 1.500 Hz

WT18-3P420S05/ WT18-3P421S36: distancia de comutagdo

50 ... 850 mm/ 6 %, frequéncia de comutacédo 400 Hz

WT18-3P430S19: distancia de comutagao 50 ... 500 mm/ 6 %, frequéncia de
comutagao 350 Hz

WT18-3P120S20, WT18-3P420S25: distancia de comutagao

50 ... 850 mm / 6%, frequéncia de comutagdo 200 Hz

WT18-3P420S21: distancia de comutagdo 50 ... 400 mm /90 %, frequéncia de
comutagdo 1.500 Hz

WT18-3P420S22: pin-out pino 1 = L+, pino 2 = Health, pino 3 =M,

pino 4 = Q (comutagao por luz)

WT18-3P430S29, WT18-3P610S30: para cargas de impacto extremas
WT18-3P420S31: distancia de comutagdo pré-ajustada, ver folha de dados. A
deteccao de objetos foi muito limitada na faixa entre 0 ... 20 mm
WT18-3P420S32: distancia de comutagdo pré-ajustada: 1.000 mm /90 %, sem
potencidmetro, pin-out pino 1 = L+, pino 2 = Health, pino 3=M,

pino 4 = Q (comutacéo por luz)

WT18-3P930S34: distancia de comutagdo 50 ... 60 mm / 90%, frequéncia de
comutagdo 300 Hz

WT18-3P020S35: cabo de 2.000 mm com conector macho M8, 4 polos, pino 1:
L+, pino 2: Q, pino 3: M, pino 4: Q

WT18-3P421S36: distancia de comutacéo 50 ... 850 mm/ 6 %, frequéncia de
comutagdo 400 Hz

WT18-3P010S37: cabo de 100 mm com conector macho M12, 4 polos, pino 1:
L+, pino 2: Q, pino 3: M, pino 4: Q

WT18-3P931S38: distancia de comutagdo 800 mm/ 6 %, frequéncia de
comutagao 200 Hz, tempo de resposta = 2,5 ms, cabo de 100 mm com conector
macho M12, 4 polos

WT18-3P430S40: distancia de comutagéo pré-ajustada, ver folha de dados
WT18-3A600S02: distancia de comutagdo 100 mm /90 %, frequéncia de comu-
tagdo 1.000 Hz, saida de comutagao: saida Push-Pull Q: PNP: comutagéo por
luz; NPN: comutag&o por sombra, pino 1: L+, pino 2: M, pino 3: ndo conectado,
pino 4: ndo conectado, pino 5: Q, pino 6: ndo conectado

Diagnéstico de erros

Atabela | mostra as medidas a serem executadas, quando o sensor nao estiver
funcionando.

Desmontagem e descarte

0 descarte do sensor deve ser efetuado de acordo com as normas aplicaveis
especificas de cada pais. No ambito do descarte, deve-se procurar o aproveita-
mento dos materiais reciclaveis contidos (principalmente dos metais nobres).

Manutencao

Os sensores SICK ndo requerem manutencgao.

Recomendamos que se efetue em intervalos regulares

« uma limpeza das superficies dpticas

« uma verificagdo das conexdes roscadas e dos conectores

N&o sdo permitidas modificagdes no aparelho.

Sujeito a alteragdes sem aviso prévio. As propriedades do produto e os dados
técnicos especificados ndo constituem nenhum certificado de garantia.

Sensore di luce a riflessione
Istruzioni per I'uso

Avvertenze sulla sicurezza

* Prima della messa in funzionamento leggere le istruzioni per |'uso.

» Allacciamento, montaggio e regolazione solo a cura di personale tecnico

specializzato.

Nessun componente di sicurezza ai sensi della direttiva macchine UE.

UL: Solo per I'utilizzo in applicazioni ai sensi di NFPA 79. Questi dispositivi

devono essere protetti con fusibile 1 Aidoneo per 30 V dc. Sono disponibili

adattatori elencati da UL con cavi di collegamento. Enclosure type 1

« Alla messa in funzionamento proteggere |'apparecchio dall' umidita e dalla
sporcizia.

* Queste istruzioni per I'uso contengono le informazioni che sono necessarie
durante il ciclo di vita del sensore fotoelettrico. deTec4 core

Uso conforme alle prescrizioni

La WT(F)18-3 & una fotocellula a riflessione optoelettronica (di seguito nominato
"sensore") utilizzata per il rilevamento ottico senza contatto di oggetti, animali

e persone. Se viene utilizzata diversamente e in caso di modifiche sul prodotto,
decade qualsiasi diritto alla garanzia nei confronti di SICK.

WT18-3: Relé fotoelettrico a riflessione con soppressione dello sfondo.

Messa in funzione

Controllare le condizioni d'impiego: verificare le condizioni d'impiego: pre-
disporre la distanza di commutazione e la distanza dall' oggetto o dallo sfon-
do nonché il fattore di riflessione dell' oggetto in base al relativo diagramma
[cfr. H] (x = distanza di commutazione, y = area di transizione tra distanza di
commutazione impostata e soppressione dello sfondo in % della distanza
di commutazione (remissione oggetto / remissione sfondo)). Remissione: 6
% =nero @, 18 % = grigio @, 90 % = bianco B (riferito al bianco standard
secondo DIN 5033).

La distanza minima (= y) per la soppressione dello sfondo puo essere rilevata
dal diagramma [cfr. H] come segue:

Esempio: x=300 mm,y =7 mm=>7 % di 300 mm =21 mm.

Questo significa che lo sfondo viene soppresso a partire da una distanza
>321 mm dal sensore.

H1 Montare il sensore su un punto di fissaggio adatto (vedi il programma per
accessori SICK).
Rispettare il momento torcente massimo consentito del sensore di 1,3 Nm.
Rispettare la direzione preferenziale dell' oggetto in relazione al sensore [cfr. A].
H 1l collegamento dei sensori deve awvenire in assenza di tensione (U, = 0 V).
InfbaBs]e al tipo di collegamento si devono rispettare le informazioni nei grafici
cfr.
[° Collegamento a spina: assegnazione pin
« Conduttore: colore filo
Solamente in seguito alla conclusione di tutti i collegamenti elettrici, ripristin-
are o accendere I'alimentazione di tensione (U, >0 V),
Sul sensore si accende |'indicatore LED verde.
Spiegazioni dello schema di collegamento (grafico B):
Uscite di commutazione Q ovvero / Q (conformemente al grafico B):
WT(F)18-3P/ K/ V (PNP: carico => M)
WT(F)18-3N (NPN: carico => L+)
Alarm / Health = uscita diagnostica (vedi funzioni supplementari)

1 WT18-3Xx3x/ -3Xx8x: Orientare il sensore sul rispettivo oggetto. Sceg-
liere la posizione in modo tale che il raggio di luce rosso emesso colpisca
il centro dell'oggetto. Fare attenzione affinché I'apertura ottica del
sensore (finestrella frontale) sia completamente libera [cfr. E]. Si con-
siglia di effettuare I'impostazione con un oggetto a bassa riflessione.
WT18-3Xx1x/-3Xx7x: Orientare il sensore sul rispettivo oggetto. Scegliere
la posizione in modo tale che la luce infrarossa (non visibile) colpisca il
centro dell' oggetto. L' orientamento corretto puo essere rilevato solo tramite
I'indicatore LED. Vedi grafici C ed E. Si deve fare attenzione che |'apertura
ottica del sensore (finestrella frontale) sia completamente libera. Si consiglia
di effettuare |'impostazione con
un oggetto a bassa riflessione.

H Sensore con potenziometro:
WT18-3Xxx0: Con il potenziometro (tipo: 4 rotazioni) viene regolata la dis-
tanza di commutazione. Rotazione verso destra: innalzamento della distanza
di commutazione, rotazione verso sinistra: riduzione della distanza di com-
mutazione. Si consiglia di fissare la distanza di commutazione nell' oggetto,
ad es. vedi grafico F. Dopo |'impostazione della distanza di commutazione,
allontanare |' oggetto dalla traiettoria del raggio, lo sfondo viene quindi

soppresso e |'uscita di commutazione cambia (vedi grafico C).
WT18-3Xxx1: Sensore con tasto Teach-in:

Premendo il tasto Teach-in viene impostata la distanza di commutazione.
Non azionare il tasto Teach-in con oggetti appuntiti. Si consiglia di fissare
la distanza di commutazione nell' oggetto, ad es. vedi grafico F. Dopo
|'impostazione della distanza di commutazione, allontanare |' oggetto dalla
traiettoria del raggio, lo sfondo viene quindi soppresso

e |'uscita di commutazione cambia (vedi grafico C).

Il sensore & impostato e pronto per il funzionamento. Per verificare il
funzionamento, osservare i grafici C e G. Se I' uscita di commutazione non
si comporta conformemente al grafico C, verificare le condizioni d'impiego.
Vedi paragrafo diagnostica delle anomalie.

Funzioni supplementari

Uscita allarme: i sensori WTF18-3Vxxx dispongono di un'uscita di comuni-
cazione di prevista avaria ("allarme" nello schema di collegamento [B]) che
indica quando il sensore & ancora pronto per il funzionamento, ma solo in modo
limitato. Possibili cause: sensore sporco, sensore disallineato. In buono stato:
LOW (Ug <V), in caso di molto sporco HIGH (> +U,- V). In questo caso I'indicatore
LED lampeggia.

Uscita Health: i sensori WT18-3P420S22, WT18-3P420S32 dispongono

di un'uscita di comunicazione di prevista avaria ("Health" nello schema di
collegamento [B]), che indica quando il sensore & ancora solo pronto per il
funzionamento, ma solo in modo limitato o |a linea & interrotta. Possibili cause:
sensori sporchi, i sensori sono disallineati, la linea & danneggiata. In buono stato:
HIGH (>+U,- V), in caso di molto sporco o di interruzione della linea LOW (U, <V).
In questo caso I'indicatore LED lampeggia.

Dispositivi con particolari caratteristiche

WT18-3A600S02: la distanza di commutazione & preimpostata: vedi scheda
tecnica, frequenza di commutazione 1.000Hz, assegnazione pin: pin 1= L+, pin
2 =M, pin 3 = not connected, pin 4 = not connected, pin 5 = push-pull-output
(PNP: Q, NPN: Q), pin 6 = not connected

WT18-3N110S03: collegamento 1.200 mm linea con connettore maschio AMP
(marrone: L+, blu: M, nero: Q, bianco: Q), il potenziometro di impostazione &
sigillato, la distanza di commutazione € preimpostata:

vedi scheda tecnica

WT18-3P120S06: distanza di commutazione: 850 mm /90 %, frequenza di
commutazione 400Hz

WT18-3P411S07, WT18-3P430S40: la distanza di commutazione & preimposta-
ta, vedi scheda tecnica

WT18-3P420S09 / WT18-3P420S12: distanza di commutazione

50... 700 mm /90 %

WT18-3P420S10: frequenza di commutazione 1.500 Hz
WT18-3P420S05 / WT18-3P421S36: distanza di commutazione

50...850 mm/ 6 %, frequenza di commutazione 400 Hz

WT18-3P430S19: distanza di commutazione 50 ... 500 mm/ 6 %, frequenza

di commutazione 350 Hz

WT18-3P120S20, WT18-3P420S25: distanza di commutazione

50...850 mm/ 6 %, frequenza di commutazione 200 Hz

WT18-3P420S21: distanza di commutazione 50 ... 400 mm / 90 %, frequenza
di commutazione 1.500 Hz
WT18-3P420S22: assegnazione pin pin 1 =
pin 4 = Q (funzionamento light on)
WT18-3P430S29, WT18-3P610S30: per sollecitazioni shock estreme
WT18-3P420S31: la distanza di commutazione & preimpostata, vedi scheda
tecnica. Il rilevamento degli oggetti & stato estremamente limitato nella zona
0..20mm

WT18-3P420S32: la distanza di commutazione & preimpostata: 1.000 mm /90
%, senza potenziometro, assegnazione pin pin 1 = L+, pin 2 = Health, pin 3=M,
pin 4 = Q (funzionamento light on)

WT18-3P930S34: distanza di commutazione 50 ... 60 mm / 90 %, frequenza
di commutazione 300 Hz

WT18-3P020S35: 2.000 mm linea con connettore maschio M8, a 4 poli,

Pin 1: L+, Pin 2: Q, Pin 3: M, Pin 4: Q

WT18-3P421S36: distanza di commutazione 50 ... 850 mm/ 6 %, frequenza
di commutazione 400 Hz

WT18-3P010S37: 100 mm linea con connettore maschio M12, a 4 poli,

Pin 1: L+, Pin 2: Q, Pin 3: M, Pin 4: Q

WT18-3P931S38: distanza di commutazione 800 mm / 6 %, frequenza di com-
mutazione 200 Hz, tempo di risposta = 2,5 ms, 100 mm linea con connettore
maschio M12, a 4 poli

WT18-3P430S40: la distanza di commutazione & preimpostata, vedi scheda
tecnica

WT18-3A600S02: distanza di commutazione 100 mm /90 %, frequenza di
commutazione 1.000 Hz, uscita di commutazione: uscita Push-Pull Q: PNP:
funzionamento light on; NPN: funzionamento dark on, Pin 1: L+, Pin 2: M, Pin 3:
not connected, Pin 4: not connected, Pin 5: Q, Pin 6: not connected

Diagnostica delle anomalie

La tabella | mostra quali provvedimenti si devono adottare quando il sensore non
funziona piu.

Smontaggio e smaltimento

Lo smaltimento del sensore deve avvenire conformemente alle direttive previste
specificatamente dal paese. Per i materiali riciclabili in esso contenuti (in partico-
lare metalli nobili) si auspica un riciclaggio nell'ambito dello smaltimento.

L+, pin 2 = Health, pin 3 =M,

Manutenzione

| sensori SICK sono esenti da manutenzione.

Aintervalli regolari si consiglia di

* pulire le superfici limite ottiche

« Verificare i collegamenti a vite e gli innesti a spina

Non & consentito effettuare modifiche agli apparecchi.

Contenuti soggetti a modifiche senza preavviso. Le proprieta del prodotto e le
schede tecniche indicate non costituiscono una dichiarazione di garanzia.

Sensor fotoeléctrico de reflexion
Instrucciones de uso

Instrucciones de seguridad

* Lealasinstrucciones de uso antes de efectuar la puesta en servicio.

 La conexion, el montaje y el ajuste deben ser efectuados exclusivamente por
técnicos especialistas.

* No se trata de un componente de seguridad segn la Directiva de maquinas
de la UE.

« UL: solo para utilizar en aplicaciones seglin NFPA 79. Estos dispositivos estaran

protegidos por un fusible de 1 A adecuado para 30 VCC. Se encuentran dis-

ponibles adaptadores listados por UL con cable de conexién. Enclosure type 1

Proteja el equipo contra la humedad y la suciedad durante la puesta en servicio.

Las presentes instrucciones de uso contienen informacion que puede serle

necesaria durante todo el ciclo de vida del sensor.

Uso conforme a lo previsto

La WT(F)18-3 es una fotocélula optoelectronica de reflexién directa (en lo
sucesivo llamada "sensor") empleada para la deteccion dptica y sin contacto de
objetos, animales y personas. Cualquier uso diferente al previsto

o modificacion en el producto invalidard la garantia por parte de SICK AG.
WT18-3: Fotocélula de reflexion directa con supresion de fondo /

Puesta en servicio

1 Comprobar las condiciones de aplicacién: comparar la distancia de con-
mutacion y la distancia respecto al objeto o al fondo, asi como la capacidad
de remision del objeto, con el diagrama correspondiente [véase Figura H].

(x = distancia de conmutacidn, y = zona de transicion entre la distancia de
conmutacién ajustaday la supreswn del fondo en % de la distancia de con-
mutacién [remision del objeto / remision del fondo]). Remision: 6 % = negro @,
18 % = gris @, 90 % = blanco G (referido al blanco estandar segin DIN 5033).
La distancia minima (= y) para suprimir el fondo puede calcularse a partir del
diagrama [véase fig. H] del modo siguiente:

Ejemplo: x=300 mm, y =7 mm => 7 % de 300 mm =21 mm. Es decir, el
fondo se suprimird a partir de una distancia de > 321 mm del sensor.

H1 Montar el sensor en una escuadra de fijacion adecuada (véase el programa
de accesorios SICK).

Respetar el par de apriete maximo admisible del sensor de 1,3 Nm.
Respetar la orientacion preferente del objeto con respecto al sensor.
[véase fig. Al.

E] Los sensores deben conectarse sin tension (U = 0V). Debe tenerse en
cuenta la informacion de las figuras [B] en funcion de cada tipo de conexion:
« Conexion de enchufes: asignacion de terminales
« Cable: color del hilo
No aplicar o conectar la fuente de alimentacion (U, > 0 V) hasta que no se
hayan finalizado todas las conexiones eléctricas. En el sensor
se ilumina el LED indicador verde.

Explicaciones relativas al esquema de conexion (figura B):

Salidas conmutadas Q 0/ Q (segun figura B):

WT(F)18-3P/ K/ V (PNP: carga => M)

WT(F)18-3N (NPN: carga => L+)

Alarma / Health = salida de diagnéstico (véase Funciones adicionales)

1 WT18-3Xx3x/ -3Xx8x: Oriente el sensor hacia el objeto. Seleccione una
posicién que permita que el haz de luz roja del transmisor incida en el centro
del objeto. Hay que procurar que la apertura optica (pantalla frontal) del
sensor esté completamente libre [véase figura E]. Recomendamos realizar
los ajustes con un objeto de remision baja.

WT18-3Xx1x/ -3Xx7x: Oriente el sensor hacia el objeto. Seleccione una
posicidn que permita que la luz infrarroja (no visible) incida en el centro

del objeto. La alineacion correcta solo se puede detectar mediante los LED
indicadores. Véanse a este respecto las figuras C y E. Hay que procurar que
la apertura 6ptica (pantalla frontal) del sensor esté completamente libre.
Recomendamos realizar los ajustes con un objeto de remisién baja.

H Sensor con potenciémetro:

WT18-3Xxx0: Con el potencidmetro (tipo: 4 revoluciones) se ajusta la
distancia de conmutacion. Giro hacia la derecha: aumenta la distancia de
conmutacion; giro hacia la izquierda: se reduce la distancia de conmutacion.
Recomendamos poner la distancia de conmutacion en el objeto, p. €j., véase
figura F. Una vez ajustada la distancia de conmutacion, retirar el objeto de la
trayectoria del haz, el fondo se suprime y la salida conmutada cambia (véase
Figura C).

WT18-3Xxx1: Sensor con botdn de aprendizaje:

Pulsando el boton de aprendizaje se ajusta la distancia de conmutacién. No
accione el botdn de aprendizaje con objetos puntiagudos. Recomendamos
poner la distancia de conmutacion en el objeto, p. j., véase Figura F. Una
vez ajustada la distancia de conmutacion, retirar el objeto de la trayectoria
del haz, el fondo se suprime y la salida conmutada cambia (véase Figura C).
El sensor estd ajustado y listo para su uso. Para verificar el funcionamiento,
véanse las figuras Cy G. Si la salida conmutada no se comporta segtin la
figura C, comprobar las condiciones de aplicacion. Véase

la seccion "Diagnéstico de fallos".

Funciones adicionales

Salida de alarma: los sensores WTF18-3Vxxx disponen de una salida para prea-
visos de fallo ("Alarm" en el esquema de conexion [B]) que indica cuando puede
usarse el sensor pero con limitaciones. Causas posibles: el sensor estd sucio o
desajustado. En buen estado: LOW (U, <V), si esta muy sucio HIGH (> +U;- V).
En este caso el LED indicador parpadeara.

Salida Health: los sensores WT18-3P420S22, WT18-3P420S32 disponen de
una salida para preavisos de fallo ("Health" en el esquema de conexién [B]),
que indica cuando el sensor puede usarse pero con limitaciones o cudndo se ha
interrumpido la linea. Causas posibles: los sensores estan sucios o desajustados
o el cable esta dafiado. En buen estado:

HIGH (> +U,- V), si estdn muy sucios o la linea esta interrumpida:

LOW (Ug < V). En este caso el LED indicador parpadeara.

Dispositivos con caracteristicas especiales

WT18-3A600S02: distancia de conmutacion preajustada: véase Hoja de datos,
frecuencia de conmutacion: 1.000Hz , asignacién de terminales: terminal 1 = L+,
terminal 2 = M, terminal 3 = not connected, terminal 4 = not connected, terminal
5 = push-pull-output (PNP: Q, NPN: Q), terminal 6 = not connected
WT18-3N110S03: conexion con cable de 1.200 mm con conector macho AMP
(marrén: L+, azul: M, negro: Q, blanco: Q), potenciémetro de ajuste sellado,
distancia de conmutacién preajustada: véase Hoja de datos

WT18-3P120S06: distancia de conmutacion: 850 mm /90 %, frecuencia de
conmutacion: 400 Hz

WT18-3P411S07, WT18-3P430S40: se ha preajustado la distancia de con-
mutacion; véase Hoja de datos

WT18-3P420S09 / WT18-3P420S12: distancia de conmutacion:

50... 700 mm /90 %

WT18-3P420S10: frecuencia de conmutacién: 1.500 Hz
WT18-3P420S05 / WT18-3P421S36: distancia de conmutacién:

50 ... 850 mm/ 6 %, frecuencia de conmutacién: 400 Hz

WT18-3P430S19: distancia de conmutacion: 50 ... 500 mm / 6 %, frecuencia
de conmutacion: 350 Hz

WT18-3P120S20, WT18-3P420S25: distancia de conmutacion:

50 ... 850 mm/ 6 %, frecuencia de conmutacion: 200 Hz

WT18-3P420S21: distancia de conmutacion: 50 ... 400 mm /90 %, frecuencia
de conmutacién: 1.500 Hz

WT18-3P420S22: asignacién de terminales: terminal 1 = L+, terminal 2 = Health,
terminal 3 = M, terminal 4 = Q (conmutacién en claro)

WT18-3P430S29, WT18-3P610S30: para cargas de choque extremas
WT18-3P420S31: se ha preajustado la distancia de conmutacién;

véase Hoja de datos. La deteccion de objetos se ha reducido fuertemente en
elrango0...20 mm

WT18-3P420S32: se ha preajustado la distancia de conmutacion:

1.000 mm /90 %, sin potenciémetro, asignacion de terminales: terminal 1 = L+,
terminal 2 = Health, terminal 3 = M, terminal 4 = Q (conmutaci6n en claro)
WT18-3P930S34: distancia de conmutacion: 50 ... 60 mm /90 %, frecuencia
de conmutacién: 300 Hz

WT18-3P020S35: cable de 2.000 mm con conector macho M8, 4 polos, pin 1:
L+, pin 2: Q, pin 3: M, pin 4: Q

WT18-3P421S36: distancia de conmutacion: 50 ... 850 mm / 6 %, frecuencia
de conmutacion: 400 Hz

WT18-3P010S37: cable de 100 mm con conector macho M12, 4 polos,

pin 1: L+, pin 2: Q, pin 3: M, pin 4: Q

WT18-3P931S38: distancia de conmutacion: 800 mm/ 6 %, frecuencia de
conmutacion: 200 Hz, tiempo de respuesta: = 2,5 ms, cable de 100 mm con
conector macho M12, 4 polos

WT18-3P430S40: se ha preajustado la distancia de conmutacién; véase Hoja
de datos

WT18-3A600S02: distancia de conmutacion 100 mm /90 %, frecuencia de
conmutacion 1.000 Hz, salida conmutada: salida push pull Q: PNP: conmutacion
en claro; NPN: conmutacion en oscuro, pin 1: L+, pin 2: M,

pin 3: not connected, pin 4: not connected, pin 5: Q, pin 6: not connected

Diagndstico de fallos

La tabla | muestra las medidas que hay que tomar cuando ya no estd indicado
el funcionamiento del sensor.

Desmontaje y eliminacion

El sensor tiene que eliminarse siguiendo la normativa aplicable especifica de
cada pais. Los materiales valiosos que contenga (especialmente metales nobles)
deben ser eliminados considerando la opcion del reciclaje.

Mantenimiento

Los sensores SICK no precisan mantenimiento.

Aintervalos regulares, recomendamos:

« Limpiar las superficies Opticas externas

* Comprobar las uniones roscadas y las conexiones.

No se permite realizar modificaciones en los aparatos.

Sujeto a cambio sin previo aviso. Las propiedades y los datos técnicos del
producto no suponen ninguna declaracion de garantia.
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PyccKum A3bIK

OTpaxaTeAbHbli CBETOBOW AATYUK
PyKOBOACTBO N0 3KCNAYaTaLuu

Yka3aHus no 6e3onacHoctu

* [lepea BBOAOM B 3KCNAYaTaLMIO U3yunTe PYKOBOACTBO MO JKCMAyaTaLmu.
ToAKAOUEHHE, MOHTaX W YCTaHOBKY MOpYYaTh TOABKO CneLMaaucTam.

He siBAsieTcA 060pyAoBaHWeM pma obecneyerns 6e30nacHoCTH B COOTBETCTBUM
¢ Avpexteoii EC no pabote ¢ MaLwHHbLIM 060pyAOBaHWEM.

UL: ToAbKO pma MCMIOAb30BaHHs B 06AaCTAX NpUMeHeHus cornacHo NFPA 79. 3
YCTPOWCTBA AOMKHbI ObiTb 3aLLMLLEHBI IPEAOXPaHUTEAEM 1 A, NOAXOASLLMM MSA
30 B noctosHHOro Toka. AOCTyNHbI aAanTepbl ¢ COEAMHUTEAbHBIMU Kabeamu,
nepeuncaeHHble UL. Enclosure type 1

Mpu BBOAE B 3KCNAYaTaLMIO 3aLUuLLaTh YCTPOUCTBO OT NONAAAHUA FPA3M W BAGTU.
[J\aHHOe pyKOBOACTBO N0 3KCMAYaTaLMM1 COAEPXUT MHGOPMALMIO, KoTopas
Heo6x0AMMa BO BPEMS BCET0 XU3HEHHOTO LIMKAA CEHCOPa.

Mcnonb3oBaHWe N0 Ha3HaAUYEHUIO

WT(F)18-3 aBAsieTCA ONTOIAEKTPOHHbIM OTPaXaTeAbHbIM CBETOBbIM
AATYMKOM (B AAAbHEHLLEM Ha3biBaeMbIM "CEHCOP") U UCMOAL3YETCH MA
ONTUYECKOW BECKOHTAKTHOM PEruCTpaLyMK BeLLew, XMBOTHBIX 1 AtoaeH. Mpu
MHOM WUCNOAb30BAHUW 1 MPU BHECEHUM U3MEHEHWI B N3AEAVIE NOAAYA AMOObIX
rapaHTUiiHbIx npeTeH3uni k SICK AG uckatoueHa.

WT18-3: OTpaxaTeAbHblit CBETOBO/ AATYMK C NOAABAEHUEM 3aAHETO GOHa.

BBoA B aKcnAayaTaumio

1 NposepwTb ycroBHA NpHMeHeHHs; CKOPPEKTPOBaATL PAcCToAHHe
cpabaTbiBaHMsA 1 AUCTaHLMIO A0 06beKTa / pOHa, a Takke APKOCTb 06bekTa
C MOMOLLbO COOTBETCTBYIOLLEN AMarpammbl [cM. H] (x = paccTosHue
cpabaTbiBaHus, ¥ = NEPEXOAHAA 30HA MEXAY YCTAaHOBAEHHbIM PAcCTOAHUEM
cpabaTbiBaHUs 1 NOAABAEHUEM 3aAHEr0 GOHA B % PaCcCTOHUS
cpabatbiBaHus (sipKocTb 06bekTa / ApKOCTb GOHa)). APKOCTb: 6 % = YepHbIi
(5 18 % = cepblit @, 90 % = 6enblit @ (OTHOCHTEALHO CTAHAAPTHOTO 6EAOro
no DIN 5033).
MUHUMaABHYIO AUCTAHLMIO (= y) MA MOAGBAEHNS 3aAHET0 GOHA MOXHO
onpeaeauTb No avarpamme [cm. H] caeaytowmm obpasom:
Npumep: x =300 MM,y =7 mm => 7 % o1 300 Mm = 21 mm. To ecTb, GOH
3aTeMHSIeTCA NP1 paccTosHuM > 321 MM OT ceHcopa.

H YcraHoBwTe CeHCOp Ha NOAXOAALLEM KDENEXHOM YrOAKe (CM. Mporpammy
npuHaprexHocten ot SICK).

BblaepxuBaiTe MakCHMaAbHO AOMYCTUMbI MOMEHT 3aTAXKK ceHcopa B 1,3
Hwm.

YyuTbIBaiiTe NpeanouTUTEAbHOE HanpaBAeHWe 06beKTa OTHOCHTEABHO CEHCOpa
[cm. A]

El Noakatouaiite CeHCOPbLI NPH OTKAOUEHHOM HaNPAXEHUM NUTaHNSA (U;=0B).B
3aBMCHUMOCTH OT TUNA NOAKAIOYEHHUS CAGAYET y4eCTb MHHOPMALKIO C rpadUKoB
[cm. B):

* LlitekepHblii pa3bem: HadHaueHWe KOHTAKTOB

* [IPOBOAHMK: LIBET XWAbI

MNopaBaiite 1 BKAOYANTE UCTOYHWK NUTAHWUA TOABKO NOCAE 3aBEPLLEHMS
NOAKAIOUEHMS BCEX INEKTPUUECKNX COGAMHeHI/IVI (Ug >0 B). Ha cencope
3aropaeTcs 3eAeHblii CBETOAUOAHBIN MHAMKATOP.

TMoACHEHWA K CXeMe INEKTPUYECKUX COEAMHEHNI (rpaduk B):
Kommytupytowme Bbixoabl Q an / Q (coraacHo rpaduky B):

WT(F)18-3P / K/ V (PNP: Harpy3ka => M)

WT(F)18-3N (NPN: Harpy3ka => L+)

Alarm / Health = pMarHoCTMYECKMIA BbIXOA (CM. AONOAHUTEAbHbIE GYHKLMM)

1 WT18-3Xx3x/ -3Xx8x: HanpaBbTe CeHCOp Ha 06bekT. BuibepuTe Takyio
MO3MLNI0, YTOBbI KPACHBIW Ay4 NepeaaTuMka NonapaA B LLEHTP 06bekTa.
OnTnyeckoe 0TBEPCTUE (GPOHTAABHOE CTEKAO) HA CEHCOPE AOAKHO ObiTh
NOAHOCTbHO CBOOOAHBIM [CM. E]. PeKOMEHAYETCS BbINOAHSTL HACTPONKY C
06bEKTOM NOHWKEHHON APKOCTH.

WT18-3Xx1x/ -3Xx7x: HanpasbTe ceHcop Ha 06bekT. BoibepuTe Takyto
NO3ULMI0, 4TOBbI MHPPAKPACHDIF AyY (HEe BUAEH) NONaAAA B LIEHTP 0ObekTa.
KoppeKTHOe BbipaBHUBAHWUE MOXHO ONPEAEAUTD C NOMOLLbIO CBETOAUOAHbIX
uHAMKaTopoB. CM. rpaduku C u E. Ontyeckoe otBepcTUe (GpoHTaAbHOE
CTEKAO) Ha CEHCOPE AOMKHO BbiTb MOAHOCTBIO CBOBOAHLIM. PEKoMeHayeTcs
BbINOAHATb HACTPOHKY C 06LEKTOM NOHUXEHHON APKOCTH.

H Cencop c noreHumomerpom:
WT18-3Xxx0: C nomoLLblo noTeHuuomeTpa (tun: 4-060poTH.) peryapyercs
paccrosiHue cpabaTbiBaHus. BpalueHue BNpaBo: yBeAUEHHE AUCTAHLMU
NEePEeKAIOYEHNS, BPALLEHNE BAEBO: YMEHBLUIEHWE AUCTAHLIMM NEPEKAIOYEHNA.
PeKOMEHAYETCS YCTaHOBHTb AUCTAHLMIO cpabaTbiBaHWs B 06beKTe, Hanpumep,
cm. rpaduk F. Mocae peryampoBkiu AncTaHLmMK cpabaTbiBaHUs YAAAUTL 0OBEKT C
NyTH Ayya, MK 3TOM OCHOBAHHE 3aTEMHAETCS W COCTOSHWE KOMMYTUPYIOLLEro
BbIX0Aa M3MeHsAETCA (cM. rpaduk C).
WT18-3Xxx1: CeHcop C KHOMKO/ KaAMbPOBKM:
PeryavpoBka AMCTaHLMK NEPEKAMOYEHNS NPOU3BOAUTCA HaxaTneM
kHonku Teach-in. He Haxumalite kHonky Teach-in 0CTpbIMK NpeAMETamu.
PeKomeHAyeTCs yCTaHOBUTb AUCTaHLMIO cpabaTbiBaHus B 06bekTe, Hanpumep,
cM. rpaduk F. Mocae peryavpoBku AcTaHLMK cpabaTbiBaHus YAAAUTL 06bEKT C
NyTH Ay4a, NpU 3TOM OCHOBAHHE 3aTEMHSETCA U COCTOAHWE KOMMYTUPYIOLLEro
BbIXOAQ U3MEHSETCA
(cm. rpaduk C).
CeHcop HaCTPOEH M rOTOB K 3KCNAyaTaLuu. Aa NpoBepku
GYHKLMOHMPOBaHKA BOCMOAb3YHTECH rpadukamu C v G. Ecav xapakTep
NOBEAEHWS KOMMYTUPYIOLLETO BbIXOAA HE COOTBETCTBYET rpaduky
C, npoBepuTb ycAOBMA NpuMeHeHNs. CM. pasaen " AvarHocTuka
HeucnpasHocTen" .

AonoAHUTEAbHbIE QYHKLUK

Bbixoa curHana TpeBoru: ceHcopbl WTF18-3Vxxx 0CHaLLEHbl BbIXOAOM CUrHaAa
c0061LEeHNs 0 NpeABapUTeAbHOM cboe (" TpeBora" Ha Cxeme 3AEKTPUUYECKUX
CcOeAMHeHWit [B]), KoTopbiii M3BeLLaeT 06 orpaHNyeHHON aKCNAyaTaLMOHHON
rOTOBHOCTM CEHCOPa. BO3MOXHbIE NPUUNHBI: 3arpA3HEHNE CEHCOoPa, CEHCOP
pasperyasmposaH. B ucnpasxom coctosnuu: LOW (U < B), npu cabHOM
3arpasHeHun HIGH (> +Ug - B). pn 3TOM MUraeT CBETOANOAHBIV HHAMKATOP.
Bbixoa Health: cencopbl WT18-3P420S22, WT18-3P420S32 ocHalueHbl
BbIXOAOM CUTHaAa coobLueHus 0 npeaBapuTeabHom cboe (" Health" Ha cxeme
INEKTPUYECKNX COEAMHEH MU [B]), KOTOPbIA M3BELLAET 06 OrpaHNYeHHOM
9KCNAYaTaLMOHHOM FOTOBHOCTU CEHCOpa UM 06pbiBe kabens. Bo3MoxHble
NPUYUHBI: 3arPASHEHNE CEHCOPOB, CEHCOPbI Pa3PEryAMpoBaHbl, NOBPEXAEHHE
npoBoaoB. B xopowem coctoaHum: HIGH (> +U, - B), npu cuabHOM 3arps3HeHnn
nav npu o6peise kabeaa LOW (U, < B). Mpu 3TOM MUraeT CBETOAUOAHbIN
MHAMKATOP.

YcTpoicTBa ¢ 0c06biMU CBOWCTBAMU

WT18-3A600S02: paccTosiHue cpabaTbiBaHUs NPEABAPUTEAbHO 3aAAHO:

CM. TEXHUYECKOE OnucaHne, yactora nepexaoyennsa 1.000 M, cxema KOHTaKTOB:
KoHTaKT 1 = L+, KoHTaKT 2 = M, KoHTaKT 3 = not connected, koHTakT 4 = not
connected, koHTakT 5 = push-pull-output (PNP: Q, NPN: Q), koHTakT 6 = not
connected

WT18-3N110S03: coeanHenne 1200 mm kabens co wrekepom AMP
(KopHuHeBbIiA: L+, cuHuii: M, uepHblii: Q, 6eAblit: Q), noTeHLMOMETP Ma
peryAMpoBK1 0NAOMBMpPOBaH, paccTosHmue cpabaTtbiBaHus NPEABAPUTEABHO
3aAaHO: CM. TEXHUYECKOE ONUCaHKe.

WT18-3P120S06: pacctosHue cpabatbiBanus: 850 MM/ 90 %, uactota
nepekaouenus 400 Iy

WT18-3P411S07, WT18-3P430S40: paccrosHue cpabatbiBaHus
npeABapUTEAbHO 3aAaHO, CM. TEXHUYECKOE ONUCaHHE.
WT18-3P420S09 / WT18-3P420S12: paccrofiHue cpabaTbiBaHus

50... 700 mm/ 90 %

WT18-3P420S10: yacrota nepekatoueruns 1.500 Ny
WT18-3P420S05 / WT18-3P421S36: paccTosHue cpabatbiBaHus

50 ...850 MM/ 6 %, yactota nepekarouenns 400 Iy,

WT18-3P430S19: paccrosHue cpabatbianus 50 ... 500 MM/ 6 %, yactota
nepekaouenns 350 'y

WT18-3P120S20, WT18-3P420S25: paccrosHue cpabatbiBaHus

50... 850 MM/ 6 %, yacToTa nepexatouermns 200 My

WT18-3P420S21: paccrosHue cpabatbiBanus 50 ... 400 mm/ 90 %, yactota
nepekaoyenns 1.500 'y

WT18-3P420S22: cxeMa KOHTaKTOB: KOHTAKT 1 = L+, koHTaKT 2 = Health, KoHTakT
3 =M, koHTaKT 4 = Q (aKTMBALMA NPU HAAUYUM OTPAXEHHOTO CBETA)
WT18-3P430S29, WT18-3P610S30: ma aKCTPEMaAbHBIX LLIOKOBbIX HArpy30K
WT18-3P420S31: paccrosHue cpabatbiBaHUA NPEABAPUTEALHO 3aAaHO, CM.
TexHUueckoe onucanue. O6HapyxeHre 06bekToB B AvanasoHe 0 ... 20 MM CUAbHO
OrpaHuyeHo

WT18-3P420S32: npeaBapuTeAbHO 3aAaHO PAcCTOAHKE cpabaTbiBaHUs:
1.000 MM/ 90 %, 6e3 NOTEHUMOMETPA, CXEMA KOHTAKTOB: KOHTAKT 1 = L+,
KOHTaKT 2 = Health, koHTakT 3 = M, koHTaKT 4 = Q (aKTUBALMSA NPU HAAUYNK
OTPaXEHHOrO CBeTa)

WT18-3P930S34: paccrostue cpabartbisaHus 50 ... 60 MM/ 90 %, yactota
nepekaouenus 300 My

WT18-3P020S35: kabeab 2.000 MM ¢ 4-KOHTaKTHbIM LWTekepom M8,
KOHTaKT 1: L+, KoHTaKT 2: Q, KOHTaKT 3: M, KOHTakT 4: Q

WT18-3P421S36: paccrosHue cpabatbianus 50 ... 850 MM/ 6 %,

yacrtota nepekaouenmns 400 My

WT18-3P010S37: kabeab 100 MM C 4-KOHTaKTHbIM WTekepom M12,

KOHTaKT 1: L+, KoHTaKT 2: Q, koHTaKT 3: M, koHTakT 4: Q

WT18-3P931S38: paccrosHue cpabatbiBaHus 800 Mm / 6 %, yactota
nepekatouerns 200 M, Bpems oTkAMKa = 2,5 Mc, kabeab 100 MM ¢ 4-KOHTaKTHbIM
wrekepom M12

WT18-3P430S40: paccrosHue cpabatbiBaHUS NPEABAPUTEALHO 3aAaHO,

CM. TEXHUYECKOE OnucaHue.

WT18-3A600S02: paccrosiiue cpabartbiBatus 100 mm/ 90%, yactota
nepekaoyenns 1.000 Iy, ycTpONCTBO NEPEKAIOYEHUA BLIXOAHOTO CUTHaAA:
ABYXTaKTHBIV BbIX0A Q: PNP: aktuBaLms npu HaaMumm otpaxeHHoro caeta; NPN:
aKTMBaLMA NPY OTCYTCTBUM OTPAXEHHOTO CBETA, KOHTAKT 1: L+,

KOHTaKT 2: M, KOHTaKT 3: He MOAKAKOUEH, KOHTAKT 4: He NOAKAOYEH,

KOHTaKT 5: Q, KOHTaKT 6: He MOAKAMOYEH

AnarHocTuka HeucnpaBHOCTEH

B 1abavLie | nokasaHo, kakue Mepbl HYXHO NPEANPHHSATb, ECAM CEHCOPbI
He paborator.

AEMOHTa)K W YTUAK3aLUA
YTMAU3aLMI0 CEHCOPOB CAEAYET NPOBOAUTL COTAACHO HALMOHAABHBIM
NPEANMUCaHNAM N0 YTUAN3aLMK. CAAYET CTPEMUTLCA K NOBTOPHOMY

MCNOAb30BAHMIO COAEPXALLMXCS B HAX MaTepUanoB (MPexae BCero, AparoLeHHbIX
METaMOB).

TexobcayxuBaHue

Datunkn SICK He HyXaatoTCs B TEXOBCAYXMBAHUM.

PekomeHayeTcs peryAsipHo

* 0uMLLaTb ONTUYECKME OrPaHUYMBAIOLLME NOBEPXHOCTH

* NpOBepPATb NPOYHOCTb PE3bOOBbIX U LITEKEPHBIX COEANHEHUH
3anpeLuaeTcs BHOCUTb U3MEHEHWS B yCTPOIiCTBa.

MpaBo Ha oWHGKN 1 BHECEHHE U3MEHeHHI COXPaHEHO. YkasaHHble CBOICTBa
U3AEAUA Y TEXHUYECKUE XapaKTEPUCTUKM HE SBASIOTCA rapaHTUed.



