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Die Beschreibung wurde anhand einer Siemens S7 Version V5.4 + SP4 erstellt.
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Sicherheitshinweise

e Lesen Sie vor der Inbetriebnahme des Gerates die Produktbeschreibung. Vergewissern Sie sich,
dass sich das Produkt uneingeschrankt fur die betreffenden Applikationen eignet.

e Das Gerat entspricht den einschlagigen Vorschriften und EG-Richtlinien.

e Unsachgemaler oder nicht bestimmungsgemaler Gebrauch kénnen zu Funktionsstérungen des
Gerétes oder zu unerwiinschten Auswirkungen in lhrer Applikation fuhren.

e Deshalb durfen Montage, elektrischer Anschluss, Inbetriebnahme, Bedienung und Wartung des
Gerates nur durchgefiihrt werden durch ausgebildetes, vom Anlagenbetreiber autorisiertes
Fachpersonal.
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1 Installation

1.1 Software

1. GSD Datei herunterladen unter www.ifm.com Artikel und dann unter [Weitere Informationen],
[Software Download] Download der Gerate-Stamm-Daten Datei

Beispiel: RM3006 [gsd-DPVO]*

Absolute Winkelkodierer

Profibus (gsd) ProfiNet (gsdml)
' RN3001, RM3006, RM2011
4 RM3007, RM3008
- gsd-DPVO (zip)
Singleturn/ 3 o
Multiturn gsd-DPV2 (zip) gsdml-Datei (zip)
Handbuch (pdf) Handbuch (pdf)
. RM3001, RM3004,
E RM3005
v
Singleturn/ .
Multiturn gsd-DPVO (zip)

Handbuch (pdf)

2. Hardware-Katalog => GSD installieren (vorher .zip entpacken)

D0 (Configuration) -- Step 7]
View NeiGHOTE Window Help
3y Custorize. .. CrrA+al+E

Configure Network

Edit Catalog Profile
Update Catalog

Install HW Updates ...
Instal GSD File...

Find in Service & Support...

3. weitere Feldgerate => Encoder, ifm-Encoder auswahlen (siehe Kapitel 2)

+] 3Irua
- (L] ‘Weitere FELDGERATE
+ (] Allgemein
+-_] Antriebe
+ (] Schaltgerate
Eai g i)
= (] Encoder
+-(3
=] itm elechonic
= ﬁ N30y or RM30xx
Universalmadul
Class 1 Singleturn
Clags 1 Multiturn
Clazs 2 Singleturn
Class 2 Multiturn
ifm 2.1 Singletum
it 71 Muilibiem

S T T Ty e

4. Drehgeber ins Projekt ziehen und ProfiBus Adresse vergeben
5. Drehgeber parametrieren (siehe Kapitel 3)

6. Gewilinschte Variablen einstellen (siehe Kapitel 5)

*DP-VO0: Zyklischer Austausch der Daten und Diagnosen. (Standard)
DP-V2: Isochroner Datenaustausch, Slave-Querverkehr und Uhrzeitsynchronisation
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1.2 Hardware

1.2.1 Ubersicht

Spannungsversorgung +Ub /-GND
Bus IN

Bus OUT

Adressierung
Abschlusswiderstand

1.2.2 Anschluss

Terminal Description
p - i B (left) Signal cable B
Power SuPply Incoming bus cable
Afleft) Signal cable A
f Incoming bus cable
ov
+ 10..30V
B (night) Signal cable B
Outgoing bus cable
A (right) Signal cable A
Bus In Bus Qut Qutgoing bus cable
- ov
+ 10..30V
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2 Einstellen der Drehgeberfunktion:

2.1 Auswahl des richtigen Drehgebers:

Class1 Singelturn:
Diese Einstellung ermdglicht nur die Einstellung der Drehrichtung bei den max. Messschritten 8192.

Class1 Multiturn:
Diese Einstellung ermdglicht nur die Einstellung der Drehrichtung bei den max. Messschritten 8192 x
4096 Umdrehungen.

Class2 Singelturn:
Diese Einstellung erméglicht die Einstellung der Drehrichtung, Diagnosefunktion und Skalierung der
Messschritte bei 8192.

- Class2 Multiturn (Standard):
Diese Einstellung erméglicht die Einstellung der Drehrichtung, Diagnosefunktion und Skalierung der
Messschritte 8192 x 4096 Umdrehungen.

ifm 2.1 Singelturn / Multiturn
Zusatzlich zu Class2: Endschalterfunktion, Inbetriebnahmemodus.
Details siehe Betriebsanleitung.

ifm 2.2 Singelturn / Multiturn
Wie 2.1 jedoch mit Geschwindigkeitsausgabe.
Details siehe Betriebsanleitung.

Hardwarekatalog :
- %2 PROFIBUS DP
--[[] Additional Field Devices
+-[_] General
+-[_1] Drives

(L] Switching Devices
i
[ Encoders
=] ifm electronic

- ﬁ AMN30xx or B30
Universal module
Class 1 Singleturn
Class 1 Multiturn
Class 2 Singleturn
Class 2 Multiturn
ifm 2.1 Singleturn
ifrn 2.1 Multiturn
ifm 2.2 Singleturn
ifrn 2.2 Multiturm
+ @@ FMN30sx or RM30xx iso

+| |+

I TIVVTY TUWVY TYWT| TUTVR| TYRRR| TV TWRPR| YRR
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2.2 Multiturn-Drehgeber Class2 (Standard):

Konfiguration (HW Konfig) => Eigenschaften DP Slave => Parametrieren

rt PLC Wiew Oations

D528 5 = dosla [T % A7

Vindow  Hel

PROFIBUS(] DF-Masemyster

remet 1) PROFINETA0-System (W0

Frafie
= ¥ FROFIBUS 0P
= (3 Aceitinal Fiekd Devices
* 2 Genard
& 0 Dives

|Etardaid

#  Swiching Desess
=20 10

= 2 Encoder:
[0 FRAE Posial
5 @

@

Chz 2 Singienan
Clars 2 Multhain

¥m 21 Sirgiehsr
¥m 21 bubian

#m 2.2 Sirgehm
i 2.2 Muktun
T AN o A 3Cxiza

] 5] Ao

siol| [§ 0P | Ordes Mursbomt / Dmsignstion | taddiess | 0 Addiess | Cormert

4 [ Linear
< imEncods:
LAl Ere: Gatoway FROFI/EnDal
=20 Gdeway

1| 2 |Clmzs ZMditon | (] | (] |

<
28] [ [ I 1

an
= 2| Compalinks PROFISUS DP Slavs:

Address /1D Parameter Assignment

03 CR-Object
#1 [21 Ciseet Lo Ceticlsr
(L] Corbred Statins
# [ DPYD sives
o T nesms

Parameters Value
Bl S tation para
= a Dievice-specific parameters

[£] Code sequence Increasing clockwise (0}
@ Class 2 functionality Enable
[£] Scaling function control Enable
[=] Steps per revalution 38192
Fﬁ] Total measuring range 33554432

=HER Hex parameter assignment

[E] User_Prm_Datz {0 to 7)

00,0A,00,00,20,00,02,00

[&] User_Prm_Diats (3 to 15)

00,00,00,00,00,00,00,00

[E] User_Prm_Data {16 to 17)

00,00

Cancel Help

Einstellmoglichkeiten:

Zahlrichtung
Code Sequence:
Freigabe Class 2
Class 2 functionality: Enable / Disable
Freigabe Messschritteinstellung

Scaling function control: Enable Scaling / D
Messchritte pro Umdrehung
Measuring units per rev.:
Messchritte Gesamt

Total measuring range:
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3 Einstellen der Messschritte (measuring range):

Vereinfachte Darstellung:

Messschritte (Measuring units per rev.)
/ Standard: 8192

Umdrehungen
Standard: 4096

—

Die Auflésung pro Umdrehung sind die Pulse, die bei einer Umdrehung ausgegeben
werden. Die Umdrehungen sind die weiteren Pulse fur eine weitere ganze Umdrehung.

Beispiel: 8192 x Umdrehungen 2 = Gesamt:16384
(1,2,...8192, 8193,...16383, 16384,1,2,...)

Eingabe der Zahlen:

Maximale Schritte:

8192 Schritte x 4096 Umdrehungen = 33.554.432 Messschritte
Die Umdrehungen dirfen niemals mehr als 4096 Umdrehungen ergeben, daher ist die Zahl
der gesamten Messschritte zu vernachlassigen.

Beispiel:

7096 Schritte x 2048 Umdrehungen = 14.532.608 Messschritte => OK.

196 Schritte x 4097 Umdrehungen =  803.012 Messschritte => nicht OK.
Ganze Zahlen:

Bei der Eingabe dirfen nur ganze Zahlen verwendet werden.

Beispiel:
8192 Schritte x 2,5 Umdrehungen = 20.480 Messschritte => nicht OK.
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3.1 Beispiele Einstellung

Der Wert fir die Auflésung (Pulse fur eine Umdrehung) muss bei Auflésung pro Umdrehung
eingegeben werden (Measuring units per Revolution):

2000

[Z] Measuring units § Revolution

Die Gesamtauflosung (Total Measuring range) muss berechnet werden
Beispiel.: 2000 Pulse x 9 Umdrehungen = 18.000

L -

E] Total measuring range

15000

Standard: Skalierfunktion ausgeschaltet (disable)

Auflosung pro Umdrehung 8192 x Umdrehungen 4096 = Gesamtauflosung 33.554.432

[£] Scaling funckion contral disable
[Z] alarm channel control disable
[E] Compatibility Mode ¥3.1 disable
[£] Measuring units | Revolution a1oz

E] Total measuring range 33554452

100 Schritte x 2 Umdrehungen (Gesamtauflésung 200):

g —— e m— s

[£] Scaling Function control
[Z] Alarm channel contral
[Z] Compatibility Mode ¥3.1

[E] Measuring units | Fevolution 100
[Z] Total measuring range 200
D IR | ' [ Lol Tl o n a

360 Schritte x 1 Umdrehungen (Gesamtaufldsung 360 Single Turn):

706414/00

[2] Scaling Funckion comtrol |
[Z] Alarm channel cantral disable

[E] Compatibility Mode ¥3.1 disable

[Z] Measuring units | Fevolution 360

E] Total measuring range 360

[Z] Tolerated sign of life faults 1
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3.2 Beispiele Einstellung mit High und Low Word

Bei manchen Steuerungen muss der Wert fir die Gesamtauflosung (Total Measuring range)
in einem high Word und in einem low Word umgerechnet werden.

Standard Einstellung 8192 Schritte x 4096 Umdrehungen:

d ST TUT T LT LD IO
E Measuring units per rev., [ 3122

[Z] Total measuring range{units;hi 512

[£] Total measuring range{units)lo (0

8192 Schritte x 4096 Umdrehungen => 33.554.432 Gesamtschritte
33.554.432 Gesamtschritte in hex => 0200 0000 hex

high word 0200 hex in dezimal =>512
low word 0000 hex in dezimal =>0

200 Schritte x 24 Umdrehungen — Enable Scaling:

[Z] Scaling Function control Enable Scaling
E] Measuring units per rew. 200

[Z] Total measuring rangeiunitsjhi ]

[Z] Total measuring rangefunits)lo 4500

200 Schritte x 24 Umdrehungen => 4800 Gesamtschritte

4800 Gesamtschritte in hex => 0000 12CO0 hex
high word 0000 hex in dezimal =0
low word 12C0 hex in dezimal => 4800

200 Schritte x 1 Umdrehungen — Enable Scaling:

[#] Scaling function contraol Enable Scaling
E] Measuring units per rew, 200
[Z] Total measuring range{unitsjhi ]
[£] Total measuring range{unitslo 200
200 Schritte x 1 Umdrehungen => 200 Gesamtschritte
200 Gesamtschritte in hex => 0000 00C8 hex
high word 0000 hex in dezimal =0
low word 00C8 hex in dezimal =>200
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4 Hex — Parametrierung beim Multiturn Class2

Die Hex- Parametrierung ist eine Aufschllisselung von den Geréatespezifischen Parameter in HEX-
Codierung.

Diese Einstellungen missen nicht vorgenommen werden, wenn sie in den Geréatespezifische
Parametern schon eingestellt wurden.

|£| | DTS ITIEEIELII'II'Ig I'E'II'II;EE'LII'III:EI,Iil:I
ke | Hex-Paramelrierung

[&] User_Prm_Data (0 bis 7)

(8] User_Prm_Data (3 bis 9)

20,00,02(00)

Oktett 9

Oktett 10
Oktett 11
Oktett 12
Oktett 13

Oktett 14
Oktett 15

Oktett 16
Oktett 17

v

,02 (HEX - CODE)

0000 0010 (BINAR - CODE)

Bedeutung (von rechts zu lesen!):

Oktett 9 Bit 0 => 0 = Clockwise (im Uhrzeigersinn) // 1 Counterclockwise

Oktett 9 Bit 1 => 0 = Class 2 Disable // 1Class 2 Enable
Oktett 9 Bit 2 => 0 = “Optional” Inbetriebnahme Diagnose No // 1 Yes
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5 Variablenliste, Reset und Preset

5.1 Variablen anzeigen

Simatic Manager => CPU 315-2 (Anwahlen) TAB=>» Zielsystem=> Variable
beobachten/steuern

% Var - [WVAT_2 -- @DP-DiaghD - SIMATIC 300XCPL 315-2 PN/DPAS7-Programm(6) ONLINE]
ﬁ Tabelle Eearbeiten Einfligen Zielsystem Mariable Ansicht  Extras  Fenster  Hilfe

[+ D@l S *[me|o[| x| 2] W

Sl wr| 68| ol

o Operand| Symt:u:ul| .ﬂ-.nzeigefnrmatl Statussvert Steuervert
ECr 100 DEZ L#33554431
AD 100 HEX L] A30000000 Chi ] GAS0000000
ECr 100 Bir 2#0000_0001 _11499 A1 1 2111 2114 110

Messwert anzeigen:

Operand ED 100 (bei eingestellter E-Adresse 100...103) Anzeigeformat DEZ und

Variablen beobachten.
Achtung: Bei Anderung der Eigenschaften muss ein Reset durchgefiihrt werden, um

den aktuellen Wert anzuzeigen.

Wort Wort 1 Wort 0

Funktion Prozess-Istwert

Bit 31..30 29..16 15...0
0 X X
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5.2

Reset

Operand AD 100 (bei eingestellter E-Adresse 100...103) Anzeigeformat HEX und im
Steuerwert (DW = Double Word) an 1. Stelle eine 8 schreiben fiir eine Wertanderung.
Es wird nur die Anderung vom Statuswert von 0 auf 8 erkannt, beim Statuswert von 8
auf 8 wird keine Wertanderung durchgefihrt

(Achtung! Nur wahrend des Stillstands des Drehgebers durchfiihren)

Beispiel Reset:

OPERAND ANZEIGEFORMAT | STATUSWERT STEUERWERT
ED 100 Dez.: L#5120
AD 100 Hex.: DW#0000 0000 8000 0000
OPERAND ANZEIGEFORMAT | STATUSWERT STEUERWERT
ED 100 Dez.: EL
AD 100 Hex.: DW#8000 0000 8000 0000

53 Preset

Operand AD 100 (bei eingestellter E-Adresse 100...103) Anzeigeformat HEX und im
Steuerwert (DW = Double Word) an 1. Stelle eine 8 schreiben fiir eine Wertanderung.
Es wird nur die Anderung vom Statuswert von 0 auf 8 erkannt, beim Statuswert von 8
auf 8 wird keine Wertéanderung durchgefihrt

(Achtung! Nur wahrend des Stillstands des Drehgebers durchfiihren)

Beispiel Preset:

706414/00

OPERAND ANZEIGEFORMAT STATUSWERT STEUERWERT
ED 100 Dez.: L#0

AD 100 Hex.: DW#0000 0000 8000 OE10
OPERAND ANZEIGEFORMAT STATUSWERT STEUERWERT
ED 100 Dez.: L#3600 W~

AD 100 Hex.: DW#8000 OE10 8000 OE10

3600 (Dezimal) = OE10 (Hex)
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6 Sonstiges
Byte: 1 2 3 4
v \ v \
Wort1: < [0 00| |00 oo HEX-Codierung
Wort O: <

Bit-Nummern:

Beispiel Dezimal in Binar:

15...12 11...8 7.4

b/_:7L I__Jl \%\A
Bit: 1000 0000 0000 0000 OO()%OOO 000~ 0000 BINAR-Codierung

31..28 27..24 23..20 19..16 3...0

ED 100 DEZ La33504431
ED 100 Bir 280000_0ac 1111 1111 111 1111 1111 1111
By 102 DEZ 228
ED 100 B 2#0100_000p_0000_0000_0000_0000_1110_0100
Multiturn Singleturn
| | I
31 15 0
Word 1 Word 0 v
Double Word
8 bhit =1 Byte = Octet
16bit =2 Byte = Word
32bit =4 Byte = Double Word (DWORD)
64bit =8 Byte = Quadruple Word (LongWORD)
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