Photoelectric retro-reflective sensor
Operating instructions

Safety notes

* Read the operating instructions before commissioning.

* Connection, mounting, and setting may only be performed by trained
specialists.

Not a safety component in accordance with the EU Machinery Directive.
UL: Only for use in applications in accordance with NFPA 79. Adapters
listed by UL with connection cables are available. Enclosure type 1.

* When commissioning, protect the device from moisture and contami-
nation.

These operating instructions contain information required during the life
cycle of the sensor.

Correct use

Photoelectric retro-reflective sensor with additional option for the detection
of transparent objects.

The WLG4SC-3PxxxxHAXxx is an opto-electronic photoelectric retro-reflective
sensor (referred to as “sensor” in the following) for the optical, non-contact
detection of objects, animals, and persons. A reflector is required for this
product to function. If the product is used for any other purpose or modified
in any way, any warranty claim against SICK AG shall become void.

Commissioning

1 Adjustthe distance between the sensor and the reflector according to
the corresponding diagram (x = sensing range, y = operating reserve).

H  Mount the sensor and the reflector using suitable mounting brackets
(see the SICK range of accessories). Align the sensor and reflector with
each other.

Note the sensor's maximum permissible tightening torque of 0.8 Nm.
El Operation in standard | / O mode (SI0):

Connection of the sensors must be carried out with the power off
(Vs =0V). Depending on the connection type, the information in the
dlagrams [see B] must be observed:

* Plug connection: pin assignment

* Cable: wire color

Only connect or switch on the power supply (Vs > 0 V) after connecting
all electrical connections. The green indication LED on the sensor
illuminates.

Operation in the 10-Link mode (I0L): connect the device to a suitable
10-Link master and integrate into the master or into the control via
10DD / function block. The green indication LED on the sensor flashes.
10DD and function block are available to download under the senor
order number at www.sick.com.

Explanations of the connection diagram (graphic B):
Switching output Q (as per graphic B):
WLG4SC-3PxxxxHAXx (PNP: load -> M)

C = communication (e. g., |0-Link) (see additional functions)
MF = multifunction (e. g., switching off senders)

1 Align sensor to suitable reflector. Select position so that the red emit-
ted light beam hits the center of the reflector. No light spot is visible for
infrared devices. It is only possible to identify correct alignment via the
indication LEDs. On this matter, see graphics C and E. The sensor must
have a clear view of the reflector, and no object may be in the optical
path. It must be ensured that the optical openings of the sensor and
reflector are completely free.

H Sensor with teach-in pushbutton:

The sensitivity is adjusted according to table J by pressing the teach-in
pushbutton. Do not operate the teach-in pushbutton using sharp
objects.

Please refer to the enclosed operating instructions for the 10-Link pho-
toelectric sensor for information about adjusting the 10-Link sensing
range.

The sensor is adjusted and ready for operation. Refer to graphics C
and F to check the function. If the switching output fails to behave in
accordance with graphic C, check application conditions. See section
Fault diagnosis.

Additional functions
The following automation functions are available:

A70 Debouncing + Timer, A71 Debouncing + Counter, A91 TimeStamp
+ Debouncing

Debouncing = Signal debouncing (ON & OFF) via debounce time, At ON and
At OFF.

TimeStamp = Time stamp for the switching signal for product tracking
according to the SICK TimeStamp standard.

Time measurement = Measurement of the object dwell time in the light
beam or the gap between two objects. Switching signal output when the
configured reference values are reached. Output of the last absolute time
value.

Counter = Counter value increases or decreases by 1 each time an object is
detected. Switching signal output when the configured reference values are
reached. Output of the absolute counter value.

The sensor can be used in the standard | / 0 mode (SI0) or in the 10-Link
mode (I0L). All automation functions and other parameter settings are effec-
tive in 10-Link mode and in standard |/ O mode (exception: TimeStamp). In
standard | / O mode output of the binary switching signals via pin 4 / black
wire or via pin 2 / white wire.

Information on the 10-Link functions can be found in the enclosed 10-Link
photoelectric sensors operating instructions or downloaded from
www.sick.com under the device order number.

Fault diagnosis

Table H indicates which measures are to be taken if the sensor stops
working.

Disassembly and disposal
The sensor must be disposed of according to the applicable country-specific

regulations. Efforts should be made during the disposal process to recycle
the constituent materials (particularly precious metals).

Maintenance

SICK sensors are maintenance-free.

We recommend doing the following regularly:

* Clean the external lens surfaces

* Check the screw connections and plug-in connections
No modifications may be made to devices.

Subject to change without notice. Specified product properties and
technical data are not written guarantees.
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Reflexions-Lichtschranke
Betriebsanleitung

Sicherheitshinweise

« VorderInbetriebnahme die Betriebsanleitung lesen.

Anschluss, Montage und Einstellung nur durch Fachpersonal.

Kein Sicherheitsbauteil gemaf EU-Maschinenrichtlinie.

UL: Nur zur Verwendung in Anwendungen geméaf NFPA 79. Von UL
gelistete Adapter mit Anschlusskabeln sind verfiigbar. Enclosure type 1.
Gerat bei Inbetriebnahme vor Feuchte und Verunreinigung schiitzen.
Diese Betriebsanleitung enthalt Informationen, die wahrend des
Lebenszyklus des Sensors notwendig sind.

Bestimmungsgeméfie Verwendung

Reflexions-Lichtschranke mit Zusatzoption zur Erkennung transparenter Objekte.
Die WLG4SC-3PxxxHAxx ist eine optoelektronische Reflexions-Lichtschranke
(im Folgenden Sensor genannt) und wird zum optischen, beriihrungslosen
Erfassen von Sachen, Tieren und Personen eingesetzt. Zur Funktion wird ein
Reflektor bendtigt. Bei jeder anderen Verwendung und bei Verdnderungen am
Produkt verfallt jeglicher Gewéhrleistungsanspruch gegeniiber der SICK AG.

Inbetriebnahme

Distanz zwischen Sensor und Reflektor mit dem zugehdrigen Diagramm
[vgl. H] abgleichen (x = Schaltabstand, y = Funktionsreserve).

H  Sensor und Reflektor an geeignete Befestigungswinkel montieren
(siehe SICK-Zubehor-Programm). Sensor und Reflektor zueinander
ausrichten.

Maximal zul&ssiges Anzugsdrehmoment des Sensors von 0,8 Nm beachten.
El Betrieb im Standard |/ 0-Modus (SIO):

Anschluss der Sensoren muss spannungsfrei (U, = 0 V) erfolgen. Je
nach Anschlussart sind die Informationen in den Grafiken [vgl. B]zu
beachten:

» Steckeranschluss: Pinbelegung

e Leitung: Adernfarbe

Erst nach Anschluss aller elektrischen Verbindungen die Span-
nungsversorgung (U, > 0 V) anlegen bzw. einschalten. Am Sensor
leuchtet die griine Anzelge LED.

Betrieb im 10-Link-Modus (I0L): Gerat an geeigneten 10-Link-Master
anschlieBen und per I0DD/Funktionsblock im Master, bzw. in der
Steuerung integrieren. Am Sensor blinkt die griine Anzeige-LED. I0DD
und Funktionsblock stehen unter www.sick.com unter der Sensor-
bestellnummer zum Download bereit.

Erlduterungen zum Anschlussschema (Grafik B):
Schaltausgang Q (geméaf Grafik B):

WLG4SC-3PxxxxHAxx (PNP: Last -> M)

C = Kommunikation (z. B. 10-Link) (siehe Zusatzfunktionen)
MF = Multifunktion (z. B. Abschaltung von Sendern)

1 Sensor auf geeigneten Reflektor ausrichten. Positionierung so wéhlen,
dass der rote Sendelichtstrahl in der Mitte des Reflektors auftrifft. Bei
Infrarotgeréten ist kein Lichtfleck sichtbar. Die korrekte Ausrichtung
kann nur (iber die Anzeige-LEDs erkannt werden. Siehe dazu Grafiken
Cund E. Der Sensor muss freie Sicht auf den Reflektor haben, es darf
sich kein Objekt im Strahlengang befinden. Es ist darauf zu achten,
dass die optischen Offnungen von Sensor und Reflektor vollstandig frei
sind.

H Sensor mit Teach-in-Taste:

Durch Driicken der Teach-in-Taste wird die Empfindlichkeit gem&f
Tabelle J eingestellt. Teach-in-Taste nicht mit spitzen Gegensténden
betatigen.

Einstellung des Schaltabstandes lber 10-Link bitte der beiliegenden
Betriebsanleitung 10-Link Photoelectric sensors entnehmen.

Sensor ist eingestellt und betriebsbereit. Zur Uberpriifung der Funktion
Grafik C und F heranziehen. Verhélt sich der Schaltausgang nicht
gemaR Grafik C, Einsatzbedingungen priifen. Siehe Abschnitt Fehlerdi-
agnose.

Zusatzfunktionen
Folgende Automatisierungsfunktionen sind verfiighar:

AT70 Entprellung + Zeitmessung, A71 Entprellung + Z&hler, A91 TimeStamp
+ Entprellung.

Entprellung = Signal-Entprellung (Anzug & Abfall) Giber Entprellzeit, At ON
und At OFF.

TimeStamp = Zeitstempel zum Schaltsignal zur Produktverfolgung geméas
SICK TimeStamp Standard.

Zeitmessung = Messung der Objektverweildauer im Lichtstrahl bzw. der
Liicke zwischen zwei Objekten. Schaltsignalausgabe bei Erreichen der
parametrierten Vergleichswerte. Ausgabe des letzten absoluten Zeitwerts.

Z&hler = Erhdhung bzw. Verringerung des Z&hlwertes um 1 bei jeder
Objektdetektion. Schaltsignalausgabe bei Erreichen der parametrierten
Vergleichswerte. Ausgabe des absoluten Z&hlwertes.

Der Sensor kann im Standard | / O-Modus (SI0) oder im |0-Link-Modus

(I0L) verwendet werden. Alle Automatisierungsfunktionen und sonstigen
Parametereinstellungen sind im 10-Link-Betrieb und im Standard | / O-Betrieb
wirksam (Ausnahme: TimeStamp). Im Standard | / O-Betrieb Ausgabe der
bindren Schaltsignale iiber Pin 4 / schwarze Ader bzw. iiber Pin 2 / weife Ader.
Die 10-Link Funktionalitdten bitte der beiliegenden Betriebsanleitung
10-Link Photoelectric sensors entnehmen oder iber www.sick.com unter
der Gerdte-Bestellnummer downloaden.

Fehlerdiagnose

Tabelle H zeigt, welche MaRnahmen durchzufiihren sind, wenn die Funktion
des Sensors nicht mehr gegeben ist.

Demontage und Entsorgung

Die Entsorgung des Sensors hat gemaf den landerspezifisch anwendbaren
Vorschriften zu erfolgen. Fiir die enthaltenen Wertstoffe (insbesondere
Edelmetalle) istim Rahmen der Entsorgung eine Verwertung anzustreben.

Wartung

SICK-Sensoren sind wartungsfrei.

Wir empfehlen, in regelméfigen Abstanden

« die optischen Grenzflachen zu reinigen

* Verschraubungen und Steckverbindungen zu tiberpriifen
Verdnderungen an Gerdten diirfen nicht vorgenommen werden.

Irrtiimer und Anderungen vorbehalten. Angegebene Produkteigenschaften
und technische Daten stellen keine Garantieerkldrung dar.
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58 L.‘::D indicator/ faylt pattern Cguse Measures ) . Automatisierungsfunkti- 30) 130) oL®
AN N griine LED leuchtet nicht/ keine Spannung oder Spannung unterhalb der Spannungsversorgung priifen, den gesamten elektri- on /Automation function Direct? Logic?
@ 5&“ 3‘3 Green LED does not light up Grenzwerte / o schen Anschluss priifen (Leitungen und Steckerver- g
/ Ry 5:5 No voltage or voltage below the limit values bindungen)/ ) 3P0 Ansprechzeit max. / 300... 450 ps 700 ... 850 ys ... 1,000 ps
§‘§! S ?5‘3 ® Check the power supply, check all electrical connec- ohne Automatisierungsfunktion/  Max. response time
/ ‘ P &‘:‘:“‘w"éﬁ& e LED oot s T gf?':]s (¢ Cibllles and P/Utg E_THHESCUDHS) g without automation function
. TR riine euchtet nicl pannungsunterbrechungen icherstellen einer stabilen Spannungsversorgun, - P
P ‘é&:i Green LED does not light up Voltage interruptions ohne Unterbrechungen / yellejcégrtgzlﬂg;nawgkelt/ 150ps 150ps 300ps
.. Ensure there is a stable power supply without y
interruptions Schaltfollge max. / 1,000 Hz 1,000 Hz 900 Hz
griine LED leuchtet nicht/ Sensor ist defekt/ Wenn Spannungsversorgung in Ordnung ist, dann Max. switching frequency
g ‘ Green LED does not light up Sensor is faulty Sensor austauschen / -3PxoxA70 Genauigkeit Zeitmessung / - -0.7...+0.7ms £ 0.5 % ..+0.9ms+0.5%
If the power supply is OK, replace the sensor Accuracy of timer of time measurement value of time measurement value
grine LED blinkt/ 10-Link Kommunikation / - z. B. fiir gemessenen Zeitwert von 1 - -5.7...+5.7ms .. +5.9ms
Green LED flashes 10-Link communication e. g. formeasured time value of 1 s
Schaltausgdnge nicht gemaf Grafik C/ 10-Link Kommunikation / - Mindestzeit zwischen zwei Prozess-Ereignissen/ - 500 ps 700 s
Switching outputs not according to graphic C 10-Link communication Minimum time between two process events
Schaltausgange nicht geméaf Grafik C/ manuell vorgenommene, vom Standard abweichende, Factory reset auslsen. Die Schaltausgénge werden Entorelizeit max - 30,000 ms 30.000 ms
Switching outputs not according to graphic C Paratmetereinstellungen / wieder auf Werkseinstellung zuriickgesetzt. / M P! deb t/ ! ’
Parameter settings made manually, which deviate from Initiate a factory reset. The switching outputs are reset ax. aebounce ime
the standard to factory settings. -3PxoxA71 Schaltfolge max. / - 1,000 Hz 700 Hz
gelbe LED blinkt/ Sensor ist noch betriebsbereit, aber die Betriebsbe- Betriebsbedingungen priifen: Lichtstrahl (Lichtfleck) Schaltfolge max.
Yellow LED flashes dingungen sind nicht optimal / vollstandig auf den Reflektor ausrichten / Reinigung der Resetdauer/ - 1.5ms 1.5ms
Sensor is still ready for operation, but the operating optischen Flachen (Sensor und Reflektor) / Empfindlich- Reset duration
conditions are not ideal keit (Teach) neu einstellen / Reflektor eignet sich nicht Mindestzeit zwischen zwei Prozess-Ereignissen,/ - 500 us 700 s
fiir gewahlte Applikation (wir empfehlen, ausschlieflich P ;
SICK-Reflektoren zu verwenden) / Schaltabstand iiber- Minimum ‘t:me between two process events
priifen und ggfs. anpassen, siehe Grafik E / Abstand Entprelizeit max. / - 30,000 ms 30,000 ms
zwischen Sensor und Reflektor ist zu grof / Max. debounce time
Check the operating conditions: Fully align the beam -3PxoxA91 Ansprechzeit max. / 300... 450 ps 750...900 ps
of light (light spot) with the reflector / Clean the optical Max. response time
surfaces (sensor and reflector) / Readjust the sensitivity — )
I (teach-in)/ Reflector is not suitable for the application %Frgfk%mg;sr;amp/ - - - +90ps
in question (we recommend only using SICK reflec- - uracy - p
tors) / Check sensing range and adjust if necessary, W|ederholg_enamgke|t / 150 ps 150 ps
Operating reserve see Graphic E/ Distance between the sensor and the Repeatability
100 reflector is too long Mindestzeit zwischen zwei Prozess-Ereignissen/ 450 s 450 us 750 us
gelbe LED blinkt (nur kurz) / Teach-in Modus / Teach-in Modus iiberpriifen / Minimum time between two process events
Yellow LED flashes (only briefly) Teach-in mode Check the teach-in mode Anzahl TimeStamp-Puffer/ _ _
Signalunterbrechungen bei Objektdetektion / Depolarisierende Eigenschaft der Objektoberflache Empfindlichkeit reduzieren oder Sensorposition Number TimeStamp buffer
Signal interruptions when object is detected (z. B. Folie), Umspiegelung / veréndern/ Max. Reichweite TimeS 260
Depolarizing property of the object surface Reduce sensitivity or change the position of the sensor Max. eichweite |ng tasmp/ - - ms
y (e. 8., tape), reflection lax. sensing range TimeStamp
4) Entprellzeit max. / - 52 ms 52 ms
] Max. debounce time
' Sensorbetrieb im Standard I / O Modus ohne 10-Link Kommunikation und ohne Verwendung von sensorinternen Logik- oder Zeitparametern /
Sensor operation in standard | / 0 mode without 10-Link communication and without usage of sensor-internal logic or timing parameters
10 2 Sensorbetrieb im Standard | / O Modus ohne 10-Link Kommumkatmn Verwendung von sensorinternen Logik- oderZeltparametern zusa\zllch Automatisierungsfunktionen /
! \ _l Sensor operation in standard I/ 0 mode without 10-Link S internal logic or timing plus ions used
' 3 Sensorbetrieb mit voller |0-Link Kommunikation und Verwendung von Loglk Zeit- und Automatisierungsfunktionsparametern /
S F nsing Sensor operation with full 10-Link communication and usage of logic, timing and automation function parameters
2n! . 4)
range Tfach-_m-Modus . ) o ) ) ) ] Schal!:.schwellen- E:; ggietgzztpet; gbertraggng mu:v Ietuf?g?eﬂmestamp zreorUbertragungszyklus /
| fiir Objekte / Teach-in-Zeit / Ext.Teach-in iiber Leitung/ Ausrichtung/ Anzeige-LED / Einstellung/ nachfiihrung /
@) ) Teach-in mode Teach-intime  Ext. Cable teach-in Alignment LED indicator ~Adjustment Continuous
R for objects threshold adaptation
(ﬁ) ! 33 fﬁj 1 (transparent) / >2..<5s ET: Pin 2 oder weif3e Ader fiir Sensor auf [ ] Der Sensor erkennt Ja (sofern nicht per
Sensing range max. 1 (transparent) >2..<5saufUVlegen (PNP)./  Reflektor/ Objekte, die das 10-Link-Befehl deak-
1 I ET: Connect pin 2 or white wireto  Sensor to reflector Licht mindestens tiviert) /
0 - - - 1 - L UVfor>2...<5s(PNP). 8% dampfen (sofern  Yes (unless deactivated
m 1 2 3 4 5 Teach-in-Modus nicht  via 10-Link command)
{feet) (3.28) (6.56) (9.84) {13.12) {16.40) per |0-Link-Befehl
Distance in m (feet) geandertwurde)/ The
sensor detects objects
that dampen the light
by at least 8% (unless
Teach-in Mode has
been changed via
10-Link command)
Sensing range Schaltabstand Portée Disténcia de comutacao Distanza di commutazione Distancia de conmutacién FFREER B A% HEH PaccTosHue cpabatbiBaHus 0..3m
with reflector mit Reflektor avec réflecteur com refletor con riflettore con reflector ) C oTpaxarerem
(with reflector PLBOA) (mit Reflektor PLBOA) (. éflecteur PL8OA) ( fletor PL8OA) (¢ iflettore PLBOA) (0 flector PLSOA) ( #4185 PLOA ) (V7L 92%RBVEBEPLS0A) ( PL80A)
Sensing range max. Schaltabstand max. Portée max. Distancia de comutag&o max. Distanza max. di commutazione Distancia de conmutacién max. BAFFKRER B A% HEE PaccrofiHve cpabartbiBaHus, Makc. 0..5m
(with reflector PLOA) (mit Reflektor PLOA) (avec réflecteur PLBOA) (com refletor PL8OA) (con riflettore PL8OA) (con reflector PLBOA) ( R 4185 PLBOA ) (V7L 92ERVEIHEPL0A) (c otpaxarenem PL8OA)
Light spot diameter / distance Lichtfleckdurchmesser / Entfernung Diamétre spot/ distance Didmetro do ponto de luz/ distancia Diametro punto luminoso / distanza Didmetro del punto luminoso / distancia HBIER /EE KEADARY NE/BEH [/\MaMmeTp CBETOBOrO NATHa / PaccTosHue 45mm/1.5m
CTA function, selectable ON / OFF CTA Funktion, wéhlbar an / aus Fonction CTA, sélectionnable ON / OFF Funcao CTA, selecionével ativar / desativar Funzione CTA, selezionabile on / off Funcién CTA, opcién ON / OFF CTA ThEE , A[&FF /% CTA #48E, RIRTTHE ON/ OFF ®OyHkuua CTA, BbiGop / 0TMeHa Bbibopa v
Supply voltage V., Versorgungsspannung U, Tension d'alimentation U, Tensdo de alimentacao U, Tensione di alimentazione U, Tension de alimentacién U, fes s fE U, HIGEE U, Hanpsxenne nutauns U, DC10...30VY
Output current |, Al rom |, Courant de sortie | Corrente de saida |, Corrente di uscita | , Intensidad de salida | BHBER, HABRI, BbixoaHoii ToK | . <100 mA
Communication mode Kommunikationsmodus Mode de communication Modo de comunicagéo Modalita di comunicazione Modo de comunicacién BEER BEE—R Pexum KOMMyHUKaLMK COM2
Max. switching frequency Schaltfolge max. Commutation max. Sequéncia max. de comutagao Sequenza di commutazione max. Secuencia de conmutacion max. BAFFXBREINF BARAAY FUUAREK Yacrota cpabatbiBaHus Makc. 1,000 Hz2¥
Response time Ansprechzeit Temps de réponse Tempo de resposta Tempo di reazione Tiempo de respuesta 1) Rz B i) JEERE Bpewms oTKAvKa 300... 450 pys 3%
Repeatability Wiederholgenauigkeit Répétabilité Precisdo de repetigao Precisione della ripetizione Reproducibilidad EERRE BRURBE TOYHOCTb BOCTIPOU3BEAEHUS 150 ps®
Enclosure rating Schutzart Indice de protection Tipo de protecao Tipo di protezione Tipo de proteccion e REER Kaacc sawubl IP66,IP67,1P 68, IP 69K
Protection class Schutzklasse Classe de protection Classe de prote¢do Classe di protezione Clase de proteccion B &R HREITA Knacc 3atuutbl Il
Circuit protection Schutzschaltungen Protections électriques Circuitos de protecdo Commutazioni di protezione Circuitos de proteccion RIP B 5] 3% 4% CXeMbl 3aLLKThI A B,C,DY
Ambient operating temperature Betriebsumgebungstemperatur Température de service Temperatura ambiente de funcionamento Temperatura ambientale di funzionamento Temperatura ambiente de servicio THERRRE BILRE (1EB ) [Auana3oH pabounx Temneparyp -30°C...+60 °C
D Limitvalue: b Grenzwerte: I Valeurs limites : I Valores limite: D Valori limite: ' Valores limite: b ARPRME : ) PRFVE : U TpeaeAbHble 3HAYEHHS:
operation in short-circuit protection mains max. 8 A; Betrieb im kurzschlussgeschiitzten Netz max. 8 A; fonctionnement sur réseau protégé contre les courts-circuits max. 8 A ; funcionamento com rede a prova de curto-circuito max. 8 A; funzionamento in rete protetta da cortocircuito max. 8 A; funcionamiento en red protegida contra cortocircuitos max. 8 A; EHEREMFIEIT , &RA8A; ERREBEOBREFHEKSA; B )i OT KOPOTKOrO cet Makc. 8 A;
residual ripple max. 5 Vg, Restwelligkeit max. 5 Vg ondulation résiduelle max. 5V, ondulagdo residual max. 5 Vgg ondulazione residua max. 5 Vg ondulacion residual max. 5 Vg BRI 5V BEUYTIEREKS V 0CTaTO4Has BOAHUCTOCTb MaKC. 5 Bgg
2 With light/ dark ratio 1:1 2 MitHell-/ Dunkelverhaltnis 1:1 2 Pour un rapport clair/ sombre de 1:1 2 Com proporgdo sombra/luz 1:1 2 Con rapporto chiaro/scuro 1:1 2 Con una relacion claro/ oscuro de 1:1 2 BAREHER 1:1 2 SAN/A—DDLE 1 2 COOTHOLLEHHE CBETABIX U TEMHBIX y4acTKOB u306paxeHns 1:1
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Barriére réflex
Notice d'instruction

Consignes de sécurité

 Lire la notice d'instruction avant la mise en service.

» Confier le raccordement, le montage et le réglage uniquement a un
personnel spécialisé.

« |Ine s'agit pas d'un composant de sécurité au sens de la directive
machines CE.

o UL: utilisation uniquement dans des applications selon la NFPA 79.
Des adaptateurs listés UL avec cables de connexion sont disponibles.
Enclosure type 1.

* Protéger I'appareil contre I'humidité et les impuretés lors de la mise en
service.

 Cette notice d'instruction contient des informations nécessaires pendant
toute la durée de vie du capteur.

Utilisation conforme

Détecteur a réflexion directe avec option de détection d'objets transparents.
WLG4SC-3PxxxxHAxx est une barriere réflexe optoélectronique (appelée
capteur dans ce document) qui permet la détection optique sans contact
d'objets, d'animaux et de personnes. Un réflecteur est nécessaire a son
fonctionnement. Toute autre utilisation ou modification du produit annule
la garantie de SICK AG.

Mise en service

I Comparerla distance entre le capteur et le réflecteur avec le diagramme
[voir H] correspondant ( x = portée, y = réserve de fonctionnement ).

H Monterle capteur et le réflecteur sur des équerres de fixation adaptées
(voir la gamme d'accessoires SICK). Aligner le capteur sur le réflecteur.

Respecter le couple de serrage maximum autorisé du capteur de 0,8 Nm
El Fonctionnement en mode | / O standard (SIO ) :

Le raccordement des capteurs doit s'effectuer hors tension (U, = 0 V).
Selon le mode de raccordement, respecter les informations contenues
dans les schémas [B] :

* Raccordement du connecteur : affectation des broches

o Cable: couleur desfils

Apreés avoir terminé tous les raccordements électriques, enclencher
I"alimentation électrique (U, > 0 V). La DEL verte s'allume surle
capteur.

Fonctionnement en mode 10-Link (I0L) : raccorder |'appareil au
maitre 10-Link approprié et I'intégrer au maitre ou a la commande par
10DD / bloc de fonctions. La DEL verte clignote sur le capteur. |0DD

et bloc de fonctions peuvent étre téléchargés sous la référence de
commande du capteur a I'adresse www.sick.com.

Explications relatives au schéma de raccordement ( schémaB ) :
Sortie de commutation Q (selon le schéma B) :
WLG4SC-3PxxxxHAxx (PNP : charge -> M)

C = communication (par ex. 10-Link) (voir fonctions supplémentaires)
MF = multifonction (par ex. arrét des émetteurs)

1 Aligner le capteur sur un réflecteur adéquat. Le positionner de sorte
que le faisceau lumineux émis rouge touche le réflecteur en plein
milieu. Avec les appareils a infrarouge, aucun spot lumineux n'est
visible. Seules les LED permettent de savoir si I'alignement est correct.
Pour cela voir les schémas C et E. Le capteur doit disposer d'un champ
de vision dégagé sur le réflecteur, il ne doit donc y avoir aucun objet
dans la trajectoire du faisceau. S'assurer que les ouvertures optiques
du capteur et du réflecteur sont parfaitement dégagées.

I Capteuravec touche apprentissage :

Appuyer sur la touche apprentissage pour régler la sensibilité con-
formément au tableau J. Ne pas appuyer sur la touche apprentissage
avec des objets pointus.

Pour régler la portée via une liaison 10-Link, consulter la notice
d'instruction « 10-Link Photoelectric sensors ».

Le capteur est réglé et prét a étre utilisé. Pour contrdler le fonctionne-
ment, utiliser les schémas C et F. Si la sortie de commutation ne se
comporte pas comme indiqué sur le schéma C, vérifier les conditions
d'utilisation. Voir la section consacrée au diagnostic.

Fonctions supplémentaires
Les fonctions d’automatisation suivantes sont intégrées :

AT70 Anti-rebond + Mesure du temps, A71 Anti-rebond + Compteur,
A91 TimeStamp + Anti-rebond

Anti-rebond = anti-rebond de signal (armement et retombée) via temps
d’anti-rebond, At ON et At OFF.

TimeStamp = estampille le signal de commutation pour un suivi produit
selon SICK TimeStamp Standard.

Mesure du temps = mesure de la durée de présence de I'objet dans le
faisceau lumineux ou de I'intervalle entre deux objets. Sortie de signal
de commutation lorsque les valeurs de comparaison configurées sont
atteintes. Sortie de la derniére valeur de temps absolue.

Compteur = augmentation ou réduction de la valeur de comptage de 1
pour chaque détection d’objet. Sortie de signal de commutation lorsque
les valeurs de comparaison configurées sont atteintes. Sortie de la valeur
de comptage absolue.

Le capteur peut étre utilisé en mode E / S standard (SI0) ou en mode
10-Link (I0L). Toutes les fonctions d’automatisation et tous les autres réglag-
es de paramétres sont actifs en mode 10-Link et en mode E / S standard

(a I'exception de TimeStamp). En mode E / S standard, sortie des signaux
de commutation binaires via la broche 4 / brin noir ou via la broche 2 / brin
blanc.

Les fonctions du mode 10-Link sont décrites dans la notice d’instruction
10-Link Photoelectric sensors fournie ou peuvent étre téléchargées sur
www.sick.com sous le numéro de commande de I'appareil.

Diagnostic
Le tableau H présente les mesures a appliquer si le capteur ne fonctionne plus.

Démontage et mise au rebut

La mise au rebut du capteur doit respecter la réglqmentation nationale en
vigueur. Dans le cadre de la mise au rebut, veiller a recycler les matériaux
(notamment les métaux précieux).

Maintenance
Les capteurs SICK ne nécessitent aucune maintenance.
Nous vous recommandons de procéder réguliérement

* au nettoyage des surfaces optiques
* au controle des vissages et des connexions enfichables

Ne procéder a aucune modification sur les appareils.

Sujet a modification sans préavis. Les caractéristiques du produit et
techniques fournies ne sont pas une déclaration de garantie.

Barreira de luz de reflexao
Manual de instrugoes

Notas de seguranca

* Lerasinstrucdes de operacédo antes da colocacdo em funcionamento.

* Aconexdo, amontagem e o ajuste devem ser executados somente por
pessoal técnico qualificado.

* Os componentes de seguranga ndo se encontram em conformidade
com a Diretiva Europeia de Maquinas.

« UL: Somente na utilizacdo em aplicagdes de acordo com NFPA 79.

Estdo disponiveis adaptadores listados pela UL com cabos de conexao.

Enclosure type 1.

Durante o funcionamento, manter o aparelho protegido contra im-

purezas e umidade.

Este manual de instrugdes contém informagdes necessarias para toda

avida (til do sensor.

Especificacoes de uso

Barreira de luz de reflexdo com op¢éo adicional para a deteccao de objetos
transparentes.

0 WLG4SC-3PxxxxHAxx é uma barreira de luz de reflexdo optoeletronica
(doravante denominada “sensor”) utilizada para a detecgao 6ptica, sem
contato, de objetos, animais e pessoas. E necessario um refletor para o
funcionamento. Qualquer utilizagdo diferente ou alteragdes do produto
provocam a perda da garantia da SICK AG.

Colocacao em funcionamento

E1 Equiparar a distancia entre o sensor e o refletor com o respectivo
diagrama [cp. H] (x = distancia de comutagdo, y = reserva de funcao).

H Montar o sensor e o refletor em cantoneiras de fixagdo adequadas
(ver linha de acessorios da SICK). Alinhar o sensor e o refletor entre si.
Observar o torque de aperto méximo permitido de 0,8 Nm para o sensor.

H Operacao no modo I/ 0 padrao (SI0):

A conexdo dos sensores deve ser realizada em estado desenergizado
(U, =0V). Conforme o tipo de conexao, devem ser observadas as
|nfyormagoes contidas nos graficos [cp. B]:

« Conector: Pin-out

* (Cabo: Cor dos fios

Instalar ou ligar a allmentagao de tenséo (U, > 0 V) somente apés a
conclusao de todas as conexdes elétricas. 0 indicador LED verde esté
aceso No sensor.

Operagdo no modo |0-Link (I0L): conectar o dispositivo a um mestre
10-Link apropriado e integra-lo no mestre ou no comando através de
10DD / bloco funcional. O indicador LED verde estd intermitente no
sensor. 0 download da I0DD e do bloco funcional pode ser efetuado
em www.sick.com com o nimero de encomenda do sensor.

Explicacdes relativas ao esquema de conexdes (Grafico B):
Saida de comutacéo Q (conforme o grafico B):
WLG4SC-3PxxxxHAxx (PNP: carga -> M)

C = Comunicacéo (por ex., [0-Link) (ver Funcdes adicionais)
MF = Multifungdo (por ex., desligamento de emissores)

1 Alinhar o sensor ao refletor adequado. Posicionar, de forma que o
feixe da luz de emissao vermelha incida sobre o centro do refletor.
Em caso de dispositivos infravermelhos, o ponto de luz nao é visivel.
0 alinhamento correto s6 pode ser verificado através dos indicadores
LED. Ver os graficos C e E. O espaco entre o sensor e o refletor deve
estar desimpedido, ndo pode haver nenhum objeto no caminho 6p-
tico. Certificar-se de que as aberturas opticas do sensor e do refletor
estejam completamente livres.

H Sensorcom tecla Teach-in:

Com a pressao da tecla Teach-in, o ajuste da sensibilidade é efetuado
de acordo com a tabela J. Ndo acionar a tecla Teach-in com objetos
pontiagudos.

Para o ajuste da distancia de comutacéo através de 10-Link, por favor
consulte o manual de instrucoes anexo, |0-Link Photoelectric sensors.

0 sensor estd ajustado e operacional. Utilizar os graficos C e F para
verificar o funcionamento. Se a saida de comutacado nao se comportar
de acordo com o gréfico C, verificar as condigdes de uso. Ver se¢do
Diagndstico de erros.

Funcoes adicionais
Estdo integradas as seguintes funcdes de automacao:

A70 Eliminacao de rebotes + Medicdo de tempo, A71 Eliminacédo
de rebotes + Medidor, A91 TimeStamp + Eliminagdo de rebotes.

Eliminacdo de rebotes = eliminacao de rebotes de sinal (pickup e dropout)
durante tempo de eliminacdo de rebotes, At ON e At OFF.

TimeStamp = Carimbo de tempo relativo ao sinal de comutacdo para o
rastreamento do produto de acordo com o padrao SICK TimeStamp.

Medigao de tempo = Medi¢ao do tempo de permanéncia do objeto no feixe
de luz ou da lacuna entre dois objetos. Saida de sinal de comutagao ao
serem atingidos os valores de comparagao parametrizados. Saida do Gltimo
valortemporal absoluto.

Medidor = aumento ou diminuicédo do valor de contagem em 1 em cada
deteccdo de objeto. Saida de sinal de comutacéo ao serem atingidos os
valores de comparagdo parametrizados. Saida do Gltimo valor de contagem
absoluto.

0 sensor pode ser utilizado no modo | / O padréo (SI0) ou no modo |0-Link
(I0L). Todas as fungdes de automagao e outros ajustes de parametros

tém efeito na operacéo |0-Link e na operacdo | / O padrao (excecéo:
TimeStamp). Na operagdo | / O padrdo, ha a saida dos sinais de comutagédo
binarios através do pino 4 / fio preto ou do pino 2 / fio branco.

Vocé pode consultar as funcionalidades de 10-link no manual de instrugées
"10-Link Photoelectric sensors" anexo ou fazer o download em
www.sick.com com o ndmero de encomenda do dispositivo.

Diagnéstico de erros

Atabela H mostra as medidas a serem executadas, quando 0 sensor nao
estiver funcionando.

Desmontagem e descarte

0 descarte do sensor deve ser efetuado de acordo com as normas
aplicaveis especificas de cada pais. No ambito do descarte, deve-se procu-
rar o aproveitamento dos materiais reciclaveis contidos (principalmente dos
metais nobres).

Manutencéao

0Os sensores SICK ndo requerem manutengao.
Recomendamos que se efetue em intervalos regulares

* uma limpeza das superficies opticas

* uma verificagdo das conexdes roscadas e dos conectores
Né&o sdo permitidas modificacdes no aparelho.

Sujeito a alteragdes sem aviso prévio. As propriedades do produto e os da-
dos técnicos especificados ndo constituem nenhum certificado de garantia.

Relé fotoelettrico a riflessione
Istruzioni per I'uso

Avvertenze sulla sicurezza

* Prima della messa in funzionamento leggere le istruzioni per I'uso.

« Allacciamento, montaggio e regolazione solo a cura di personale tecnico
specializzato.

Nessun componente di sicurezza ai sensi della direttiva macchine UE.
UL: Solo per |'utilizzo in applicazioni ai sensi di NFPA 79.

Sono disponibili adattatori elencati da UL con cavi di collegamento.
Enclosure type 1.

Alla messa in funzionamento proteggere |'apparecchio dall'umidita

e dalla sporcizia.

Queste istruzioni per I'uso contengono le informazioni che sono neces-
sarie durante il ciclo di vita del sensore fotoelettrico.

Uso conforme alle prescrizioni

Relé fotoelettrico a riflessione optoelettronica con opzione supplementare
per il riconoscimento degli oggetti trasparenti.

La WLGA4SC-3PxxxxHAxx & un relé fotoelettrico a riflessione optoelettronica
(di seguito nominato sensore) utilizzato per il rilevamento ottico senza
contatto di oggetti, animali e persone. Per il funzionamento & necessario un
riflettore. Se viene utilizzata diversamente e in caso di modifiche sul prodot-
to, decade qualsiasi diritto alla garanzia nei confronti di SICK.

Messa in funzionamento

E1 Predisporre la distanza tra sensore e riflettore in base al relativo dia-
gramma (x = distanza di commutazione, y = riserva di funzionamento)
[cfr. H] .

H Montare il sensore e il riflettore su dei punti di fissaggio adatti (vedi il
programma per accessori SICK). Orientare reciprocamente il sensore
e il rispettivo riflettore.

Rispettare il momento torcente massimo consentito del sensore di 0,8 Nm.
H Funzionamento in modalita 1 / O standard (SI0):

Il collegamento dei sensori deve avvenire in assenza di tensione
U,=0 V). In base al tipo di collegamento si devono rispettare le

|n ‘ormazioni nei grafici [cfr. B]:

 Collegamento a spina: assegnazione pin

» Conduttore: colore filo

Solamente in seguito alla conclusione di tutti i collegamenti elettrici,
ripristinare o accendere I'alimentazione di tensione (U, >0 V). Sul

sensore si accende |'indicatore LED verde.

Funzionamento in modalita 10-Link (IOL): collegare il dispositivo a un
|0-Link-Master adatto e integrare in base a I0DD / blocco funzionale in
Master 0 nel comando. Sul sensore lampeggia |'indicatore LED verde.
10DD e blocco funzionale sono pronti al download all'indirizzo
www.sick.com sotto il numero d’ordine del sensore.

Spiegazioni dello schema di collegamento (grafico B):

Uscita di commutazione Q (conformemente al grafico B):
WLG4SC-3PxxxxHAxx (PNP: carico -> M)

C = comunicazione (ad es. 10-Link) (vedi funzioni supplementari)
MF = multifunzione (ad es. spegnimento di emettitori)

1 Orientare il sensore sul relativo riflettore. Scegliere la posizione in
modo tale che il raggio di luce rosso emesso colpisca il centro del ri-
flettore. Nei dispositivi a infrarossi non & visibile alcun punto luminoso.
L'orientamento corretto puo essere rilevato solo tramite I'indicatore
LED. Vedi grafici C ed E. Il sensore deve avere una visuale libera sul
riflettore, non ci deve essere nessun oggetto nella traiettoria del raggio.
Si deve fare attenzione che le aperture ottiche del sensore
e del riflettore siano completamente libere.

H Sensore con tasto Teach-in:

Premendo il tasto Teach-in viene impostata la sensibilita secondo la
tabella J. Non azionare il tasto Teach-in con oggetti appuntiti.

Per|'impostazione della distanza di commutazione tramite 10-Link,
consultare le istruzioni d'uso allegate «|0-Link Photoelectric sensors».

Il sensore & impostato e pronto per il funzionamento. Per verificare il

funzionamento, osservare i grafici C e F. Se I' uscita di commutazione
non si comporta conformemente al grafico C, verificare le condizioni

d'impiego. Vedi paragrafo diagnostica delle anomalie.

Funzioni supplementari
Sono integrate le seguenti funzioni automatiche:

A70 Dispositivo anti-rimbalzo + Misurazione del tempo, A71 Dispositivo
anti-rimbalzo + Contatore, A91 TimeStamp + Dispositivo anti-rimbalzo

Dispositivo anti-rimbalzo: segnale anti-rimbalzo (attrazione e diseccitazione)
in un tempo di anti-rimbalzo, At ON e At OFF.

TimeStamp = marcatempo sul segnale di commutazione per rilevamento
del prodotto secondo il TimeStamp standard di SICK.

Misurazione del tempo = misurazione del tempo di permanenza dell' oggetto
nel raggio luminoso ovvero lo spazio fra due oggetti. Output del segnale

di commutazione al raggiungimento dei valori di comparazione in base ai
parametri. Output dell' ultimo valore assoluto di tempo.

Contatore = Aumento ovvero riduzione del valore del contatore di 1 per
ogni rilevamento di un oggetto. Output del segnale di commutazione al

raggiungimento dei valori di comparazione in base ai parametri. Output
del valore assoluto del contatore.

Il sensore pud essere utilizzato in modalita standard 1/ 0 (SI0) oppure
|0-Link (I0OL). Tutte le funzioni automatiche e ulteriori impostazioni di
parametrizzazione sono attive nel funzionamento 10-Link e nel funzionamen-
to standard | / O (eccezione: TimeStamp). Nel funzionamento standard 1 / O,
output dei segnali di commutazione binari attraverso il pin 4 / conduttore
nero ovvero il pin 2 / onduttore bianco.

Per le funzionalita 10-Link consultare le istruzioni d'uso supplementari ivi
allegate «l0-Link Photoelectric sensors» o scaricare le funzionalita 10-Link
dal sito web www.sick.com alla voce «<numero d'ordine dei dispositivi».

Diagnostica delle anomalie

Tabella H mostra quali provvedimenti si devono adottare quando il sensore
non funziona pit.

Smontaggio e smaltimento

Lo smaltimento del sensore deve avvenire conformemente alle direttive
previste specificatamente dal paese. Per i materiali riciclabili in esso
contenuti (in particolare metalli nobili) si auspica un riciclaggio nell'ambito
dello smaltimento.

Manutenzione
| sensori SICK sono esenti da manutenzione.
Aintervalli regolari si consiglia di

« pulire le superfici limite ottiche
* Verificare i collegamenti a vite e gli innesti a spina

Non é consentito effettuare modifiche agli apparecchi.

Contenuti soggetti a modifiche senza preavviso. Le proprieta del prodotto e
le schede tecniche indicate non costituiscono una dichiarazione di garanzia.

Barrera fotoeléctrica de reflexion
Instrucciones de uso

Instrucciones de seguridad

* Lealasinstrucciones de uso antes de efectuar la puesta en servicio.

 La conexion, el montaje y el ajuste deben ser efectuados exclusivamente
portécnicos especialistas.

¢ No se trata de un componente de seguridad segin la Directiva de
maquinas de la UE.

« UL: solo para utilizar en aplicaciones segtin NFPA 79.

Se encuentran disponibles adaptadores listados por UL con cable de

conexién. Enclosure type 1.

Proteja el equipo contra la humedad y la suciedad durante la puesta

en servicio.

Las presentes instrucciones de uso contienen informacién que puede

serle necesaria durante todo el ciclo de vida del sensor.

Uso conforme a lo previsto

Barrera fotoeléctrica de reflexion con opcidn adicional para detectar objetos
transparentes.

La WLG4SC-3PxxxxHAxx es una barrera optoelectronica de reflexion (en lo
sucesivo llamada sensor) empleada para la deteccién dptica y sin contacto
de objetos, animales y personas. Para que funcione es necesario un
reflector. Cualquier uso diferente al previsto o modificacion en el producto
invalidara la garantia por parte de SICK AG.

Puesta en servicio

E Compararla distancia entre el sensory el reflector con el diagrama
correspondiente [véase fig. H] (x = distancia de conmutacion,
y = reserva de funcionamiento).

H Montarel sensory el reflector en escuadras de fijacion adecuadas (ver
programa de accesorios SICK). Alinear el sensory el reflector entre si.

Respetar el par de apriete maximo admisible del sensor de 0,8 Nm.
H Funcionamiento en modo estandar E/ S (SI0):

Los sensores deben conectarse sin tension (U, = 0 V). Debe tenerse
en cuenta la informacion de las figuras [B] en ¥unC|on de cada tipo

de conexion:

« Conexion de enchufes: asignacion de pines

* (Cable: color del hilo

No conectar o aplicar la fuente de alimentacion (U, > 0 V) hasta que
no se hayan realizado todas las conexiones eléctricas. En el sensorse
ilumina el LED indicador verde.

Funcionamiento en modo |0-Link (IOL): conectar el dispositivo al mae-
stro |0-Link adecuado e integrarlo en el maestro o en el control con la
ayuda de la hoja de datos I0DD y el bloque de funciones. En el sensor
parpadea el LED indicador verde. La hoja de datos I0DD y el bloque
de funciones pueden descargarse desde la pagina web www.sick.com
indicando el nimero de pedido del sensor.

Explicaciones relativas al esquema de conexion (figura B):
Salida conmutada Q (seg(n figura B):
WLGA4SC-3PxxxxHAxx (PNP: carga -> M)

C = comunicacion (p. €j., |0-Link) (véase Funciones adicionales)
MF = Multifuncién (p. ej., desconexion de transmisores)

1 Oriente el sensor hacia el reflector adecuado. Seleccione una posicion
que permita que el haz de luz roja del transmisor incida en el centro
del reflector. En los dispositivos de infrarrojos no hay ninglin punto de
luz visible. La alineacion correcta sdlo se puede detectar mediante los
LED indicadores. Véanse a este respecto las figuras C y E. El sensor
debe tener una visién despejada del reflector, no puede haber ninglin
objeto en la trayectoria del haz. Hay que procurar que las aperturas
oOpticas del sensory del reflector estén completamente libres.

H Sensorcon botén de aprendizaje:

Pulsando el bot6n de aprendizaje, se ajusta la sensibilidad segiin
tabla J. No accione el boton de aprendizaje con objetos puntiagudos.

El ajuste de la distancia de conmutacion a través de 10-Link lo puede
consultar en las instrucciones de uso para sensores fotoeléctricos
10-Link adjuntas.

El sensor estd ajustado y listo para su uso. Para verificar el funcio-
namiento, véanse las figuras C y F. Si la salida conmutada no se
comporta segln la figura C, comprobar las condiciones de aplicacion.
Véase la seccion «Diagnéstico de fallos».

Funciones adicionales
Se han integrado las siguientes funciones de automatizacion:

AT70 Supresion de rebotes + Medicion del tiempo, A71 Supresion
de rebotes + Contador, A91 TimeStamp + Supresion de rebotes

Supresi6n de rebotes = supresion de rebotes de la sefial (excitacion y reposo)
mediante el tiempo de supresion de rebotes, At ON y At OFF.

TimeStamp = sellado de tiempo para la sefial de conmutacion destinado al
seguimiento del producto, de conformidad con el estandar SICK TimeStamp.

Medicion de tiempo = medicion del tiempo de permanencia del objeto en
el haz luminoso o del espacio libre entre dos objetos. Salida de la sefial de
conmutacion al alcanzarse los valores comparativos configurados. Salida
del Gltimo valor de tiempo absoluto.

Contador = su valor numérico aumenta o se reduce en 1 unidad cada vez
que se detecta un objeto. Salida de la sefial de conmutacion al alcanzarse
los valores comparativos configurados. Salida del valor numérico absoluto.

El sensor puede utilizarse en el modo E/ S estandar (SI0) o en el modo
10-Link (I0L). Todas las funciones de automatizacion y las configuraciones
de pardmetros son efectivas tanto en el modo 10-Link como en el modo

E/ S estandar (excepcion: TimeStamp). En el modo E/ S estandar, la salida
de las sefiales de conmutacion binarias se realiza a través del terminal

4/ hilo negro o del terminal 2 / hilo blanco.

Puede consultar las funciones del sistema 10-Link en las instrucciones
de uso para sensores fotoeléctricos 10-Link adjuntas o descargarlas con
el nimero de pedido del equipo en la pagina web www.sick.com.

Diagnéstico de fallos

La tabla H muestra las acciones que hay que tomar cuando ya no esta
indicado el funcionamiento del sensor.

Desmontaje y eliminacion

El sensor tiene que eliminarse siguiendo la normativa aplicable especifica
de cada pais. Los materiales valiosos que contenga (especialmente metales
nobles) deben ser eliminados considerando la opci6n del reciclaje.

Mantenimiento
Los sensores SICK no precisan mantenimiento.
A intervalos regulares, recomendamos:

 Limpiar las superficies 6pticas externas
* Comprobar las uniones roscadas y las conexiones.

No se permite realizar modificaciones en los aparatos.

Sujeto a cambio sin previo aviso. Las propiedades y los datos técnicos
del producto no suponen ninguna declaracion de garantia.
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PyccKum A3bIK

OTpaXxareAbHbli poTopeneiiHbIi 6Gapbep
PyKOBOACTBO N0 3KCIAyaTaLuK

Yka3aHus no 6esonacHoctu

* [lepea BBOAOM B 3KCMAyaTaLMio U3yuuTe PYKOBOACTBO MO 3KCNAYyaTaLuu.
TMoAKAOUEHME, MOHTaX W YCTAHOBKY NOPYyYaTh TOABKO CrieLManucTam.

He siBAsieTCs 060pyAOBaHWEM Ms 0becneyeHns 6e30nacHOCTH B
cooTBeTCTBUM € AnpekTnBoii EC no pabote ¢ MalwunHHbIM 060pyAOBaHHEM.
UL: ToAbKO M MCMIOAb30BaHMS B 06AACTAX NpUMeHeHHs cornacHo NFPA 79.
AOCTYNHbI aAanTepbl C COEAUHUTEABHBIMU Kabeasimu, nepeuncaeHHble UL.
Enclosure type 1.

Mpy BBOAE B 3KCMAYaTALMIO 3aLLMLLATL YCTPOUCTBO OT NONaAaHus rpsan

1 BAGTH.

\aHHOE PyKOBOACTBO N0 3KCMAyaTaLIMi COAEPXUT MUHGOPMALMIO, KOTOpas
Heo6x0AMMa BO BPEMS BCETO XM3HEHHOTO LMKAA CEHCOpa.

WUcnonb3oBaHMe N0 Ha3HAYEHUIO

OTpaxaTeAbHblit CBETOBO# Hapbep C AONOAHWTEAbHOM OnLMen
pacnosHaBaH1s NPo3payHbIx 06bEKTOB.

WLGA4SC-3PxxxxHAXx IBASETCS ONTOSAEKTPOHHbBIM OTPaXaTeAbHbIM CBETOBbIM
6apbepom (a AaAbHEMLLIEM Ha3blBaeMbIM «ceHcop») 1 UCTIOAB3YeTCA MA
ONTUYECKON HECKOHTAKTHOM PerncTpaLmMm BELLEN, XUBOTHBIX U AOAEH.

st GYHKUMOHMPOBAHMA HEOBXOAVM OTPAXaTeAb. Mpi HHOM UCTIOAb30BAHNM
1 NPU BHECEHWM U3MEHEHMIH B U3AEAME NOAAYA AIOOBIX FapaHTUAHbIX
npeteHsuit K SICK AG uckatoueHa.

BBoa B akcnayatauuio

CKOpPEKTMPOBATb AUCTAHLMIO MEXAY CEHCOPOM W OTpaxaTereM
C MOMOLLbI0 COOTBETCTBYIOLLEN AMArpaMMbl (X = AUCTaHLMA
NepekMoYeHNs, y = GYHKLMOHAAbHbIV PE3epB).

H1  YcraHoBuTE CEHCOP 1 OTPaXaTeAb Ha MOAXOAALLIEM KDEMEXHOM YTOAKE
(cm. nporpammy npuHapnexHocteit ot SICK). BoipoBHATe ceHcop U1
0TpaxateAb APYr OTHOCUTEABHO ApYTa.

BblaepxuBaiiTe MakcHManbHO AONYCTUMbIF MOMEHT 3aTsXKKU CEHCopa
80,8 Hm.

El  3kcnayataums B cTaHAGpPTHOM pexumMe BBoAa / BbiBoaa (SI0):

TNoaKAtoYaiiTe CEHCOPbI NMPY OTKAOUYEHHOM HANPSXEHUM NUTaHNS

(U, = 0 B). B 3aBUCHMOCTI OT TUMNa MOAKAIOUEHWUSA CACAYET NPUHATL

BO BHUMaHKE UHPOpPMaLMIO ¢ rpadukoB [cMm. B]:

e |litekepHblit pa3beM: Ha3HaueHWEe KOHTAKTOB

* [IpOBOAHMK: LIBET XHAbI

MopaBaiite 1 BKAKOUANTE MCTOYHUK MUTAHUA TOABKO MOCAE 3aBEPLUEHMS
TOAKMOYEHHS BCEX INEKTPUUECKNX CoeAMHeHMVI (U, >0 B). Ha cexcope
BKAKOYAETCSH 3eAeHbIVi CBETOAMOAHbIV MHAMKATOP.

3Akenayatauns B pexume 10-Link (I0L): noakAtouMTb YCTPOWCTBO

K NOAXOASILLEEMY BeayLeMy yctpoiicTay 10-Link 1 ¢ nomouybio

10DD / dyHKLMOHAABHOTO BAOKA MHTETPUPOBATH B BeAyLlee
YCTPOJCTBO / B CUCTEMY YnpaBAeHUs. Ha ceHcope MuraeT 3eneHbli
CBETOAMOAHBI MHAMKATOP. [0DD 1 GYHKLMOHAABHBINA BAOK AOCTYMHBI MA
CKaumMBaHWA N0 HOMEPY MA 3aKa3a CeHCopa Ha caiite www.sick.com.

lofICHEHNA K CXeMe 3NEKTPUUECKNX COEAUHEHWI (Tpaduk B):
KommyTupytoLumii Bbixoa Q (cornacHo rpaduky B):
WLG4SC-3PxoxxHAxx (PNP: Harpyska -> M)

C = kommyHHKauusa (Hanpumep, 10-Link) (CM. AOMOAHUTEAbHbIE
DYHKLMHN)

MF = MyAbTUGYHKLMS (HaNPUMEP, OTKAOUEHNE Aa3EPHBIX U3AYUaTenei)

E1 HanpasbTe CEHCOP Ha NOAXOAALLMI OTpaxaTeAb. Beibepute Takyto
No31LMIO, YTOBbI KPACHbIM AyY NepeAaTuMka nomnaaan B LLEHTP
oTpaxarens. Y MHGpaKkpacHbIX YCTPOICTB CBETOBOIO NATHa He
BUAHO. KOppeKTHOE BbipaBHWBaHWE MOXHO ONPEAEAUTb C MOMOLLbIO
CBETOAMOAHbIX MHAMKATOPOB. CM. rpadmku C v E. CeHCOp AOAKEH UMETH
CBOGOAHYIO TPAEKTOPHIO A OTPAXATEAs], HaXOXAeHUe 0ObEKTOB Ha MyTH
Ayua He ponyckaetcsi. OnTMyeckue 0TBEPCTHUA Ha CEHCOPe W OTpaxaTene
AOMKHbI ObITb CBOOOAHBIMM.

H CeHcop ¢ kHONKOM KaAMBPOBKM:

PeryavpoBKa UyBCTBUTEABHOCTM COTAACHO TaBAULE J TPON3BOAMTCS
Haxatuem kHonku Teach-in. He Haxumaiite kHonky Teach-in ocTpbimMu
npeAMeTamu.

Hactpoiika auctaHumm cpabatbiBaHus uepes |0-Link npuseaeHa B
pykoBoAcTBe no akcnayataumu [0-Link Photoelectric.

CeHcop HaCTPOEH U roTOB K 3KCNAyaTaLuu. As NpoBepku
GYHKLMOHMPOBAHWA BOCNOAb3YHTECH padukamu C u F. Ecav xapaktep
NOBEAEHUA KOMMYTUPYIOLLETO BbIXOAA HE COOTBETCTBYET rpaduKy

C, npoBepuTb YCAOBUS NPUMeHeHUA. CM. pasaen «AarHocTvKa
HencnpaBHOCTEl».

AONOAHUTEABHBIE GYHKLWN
WHTErpupoBaHbl CAEAYIOLLME GYHKLMM aBTOMATU3ALMM:

AT70 YctpaHenue apebesra + Usmeperne Bpemenn, A7 1 YcTpaHenue
Apebesra + Cuetumnk, A91 TimeStamp + YctpaHeHue aopebesra

YctpaHeHue Apebesra = ycTpaHeHue Apebesra curHana (NputsxeHue u
0TNaAaHWE) B TEUEHWE BPEMEHHU YCTpaHeHus Apebeara, At BKA. u At BbIKA.

TimeStamp = MeTka BpEMEHN K KOMMYTaLMOHHOMY CUTHaAY A
OTCAEXMBAHMA U3AEAMA COrAacHo ctaHpapTa SICK TimeStamp.

W3mepeHue BpemMeHU = U3MepeHne BPEMEHN HaxOXAEHUS 00bekTa B

Ayye CBETa MAV MHTEpBaAa MexAy ABYMSA 06bektamu. GopMupoBaHne
KOMMYTALMOHHOTO CUrHaAA NPU AOCTUXEHWM 38AGHHBIX ATAAOHHBIX BEAUYMH.
BbIBOA NOCAEAHETO aBCOMOTHOO 3HAUEHUS BPEMEHH.

CYETUMK = yBEAHUEHME UAM CHUXEHUE YUCAEHHOTO 3HAUeHMs Ha 1 npu
KaxaoM 06HapyxeHun 06bekTa. ®OPMUPOBAHNUE KOMMYTALIMOHHOTO
CUrHaAa NP1 AOCTUXEHUM 3aAAHHBIX STAAOHHbIX BEAUUMH. BbIBOA NOCAEAHETO
aBCOAIOTHOIO YHCAEHHOTO 3HAYEHMUS.

CeHCop MOXET MCNOAL30BATLCA B CTAHAQPTHOM pexume BBOAA / BbIBOAA (SI0)
nav B pexume 10-Link (I0L). Bee dyHKummu aBTOMaTU3aLMM M IPOUME HACTPOIKM
napameTpoB AercTBUTEAbHbI B pexume |0-Link 1 B cTaHAGPTHOM pexvme
BBOAA / BbIBOAQ (3a UCKALOUEHWeM TimeStamp). B cTaHAapTHOM pexume
BBOAA / BbIBOAQ BbIBOA GUHAPHbIX KOMMYTALMOHHBIX CUTHAAOB OCYLLECTBAAETCS
uepe3 KOHTaKT 4 / uepHblil kabeab MAM uepe3 KOHTAKT 2 / BeAblit Kabenb.

CBeaeHMA 0 GYHKLMOHAAbHBIX BO3MOXHOCTAX |0-Link MOXHO noAyunTh 13
MPUAOXEHHOTO PYKOBOACTBA o kcnayarauui 10-Link Photoelectric sensors
MAM CKayaTb C Ccaiita www.sick.com, yka3aB HOMep AA 3aKasa yCTpoiicTea.

AuarHocTuka HeMcnpaBHOCTEN

B abanue H nokasaHo, kakue Mepbl HyXHO MPEANPHHST, ECAU CEHCOPbI
He paboratot.

AeMOHTaX 1 yTUAU3aLua

YTMAM3aLMIO CEHCOPOB CAEAYET NPOBOAUTb COTAACHO HALMOHAABHBIM
npeAnucaH1aM no yTuau3aLmn. CAeayeT CTPEMMUTLCS K TOBTOPHOMY
MCNOAb30BAHMIO COAEPXALLMXCS B HUX MaTepHUanoB (Npexae BCero,
AParoueHHbIX METAMOB).

TexobcayxuBaHue
Aatunku SICK He HyxaaIoTCs B TEXOOCAYKUBAHWUH.
PekomeHrayeTcs peryapHo

* 04YuLiaTb ONTMYECKKUE OrpaHUYMBatoLLe NOBEPXHOCTH
* NpoBepATb NPOYHOCTb DESbﬁoBbIX W WTEKEPHbIX COEAUHEHUN

3anpeLuaercs BHOCUTb U3MEHEHHS B YCTPOICTBA.

lpaBo Ha OLWHN6KN M BHECEHWUE U3MEHEHUH COXPaHEeHO. YkasaHHble
CBOWCTBA U3AEAUS 1 TEXHUYECKME XapaKTEPUCTUKN He ABAAIOTCA rapaHTuen.



