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CANopen-èíòåðôåéñ

Îñíîâûâàÿñü íà CAN
(ISO/IEC 7498 è DIN ISO
11898) CANopen
ïðåäîñòàâëÿåò çàìåíó
Layer-7 äëÿ
ïðîìûøëåííûõ ñåòåé
CAN. Ïîñëåäîâàòåëüíûé
ïðîòîêîë äàííûõ
ñïåöèôèêàöèè CAN
îïðåäåëÿåòñÿ ïî
ïðèíöèïó Ïðîèçâîäèòåëü-
Ïîòðåáèòåëü, â îòëè÷èå îò
áîëüøèíñòâà äðóãèõ
ïðîòîêîëîâ ïîëåâûõ øèí.
Òàêèì îáðàçîì,
îòñóòñòâóåò öåëåâîé àäðåñ
äëÿ  ïåðåäàâàåìûõ
äàííûõ. Êàæäûé ó÷àñòíèê
øèíû ñàì ïðèíèìàåò
ðåøåíèå îá îáðàáîòêå
ïîëó÷åííûõ äàííûõ.

Èíòåðôåéñ CANopen
èçìåðèòåëÿ ïóòè
ñîâìåñòèì ñ  CANopen ïî
ñòàíäàðòó CiA DS301 Rev.
3.0, ñ CAL è Layer 2 CAN-
Network.

Õàðàêòåðèñòèêè CAN-BUS

– ëèíåéíàÿ òîïîëîãèÿ;
ïðè ïîäêëþ÷åíèè ÷åðåç
ðåòðàíñëÿòîð
âîçìîæíà ñòðóêòóðà â
âèäå çâåçäû

– ýêîíîìè÷íûé ìîíòàæ
÷åðåç 2-ïðîâîäíóþ
ëèíèþ

– áûñòðîå âðåìÿ
ðåàãèðîâàíèÿ, âûñîêàÿ
íàäåæíîñòü äàííûõ,

– áåñïîòåíöèàëüíàÿ
ïåðåäà÷à äàííûõ
(RS485)

– 1 MÁèò/ñåê ïðè  äëèíàõ
< 25 ì

– êîëè÷åñòâî ñòàíöèé
îãðàíè÷èâàåòñÿ
ïðîòîêîëîì äî 127

CANopen ïðåäëàãàåò
âûñîêóþ ãèáêîñòü
îòíîñèòåëüíî
ïàðàìåòðèðîâàíèÿ,
ôóíêöèîíàëüíîñòè è
îáìåíà äàííûìè.
Ïðèìåíåíèå
ñòàíäàðòíîãî ïðîòîêîëà
äàííûõ  â ôîðìå ôàéëà
EDS,  äåëàåò âîçìîæíûì
ïðîñòîå ïîäêëþ÷åíèå
èçìåðèòåëåé ïóòè ê
ëþáûì ñèñòåìàì
CANopen.

Îáúåêò îáðàáîòêè
äàííûõ (PDO)

Èçìåðèòåëè ïóòè
îòïðàâëÿþò çíà÷åíèÿ â
îäíîì èëè äâóõ PDO ïî 8
áèò êàæäûé. Ìîæíî
îòïðàâèòü èíôîðìàöèþ î:
– òåêóùåì ïîëîæåíèè

ìàãíèòà ñ âûáîðî÷íûì
ðàçðåøåíèåì ñ øàãîì â
5 ìêì

– òåêóùåé ñêîðîñòè
ìàãíèòà ñ âûáîðî÷íûì
ðàçðåøåíèåì ñ øàãîì â
0,1 ìì/ñåê

– òåêóùåì ñòàòóñå 4-õ
ñâîáîäíî
ïðîãðàììèðóåìûõ
òî÷åê.

Ñèíõðîíèçèðóþùèé
îáúåêò (SYNC)

ñëóæèò ïåðåêëþ÷àþùèì
óñòðîéñòâîì äëÿ
ñèíõðîíèçàöèè âñåõ
ó÷àñòíèêîâ ñåòè. Ïðè
ïîëó÷åíèè îáúåêòà SYNC,
âñå èçìåðèòåëè ïóòè,
àêòèâíûå íà øèíå,
ñîõðàíÿþò â ïàìÿòè
òåêóùèå äàííûå î
ïîëîæåíèè è ñêîðîñòè, à
çàòåì ïîñëåäîâàòåëüíî
îòïðàâëÿþò èõ â
êîíòðîëëåð. Ýòî
îáåñïå÷èâàåò ñèíõðîííîå
âî âðåìåíè ïîëó÷åíèå
èçìåðÿåìûõ äàííûõ.

Àâàðèéíûé îáúåêò

Ïåðåäàâàåìûå ñîîáùåíèÿ
àâàðèéíîãî îáúåêòà èìåþò
âûñîêèé ïðèîðèòåò. Îí
ñëóæèò äëÿ ïåðåäà÷è
îøèáîê, èëè, íàïðèìåð,
ìîæåò ïðèìåíÿòüñÿ äëÿ
âûñîêîïðèîðèòåòíîé
ïåðåäà÷è äàííûõ îá
èçìåíåíèè ñîñòîÿíèÿ
òî÷åê.

Îáúåêò ñåðâèñíûõ äàííûõ
(SDO)

Îáúåêòû ñåðâèñíûõ äàííûõ
ïåðåäàþò ïàðàìåòðû äëÿ
êîíôèãóðàöèè íà
èçìåðèòåëè ïóòè.
Êîíôèãóðàöèÿ èçìåðèòåëÿ
ïóòè ìîæåò áûòü
âûïîëíåíà ÷åðåç
êîíòðîëëåð íà øèíå, èëè
àâòîíîìíî ïðè ïîìîùè
èíñòðóìåíòà BUS-Analyser/
CANopen Tool.
Êîíôèãóðàöèÿ õðàíèòñÿ â
ýíåðãîíåçàâèñèìîé ïàìÿòè
èçìåðèòåëÿ ïóòè.

CANopen Draft Standard 406 (Encoder Profile)

Ïðîñòàÿ ñèñòåìà CANopen ñ  îäíîâðåìåííîé èíäèêàöèåé ñêîðîñòè è ïîëîæåíèÿ.

Óñòðîéñòâî ñèñòåìû CANopen

SPS/PC ñ
èíòåðôåéñîì

CAN-BUS

certified
CiA 199911-301v30/11-009

R R

http://www.balluff.ru

Ñêîðîñòü

Ïîëîæåíèå



Ñåðèÿ
Âûõîäíîé ñèãíàë
Èíòåðôåéñ èçìåðèòåëÿ ïóòè
Èíòåðôåéñ ïîëüçîâàòåëÿ

Êîä çàêàçà

Âåðñèÿ CANopen
Èíòåðôåéñ CANopen
Ïîâòîðÿåìîñòü
Ðàçðåøåíèå ñèñòåìû Ïîëîæåíèå
âîçìîæíà êîíôèãóðàöèÿ Ñêîðîñòü
Ãèñòåðåçèñ
×àñòîòà îïðîñà
Ìàêñ. íåëèíåéíîñòü
Òåìïåðàòóðíûé êîýôôèöèåíò âñåé ñèñòåìû
Òðàâåðñíàÿ ñêîðîñòü ìàãíèòà
Íàïðÿæåíèå ïèòàíèÿ
Ïîòðåáëåíèå òîêà
Ðàáî÷àÿ òåìïåðàòóðà
Òåìïåðàòóðà õðàíåíèÿ

Äëèíà êàáåëÿ [ì] ïî CiA DS301
Ñêîðîñòü ïåðåäà÷è â áîäàõ [kBaud] ïî CiA DS301

Íàçíà÷åíèå êîíòàêòîâ Êîíòàêò Öâåò
Ñèãíàëû êîíòðîëëåðà   1 ÁÅË
è ñèãíàëû äàííûõ 4 ÑÅÐ

5 ÇÅË
Íàïðÿæåíèå ïèòàíèÿ 2 ÊÎÐ
(âíåøíåå) 3 ÑÈÍ
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t Óêàçûâàòü êîäû äëÿ êîíôèãóðàöèè ïðîãðàììíîãî
îáåñïå÷åíèÿ, ñêîðîñòè ïåðåäà÷è â áîäàõ è äëèíû õîäà!

Ïðèìåð çàêàçà:
BTL5-H1_ _-M_ _ _ _-P-S 92

Êîíôèãóðàöèÿ ÏÎ

0050, 0100, 0130, 0150,
0175, 0200, 0225, 0250,
0300, 0350, 0360, 0400,
0450, 0500, 0550, 0600,
0650, 0700, 0750, 0800,
0850, 0900, 0950, 1000,
1100, 1200, 1250, 1300,
1400, 1500, 1600, 1700,
1750, 1800, 1900, 2000,
2250, 2500, 2750, 3000,
3250, 3500, 3550, 3750,
4000

0 1 Ìáîä
1 800 êáîä
2 500 êáîä
3 250 êáîä
4 125 êáîä
5 100 êáîä
6 50 êáîä
7 20 êáîä
8 10 êáîä

1 1 õ ïîëîæåíèå è
1 õ ñêîðîñòü

2 2 õ ïîëîæåíèå è
2 õ ñêîðîñòü

3 4 õ ïîëîæåíèå

Ñêîðîñòü ïåðåäà÷è
â áîäàõ

Ñòàíäàðòíûå
äëèíû õîäà [ìì]

Â ïîñòàâêó âõîäÿò:
– èçìåðèòåëü ïóòè
– êðåïåæíûé çàæèì ñ èçîëÿöèîííûìè

âòóëêàìè è âèíòàìè
– ðóêîâîäñòâî ê èçìåðèòåëþ ïóòè
– ðóêîâîäñòâî ïî êîíôèãóðàöèè è

ñîåäèíåíèþ CAN

Çàêàçûâàòü îòäåëüíî:
Ìàãíèòû ñî ñòð. P.14
Ðàçúåìû ñî ñòð. BKS.4

t
ïîëîæåíèå + ñêîðîñòü

Îáùèå äàííûå
Àíàëîãîâûé
èíòåðôåéñ
Öèôðîâîé
èìïóëüñíûé
èíòåðôåéñ
SSD-
èíòåðôåéñ
CANopen-
èíòåðôåéñ
PROFIBUS-
DP-èíòåðôåéñ
Ñâîáîäíûå
ìàãíèòû
Çàêðåïëåííûå
ìàãíèòû,
øòàíãè

BTLP

BKS

Ñòð.  BKS.4

BTL5 Ïðîôèëüíûé
CANopen

H
CANopen

BTL5-H1_ _-M_ _ _ _-P-S 92

DS301 V 3.0, DS406 V 2.0
áåç ïîòåíöèàëà

±1 öèôðà
øàã â 5 ìêì

øàã â 0,1 ìì/ñåê
≤ 1 öèôðà

fSTANDARD = 1 êÃö
±30 ìêì ïðè  ðàçðåøåíèè 5 ìêì

(6 ìêì + 5 ppm õ L)/°C
ëþáàÿ

24 Â DC ±20 %
≤ 100 ìÀ

–40...+85 °C
–40...+100 °C

< 25 < 50 < 100 < 250 < 500 < 1000 < 1250 < 2500
1000 800 500 250 125 100 50 20/10

CAN_GND
 CAN_HIGH
CAN_LOW

+24 Â
0 Â (GND)/(Çàçåìëåíèå)

Ñèãíàë íà êîíòðîëëåð îòïðàâ-
ëÿåòñÿ ÷åðåç CANopen-èíòåðôåéñ
è êàáåëü äëèíîé äî 2500 ì ñî
ñêîðîñòüþ ïåðåäà÷è â áîäàõ,
çàâèñÿùóþ îò äëèíû. Âûñîêàÿ
ïîìåõîçàùèùåííîñòü äîñòèãàåòñÿ
áëàãîäàðÿ èñïîëüçîâàíèþ
äèôôåðåíöèàëüíûõ óñèëèòåëåé è
ñõåìû êîíòðîëÿ äàííûõ,
âûïîëíåííóþ â ïðîòîêîëå äàííûõ.


