C¢€

01/2014

80005409 /00

ifm electronic

Technische Beschreibung
Uberfiillsicherung mit Standgrenzschalter
fur ortsfesten Behalter zur Lagerung
wassergefahrdender FlUussigkeiten

Standaufnehmer Typ LR8010 nach dem
Prinzip der gefuhrten Mikrowelle

efecbomso




Inhalt

1 Aufbau der UberflllSICNErUNG ..........co.ovveveeveeeeeeeeseseee s snensenns 6
1.1 Schema der UberflllSICNEIUNG ..........ccueveeveeeeeeeiseeeeee s, 6
1.2 Funktionsbeschreibung ..o 6
1.3 TYPENSCNIUSSE ....c.ecveeiiciicice e e 7
1.4 MalRblatter und technische Daten..........cccovevrirceiiieieics s 8

1.4.1 MaRblatt des Standaufnehmers LR8010.........cccovevevviiciiiciecie, 8
1.4.2 TechniSChe Daten ........ccccoeiieireeceee e 9

2 Werkstoffe des Standaufnehmers ..., 9
2.1 MaRangaben Sondenstab / Koaxialrohr ............cccooeivnieiiiinciccsccee, 10

3 EINSatZDEreiCh .......ovoeiee 11
3.1 Beschrankung des Einsatzbereichs ..., 12

4 Stormeldungen, Fehlermeldungen ..., 13
4.1 Zustande des Ausgangs OUT-OP (Uberfiillsicherung)...........c.cocovevvenneee. 13

4.1.1 Bedien- und Anzeigeelemente...........ccoveereieriiiieinsee s 14
4.2 Weitere BetriebsSmeldungen ..........ccocvveiiceiceisc s 15
4.3 FehlermeldUngen.........ocicc s 15

5 EINDAUNINWEISE........eeviieeeee e 17

5.1 Einbauort / EInbauumgebung ..o, 17
9.1.1 KO@XialSONAE ..o s 17
5.2 Montage der SONAE ..........cciviieii e 18
5.2.1 Montage des Sondenstabs...........cccoccevviiriiieincci e 18
9.2.2 Montage des Koaxialronrs.........coevreerineniseinsee s 19
5.3 KUrzen der SONAE........oovceviiiiiie e 19
5.3.1 Kurzen des Sondenstabs und Bestimmung der Sondenlange............ 20
9.3.2 Kirzen des Koaxialrohrs und Bestimmung der Sondenlange............ 21
5.4 Einbau des Gerats mit Koaxialsonde in Behalter ............cccccoovevivrcennne, 22
5.5 Ausrichtung des SensSorgenauSES ........ccccvcviivieieeriseene e, 22
5.6 Elektrischer ANSChIUSS..........ccooviiiieiccee e 23

B EINSLEIININWEISE ... s 24

8.1 ParametriereN........ccoouev e 24
6.1.1 Parametriervorgang allgemein .........ccccovevvienicieveie e 25
6.1.2 MENUSHIUKIUN......oveiiee s 26

6.2 Grundeinstellungen (Gerat im Auslieferungszustand).........c..ccccccevvveenenene, 28

2 Technische Beschreibung - Stand: 21.01.2014



6.2.1 Sondenlange eiNgEhEN. ........c.oceveirciiee s 28

6.2.2 Einstellen auf das Medium ............cccovoiiiieiiiccec e 28
6.3 Anzeige KONFIQUIBTEN ......cvivceeieicee e 29
6.4 Offset €INSIEIEN ........cveeeeeecceee e, 29
8.5 WHG-MENU.......coooiieriiiccicecee e 29
6.5.1 Alle Parameter auf Werkseinstellung zurticksetzen ...........c.cccceuen.e. 29
6.5.2 Uberfiill-Schaltpunkt (OP) feStEgeN ...........ccvvevveeeeeeeeeeeeeeseeeiane, 29
6.5.3 Sondenlange neu einstellen ..o 30
6.5.4 Einstellen auf das zu erfassende Medium..........cccocevvveieicevccrnenene, 30
6.5.5 ANdern des PaSSWOS..............ccceveeieeeenresrenseenssseessesssessees s 30

6.6 Ermittlung der Sondenlange und der Position
des UberflllSChaltpunkts OP ..........cooviveeieieeeeseeeeeeeeees s 31
6.6.1 Erlauterung der MaRe und zulassige Male .........cccccvevvivevriricrennn, 31
6.6.2 SONAENIANGE .....oveeieicee e s 32
6.6.3 UberflllSchaltpunkt OP...........c.coooiueeeeeeeeeeeeeeeeee e 33
[ BetrieDSaNWEISUNG ...c.cveviieiiieieicees e 34
8 Wiederkehrende Prifungen...........ccoooevieiiciccicscseee e 34
9 Allgemeine bauaufsichtliche Zulassung nach WHG ...........c..ccccoeeviiieiieee, 35

Technische Beschreibung - Stand: 21.01.2014 3



Vorbemerkung
Verwendete Symbole

»  Handlungsanweisung

> Reaktion, Ergebnis

[...] Bezeichnung von Tasten, Schaltflachen oder Anzeigen
—  Querverweis

Wichtiger Hinweis
Fehlfunktionen oder Storungen sind bei Nichtbeachtung maglich.

E Information
Erganzender Hinweis.
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Sicherheitshinweise

Lesen Sie vor der Inbetriebnahme des Gerates dieses Dokument. Vergewis-
sern Sie sich, dass sich das Produkt uneingeschrankt fur die betreffenden
Applikationen eignet.

Um den einwandfreien Zustand des Gerates fir die Betriebszeit zu gewahr-

leisten, ist es notwendig, das Gerat nur fur Messstoffe einzusetzen, gegen die

die prozessberthrenden Materialien hinreichend bestandig sind (— Technische
Daten). E

Die Verantwortung, ob die Messgerate fur den jeweiligen Verwendungszweck
in Frage kommen, liegt beim Betreiber. Der Hersteller ibernimmt keine Haftung
fur Folgen von Fehlgebrauch durch den Betreiber.

Montage, elektrischer Anschluss, Inbetriebnahme, Bedienung und Wartung
des Gerates durfen nur durch ausgebildetes, vom Anlagenbetreiber autorisier-
tes Fachpersonal durchgefuhrt werden. Eine unsachgemale Installation und
Bedienung des Gerats flihrt zum Verlust der Gewahrleistungsanspriiche.

In Haushaltsumgebungen kann das Gerat Rundfunkstorungen verursachen.
Sollten Storungen auftreten, muss der Anwender durch geeignete Malinahmen
fur Abhilfe sorgen.

Bei Uberlastung der Schaltausgénge kann sich die Oberflache des Gerates
erhitzen. Es besteht dann die Gefahr von Verbrennungen. Heille Oberflachen
kénnen aber nur bei Uberlast auftreten.
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1 Aufbau der Uberfiillsicherung
1.1 Schema der Uberfiillsicherung
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1. Standaufnehmer (nach dem Prinzip der "gefuhrten Mikrowelle" arbeitender Sensor)
2: Messumformer (im Standaufnehmer eingebaut)

4: Signalverstarker

5a: Meldeeinrichtung

5b: Steuerungseinrichtung

5¢: Stellglied

Der Standaufnehmer besteht aus einem Sensor (1) mit eingebautem Messumfor-
mer (2). Der Sensor arbeitet nach dem Prinzip der "geflhrten Mikrowelle".

Das binare Signal am Ausgang OUT-OP kann direkt oder tber einen Signalver-
starker (4) der Meldeeinrichtung (5a) oder der Steuerungseinrichtung (5b) mit
ihrem Stellglied (5¢) zugefuhrt werden.

E Zu den nicht gepriiften Anlagenteilen der Uberfiillsicherung zahlen der
Signalverstarker (4), die Meldeeinrichtung (5a) sowie die Steuerungsein-
richtung (5b) mit inrem Stellglied (5c). Diese Anlagenteile missen den
Anforderungen der Abschnitte 3 und 4 der Zulassungsgrundsatze fur
Uberfiillsicherungen (ZG-US) entsprechen.

1.2 Funktionsbeschreibung

Das Gerat misst die Distanz zwischen dem Prozessanschluss (Unterkante des
Sensorkopfs = Signalquelle) und dem sich in der Koaxialsonde befindenden
Fullstand. Dazu erzeugt der Sensor ein hochfrequentes Messsignal im Mikrowel-
lenbereich.
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Aus der gemessenen Distanz wird entsprechend der parametrierten Sondenlange
der Fullstand errechnet. Die Signalanderung, die durch das Annahern von elek-
trisch leitenden oder nichtleitenden Flissigkeiten an die Signalquelle des Sensors
hervorgerufen wird, wandelt der Messumformer in ein binares elektrisches Signal
um.

Die Position langs der (Koaxial-)Sonde, bei der das Binarsignal wechselt, ist
einstellbar. Dem Ausgang OUT-OP (Uberfiillschaltausgang) wird eine Position
innerhalb des Messbereichs (= aktiver Bereich "A" — 1.4.1) des Sensors als
Uberfiillschaltpunkt OP zugeordnet. Sobald der Uberfiillschaltpunkt von der Flis-
sigkeit erreicht wird, offnet der Ausgang OUT-OP, der nach dem Ruhestromprinzip
arbeitet. Die Anzeige des aktuellen Fillstands erfolgt im Display.

Das Gerat ausschlieSlich mit Koaxialsonde verwenden. Der Betrieb mit
einer Monostabsonde wird von diesem Gerat nicht unterstutzt!

1.3 Typenschlussel
Standaufnehmer, bestehend aus:

* Sensorelektronik, Typ: LR8010

« Sonden, siehe nachfolgende Tabelle

Sondenlange Sondenstab passendes Koaxialrohr
15 cm E43225 E43230
24 cm E43203 E43211
30 cm E43226 E43228
45 cm E43204 E43212
50 cm E43227 E43229
70 cm E43205 E43213
100 cm E43207 E43214
120 cm E43208 E43215
140 cm E43209 E43216
160 cm E43210 E43217

Sonde (Sondenstab und dazu passendes Koaxialrohr) muss separat be-
stellt werden. Verflgbare Sonden: www.ifm.com — Neue Suche — Artikel-
nummer eingeben — Zubehor
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1.4 MaRblatter und technische Daten
1.4.1 MaRblatt des Standaufnehmers LR8010
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Male in mm
1: Display; 2: Status-LEDs; 3: Programmiertasten; 4: Dichtung
cm inch
min max min max
L (Sondenlange) 10 160 4,0 63
A (aktiver Bereich) 6 (4) L-4(L-6) 2,4 (1,6) L-1,6(L-24)
11 (inaktiver Bereich 1) 3 1,2
12 (inaktiver Bereich 2) 1(3) 04 (1,2)

E Die Werte in Klammern gelten fur die Einstellung [MEdI] = [LOW]. Hierbei handelt es
sich um die Einstellung fur die Erfassung von Olen und 6lbasierten Medien.
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1.4.2 Technische Daten

Einsatzbereich.........cccooeviieiiniee, Wasser, wassrige Medien, Ole, dlbasierte Medien
Betriebsspannung Ug[V] ... 18...30 DC
Uberfiillsicherung (Binarausgang "OUT-OP"):

o 04112 I Offner
- nicht bedeckt ........... Strom max. 200 mA, Spannung max. Ug, Spannungsabfall < 2,5V
= DEAECKL ... Reststrom < 500 pA
= HYSEEIESE . 10 mm
= SChaIVEIZOGEIUNG ..ttt <15s
- Schaltpunktgenauigkeit............coeeerririvrseeee e, t (15+0,5% MEW*) mm
- Wiederholgenauigkeit.............cvieiieiicisce e + 5 mm
- EinstellgenauigKeit OP............ccoiiciiicc e 5mm
Umgebungstemperatur [PCl.......cooooiiee e 0...60
Mediumtemperatur [PCJ ..o e 0...80
DK-MEAIUML ..ttt n s 22

* = Messbereichsendwert in mm; MEW =L - 30 mm

. Weitere technische Daten unter www.ifm.com — Neue Suche — LR8010

2 Werkstoffe des Standaufnehmers

Werkstoffe in Kontakt mit dem Medium*;
-S0Ndenstab ... V2A (1.4305) oder V4A (1.4404)
- Koaxialrohr .......cccccovevvveienenn Rohr: V2A (1.4301); Zentrierstiick: PP (glasfaserverstarkt);
Befestigungsklammer: V2A (1.4310)
= SONAENANSCNIUSS ...t V4A (1.4435)
- ProzessansChlUSS .....c.eooviieiieieeeeeeeee et V2A (1.4305); PTFE; FKM
= DICHEUNG oo NBR-PPTA 20
Gehausewerkstoffe™ ..., V2A (1.4301); V4A (1.4404); FKM; PBT;
PBT-GF 20; PC; PEI; TPE-V

* = diese Werkstoffe kommen mit der Lagerflissigkeit, deren Dampfen oder Kondensat
direkt in Berthrung.

** = diese Werkstoffe kommen nicht direkt mit dem Medium in Berthrung, aber mit Damp-
fen oder Kondensat.
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2.1 MaBRangaben Sondenstab / Koaxialrohr

Beispiel: Sondenstab
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Beispiel: Koaxialrohr
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1. Befestigungsklammer fur Zentrierstiick

3 Einsatzbereich

Der Standaufnehmer mit eingebautem Messumformer kann fir leitende und
nichtleitende Flussigkeiten verwendet werden. Diese Flussigkeiten mussen eine
Dielektrizitatskonstante von mindestens 2 haben, z. B.:

« Wasser, wasserbasierte Medien (Parameter [MEdI] = [HIGH] — 6.2.2)
« OQle, 6lbasierte Medien (Parameter [MEdI] = [LOW] — 6.2.2)

Der Standaufnehmer ist geeignet flr den Einbau in ortsfeste und ortsfest verwen-
dete Behalter unter Dricken von -0,5...4 bar zur Aufnahme wassergefahrdender
Flussigkeiten. Zulassige Temperaturen:

* Umgebungstemperatur: 0...+60°C (bezieht sich auf Gerateteile aullerhalb des
Behalters.

« Medientemperatur: 0...+80°C (innerhalb des Behalters)

Technische Beschreibung - Stand: 21.01.2014 11



Anwendungsbeispiele:

« Erfassung von Servo-Ol

» Uberwachung von Bremsfliissigkeit

« Erfassung von Wasser-Glykol-Mischungen

« Uberwachung von Hydraulikél in einem Hydraulikaggregat

3.1 Beschrankung des Einsatzbereichs

« Das Gerat nur mit Koaxialsonde betreiben!
Der Betrieb mit einer Monostabsonde wird von dieser Geratevariante nicht
unterstutzt.

* Nur fur Flussigkeiten verwenden! Eine Verschluss oder eine Verstopfung der
Koaxialsonde (z. B. durch Feststoffe oder durch Medien, die zur Ansatzbildung
neigen) muss ausgeschlossen sein.

«  Wenn das Gerat in Sauren oder Laugen (z. B. im Hygiene- oder Galvanikbe-
reich) eingesetzt werden soll: vorher die Vertraglichkeit der Produktwerkstoffe
mit den zu Uberwachenden Medien prifen (— 2 Werkstoffe des Standaufneh-
mers).

Das Gerat ist nicht geeignet fur Anwendungen mit:
« stark absorbierenden Oberflachen (z. B. Schaum),
« stark sprudelnden Oberflachen,

« Medien, die stark inhpmogen sind, sich entmischen und dadurch Trennschich-
ten ausbilden (z. B. Ol auf Wasser),

« zahflissige Medien.
@ Maximale Viskositat von zahflissigen Medien: 500 mPa - s.

» Funktion durch einen Applikationstest prufen!

> Bei Signalverlust zeigt das Gerat [E.033] im Display und schaltet die Aus-
gange in einen definierten Zustand (— 4.1/ — 4.3)
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4 Stormeldungen, Fehlermeldungen

4.1 Zustiande des Ausgangs OUT-OP (Uberfiillsicherung)

E Der Ausgang OUT-OP (Uberfiillsicherung) arbeitet nach dem Ruhe-
stromprinzip. Dadurch wird sichergestellt, dass bei Leitungsbruch oder
Unterbrechung der Hilfsenergie derselbe Zustand wie beim Erreichen des
maximalen Fullstandes gemeldet wird (— 1.4.2 Technische Daten).

Der Ausgang OUT-OP kann folgende Zustande annehmen:

Hysterese gesunken

Situation Betriebszustand [ LED 8 Display
des Ausgangs |(gelb)

Initialisierung oder Fehlerfall | gesperrt aus Initialisierung:
[CAL], Fehlerfall:
[E.OxX] (— 4.3)

Uberfiillschaltpunkt OP leitend ein Anzeige des

nicht erreicht (nicht bedeckt) Fullstands in der
Form [XXX.X]

Uberfiillschaltpunkt OP gesperrt aus Anzeige des

erreicht (bedeckt) Fullstands in der
Form [XXX.X]*

Nach Erreichen des Uber- | leitend ein Anzeige des

fullschaltpunkts OP ist der Fullstands in der

Fullstand wieder unter die Form [XXX.X]

* = sollte zusatzlich der aktive Bereich A (— 1.4.1) Uberschritten sein, wird [FULL] im
Wechsel mit [XXX.X] angezeigt.

Technische Beschreibung - Stand: 21.01.2014
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4.1.1 Bedien- und Anzeigeelemente

1 bis 8: Indikator-LEDs

LED 1 gran Anzeige des Fullstands in cm.

LED 2 gran Anzeige des Fullstands in inch.

LED 3 gran Anzeige des Flllstands in % des Messbereichsendwerts.
LED 4 nicht belegt

LED 5 gelb Ausgang 1 ist geschaltet.

LED 6 gelb Ausgang 2 ist geschaltet.

LED 7 gelb Ausgang 3 ist geschaltet.

Schaltzustand der Uberfiillsicherung (OUT-OP):

« LED an: keine Uberfiillung (Uberfiillschaltpunkt OP nicht
erreicht).

« LED aus: Behélter tberfiillt (Uberfiillschaltpunkt OP erreicht)!

LED 8 gelb

9: Alphanumerische Anzeige, 4-stellig

Anzeige des aktuellen Fillstands.

Betriebs- und Fehleranzeigen.

Anzeige der Parameter und Parameterwerte.

10: Taste Set

Einstellen der Parameterwerte (kontinuierlich durch Dauerdruck; schrittweise durch
Einzeldruck).

Wechsel zwischen cm/inch-Anzeige und Prozentanzeige im normalen Arbeitsbetrieb
(Run-Modus).

11: Taste Mode/Enter

Wahl der Parameter und Bestatigen der Parameterwerte.
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4.2 Weitere Betriebsmeldungen

Zahlenwert + LED 1 Aktueller Fullstand in cm.
Zahlenwert + LED 2 Aktueller Fullstand in inch.
Zahlenwert + LED 3 Aktueller Fullstand in % des Messbereichsendwerts.
LEDS5..LED7 Schaltzustand des jeweiligen Ausgangs.
LED 8 Schaltzustand der Uberf[]llsicherung (OUT-OP):
* LED an: keine Uberfillung (Uberfillschaltpunkt OP nicht
erreicht). )
* LED aus: Behalter Uberfullt (Uberflllschaltpunkt OP
erreicht)!
[--] Fullstand unterhalb des aktiven Bereichs.

[FULL] + Zahlenwert im Fullstand hat maximalen Messbereich erreicht oder Uber-
Wechsel schritten.

[CAL] Initialisierungsphase nach dem Einschalten

zzzs Gerat befindet sich im Auslieferungszustand und ist daher
nicht betriebsbereit. Grundeinstellungen erforderlich (— 6
Einstellhinweise).

[Loc] Gerat elektronisch verriegelt; Parametrierung nicht moglich.
Zum Entriegeln 10 s lang beide Einstelltasten drlcken.
[uLoc] Gerat ist entriegelt / Parametrierung wieder moglich.

4.3 Fehlermeldungen

Mogliche Ursache Empfohlene MaRnahmen
[E.000] Fehler in der Elektronik. Gerat ersetzen.

* Prufen, ob Sonde - insbesondere der
innenliegende Sondenstab - korrekt
am Gerat verschraubt ist.

* Parameter [LEnG] prufen.

Sonde vom Gerat gelost*; mogli-
[E.031] cherweise Lange der Sonde falsch
eingestellt.
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Mogliche Ursache

Empfohlene MaRnahmen

Messung durch starke Schaument-
wicklung oder starke Turbulenzen
gestort.

* wenn moglich, Einbauposition des
Gerates verandern.

* wenn moglich, Schaumentwicklung
oder Turbulenzen durch geeignete
MaRnahmen verhindern oder aus-
schlieBen.

Messung gestort durch Trenn-
schichten (z. B. Olschicht auf
Wasser).

Olschicht absaugen, Medium durch-
mischen, Zusammensetzung prufen.

stens 2 Schaltausgangen.

[£.033] Sonde (Raum zwischen Sondenstab
Sonde oder Prozessanschluss und Koaxialrohr) und Prozessan-
verschmutzt. schluss reinigen, danach Reset

durchflhren.**
Montagebedingungen nicht Einbauhinweise befolgen (— 5)
eingehalten.
Sondenlange oder Empfindlichkeit | . .
(Einstellung auf das Medium) Einstellungen korrlgleren*a*e 6), da-
nach Reset durchfuhren.
falsch.
: - Dynamik Uberprifen (eventuell

[E.034] Untyplg_che, sprungiafte Fall Schwallrohr oder Bypass verwenden),
standsanderungen. . ok

danach Reset durchflhren.

SCx] Blinkend: Kurzschluss in Schalt- Kurzschluss beseitigen.
ausgang OUTXx.

Blinkend: Kurzschluss im Schalt-

[SC-OP] ausgang OUT-OP (Uberfullsiche- | Kurzschluss beseitigen.
rung)

ISC] Blinkend: Kurzschluss in minde- Kurzschluss beseitigen,

* Ein Losen der So__nde wird von der Geratesoftware erkannt und fuhrt innerhalb von 3 s zum
Ansprechen der Uberflllsicherung (OUT-OP offnet).

** Zur Erhohung der Betriebssicherheit fuhrt das Gerat Plausibilitatskontrollen durch.
Untypische Fullstandsanderungen konnen z. B. durch starke Verschmutzung oder starke
Turbulenzen verursacht werden.

*** Nach der Fehlerbehebung ist ein Reset-Vorgang zum Zurlcksetzen der Fehlermeldung
notig (Versorgungsspannung abschalten und wieder einschalten).

16
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5 Einbauhinweise

5.1 Einbauort / Einbauumgebung

* |m Behalter muss ein passender Prozessanschluss vorhanden sein (G%)
 Einbau des Gerates senkrecht von oben.

« Montage und Demontage ist nur mit entsprechendem Werkzeug moglich.
5.1.1 Koaxialsonde

* Es sind keine Mindestabstande zur
Behalterwand und zu Einbauten (B) 22
notwendig.
Mindestabstand zum Behalterboden: T
10 mm. A
« Die Entliftungsoffnung (A) darf nicht |/
durch Montageelemente oder Ahn- °
liches abgedeckt werden. °
* Gerat nicht in unmittelbarer Nahe ei- i E
ner Befllloffnung montieren. Es darf 10 mm
kein Strahlwasser in die Offnungen 4
des Koaxialrohres gelangen.
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5.2 Montage der Sonde

Sondenstab und Koaxialrohr sind nicht im Lieferumfang enthalten. Sie mussen
separat bestellt werden.

E Verfligbares Zubehor: www.ifm.com — Datenblattsuche — Artikelnummer
eingeben — Zubehor

5.2.1 Montage des Sondenstabs

Zum Befestigen des Sondenstabs: ]
» Sondenstab an das Gerat an- ®
schrauben und festziehen.
Empfohlenes Anzugsmoment: ?
4 Nm. ﬂ6

Zur leichteren Montage und Demon- t)
tage ist der Stabanschluss uneinge- !
schrankt drehbar. Auch bei mehr-
facher Drehung wird das Gerat nicht a

beschadigt. L. =10 cm

m Bei hoher mechanischer Beanspruchung (z. B. starke Vibrationen) kann

es notwendig sein, die Schraubverbindung gegen Losen zu sichern! Der
Hersteller empfiehlt hierfir Loctite 270.

m Stoffe wie Kleber oder Schraubensicherungslack konnen ins Medium tber-
gehen. Daher deren Unbedenklichkeit prifen!

m Bei Einsatz mechanischer Sicherungsmittel sind Uberstehende Kanten zu
vermeiden. Sie konnen Storreflexionen erzeugen.
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5.2.2 Montage des Koaxialrohrs
Koaxialrohr und Sondenstab missen die gleiche Lange haben. Das
Koaxialrohr kann gekurzt werden (— 5.3.1 Kiirzen des Sondenstabs und
Bestimmung der Sondenlange).

» Sondenstab an das Gerat an-
schrauben und festziehen. i
Empfohlenes Anzugsmoment:

4Nm.
m A §232

» Dichtung des Sensors (A) auf das
Montagegewinde schieben.

» Koaxialrohr (B) Uber den Sonden- e /@32
stab schieben. Sorgfaltig zentrieren B J
und Sondenstab vorsichtig durch ~
das Zentrierstlck (C) — bei Langen
> 140 cm durch die beiden Zentrier-
stlcke — des Koaxialrohrs schieben.
Zentrierstucke nicht beschadigen.

» Auf das Montagegewinde des Sen- @
sors aufschrauben und festziehen.

P
of

Zur Gewahrleistung der sicheren Position des Gerates und der Lage der
Schaltgrenzen: Schraubverbindung zwischen Koaxialrohr und Sensor
gegen Losen sichern! Der Hersteller empfiehlt hierflr Loctite 270.

Stoffe wie Kleber oder Schraubensicherungslack konnen ins Medium tber-
gehen. Daher deren Unbedenklichkeit prifen!

5.3 Kurzen der Sonde

Der Sondenstab kann zur Anpassung an unterschiedliche Behalterhohen gekirzt
werden. In diesem Fall muss nicht nur der Sondenstab, sondern auch das Koaxi-
alrohr gekurzt werden.

Niemals die minimal zulassige Sondenlange (L.,,) von 10 cm unterschrei-
ten! Sondenlangen unter 10 cm werden vom Gerat nicht unterstitzt.

Wird dennoch eine kurzere Sondenlange verwendet, konnen Messfehler
auftreten.
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5.3.1 Kiirzen des Sondenstabs und Bestimmung der Sondenlange
Folgendermalien vorgehen:
» Sondenstab an das Gerat schrauben.

» Gewtlnschte Lange (L) auf dem Stab markieren. Bezugspunkt ist die Unterkan-
te des Prozessanschlusses (— 5.2.1 Montage des Sondenstabs).

» Sondenstab vom Gerat abschrauben.
» Sondenstab kurzen.
» Alle Grate und scharfen Kanten entfernen.

» Sondenstab wieder an das Gerat anschrauben und festziehen.
m Empfohlenes Anzugsmoment: 4 Nm.

» Sondenlange L genau messen, Wert notieren.

E Der Wert der Sondenlange wird zur Bestimmung der Lange des Koaxi-
alrohrs bendtigt und muss beim Parametrieren des Gerats eingegeben
werden (— 6.2).

m Bei hoher mechanischer Beanspruchung (z. B. starke Vibrationen) kann
es notwendig sein, die Schraubverbindung gegen Losen zu sichern! Der
Hersteller empfiehlt hierfur Loctite 270.

m Stoffe wie Kleber oder Schraubensicherungslack konnen ins Medium Uber-
gehen. Daher deren Unbedenklichkeit prifen!

m Bei Einsatz mechanischer Sicherungsmittel sind Uberstehende Kanten zu
vermeiden. Sie konnen Storreflexionen erzeugen.
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5.3.2 Kiirzen des Koaxialrohrs und Bestimmung der Sondenlange
Koaxialrohr und Sondenstab missen die gleiche Lange haben:

A U . . . . . W WA

'
f
b
’
’
’
’
'

Folgendermalien vorgehen:

» Befestigungsklammer und Zentrier- :%‘: 4
stick (A, B) entfernen. o

» Koaxialrohr auf die gewlinschte =
Lange kurzen: Ly =L+ 9 mm. o%

» Nach dem Kiirzen muss noch j’&": N
mindestens eine Bohrung (C) zur g y of
Aufnahme der Befestigungsklam- 9 g ol -
mer vorhanden sein. A \: 1 B ~L

» Alle Grate und scharfen Kanten M ~cY
entfernen. ) .

L« = Lange des Koaxialrohrs

» Zentrierstiick (A) am unteren L = Lange des Sondenstabs ab Unter-
Rohrende einsetzen und mit der kante des Prozessanschlusses
Befestigungsklammer (B) in der
untersten Bohrung (C) befestigen.
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5.4 Einbau des Gerats mit Koaxialsonde in Behalter
Im Behalter muss ein passender Prozessanschluss (G%) vorhanden sein.

» Prozessanschluss abdichten: die mitgelieferte Dichtung auf das Montagege-
winde des Koaxialrohres schieben.

» Gerat mit Koaxialrohr in Behalter einschrauben und festziehen.

Zur Gewahrleistung der sicheren Position des Gerates und der Lage der
Schaltgrenzen: Schraubverbindung gegen Losen sichern! Der Hersteller
empfiehlt hierfur Loctite 270

Stoffe wie Kleber oder Schraubensicherungslack konnen ins Medium tber-
gehen. Daher deren Unbedenklichkeit prifen!

5.5 Ausrichtung des Sensorgehauses
Nach der Montage kann das Sensorgehause ausgerichtet werden:

E Das Sensorgehause ist uneingeschrankt verdrehbar. Auch bei einer mehr-
fachen Drehung wird das Gerat nicht beschadigt.
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5.6 Elektrischer Anschluss
Das Gerat darf nur von einer Elektrofachkraft installiert werden.

Nationale und internationale Vorschriften zur Errichtung elektrotechnischer

Anlagen befolgen!

Spannungsversorgung nach EN 50178, SELV, PELV.
» Anlage spannungsfrei schalten.
» Gerat folgendermalien anschlieRen:

D- L+
~2
=) OUT 2
3 2 f _4
41 = OUT ™
5277 ?:35 OUT 3
\36 OUT-OP
D> -
Pin / Belegung Adernfarben
. bei Kabeldosen nach
bei ifm-Kabeldosen DIN 47100
1 |L+ braun weild
2 | OUT2 (Schaltausgang 2) weild braun
3 |L- blau grin
4 | OUT1 (Schaltausgang 1) schwarz gelb
5 | OUT3 (Schaltausgang 3) grau grau
6 OUT-OP (Schaltausgang 1054 1054
fir Uberfullsicherung)
7 | nicht belegt violett blau
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Kabeldosen sowie Steckverbindungen 8-polig auf Steckverbindungen 4-polig sind
als Zubehor lieferbar:

E Verfugbares Zubehor: www.ifm.com — Neue Suche — Artikelnummer
eingeben — Zubehor
Wird das Gerat erstmals mit Betriebsspannung versorgt, missen die
Sondenlange und das zu erfassende Medium eingegeben werden. Erst
danach ist das Gerat betriebsbereit (— 6.2).

6 Einstellhinweise

Dieses Kapitel enthalt Hinweise, wie das Gerat fiir den Betrieb als Uberfiillsiche-
rung eingestellt wird.

6.1 Parametrieren

Wahrend des Parametriervorgangs bleibt das Gerat intern im Arbeitsbetrieb. Es
fihrt seine Uberwachungsfunktionen mit den bestehenden Parametern weiter aus,
bis die Parametrierung abgeschlossen ist.

@ Wahrend des Parametriervorgangs darf der Behalter nicht beflllt werden!

E Die MenUpunkte, die sich im WHG-Men befinden, sind erst nach der
Eingabe eines Passwortes zuganglich (Passwort im Auslieferungszustand:
2012).
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6.1.1 Parametriervorgang allgemein
Jede Parametereinstellung bendtigt 3 Schritte:

1 | Parameter wahlen

» [Mode/Enter] driicken, bis gewiinsch- [ ] » [,— — ]
ter Parameter angezeigt wird. Modefnter Set JI~ |
2 | Parameterwert einstellen [ S
» [Set] drlicken und festhalten. 1n_ri
> Aktueller Einstellwert des Parameters G ’—’ LJ

wird 5 s lang blinkend angezeigt.

> Nach 5 s: Einstellwert wird verandert
(schrittweise durch Einzeldruck oder [ | _ll_l]
fortlaufend durch Dauerdruck). U

Zahlenwerte werden fortlaufend erhoht. Soll der Wert verringert werden: Anzeige
bis zum maximalen Einstellwert laufen lassen. Danach beginnt der Durchlauf wieder
beim minimalen Einstellwert.

3 | Parameterwert bestatigen

» Kurz [Mode/Enter] driicken. [ ]

> Der Parameter wird wieder an- Mod%nterg,et » [ 'l- ]
gezeigt. Der neue Einstellwert ist
gespeichert.

Weitere Parameter einstellen:
» Wieder beginnen mit Schritt 1.

Parametrierung beenden:

» [Mode/Enter] so oft driicken, bis der aktuelle Messwert angezeigt wird oder 15 s
warten.

> Das Gerat geht in den Arbeitsbetrieb zurtck.
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6.1.2 Meniistruktur

5P | o
Fr =l 20
'—f; '@E L5
ou | % Hoo
Hdr! % oo
5P2 e
F %nc; Cetl e NI,
P2 &z || [T 1p a0
Ll’__', @_ 3_7
® rou NS oFF
002 1R Hro —
P FouC R OFF
?Zg @: 150 S
@'D FUU3@>@ OFF 'r%ng -l
R Ve - P o SN
FL7 =il dggg@ 0o @@
w S — LEnD @>® 2490
[HEE] % Hrio Ur ~DL_=~ @
@ (S ME I fY>[HIGH
OFG '@>: o0 5ELd@L @ ~VD
P ﬁ? > Cod2 IS
EF S N- \_@I
1: Menu-Ebene 1
2. Menu-Ebene 2
3: WHG-Menii
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Wechsel von Menu-Ebene 1 zu Menu-Ebene 2:
» [Mode/Enter] drlicken, bis [EF] ange-

zeigt wird. [ ]
I\/Iode/Enter Set » [

I""
| S—

» Kurz [Set] dricken. [ ]
> Der erste Parameter des Untermenus » [ ]
wird angezeigt (hier: [dr1]). Mode’Eﬂter Set

Wechsel von Menu-Ebene 2 zum WHG-Menu;
» [Mode/Enter] driicken, bis [WHG]

angezeigt wird. [I\/Iode/EnterSet ] » [

-—

ar-

E~

L
UL

E

» Kurz [Set] dricken. [ ]
> Der erste Parameter des WHG- » [ - ]
Mentis wird angezeigt (hier: [rES]). MOde'E”terset R A | 5

E Die MenUpunkte, die sich im WHG-Men befinden, sind erst nach der
Eingabe eines Passwortes zuganglich (Passwort im Auslieferungszustand:
2012).

Verriegeln / entriegeln

Das Gerat Iasst sich elektronisch verriegeln, so dass unbeabsichtigte Fehlein-
gaben verhindert werden:

» Sicherstellen, dass das Gerat im
normalen Arbeitsbetrieb ist. [ ] » [ f ]
» [Mode/Enter] + [Set] 10 s lang Modefenter Set _ocC
drucken.
> [Loc] wird angezeigt. o ls—

Wahrend des Betriebs: > [Loc] wird kurzzeitig angezeigt, wenn versucht wird, Parame-
terwerte zu andern.

Zum Entriegeln:

» [Mode/Enter] + [Set] 10 s lang [ ] » [ ) ]
driicken. Modefter Set ]y ]

> [uLoc] wird angezeigt.

10—

Auslieferungszustand: Nicht verriegelt.
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Timeout:

Wird wahrend der Einstellung eines Parameters 15 s lang keine Taste gedruckt, geht
das Gerat mit unverandertem Wert in den Arbeitsbetrieb zurtck.

6.2 Grundeinstellungen (Gerat im Auslieferungszustand)

Befindet sich das Gerat im Auslieferungszustand, mussen zunachst die Grundein-
stellungen eingegeben werden. Das vollstandige Parametriermenu ist erst nach
diesem Vorgang zuganglich.
Werden falsche Grundeinstellungen eingegeben, kann es zu Fehlfunkti-
onen kommen.

6.2.1 Sondenlange eingeben

» Betriebsspannung anlegen.

> |nitialanzeige ==== erscheint.

» [LEnG] wahlen, 5 s lang [Set] drlicken.

> [nonE] wird angezeigt.

» Sondenlange in cm einstellen. Hinweise zur Bestimmung der Sonden-
lange (— 5.3)

» Kurz [Mode/Enter] driicken.

r~
™
vy

6.2.2 Einstellen auf das Medium

» [MEdI] wahlen, 5 s lang [Set] drlicken. mr _J|
> [nonE] wird angezeigt.
» Gewinschten Wert einstellen:

- [HIGH] fur Wasser und wasserbasierte Medien.
- [LOW] fur Ole und dlbasierte Medien.

Hinweis: FUhren Sie im Zweifelsfall einen Applikationstest durch,
um die fur Inr Medium am besten geeignete Einstellung sicherzu-
stellen.

Danach geht das Gerat in den Betriebsmodus. Zur weiteren Parametrierung kann
das Menu aufgerufen werden. Die Parameter [LEnG], [MEdI] sowie alle weiteren
Parameter, die sich im WHG-Menu befinden, sind nach der erstmaligen Eingabe
durch ein Passwort geschutzt (Passwort im Auslieferungszustand: 2012).
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6.3 Anzeige konfigurieren

» [Uni] wahlen und Maldeinheit festlegen: [cm], [inch]. U 1
Werkseinstellung: cm. _
» [SELd] wahlen und Art der Anzeige einstellen: 5{-_ ,’_ U"
- [L] = Der Fillstand wird in cm oder inch angezeigt.
- [L%] = Der Fullstand wird in Prozent des Messbereichsendwerts
angezeigt
- [OFF] = Die Anzeige ist im Arbeitsbetrieb ausgeschaltet. Bei Druck auf
eine der Tasten wird 15 s lang der aktuelle Messwert angezeigt. Die
LEDs bleiben auch bei ausgeschalteter Anzeige aktiv.
6.4 Offset einstellen
» [OFS] wahlen und den Abstand zwischen Behalterboden und Unterkante B'I_— 5

der Sonde eingeben.
Danach beziehen sich Anzeige und Schaltpunkte auf den realen Fillstand.
Werkseinstellung: [OFS] = 0.
Achtung: [OFS] einstellen, bevor die Schaltgrenzen (SPx/FHX,
rPx/FLx, OP) festgelegt werden. Andernfalls verschieben sich die
Schaltgrenzen um den eingestellten Offset.

6.5 WHG-Menii

Die Menupunkte, die sich im WHG-Menu befinden, sind erst nach der
Eingabe eines Passwortes zuganglich (Passwort im Auslieferungszustand:

2012).

6.5.1 Alle Parameter auf Werkseinstellung zuriuicksetzen

» [rES] wahlen, dann [Set] dricken und festhalten, bis [----] angezeigt wird.

» Kurz [Mode/Enter] driicken.

> Das Gerat startet neu und befindet sich wieder im Auslieferungszustand.
Achtung: Im Auslieferungszustand ist das Gerat nicht betriebs-
bereit. Es mussen zunachst die Grundeinstellungen eingegeben
werden (— 6.2).

r-

™
M

6.5.2 Uberfiill-Schaltpunkt (OP) festlegen

» [OP] wahlen und Wert wahlen, bei dem der Schaltausgang OUT-OP
schaltet.
Hinweis: OUT-OP ist fest als Offner eingestellt und verfligt tiber
eine fest eingestellte Hysterese von 10 mm.
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6.5.3 Sondenlange neu einstellen

Das Einstellen der Sondenlange ist notwendig nach einem Werksreset
(— 6.5.1) und nach Anderungen an der Sonde.

» Gesamtlange Ly der Koaxialsonde auf £ 2 mm (£ 0,1 inch) genau
messen — 5.3.2.
» Vom gemessenen Wert 9 mm abziehen. L = Ly - 9 mm.
» Ermittelten Wert aufrunden (Schrittweite 0,5 cm / 0,2 inch).
» [LEnG] wahlen und ermittelten Wert L einstellen (Einstellbereich: 10,0 ...
160,0 cm /4,0 ... 63,0 inch).
Achtung: Nach Anderung der Sondenlange miissen auch die Wer-
te fir OFS und fur die Schaltgrenzen Uberpruft / neu eingegeben
werden.

6.5.4 Einstellen auf das zu erfassende Medium

Das Einstellen des Mediums ist notwendig nach einem Werksreset
(— 6.5.1) und bei einem Wechsel des zu erfassenden Mediums.

» [MEdI] wahlen und Wert einstellen: mre 4T
- [HIGH] fur Wasser und wasserbasierte Medien. ! L
- [LOW] fiir Ole und élbasierte Medien.
Achtung: im Zweifelsfall einen Applikationstest durchfiihren, um
die fUr das zu erfassende Medium am besten geeignete Einstellung
sicherzustellen!

6.5.5 Andern des Passworts

Das Andern des Passworts ist notwendig im Auslieferungszustand oder
nach dem Werksreset in den Auslieferungszustand (— 6.5.1), wenn ein
individuelles Passwort bendtigt wird.

Das Passwort schutzt alle Parameter im WHG-Men vor unerwlnschter
Anderung (Passwort im Auslieferungszustand: 2012). Bei Verlust des
Passworts ist der durch das Passwort geschutzte Bereich nicht mehr zu-
ganglich, das Gerat muss in diesem Fall zum Hersteller gesendet werden!

» [COd2] wahlen und neues Passwort eingeben. 'l— 3 El'l'_"
» Passwort sorgfaltig verwahren! - -
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6.6 Ermittlung der Sondenlange und der Position
des Uberfillschaltpunkts OP

Entsprechend dem zulassigen Fullstand im Behalter muss mithilfe der Zulas-

sungsgrundsatze, Anhang 1, der Fullstand berechnet werden, welcher der An-

sprechhdhe der Uberfiilisicherung entspricht. Der zuléssige Fillstand kann z. B.

nach TRbF 280 Nr. 2.2 berechnet werden.

@ Bei der Berechnung des Fullstandes nach TRbF 280 Nr. 2.2 immer die
Nachlaufmenge und die Schaltverzogerungszeiten bertcksichtigen!

@ Die maximale Schaltverzogerung zwischen Erreichen des Fillstands und
dem Ansprechen des Schaltausgangs liegt bei 1,5 s. Die Sonde spricht
spatestens bei Erreichen des Uberflllschaltpunkts OP an.

@ In sehr kritischen Anwendungen ist die zeitliche Verzogerung im Fehlerfall
[E.031] zu berlcksichtigen (— 4.3 Fehlermeldungen). Die maximale
Schaltverzogerung betragt in diesem Fall 3 s.

6.6.1 Erlauterung der MaRe und zulassige MaRe

e
L] |
[ ]
A 1 n
© A
° OP
—l A4
A A
% o _ I
E_ ¢
! o O H <
zl |
o ! 1

H = Behalterhdhe; S = Stutzenhdhe; A = Ansprechhohe L = Sondenlange;

OP: Uberfillschaltpunkt bei [OFS] = 0;

OP": Uberfiillschaltpunkt bei OFS > 0;

OFS = Abstand der Sonde zum Behalterboden; kann als Offset im Gerat hinterlegt werden
(— 6.4).
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Achtung: [OFS] einstellen, bevor OP eingestellt wird. Andernfalls verschie-
ben sich die Schaltgrenzen um den eingestellten Offset.

I | o o TSRS 100
N | 101 ST 1600
OP i IMM] ettt sttt sttt s et e e b e e 70
O ] 0 0 TS L-30
Schrittweite OP [MM].....oiiiiceccee et 5
OF S i [MM] bbbttt re sttt re st e e b s b 0
OF S [MIM] ettt senes 1000
OFS* [mm] (*unter Bertcksichtigung der Einbauhinweise — 9) ........ccccccevvveceriicenee, 10

6.6.2 Sondenlange

Die Sondenlange muss so gewahlt werden, dass die Ansprechhohe A vom verfug-
baren Einstellbereich des Uberfullschaltpunkts OP Uberstrichen wird. Daher gilt fur
die Sondenlange L.

 Behalter mit Stutzen: L2 (H-A) + OP,;, + SundL<(H + S - OFS*)
 Behalter ohne Stutzen: L2 (H-A) + OP,;, undL<H - OFS*
Geratebedingt sind folgende Ansprechhohen moglich:
« A20P,,+ OFS* und
« A<L+OFS*-30 mm (maximalist L = L)
Um moglichst viele Geratefunktionalitaten nutzen zu konnen, empfiehlt es
sich, die groRtmagliche Sondenlange zu wahlen. Nur dann konnen z. B.

auch tiefer liegende Schaltpunkte (z. B. zur Uberwachung eines minimalen
Fullstands) gesetzt werden.

Beispiel:
Das Gerat wird in einem Behalter ohne Stutzen eingesetzt, die Behalterhohe H
betragt 600 mm. Die geforderte Ansprechhohe A betragt 500 mm und liegt damit

im erlaubten Bereich. Die maximale und minimale Sondenlange berechnet sich in
diesem Fall wie folgt:

« L2(600 mm-500 mm)+ 70 mm=170 mm
« L<600mm-10 mm =590 mm

In diesem Fall konnen Sonden zwischen 170 mm und 590 mm verwendet werden.
Aus praktischen Erwagungen wirde sich eine Sondenlange von 500 mm empfeh-
len, da diese Lange gangig ist. Demzufolge muss eine Sondenlange von 50,0 cm

im Parameter [LEnG] (— 6.5.3) eingegeben werden.
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6.6.3 Uberfiillschaltpunkt OP

Abhangig von der gewahlten Sondenlange L ergibt sich ein definierter Abstand der

Sonde vom Behalterboden. Dieser Abstand kann als "Offset" im Gerat program-
miert werden (— 6.4). Dadurch beziehen sich Anzeige und Schaltpunkte auf den
realen Fullstand. Grundsatzlich gilt:

 Behalter mit Stutzen: OFS=H+S-L
« Behalter ohne Stutzen: OFS=H - L
Nach der Eingabe des korrekten Offsets ergibt sich fur OP die einfache Bezie-
hung:
OP=A
Wird kein Offset-Wert im Gerat hinterlegt, gilt folgender Zusammenhang:
OP=A+H+S-L

In beiden Fallen (OP =Aund OP =A+H + S - L) die Schrittweite des
Uberfullschaltpunkts von 5 mm beachten!

Beispiel:
Das Gerat wird in einem Behalter ohne Stutzen eingesetzt, die Behalterhohe H
betragt 600 mm und die Ansprechhohe 500 mm. Die Sondenlange wurde mit

500 mm gewahlt. In diesem Fall kann die vereinfachte Beziehung OFS = H - L
verwendet werden. Der Offset-Wert berechnet sich in diesem Fall wie folgt:

OFS =600 mm - 500 mm =100 mm

Demzufolge muss ein Offset-Wert von 10,0 cm eingegeben werden (— 6.4).
Dartber hinaus ergibt sich aus der Beziehung OP = A ein OP-Wert von 500 mm.
Demzufolge muss ein Uberfiillschaltpunkt OP von 50,0 cm eingestellt werden
(— 6.5.2 Uberfiill-Schaltpunkt (OP) festlegen).
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7 Betriebsanweisung
Folgende Anweisungen sind zu beachten:

» Die gepriiften Teile der Uberfiillsicherung mit einer nachgeschalteten Melde-
und Steuereinrichtung zusammenschalten.

» Die Bedienungs-/Betriebsanleitungen der Folgegerate sind zu beachten.

» Richtigen Anschluss und Funktion der Uberflillsicherung vor deren Inbetrieb-
nahme prufen.

E Die LED 8 zeigt den Zustand von OUT-OP (Uberfillsicherung) an. Im
Normalzustand leuchtet diese LED gelb:

 Gerat betriebsbereit
« Uberfiillschaltpunkt OP nicht erreicht / nicht bedeckt
» Schaltausgang leitend

Bei bestimmungsgemalem Gebrauch ist der Standaufnehmer wartungsfrei.

» Bei Verschmutzung an der Sonde, Intervall der Betriebsprifung und Sauberung
auf die Verschmutzung abstimmen.

8 Wiederkehrende Prufungen

Grundsatzlich liegt es in der Verantwortung des Betreibers, die Art der Uberprii-
fung und die Zeitabstande zu wahlen. Dabei gilt:

» Funktionsfahigkeit der Uberflillsicherung in angemessenen Zeitabsténden
prufen, mindestens aber einmal pro Jahr!

» Prifung so durchfiihren, dass die einwandfreie Funktion der Uberfiillsicherung
im Zusammenwirken aller Komponenten nachgewiesen wird.

E Die einwandfreie Funktion kann durch ein Anfahren der Ansprechhohe im
Rahmen einer Befiillung nachgewiesen werden.

» Wenn eine Beflllung bis zur Ansprechhohe nicht praktikabel ist: Standauf-
nehmer durch geeignete Simulation des Fullstands oder des physikalischen
Messeffekts zum Ansprechen bringen.

Falls die Funktion des Standaufnehmers / Messumformers anderweitig erkennbar
ist (Ausschluss funktionshemmender Fehler), kann die Prifung auch durch Simu-
lieren des entsprechenden Ausgangssignals durchgefuhrt werden.

E Weitere Hinweise zur Prufmethodik enthalt z. B. die Richtlinie VDI/
VDE 2180, Blatt 4.
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9 Allgemeine bauaufsichtliche Zulassung nach WHG
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| ALLGEMEINE BESTIMMUNGEN

1 Mit der allgemeinen bauaufsichtlichen Zulassung ist die Verwendbarkeit bzw. Anwendbarkeit
des Zulassungsgegenstandes im Sinne der Landesbauordnungen nachgewiesen.

2 Sofern in der allgemeinen bauaufsichtlichen Zulassung Anforderungen an die besondere
Sachkunde und Erfahrung der mit der Herstellung von Bauprodukten und Bauarten
betrauten Personen nach den § 17 Abs. 5 Musterbauordnung entsprechenden L&nder-
regelungen gestellt werden, ist zu beachten, dass diese Sachkunde und Erfahrung auch
durch gleichwertige Nachweise anderer Mitgliedstaaten der Europaischen Union belegt
werden kann. Dies gilt ggf. auch fur im Rahmen des Abkommens Uber den Europaischen
Wirtschaftsraum (EWR) oder anderer bilateraler Abkommen vorgelegte gleichwertige Nach-

weise.

3 Die allgemeine bauaufsichtliche Zulassung ersetzt nicht die fur die Durchfuhrung von Bau-
vorhaben gesetzlich vorgeschriebenen Genehmigungen, Zustimmungen und Bescheini-
gungen.

B Die allgemeine bauaufsichtliche Zulassung wird unbeschadet der Rechte Dritter, insbeson-

dere privater Schutzrechte, erteilt.

5 Hersteller und Vertreiber des Zulassungsgegenstandes haben, unbeschadet weiter
gehender Regelungen in den "Besonderen Bestimmungen", dem Verwender bzw. Anwender
des Zulassungsgegenstandes Kopien der allgemeinen bauaufsichtlichen Zulassung zur
Verfigung zu stellen und darauf hinzuweisen, dass die allgemeine bauaufsichtliche
Zulassung an der Verwendungsstelle vorliegen muss. Auf Anforderung sind den beteiligten
Behoérden Kopien der allgemeinen bauaufsichtlichen Zulassung zur Verfiigung zu stellen.

6 Die allgemeine bauaufsichtliche Zulassung darf nur vollsténdig vervielfaltigt werden. Eine
auszugsweise Veroffentlichung bedarf der Zustimmung des Deutschen Instituts fur Bau-
technik. Texte und Zeichnungen von Werbeschriften diirfen der allgemeinen bauaufsicht-
lichen Zulassung nicht widersprechen. Ubersetzungen der allgemeinen bauaufsichtlichen
Zulassung miissen den Hinweis "Vom Deutschen Institut fir Bautechnik nicht gepriifte Uber-
setzung der deutschen Originalfassung" enthalten.

7 Die allgemeine bauaufsichtliche Zulassung wird widerruflich erteilt. Die Bestimmungen der

allgemeinen bauaufsichtlichen Zulassung kénnen nachtréaglich ergénzt und geéndert
werden, insbesondere, wenn neue technische Erkenntnisse dies erfordern.
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I BESONDERE BESTIMMUNGEN
1 Zulassungsgegenstand und Anwendungsbereich

(1) Gegenstand dieser allgemeinen bauaufsichtlichen Zulassung ist ein Standgrenzschalter
(sieche Anlage 1), bestehend aus Standaufnehmer und integrietem Messumformer
(Elektronik-Einsatz), der als Teil einer Uberfillsicherung dazu dient, Uberfiillungen bei
Behaltern mit wassergefahrdenden Flissigkeiten zu verhindern. Der Standaufnehmer
arbeitet nach dem Prinzip gefiihrter Mikrowellen. Der Sensor erzeugt hochfrequente Signale,
welche zu der eingestellten Position in der Koaxialsonde gefiihrt werden. Wenn die Flissig-
keit die Position erreicht, wird Uber den integrierten Messumformer ein binares Signal
erzeugt, mit dem rechtzeitig vor Erreichen des zulédssigen Fullungsgrades der Fullvorgang
unterbrochen oder akustisch und optisch Alarm ausgelést wird. Die fir die Melde- oder
Steuerungseinrichtung erforderlichen Teile, der Grenzsignalgeber und der Signalverstarker
sind nicht Gegenstand dieser allgemeinen bauaufsichtlichen Zulassung.

(2) Der Standaufnehmer besteht im Allgemeinen aus nichtrostenden, austenitischen
Stahlen und Kunststoff.

(3) Der Standaufnehmer ist fur den Einsatz in Behaltern geeignet, die mit Driicken von
-0,5 bar bis +4 bar und bei Temperaturen von 0 °C bis 80 °C betrieben werden. Die Tempe-
ratur am Messumformer (Elektronik-Einsatz) darf maximal 60 °C betragen. Der Standauf-
nehmer ist fir Lagerfliissigkeiten mit einer Dielektrizitatszahl €, > 2 geeignet. Die Viskositét
der Lagerfliissigkeit darf 500 mPa's nicht iibersteigen. Die Lagerflissigkeiten diirfen nicht
zur Bildung von Ablagerungen, Trennschichten oder Schaumen oder zum Verharzen neigen.
(4) Mit dieser allgemeinen bauaufsichtlichen Zulassung wird der Nachweis der Funktions-
sicherheit des Zulassungsgegenstandes im Sinne von Absatz (1) erbracht.

(5) Die allgemeine bauaufsichtliche Zulassung wird unbeschadet der Prif- oder Genehmi-
gungsvorbehalte anderer Rechtsbereiche erteilt.

(6) Durch diese allgemeine bauaufsichtliche Zulassung entféllt fir den Zulassungsgegen-
stand die wasserrechtliche Eignungsfeststellung nach § 63 des WHG'. Der Verwender hat
jedoch in eigener Verantwortung nach der Anlagenverordnung zu priifen, ob die gesamte
Anlage einer Eignungsfeststellung bedarf, obwohl diese fiir den Zulassungsgegenstand
entfallt.

(7) Die Geltungsdauer dieser allgemeinen bauaufsichtlichen Zulassung (siehe Seite 1)
bezieht sich auf die Verwendung im Sinne von Einbau des Zulassungsgegenstandes und
nicht auf die Verwendung im Sinne der spateren Nutzung.

2 Bestimmungen fiir das Bauprodukt

21 Allgemeines
Der Standgrenzschalter und seine Teile missen den Besonderen Bestimmungen und der
Anlage dieses Bescheids sowie den beim Deutschen Institut fir Bautechnik hinterlegten
Angaben entsprechen.

2.2 Zusammensetzung und Eigenschaften

(1) Der Zulassungsgegenstand besteht aus einem Standaufnehmer mit integrietem Mess-
umformer (Elektronikeinsatz):

Typ LR8010

Geselz zur Ordnung des Wasserhaushalts (Wasserhaushaltsgesetz-WWHG); 31. Juli 2009 (BGBI. | 8. 2585)
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(2) Die mit der wassergefahrdenden Flissigkeit, deren Kondensat oder Da&mpfe, in Berih-
rung kommenden Teile des Standaufnehmers bestehen aus folgenden Werkstoffen:

Sondenstab: CrNi- oder CrNiMo-Stahl (1.4305 bzw. 1.4404)

Koaxialrohr: CrNi-Stahl (1.4301)

Befestsigungskiammer: CrNi-Stahl (1.4310)

Zentrierstuck: Polypropylen (PP)

Sondenanschiuss: CrNiMo-Stahl (1.4435)

Prozessanschluss: CrNi-Stahl (1.4305), PTFE, FKM

Dichtung: NBR

Gehause: CrNi- oder CrNiMo-Stahl (1.4301 bzw. 1.4404), FKM, PBT,

PBT-GF20, PC, PEI, TPE-V

(3) Der Nachweis der Funktionssicherheit des Zulassungsgegenstandes im Sinne von
Abschnitt 1.1 wurde nach den ZG-US? erbracht.

(4) Die Teile der Uberfillsicherung, die nicht Gegenstand dieser allgemeinen bauaufsicht-
lichen Zulassung sind, diifen nur verwendet werden, wenn sie den Anforderungen des
Abschnitts 3 - "Allgemeine Baugrundsétze” - und des Abschnitts 4 - "Besondere Baugrund-
sétze" - der ZG-US entsprechen. Sie brauchen jedoch keine Zulassungsnummer zu haben.

2.3 Herstellung und Kennzeichnung
231 Herstellung

Der Standgrenzschalter darf nur im Werk des Antragstellers, ifm electronic gmbh in Essen,
hergestelit werden. Er muss hinsichtlich Bauart, Abmessungen und Werkstoffen den in der
im DIBt hinterlegten Liste aufgefiihrten Unterlagen entsprechen.
23.2 Kennzeichnung

Der Standgrenzschalter, dessen Verpackung oder dessen Lieferschein muss vom Hersteller
mit dem Ubereinstimmungszeichen (U-Zeichen) nach den Ubereinstimmungszeichen-
Verordnungen der Lénder gekennzeichnet werden. Die Kennzeichnung darf nur erfolgen,
wenn die Voraussetzungen nach Abschnitt 2.4 erfillt sind.

Zusétzlich sind die zulassungspflichtigen Teile selbst mit folgenden Angaben zu kenn-
zeichnen:

— Hersteller oder Herstellerzeichen™,
— Typenbezeichnung,
— Serien- oder Chargennummer bzw. Identnummer bzw. Herstelidatum,
— Zulassungsnummer’.
) Bestandteil des U-Zeichens, das Teil ist nur wiederholt mit diesen Angaben zu kenn-
zeichnen, wenn das U-Zeichen nicht direkt auf dem Teil aufgebracht wird.
24 Ubereinstimmungsnachweis
241 Allgemeines

Die Bestatigung der Ubereinstimmung des Standgrenzschalters mit den Bestimmungen
dieser allgemeinen bauaufsichtlichen Zulassung muss fiir das Herstellwerk mit einer Uber-
einstimmungserklérung des Herstellers auf der Grundlage einer werkseigenen Produktions-
kontrolle und einer Erstpriifung des Standgrenzschalters durch eine hierfiir anerkannte Priif-
stelle erfolgen. Die Uberelnstlmmungserklarung hat der Hersteller durch Kennzeichnung der
Bauprodukte mit dem Ubereinstimmungszeichen (U-Zeichen) unter Hinweis auf den Verwen-
dungszweck abzugeben.

2 ZG-US:2012-07 Zulassungsgrundsatze fur Uberfillsicherungen des Deutschen Instituts fur Bau-
technik

Z7828.14 1.65.16-77/13
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24.2 Werkseigene Produktionskontrolle

(1) Im Herstellwerk ist eine werkseigene Produktionskontrolle einzurichten und durchzu-
fahren. Im Rahmen der werkseigenen Produktionskontrolle ist eine Stlckprifung jedes
Standgrenzschalters oder ihrer Einzelteile durchzufiihren. Durch die Stickprifung hat der
Hersteller zu gewahrleisten, dass die Werkstoffe, MalRe und Passungen sowie die Bauart
dem gepriften Baumuster entsprechen und der Standgrenzschalter funktionssicher ist.

(2) Die Ergebnisse der werkseigenen Produktionskontrolle sind aufzuzeichnen und auszu-
werten. Die Aufzeichnungen missen mindestens folgende Angaben enthalten:

- Bezeichnung des Standgrenzschalters,

- Art der Kontrolle oder Priifung,

— Datum der Herstellung und der Priifung,

- Ergebnisse der Kontrollen oder Priifungen,

— Unterschrift des fur die werkseigene Produktionskontrolle Verantwortlichen.

(3) Die Aufzeichnungen sind mindestens finf Jahre aufzubewahren. Sie sind dem
Deutschen Institut fur Bautechnik und der zusténdigen obersten Bauaufsichtsbehérde auf
Verlangen vorzulegen.

(4) Bei ungenugendem Prifergebnis sind vom Hersteller unverziiglich die erforderlichen
MaRnahmen zur Abstellung des Mangels zu treffen. Standaufnehmer und Messumformer,
die den Anforderungen nicht entsprechen, sind so zu handhaben, dass eine Verwechslung
mit Ubereinstimmenden Zulassungsgegenstanden ausgeschlossen ist. Nach Abstellung des
Mangels ist - soweit technisch mdglich und zum Nachweis der Mangelbeseitigung erforder-
lich - die betreffende Priifung unverziglich zu wiederholen.

243 Erstpriifung durch eine anerkannte Priifstelle

Im Rahmen der Erstpriifung sind die in den ZG-US aufgefiihrten Funktionspriifungen durch-
zufihren. Wenn die der allgemeinen bauaufsichtlichen Zulassung zugrunde liegenden
Nachweise an Proben aus der laufenden Produktion erbracht wurden, ersetzen diese
Prifungen die Erstprifung.

3 Bestimmungen fiir den Entwurf

Vom Hersteller oder vom Betreiber des Standgrenzschalters ist der Nachweis der
hinreichenden chemischen Besténdigkeit der unter Abschnitt 2.2 (2) genannten Werkstoffe
gegeniiber den wassergeféhrdenden Flissigkeiten und deren Dampfen oder Kondensat zu
fuhren. Zur Nachweisfiihrung kénnen Angaben der Werkstoffhersteller, Veréffentlichungen in
der Fachliteratur, eigene Erfahrungswerte oder entsprechende Priifergebnisse herange-
zogen werden.

4 Bestimmungen fiir die Ausfiihrung

(1) Der Standgrenzschalter muss entsprechend Abschnitt 1.1 der Technischen Beschrei-
bung® angeordnet bzw. entsprechend deren Abschnitten 5 und 6 eingebaut und eingestellt
werden. Mit dem Einbauen, Instandhalten, Instandsetzen und Reinigen des Standgrenz-
schalters durfen nur solche Betriebe beauftragt werden, die fur diese Tétigkeiten Fach-
betriebe im Sinne von § 3 der Verordnung Uber Anlagen zum Umgang mit wassergefahr-
denden Stoffen vom 31. Méarz 2010 (BGBI. | S. 377) sind und zusé&tzlich Uber Kenntnisse des
Brand- und Explosionsschutzes verfiigen, wenn diese Tatigkeiten an Behéltern fur Flissig-
keiten mit Flammpunkt <55 °C durchgefiihrt werden. Nach Abschluss der Montage der
Uberfiillsicherung muss durch einen Sachkundigen des Fachbetriebes eine Prufung auf
ordnungsgemaRen Einbau und einwandfreie Funktion durchgefiihrt werden.

von der TUV NORD CERT GmbH gepriifte Technische Beschreibung des Antragstellers vom 21.01.2014 fur die
Uberfullsicherung mit dem Standaufnehmer Typ LR8010

Z7828.14 1.65.16-7T7113
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Uber die Einstellung der Uberfullsicherung und die ordnungsgema&fe Funktion ist eine
Bescheinigung auszustellen und dem Betreiber zu Ubergeben.

(2) Die Tatigkeiten nach (1) mussen nicht von Fachbetrieben ausgefiithrt werden, wenn sie
nach landesrechtlichen Vorschriften von der Fachbetriebspflicht ausgenommen sind oder
der Hersteller des Zulassungsgegenstandes die Tatigkeiten mit eigenem sachkundigen
Personal ausfiihrt. Die arbeitsschutzrechtlichen Anforderungen bleiben unberiihrt.

(3) Der Standaufnehmer ist immer mit einem Sondenstab und einem Koaxialstab, jeweils
passend zur gewiinschten Sondenlénge, zu betreiben. Sondenstab und Koaxialrohr sind bei
der Montage sorgféltig zu zentrieren. Zentriersticke sind gem#R den Angaben des
Herstellers zu verwenden (vergleiche Technische Beschreibung, Abschnitt 5.2).

(4) Die Montage des Standaufnehmers erfolgt senkrecht von oben mit einem Mindest-
abstand zum Behalterboden von 10 mm. Die vom Hersteller definierten Drehmomente sowie
die Sicherung der Schraubverbindungen durch Kleber oder Sicherungslack sind zu beachten
(vergleiche Technische Beschreibung, Abschnitt 5.2).

(5) Beim Kurzen von Sondenstab und Koaxialrohr ist eine Mindestlange von jeweils 10 cm
einzuhalten.

(6) Die Parametrierungsdaten sind gegen Verstellen zu schiitzen (Passwortschutz).
5 Bestimmungen filr Nutzung, Unterhalt, Wartung und wiederkehrende Priifungen

(1) Die Uberfiillsicherung mit einem Standgrenzschalter nach dieser allgemeinen bauauf-
sichtlichen Zulassung muss nach den ZG-US Anhang 1 - "Einstellhinweise fiir Uberfilllsiche-
rungen von Behaltern" - und deren Anhang 2 - "Einbau- und Betriebsrichtlinie fur Uberfull-
sicherungen” - betrieben werden. Die Anhénge und die Technische Beschreibung sind vom
Hersteller mitzuliefern. Die Anhénge 1 und 2 der ZG- US durfen zu diesem Zweck kopiert
werden.

(2) Die Funktionsfahigkeit der Uberfiillsicherung mit einem Standgrenzschalter nach dieser
aligemeinen bauaufsichtlichen Zulassung muss in angemessenen Zeitabstanden, mindes-
tens aber einmal im Jahr, nach Abschnitt 8 der Technischen Beschreibung und entspre-
chend den Anforderungen des Abschnitts 5.2 von Anhang 2 der ZG-US gepriift werden.

(3) Stor- und Fehlermeldungen sind in Abschnitt4 der Technischen Beschreibung
beschrieben.

(4) Bei Wiederinbetriebnahme des Behalters nach Stillegung oder bei Wechsel der Lager-
flussigkeit, bei der mit einer Anderung der Einstellungen oder der Funktion der Uberfillsiche-
rung zu rechnen ist, ist eine ereute Funktionsprifung, siehe Abschnitt 4 (1) und (2), durch-
zuftihren.

Holger Eggert
Referatsleiter
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Anhang 1

Einstellhinweise fiir Uberfiillsicherungen von Behiltern

1 Allgemeines

Um die Uberfiillsicherung richtig einstellen zu kénnen, sind folgende Voraussetzungen
erforderlich:

— Kenntnis der Fillhdhe bei 100 % Fiullvolumens des Behalters gemal Angabe des
Nennvolumens auf dem Typenschild des Behalters

—  Kenntnis der Fullkurve
—  Kenntnis der Fullhéhe, die dem zulassigen Fullungsgrad entspricht,
— Kenntnis der Fullhéhenanderung, die der zu erwartenden Nachlaufmenge entspricht.

2 Zuldssiger Fillungsgrad

(1) Der zulassige Fullungsgrad von Behéltern muss so bemessen sein, dass der Behélter nicht
Uberlaufen kann und dass Uberdriicke, welche die Dichtheit oder Festigkeit der Behalter
beeintrachtigen, nicht entstehen.

(2) Bei der Festlegung des zulassigen Fillungsgrades sind der kubische Ausdehnungs-
koeffizient der fiir die Befiillung eines Behalters in Frage kommenden Flissigkeiten und die bei
dem Lagern mogliche Erwdrmung und eine dadurch bedingte Zunahme des Volumens der
Flussigkeit zu beriicksichtigen.

(3) Fur das Lagern von Flussigkeiten ohne zusatzliche gefahrliche Eigenschaften in ortsfesten
Behaltern ist der zulassige Fllungsgrad bei Einfllltemperatur wie folgt festzulegen:

1. Fur oberirdische Behalter und unterirdische Behalter, die weniger als 0,8 m unter Erdgleiche
eingebettet sind

Flllungsgrad = __100__ in % des Fassungsraumes
1+ a-35
2. Fur unterirdische Behalter mit einer Erddeckung von mindestens 0,8 m
Fullungsgrad = 1& in % des Fassungsraumes
+ o -

3. Der mittlere kubische Ausdehnungskoeffizient o kann wie folgt ermittelt werden:
_ dys — dsg
35 - dsg
Dabei bedeuten dss bzw. ds, die Dichte der Flissigkeit bei 15 °C bzw. 50 °C.

(4) Absatz (1) kann fir Flissigkeiten unabhangig vom Flammpunkt ohne zusatzliche gefahrliche
Eigenschaften, deren kubischer Ausdehnungskoeffizient 150  10°/K nicht Ubersteigt, auch als
erfillt angesehen werden, wenn der Flllungsgrad bei Einfllltemperatur

a) bei oberirdischen Behaltern und bei unterirdischen Behaltern, die weniger als 0,8 m unter
Erdgleiche liegen, 95 % und

b) bei unterirdischen Behaltern mit einer Erddeckung von mindestens 0,8 m 97 %
des Fassungsraumes nicht Ubersteigt.

(5) Wird die Flussigkeit wahrend des Lagerns Uber 50 °C erwarmt oder wird sie im gekihlten
Zustand eingefiillt, so sind zusatzlich die dadurch bedingten Ausdehnungen bei der Festlegung
des Fillungsgrades zu berlcksichtigen.

(6) Fur Behalter zum Lagern von Flissigkeiten mit giftigen oder dtzenden Eigenschaften soll ein
mindestens 3 % niedrigerer Fillungsgrad als nach Absatz (3) bis (5) eingehalten werden.

110036142 Seite 9 von 17
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3 Ermittlung der Nachlaufmenge nach Ansprechen der Uberfiillsicherung

3.1 Maximaler Flllvolumenstrom der Férderpumpe
Der maximale Volumenstrom kann entweder durch Messungen (Umpumpen einer definierten
Flussigkeitsmenge) ermittelt werden oder ist der Pumpenkennlinie zu entnehmen. Bei Behaltern
nach DIN 4119 ist der zulassige Volumenstrom auf dem Behalterschild angegeben.

3.2 Schlieverzégerungszeiten
(1) Sofern die Ansprechzeiten, Schaltzeiten und Laufzeiten der einzelnen Teile nicht aus den
zugehorigen Datenblattern bekannt sind, miissen sie gemessen werden.
(2) Sind zur Unterbrechung des Fiillvorgangs Armaturen von Hand zu betatigen, ist die Zeit

zwischen dem Ansprechen der Uberfiillsicherung und der Unterbrechung des Fillvorgangs
entsprechend den oOrtlichen Verhaltnissen abzuschatzen.

3.3 Nachlaufmenge
Die Addition der SchlieBverzdogerungszeiten ergibt die GesamtschlieRverzogerungszeit. Die
Multiplikation der Gesamtschlielverzdgerungszeit mit dem nach Abschnitt 3.1 ermittelten
Volumenstrom und Addition des Fassungsvermogens der Rohrleitungen, die nach Ansprechen
der Uberfiillsicherung ggf. mit entleert werden sollen, ergibt die Nachlaufmenge.

4 Festlegung der Ansprechhoéhe fiir die Uberfiillsicherung

Von dem FlUssigkeitsvolumen, das dem =zuldssigen Fullungsgrad entspricht, wird die nach
Abschnitt 3.3 ermittelte Nachlaufmenge subtrahiert. Aus der Differenz wird unter Zuhilfenahme
der Fullkurve, durch rechnerische Ermittlung oder durch Auslitern die Ansprechhdhe ermittelt. Die
Ermittlung ist zu dokumentieren.

110036142 Seite 10 von 17
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Behalter-Nr.: Nennvolumen:

Uberfiillsicherung: Hersteller/Typ:

Zulassungsnummer:

1 Max. Volumenstrom (Qmgx):
2 SchlieBverzégerungszeiten
2.1 Standaufnehmer It. Messung/Datenblatt:

2.2 Schalter/Relais/u.a.:

23 Zykluszeiten bei Bus-Geraten und Leittechnik:

2.4 Forderpumpe, Auslaufzeit:

25 Absperrarmatur
mechanisch, handbetatigt
—  Zeit Alarm/bis Schlie3beginn:

—  Schlielzeit:

elektrisch, pneumatisch oder hydraulisch betrieben
—  Schliel3zeit:

GesamtschlieRverzdgerungszeit (tges)

Nachlaufmenge (Vges)

3.1 Nachlaufmenge aus GesamtschlieRverzégerungszeit:
tges
\/1 = Qmax x =
3600
3.2 Nachlaufmenge aus Rohrleitungen:
T
V, =—x d*x L =
4

Gesamte Nachlaufmenge (Vges = V1 + V)

4 Ansprechhéhe
4.1 Menge bei zulassigem Fillungsgrad:

4.2 Nachlaufmenge:

Menge bei Ansprechhohe (Differenz aus 4.1 und 4.2):

Aus der Fullkurve, durch rechnerische Ermittlung
oder durch Auslitern ergibt sich daraus die Ansprechhdhe:

110036142
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Berechnungsbeispiel der Groe des Grenzsignals fiir den Uberfiillalarm bei Uberfiillsicherungen
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mit kontinuierlicher Standmesseinrichtung.
Weitere Formelzeichen siehe VDI/VDE 3519.

Fullhéhe entsprechend

100 % Fullvolumen
= Nennvolumen

zul. Fillhéhe

£ zul. Fillungsgrad

Ansprechhohe

h Ansprech

h zul

A 4 iV

Ansprechhéhe ermittelt nach Anhang 1 zu ZG-US
X = Grole des Grenzsignals, das der Ansprechhohe entspricht.

Berechnung der Gré3e des Grenzsignals bei

a) Einheitssignal 0,02 MPa bis 0,10 MPa = 0,2 bar bis 1,0 bar
:h Ansprech (0,10—0,02)

hzuI

X

0 +0,02 (MPa)

b) Einheitssignal 4 bis 20 mA

:h Ansprech (20_4)
h zul

Xes +4 (mA)

110036142
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Anhang 2

Einbau- und Betriebsrichtlinie fiir Uberfiillsicherungen

1 Geltungsbereich

Diese Einbau- und Betriebsrichtlinie gilt fiir das Errichten und Betreiben von Uberfiillsicherungen,
die aus mehreren Teilen zusammengesetzt werden.

2 Begriffe

(1) Uberfiillsicherungen sind Einrichtungen, die rechtzeitig vor Erreichen des zulassigen
Fullungsgrades im Behalter (Berechnung der Ansprechhéhe fur Uberflllsicherungen siehe
Anhang 1) den Fillvorgang unterbrechen oder akustisch und optisch Alarm auslésen.

(2) Unter dem Begriff Uberfiillsicherungen sind alle zur Unterbrechung des Fiillvorganges bzw.
zur Ausldsung des Alarms erforderlichen Teile zusammengefasst.

(3) Uberfiillsicherungen kénnen auler Teilen mit allgemeiner bauaufsichtlicher Zulassung auch
Teile ohne allgemeine bauaufsichtliche Zulassung enthalten. Aus Bild 1 geht hervor, welche Teile
zulassungspflichtig sind (Teile links der Trennungslinie).

(4) Als atmosphérische Bedingungen gelten hier Gesamtdriicke von 0,08 MPa bis 0,11 MPa =
0,8 bar bis 1,1 bar und Temperaturen von —20 C bis +60 C.

3 Aufbau_von_Uberfiillsicherungen (siehe Bild 1 der Zulassungsgrundsitze fiir Uberfiill-
sicherungen bzw. Anlage 1 der allgemeinen bauaufsichtlichen Zulassung)

(1) Der Standaufnehmer (1) erfasst die Standhéhe.

(2) Die Standhtéhe wird bei einer kontinuierlichen Standmesseinrichtung im zugehdrigen
Messumformer (2) in ein der Standhdhe proportionales Ausgangssignal umgeformt, z. B. in ein
genormtes Einheitssignal (z. B. pneumatisch 0,02 MPa bis 0,10 MPa = 0,2 bar bis 1,0 bar oder
elektrisch 4 — 20 mA bzw. 2 — 10 V oder digital Uber eine geeignete Busschnittstelle). Das
proportionale Ausgangssignal wird einem Grenzsignalgeber (3) zugeflhrt, der das Signal mit
einstellbaren Grenzwerten vergleicht und bindre Ausgangssignale liefert.

(3) Die Standhdhe wird bei Standgrenzschaltern im Standaufnehmer (1) oder im zugehdrigen
Messumformer (2) in ein bindres Ausgangssignal umgeformt oder als digitale Signale an eine
geeignete Busschnittstelle weitergeleitet.

(4) Signale konnen geleitet werden durch z. B. pneumatische Kontakte oder elektrische
Kontakte (Schalter, elektronische Schaltkreise, Initiatorstromkreise) oder als digitale Signale fir
Busschnittstellen.

(5) Das binare Ausgangssignal des Messumformers (2) bzw. des Grenzsignalgebers (3) bzw.
die BUS-Kommunikationssignale des Messumformers (2) kdnnen direkt oder Uber geeignete
Auswerteeinrichtungen/Signalverstarker (4) der Meldeeinrichtung (5a) oder der Steuerungsein-
richtung (5b) mit Stellglied (5c) zugefiihrt werden.

(6) Das proportionale (analoge) bzw. bindre Ausgangssignal kann auch Uber geeignete
elektronische Schaltkreise (z.B. SPS, Prozessleitsysteme) ausgewertet werden.

4 Einbau und Betrieb

41 Fehleriiberwachung

(1) Uberfillsicherungen missen bei Ausfall der Hilfsenergie, bei Unterbrechung der Verbin-
dungsleitungen zwischen den Teilen oder Ausfall der BUS-Kommunikation den Fdllvorgang
unterbrechen oder akustisch und optisch Alarm auslésen.

Dies kann bei Uberfiillsicherungen nach diesen Zulassungsgrundséatzen durch MaRnahmen nach
den Absatzen (2) bis (4) erreicht werden, womit auch gleichzeitig die Uberwachung der
Betriebsbereitschaft gegeben ist.
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(2) Uberfiillsicherungen sind in der Regel im Ruhestromprinzip oder mit anderen geeigneten
MafRnahmen zur Fehleriiberwachung abzusichern.

(3) Uberfiillsicherungen mit Standgrenzschalter, deren bindrer Ausgang ein Initiatorstromkreis
mit genormter Schnittstelle ist, sind an einen Schaltverstarker gemal DIN EN 60947-5-6
anzuschlieBen. Die Wirkungsrichtung des Schaltverstarkers ist so zu wahlen, dass sein
Ausgangssignal sowohl bei Hilfsenergieausfall als auch bei Leitungsbruch im Steuerstromkreis
den Fullvorgang unterbricht oder akustisch und optisch Alarm ausldst.

(4) Stromkreise fir akustische und optische Melder, die nicht nach dem Ruhestromprinzip
geschaltet werden kénnen, missen hinsichtlich ihrer Funktionsfahigkeit leicht tGberpriifbar sein.

4.2 Steuerluft

Die als Hilfsenergie erforderliche Steuerluft darf keine Verunreinigungen mit einer PartikelgréRe
von > 100 um enthalten und muss eine Luftfeuchtigkeit entsprechend einem Taupunkt von -25 °C
haben.

4.3 Fachbetriebe

Mit dem Einbau, Instandhalten, Instandsetzen und Reinigen der Uberfiillsicherungen diirfen nur
solche Betriebe beauftragt werden, die fiir diese Tatigkeiten Fachbetrieb nach Wasserrecht sind,
es sei denn, die Tatigkeiten sind nach wasserrechtlichen Vorschriften von der Fachbetriebspflicht
ausgenommen oder der Hersteller der Standaufnehmer und Messumformer fiihrt die obigen
Arbeiten mit eigenem, sachkundigem Personal aus.

5 Prifungen
5.1 Priifung vor Erstinbetriebnahme und Wiederinbetriebnahme nach Stilllegung

Nach Abschluss der Montage der Uberflillsicherung oder bei Wiederinbetriebnahme des
Behalters nach Stilllegung muss durch einen Sachkundigen des Fachbetriebes nach
Abschnitt 4.3 bzw. des Betreibers, falls keine Fachbetriebspflicht vorliegt, eine Prifung auf
ordnungsgemalen Einbau und einwandfreie Funktion durchgefiihrt werden.

Ist bei Wechsel der Lagerfliissigkeit mit einer Anderung der Einstellungen z.B. der Ansprechhéhe
oder der Funktion zu rechnen, ist eine erneute Funktionsprifung durchzufiihren.

Uber die Einstellung der Uberfilllsicherung ist vom durchfiihrenden Sachkundigen eine
Bescheinigung mit Bestatigung der ordnungsgemafen Funktion auszustellen und dem Betreiber
zu Ubergeben.

5.2 Wiederkehrende Priifung

(1) Der ordnungsgemaRe Zustand und die Funktionsfahigkeit der Uberfiillsicherung sind in
angemessenen Zeitabstanden, mindestens aber einmal im Jahr, durch einen Sachkundigen des
Fachbetriebes nach Abschnitt 4.3 bzw. des Betreibers, falls keine Fachbetriebspflicht vorliegt, zu
prifen. Es liegt in der Verantwortung des Betreibers, die Art der Uberprifung und die
Zeitabstande im genannten Zeitrahmen zu wahlen. Die Prifung ist so durchzufiihren, dass die
einwandfreie Funktion der Uberfiillsicherung im Zusammenwirken aller Komponenten nachge-
wiesen wird.

= Dies ist bei einem Anfahren der Ansprechhdhe im Rahmen einer Befiillung gewahrleistet.
=  Wenn eine Beflllung bis zur Ansprechhohe nicht praktikabel ist,

— so ist der Standaufnehmer durch geeignete Simulation des Fillstandes oder des
physikalischen Messeffektes zum Ansprechen zu bringen oder

— falls die Funktionsfahigkeit des Standaufnehmers/Messumformers anderweitig erkennbar
ist (Ausschluss funktionshemmender Fehler), kann die Prifung auch durch Simulieren
des entsprechenden Ausgangssignals durchgefihrt werden.

(2) Ist eine Beeintrachtigung der Funktion der Uberfillsicherungen durch Korrosion nicht
auszuschlieBen und ist diese Stérung nicht selbstmeldend, so missen die durch Korrosion
gefahrdeten Teile in angemessenen Zeitabstdnden regelmafRig in die Prifung einbezogen
werden.
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(3) Von den Vorgaben zur wiederkehrenden Prifung kann bezlglich der Funktionsfahigkeit bei
fehlersicheren Teilen von Uberfiillsicherungen abgewichen werden, wenn

— Komponenten mit besonderer Zuverlassigkeit (Fehlersicherheit) bzw. sicherheitsgerichtete
Einrichtungen im Sinne der VDI/VDE 2180 (Fail-Safe-System) eingesetzt werden oder dies
durch eine gleichwertige Norm nachgewiesen wurde

— und dies fiir die gepriften Teile in der allgemeinen bauaufsichtlichen Zulassung so
ausgewiesen ist.
53 Dokumentation
Die Ergebnisse der Priifungen nach Nr. 5.1 und 5.2 sind aufzuzeichnen und aufzubewahren.

54 Wartung

Der Betreiber muss die Uberfiillsicherung regelméBig instandhalten, soweit dies zum Erhalt der
Funktionsfahigkeit erforderlich ist. Die diesbezlglichen Empfehlungen der Hersteller sind zu
beachten.
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