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라이센스 및 상표
Microsoft®, Windows®, Windows XP®, Windows Vista®, Windows 7®, Windows 8® 그리고 Windows 8.1®은  
Microsoft Corporation의 등록된 상표입니다. 
Adobe®와 Acrobat®는 Adobe Systems Inc의 등록된 상표입니다. 
모든 상표 및 회사이름은 해당 회사의 저작권이 적용됩니다.
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1  본 설명서에 관하여
본 문서는 전문가를 위해 작성되었습니다. 이러한 전문가들은 상응되는 교육과 
그들의 경험으로 디바이스의 작동이나 유지보수시 발생가능한 위험을 인식하고 
잠재적인 위험을 방지할 수 있는 자격이 있는 사람들을 의미합니다. 본 문서는 
디바이스의 정확한 조작에 대한 정보가 포함되어 있습니다.
작동조건, 설치 및 작동을 숙지하기 위하여 사용하기 전에 설명서를 읽으십시오. 
디바이스가 사용되는 한 본  문서는 보관되어야 합니다.
디바이스에 대한 자세한 설명은 사용 설명서 및 프로그래밍 매뉴얼을 읽어 보시기 
바랍니다.

1.1  심볼마크
► 설명서
> 반응, 결과
[…] 누름버튼, 스위치 또는 표시 지정
→ 참고사항

주의사항 
부주의한 사용은 오작동이나 장애를 초래합니다.
정보 
추가 참고문

1.2  사용된 경고문

 주의 
재산 손실에 관한 경고

2  안전에 관한 안내사항
본 안내사항은 디바이스의 일부입니다. 안내사항은 디바이스의 정확한 취급에 관한 
텍스트 및 관련된 수치가 포함되어 있으므로 설치 또는 사용전에 반드시 읽어야 
합니다.
안전사용 설명서를 참조하십시오! 의도된 그대로 디바이스를 사용하십시오. 
제품의 설치 및 연결은 해당되는 국내 및 해외의 표준을 준수하여야 합니다.  
책임은 유닛을 설치하는 사람에게 있습니다.
접속시 기술 데이터 또는 디바이스 라벨에 표시된 신호만이 공급될 수 있습니다.

3  기능 및 특징
특수이동차량용 3D 센서는 센서와 가장 가까운 표면 사이의 거리를 자세하게 
측정하는 포토 센서입니다. 
센서는 조명장치와 함께 하나의 시스템으로써 동작합니다. 조명장치는 장면을 
조명하고 센서는 표면으로부터 반사된 광선을 처리합니다.
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처리된 데이터는 수집된 삼차원 캡쳐 장면을 표현하는데 사용됩니다. 데이터는 
이더넷을 통하여 제공됩니다. 디바이스 파라메터는 CAN 인터페이스를 통하여 
설정됩니다.

4  공급 범위
●● O3M15x / O3M16x 특수이동차량용 3D 센서
●● 소프트웨어 및 문서를 보유한 CD
●● 간략 설명서

센서 공급시에는 조명장치, 설치 및 접속 액세서리 그리고 소프트웨어 등이 
포함되지 않습니다.

5  액세서리
다음 액세서리는 디바이스의 작동을 위하여 필요합니다:

설명 제품 번호

조명장치 O3M950 / O3M960

센서와 조명장치를 연결해 주는 MCI 접속 케이블 E3M121 
(대체품: E3M122, E3M123)

조명장치용 전원 공급 케이블 E3M131 
(대체품: E3M132, E3M133)

CAN 버스 및 전원 공급용 센서 케이블 E11596 (대체품: E11597, 
	 EVC492 종단 레지스터 포함)

M12 산업용 이더넷 연결 케이블 E11898

다음 액세서리는 디바이스의 셋업을 위하여 필요합니다:

설명 제품 번호

ifm Vision Assistant 파라메터 설정 소프트웨어 E3D300

CAN USB 인터페이스 "CANfox" EC2112

CANfox 어댑터 케이블 EC2114

ifm Vision Assistant 소프트웨어는 당사 홈페이지에서 무료로 제공됩니다: 
www.ifm.com  → 고객지원 → 다운로드 → 산업용 이미징
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6  설치
특수이동차량용 3D 센서는 조명장치와 함께 하나의 시스템으로 작동됩니다.
설치하는 동안 다음사항에 주의하십시오:

►► 센서와 조명장치를 조합하여 
운영하십시오. 

►► 센서와 조명장치를 0과 2.80 m 
사이에 설치하십시오. 

>> 거리에 따라 상응되는 MCI 접속 
케이블을 선택합니다.

►► 조명장치에 의해 조명되는 
영역내에 (50 cm까지)에 장애물이 
전혀 없도록 유지하십시오 (하단부 
그림 참고).

►► 스트레인 릴리프를 보유한 
케이블을 사용하십시오.

Sensor Illumination
unit

Sensor Illumination
unit

6.1  마운팅 액세서리
의도된 설치위치와 마운팅 타입에 따라 다음의 마운팅 액세서리 공급이 
가능합니다:

설명 제품 번호

마운팅 세트 U자형 ( U자형 고정, O3Mxxx용으로 조절가능) E3M100

로드 마운팅 Ø14 mm를 위한 마운팅 세트 (O3Mxxx 타입을 위한 클램프 및 브라켓) ) E3M103
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설명 제품 번호

로드 일자형 Ø 14 mm, 길이 130 mm, M12 E20939

로드, ㄱ자형 Ø 14 mm, 길이 200 mm, M12 E20941

액세서리에 관한 상세정보: 
www.ifm.com  → 데이터시트 찾기 → 예: O3M150 → 액세서리

7  전기적 연결
 주의 
본 제품의 설치는 반드시 전문직업교육을 받은 전문가에 의해 이루어져야 합니다.
보호 클래스 III (PC III) 디바이스 
전기 공급은 반드시 PELV 회로를 통해서 이루어져야 합니다. 

►► 전기연결 전에 전원 스위치를 차단하십시오.

 주의 
M12 커넥터가 단단히 조여진 경우, 데이터시트에 주어진 IP 등급이 보장됩니다. 
유닛은 충분히 조여지지 않은 M12 커넥터로 인하여 손상 될 수 있습니다.

►► 유닛에 M12 커넥터를 단단히 조입니다.

EthernetSensor
CAN-Bus

MCI

MCIIllumination unit

9-32 V DC

PCEthernet

USB

CANfoxUSB

CAN-Bus

Power supply
12/24 V DC / 75 VA

9-32 V DC
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7.1  특수이동차량용 3D 센서 배선

(1) 전원공급 및 CAN bus

M12 커넥터, A 코드화, 5 극

1	 쉴드 
2	 9..32 V 
3	 GND 
4	 CAN 높음 
5	 CAN 낮음

(2) 이더넷

M12 소켓, D 코드화, 4 극
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1	 이더넷 TD + 
2	 이더넷 RD + 
3	 이더넷 TD - 
4	 이더넷 RD - 
S	 쉴드

(3) MCI - 변조 및 커뮤니케이션 인터페이스

센서 – 조명장치 연결

ifm사의 정식 케이블 E3M121, E3M122 또는 E3M123만을 사용하십시오.

액세서리에 관한 상세정보: 
www.ifm.com  → 데이터 시트 찾기 → O3M150 → 액세서리

7.1.1  이더넷 인터페이스
센서 데이터는 이더넷 인터페이스를 통하여 제공됩니다.  
센서의 공장설정 IP 어드레스: 192.168.1.1.
사용자 데이터는 UDP 브로드 캐스트를 통하여 모든 접근가능한 연결장치로 
전송됩니다. 브로드 캐스트를 위한 프리셋된 타겟 IP 어드레스는  
255.255.255.255, port 42000 입니다. 

이더넷을 통한 커뮤니케이션은 단방향 통신방식입니다. 센서는 단지 
트랜스미터입니다; 이더넷을 통하여 데이터를 수신할 수 없습니다. 

7.1.2  CAN 버스 인터페이스 
센서는 CAN 인터페이스를 보유합니다. 파라메터 세팅, 진단 및 펌웨어 업데이트는 
CAN 인터페이스를 통하여 수행됩니다. 센서의 작동을 위해 CAN 버스 연결이 
필요하지 않습니다.

CAN 버스용으로 승인된 케이블을 사용하십시오. 종단 레지스터 (120 Ω)를 
사용한 케이블을 종단하십시오. 대안으로 종단 레지스터를 보유한 EVC492 
케이블을 사용하십시오.
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7.2  배선 조명장치 

(1) MCI - 변조 및 커뮤니케이션 인터페이스

센서 – 조명장치 연결

ifm사의 정식 케이블 E3M121, E3M122 또는 E3M123만을 사용하십시오

(2) 전원공급

M12 커넥터, A 코드화, 4 극

1	 GND 
2	 9..32 V 
3	 9..32 V 
4	 GND

배선 전에 다음 사항에 유의하십시오:
►► 전원공급 장치를 위한 M12 커넥터의 4선을 모두 사용하십시오. 
►► 불필요하게 긴 케이블은 추가적인 전압 강하를 발생시킵니다.  

전원 공급장치를 위해 케이블을 짧게 유지하십시오. 
►► 최대 14 A까지 케이블을 통하여 전원이 공급될 수 있습니다.  

코어 단면을 충분히 확보하십시오. 
►► ifm사의 정식 케이블 E3M131, E3M132 또는 E3M133을 사용하십시오.
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8  소프트웨어
8.1  CANfox
CANfox 사용설명서에 따라 CANfox 소프트웨어를 설치하십시오.

8.2  시스템 요구사항 ifm Vision Assistant
센서는 세팅 및 셋업시 ifm Vision Assistant 소프트웨어를 사용합니다. 
소프트웨어는 다음과 같은 시스템 전제조건에 상응해야 합니다.
•	 Windows XP SP2, Windows 7, Windows 8 (Windows RT (적용안됨)
•	 최소 스크린 해상도: 1024 x 768 픽셀
•	 스크린 색상 심도: 32 bits

센서의 UDP 패키지는 방화벽에 의해 차단되지 않아야 합니다.

8.3  ifm Vision Assistant 설치 
ifm Vision Assistant 소프트웨어는 웹사이트에서 무료로 제공됩니다: 

www.ifm.com  → 고객지원 → 다운로드 → 산업용 이미징
►► 하드디스크에서 ifm Vision Assistant 파일의 압축을 풀어 주십시오. 
>> ifm Vision Assistant 폴더는 필요한 모든 파일을 포함합니다.  

설치가 필요하지 않습니다.
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9  셋업 
9.1  센서를 가동시킵니다.
센서를 가동시키기 위해 다음 설명을 준수하십시오. 
1.	 전원 스위치를 끄십시오.
2.	 센서와 조명장치의 연결을 위하여 MCI 케이블을 사용하십시오.
3.	 이더넷 케이블을 보유한 센서를 연결합니다. 
4.	 CAN 버스와 전원공급용 센서 케이블을 보유한 센서를 연결합니다. 

>> 센서 케이블은 파워서플라이와 센서를 보유한 CAN을 연결합니다. 
5.	 전원 공급 장치와 조명 장치를 연결합니다.
6.	 USB를 통해 CANfox USB 인터페이스와 PC를 연결하고  어댑터 케이블을 

이용하여 CAN과 접속시키십시오.
7.	 전원 공급 장치를 설정합니다.

처음 셋업되는 동안 센서는 조명장치와 연결됩니다.  
접속은 60초까지 소요될 수 있습니다. 

9.2  ifm Vision Assistant 접속
ifm Vision Assistant 접속을 위하여 다음 단계가 수행되어야 합니다: 
1.	 PC에 ifm Vision Assistant 소프트웨어를 시작하십시오.

2.	 [Find Sensor] 버튼을 선택하십시오 (1).
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3.	 [Sensor O3M1XX] 버튼을 선택하십시오 (2).
>> ifm Vision Assistant는 센서와 접속됩니다. 
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9.3  센서의 live 이미지 디스플레이
ifm Vision Assistant가 센서와 접속될 때, 센서의 live 이미지가 [Monitor] 모드에서 
디스플레이 될 수 있습니다.

►► [Monitor] 

>> live 센서 이미지가 디스플레이 됩니다.
►► live 이미지를 종료하기 위하여 
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9.4  스마트 센서의 기능 변경
O3M151 / O3M161 스마트 센서의 기능은 다른 펌웨어를 사용하여 변경될 수 
있습니다. O3M151 / O3M161은 기본 기능을 보유한 펌웨어와 함께 공급됩니다.

O3M151 / O3M161 스마트 센서의 기능만이 변경 가능합니다.

각각의 펌웨어는 플래쉬 컨테이너 (file extension fcr)에 저장됩니다.  
플래쉬 컨테이너 다운로드: 

www.ifm.com  → 고객지원 → 다운로드 → 산업용 이미징

스마트 센서의 기능을 변경하려면 다음 단계를 수행해야 합니다:
1.	 플래쉬 컨테이너 다운로드
2.	 ifm Vision Assistant를 디바이스와 접속(→ 9.2)

3.	 [Update] 버튼을 선택하십시오 (1).
4.	 플래쉬 컨테이너를 선택하십시오.

>> 선택된 플래쉬 컨테이너가 디바이스로 전송됩니다. 전송은 2분 정도 
소요됩니다.  성공적인 전송 후에 디바이스가 새로운 기능을 시작합니다. 

플래쉬 컨테이너가 전송되는 동안 장치를 분리하지 마십시오. 

10  인증 / 표준
CE 적합성 선언 다운로드: 

www.ifm.com  → 데이터시트 찾기 → 예: O3M150 → 인증서
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11  소프트웨어에 관한 참고문
본 유닛은 (경우에 따라 변경) 특별 라이센스 조건에 따라 달라질 수 있는 오픈 소스 
소프트웨어 (Open Source Software)를 포함합니다.
저작권 정보 및 라이센스 기간:  
www.ifm.com/int/GNU
GNU General Public License 또는 GNU Lesser General Public License에 대한 
소프트웨어 대상을 위한 소스 코드는 복사 및 배송 비용의 지불을 요청 할 수 
있습니다.
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