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Ovladaci a signaliza¢ni prvky
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stlacenimi).

Mode/Enter  Set @
T/ e
. . Zobrazeni stavu hladiny;
@ LED-disple] zobrazeni parametr( a jejichyhodnot
DN 2 % LED Signalizace spinaciho stavy;
@ Y . sviti, jestlize vystup 1/1l je propojen
e cervena | = pracovni spinaci vystup / Il = spinaci vystup preplnéni.
@ tlacitko Zvoleni parametrd a bodd menu;
Mode / Enter potvrzeni hodnot parametr(.
| tiacitko Nastaven! hodnot parametrg
@ Set (spojité trvalym stlacenim; po krocich jednotlivymi

|Pouiit|’ z hlediska ur&eni

Oblast pouzitf

Hladinovy senzor LK12 byl koncipovdn specidlné pro potreby
primyslu obrdbécich stroju. Je uréen predevsim pro hlidani
hladin chladicich / mazacich emulzi (také znecisténych) a téz
chladicich a hydraulickych oleja.

Funk¢ni popis
e Senzor disponuje dvéma spinacimi vystupy:
a) pracovni spinaci vystup (OUT1) s nastavitelnym spinacim
bodem (SP1) a zpétnym spinacim bodem (rP1) mulze byt
pouzit k Fizeni ¢erpadel nebo podobnych zafizeni.




K dispozici jsou volitelné ctyfi vystupni funkce:
- Hno = hysterezni funkce / spinac

- Hnc = hysterezni funkce / rozpinac

- Fno = okénkova funkce / spinac

- Fnc = okénkova funkce / rozpinac

Pro zvlasté dlouhé cykly cerpadla mize byt pro vystup OUT1
navic nastaveno zpozdéné rozpojeni (dr1) (zpétné piepnuti
vystupu) az do 5 sekund (pouze pfi hysterezni funkci).

e b) Spinaci vystup pro preplnéni (OUT-OP) slouzi jako neza-visla
pojistka proti preplnéni. Z bezpeénostnich davodu je prove-
den pevné jako rozpina¢ (princip klidového proudu);
je trvale hlidan na svoji funkci.

Jako spinaci bod preplnéni OP (= overflow protection point) je
zvolen méfici segment na senzorové tyci (— strana 10) a pfifa-
zen je vystupu OUT-OP.

Jakmile OP zareaguje otevie se spinaci vystup pro preplnéni
OUT-OP a sepne pracovni spinaci vystup jako pfi stavu ,plny”,
v souladu s jeho konfiguraci,

e Oblast mezi dnem ndadoby a spodni hranou méfici tyce sen-
zoru mUze byt zadana jako Offsetova hodnota (OFS). V dus-
ledku toho se bude signalizace a spinaci bod vztahovat na
redlny stav Urovné hladiny.

e Senzor je nastavitelny na pouzité médium (— strana 9).

e Pohyby zvIinéné hladiny média budou ,vyhlazeny”.

e Zobrazeni aktudlniho stavu hladiny na displeji; zobrazeni fyzi-
kdlnich jednotek: cm [cm] nebo inch [in].

Omezenf oblasti pouziti

e Senzor neni urcen pro silné vodivé a ulpivajici média, granula-
ty a sypké materialy, kyseliny a louhy; neni také vhodny pro
potravinaisky priimysl a galvanizovny.

e Senzor neni rovnéz urcen k pouziti u brousicich stroju.

e Dobre vodivd péna by mohla byt detekovana jako stav hla-
diny. Provérte jeji plsobeni pred zavedenim vasi aplikace.

e Pfi pouziti médii na bazi vody s teplotami > 35°C musi byt tyc
senzoru zavedena do klima-trubice (obj. ¢. E43100, E43101,
E43102).
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LK1222 LK1223 LK1224
cm inch cm inch cm inch
L (délka tyée) 26,4 10,4 47,2 18,6 72,8 28,7
M (montéazni oblast) 14 5,5 23 9,1 36 14,2

@ Upevnéte montazni prvky pokud mozno v rozsahu oblasti M.

@ Montazni prvky musi byt upevnény nad spinacim bodem pro pre-
plnéni OP a v minimalni vzdalenosti (y) k OP.

@ Tycka senzoru musi byt namontovana tak, aby byly dodrzeny
minimdélni vzdalenosti vuci sténam nadoby, kovovym objektdm
v nadobé (B), dnu nadoby a vici dalsim hladinovym senzortim.
Vzdalenosti X, y, a w jsou zavislé od nastaveného média (med).

med = 1c med = 2¢, 1o med = 20

cm inch cm inch cm inch
X 2,0 0,8 3,0 1,2 4,0 1,6
y (LK1222) 2,5 1,0 3,5 1,4 4,5 1,8
y (LK1223) 3,5 1,4 4,5 1,8 5,5 2,2
y (LK1224) 5,0 2,0 6,0 2,4 7,0 2,8
u 1,0 0,4 1,0 0,4 1,0 0,4
\ 4,5 1,8 4,5 1,8 4,5 1,8
w 4,0 1,6 5,0 2,0 6,0 2,4
6




e Pfi vestavovani senzoru do trubek z umélé hmoty nebo do
nadob z umélé hmoty, musi byt vnitfni primér trubek/nadob
nejméné 120 mm.

Oznaceni vysky vestaveni:

Oznacte nastavenou vysku zabudovani ==
libovolnou ocelovou hadicovou spo- ®
nou. Pokud bude senzor k vuli udrzbar-

skym cinnostem z drzaku demontovan,
poslouzi spona pfi opétném namon-
tovani jako doraz. Tim je vylouceno
neumysiné prestaveni senzoru.

Pfi pouziti jako pojistky proti prfeplnéni zpUlsobu uve-
deného v Souhlasu WHG, viz Souhlas podle WHG.

Sponu je mozno upevnit béznymi celistovymi klestémi. Dbejte
na bezpecné usazeni. Pfi demontazi bude spona znicena.

| Elektrické pripojeni

PFistroj mGzZe byt instalovan pouze odbornymi pracovniky
z oboru elektrotechniky. Postupujte podle narodnich a
mezindrodnich predpist pro zfizovani elektrotechnickych
zafizeni.
Elektrické napdjeni podle EN50178, SELV, PELV
Uvedte zafizeni do stavu bez napéti a pripojte pristroj nasledu-
jicim zpGsobem:

p ,
BN L+ S:;:zevlfﬁﬁg u kabelovych

2 WH v -

5 1 =BN (hnédy, 2 = WH (bily)

4 Bk 3 = BU (modry), 4 = BK (¢erny)
- OUT1 = pracovni spinaci vystup
4: OUT1
2: OUT-OP 3 BU - OUT-OP = spinaci vystup preplnéni
Pro bezpecnou funkci musi byt pouzdro senzoru elektricky pro-
pojeno se sténou nadoby. Pouzijte k tomu propojovaci kontakt
na krytu s modrym kabelovym okem (viz rozmérovy vykres)
a pokud mozno kratky vodic s prirezem nejméné 1,5 mm?2,
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U kovovych nadob slouzi elektricky vodiva kostra nadoby jako
proti-elektroda. U umélohmotnych nadob musi byt instalovana
proti-elektroda (napf. kovovy plech umistén paralelné se senzo-
rovou ty¢i; minimalni vzdalenost od senzorové ty¢e: — strana 6,
vzdalenost x).

Programovani

Senzor mlze byt naprogramovan pred nebo po instalaci.
Vyjimka: nastaveni (vyvazeni) segmentu OP na prazdnou nado-
bu je bezpodminecné tfeba provést v zabudovaném stavu!

Za Ucelem programovani provedte nasledujici kroky v uvede-
ném poradi.

1. Volba zobrazeni fyzikalni jednotky

Lleh D/ g \L_LCIOD

Mode/Enter Set Mode/Enter Set
Stlacte do doby,
aZ se na displeji
objevi Uni.

Mode/Enter Set
D

»

Stlacte a pridrzte,
az se objevi
pozadovana jednotka
cm () nebo inch ().

2. Zavedeni hodnoty Offset

dIFISD | CIED

Mode/Enter Set Mode/Enter  Set

Potvrzeni / navrat
k menu.

DIFISD

Mode/Enter  Set

»

Stlacte a pridrzte,

»

Stlacte, az se Potvrzeni / navrat

na displeji objevi az se objevi k menu.
OFS. pozadovand hodnota.
LK1222 LK1223 LK1224
cm inch cm inch cm inch
Nastavovaci rozsah| 0..78 0..30,6| 0..57 0..22,4( 0..18 0..73
Sitka kroku 0,5 0,2 0,5 0,2 1 0,5
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3. Nastaveni na médium

Citlivost senzoru mUzete nastavit ve 4 stupnich (1 = nizk3,
2 = vysokd), a mdd (c = chladici kapalina [coolant], o = olej).

HIEdD

Mode/Enter Set

]l

Mode/Enter Set

» »

HIE D

Mode/Enter Set

Stlacte do doby, Stlacte a pridrzte, Potvrzeni / navrat
az se na displeji az se objevi k menu
objevi med pozadovana hodnota
" zvolte nasledujicil

Pro tato média ... mo3nosti
voda, chladici / mazaci emulze, média na bazi vody 1c
média na bazi vody s teplotami > 35°C/ 2c
senzor vloZeny do klima-trubice (= ifm-pfislusenstvi)
zvlastni média, napf. syntetické oleje, nebo média 10
jejichz dielektricka konstanta (DK) lezi mezi hodnot
ami pro oleje a hodnotou pro vodu*
minerélni oleje 20

*zvolte toto nastaveni také tehdy jestlize sice bylo médium
rozpozndno pfi 20, ale celkové reagoval senzor pfilis citlivé.
V ptipadé pochybnosti o spravné funkci senzoru presvédcete se

tim, Ze pouzijete aplika¢ni test.

e pii nastaveni na vodu a chladici/mazaci kapalinu (méd c),
budou potlaceny usazeniny (napf. kovové trisky).
e pii nastaveni na olej (méd o) budou potlaceny nékolik cm vyso-

ké vodni usazeniny se zvySenym dielektrikem,

nebo ko-vovymi

tfiskami vytvorené blato, které ma rovnéz zvysené dielektri-
kum. Jestlize nebude pfitomna olejova vrstva vibec, (nebo
bude-li velmi tenka), bude detekovano blato, tvofené kovovy-

mi triskami.




4. Nastaveni spinaciho parametru

Stlacte do doby, az Stlacte a pridrzte do
se na displeji objevi doby, az bude zobrazena
pozadovany parametr pozadovana hodnota

JIFL D

Mode/Enter  Set

[l =dl)

Mode/Enter Set

LSD

Mode/Enter Set

» »

Potvrzeni / navrat
k menu

Nastavte parametry podle nasledujici posloupnosti:

opP

Spinaci bod pro pieplnéni: poloha mériciho segmentu, ktery
je pouzit jako pojistka proti pieplnéni.

Ridte se montaznimi pokyny a dodrzte stanovené minimalni
vzdalenosti, zvlasté dodrzte vzdalenost mezi OP a médiem
(—strana 6, 11).

SP1

Spinaci bod: horni mezni hodnota pfi niz pracovni spinaci
vystup zméni svlj spinaci stav.

rP1

Zpétny spinaci bod: spodni mezni hodnota pfi niz pracovni
spinaci vystup zméni svudj spinaci stav.

ou1

Spinacf funkce pro pracovnf spinaci vystup: volitelna jsou 4
nastaveni: hystereze (H...) nebo okénkova funkce (F...);
vzdy jako spinac (.no) nebo rozpin¢ (.nc)

dr1

Zpozdéni vypnuti pro pracovni spinaci vystup (pouze pfi hysterezni
funkci); Nastavovaci rozsah: 0....5 sekund po krocich o 0,2 sekund

Nastavovaci hodnoty pro OP

LK1222 LK1223 LK1224
cm inch cm inch cm inch
6,9 2,7 13,9 55 20 8,0
8,2 3,2 16,3 6,4 24 9,5
9,4 3,7 18,8 7.4 28 10,9
10,6 4,2 21,2 8,3 31 12,3
11,8 4,7 23,6 9,3 35 13,8
13,0 5,1 26,1 10,3 39 15,2
14,3 5,6 28,5 11,2 42 16,7
15,5 6,1 31,0 12,2 46 18,1
16,7 6,6 33,4 13,1 50 19,5
17,9 7,1 35,8 14,1 53 21,0
19,1 7.5 38,3 15,1 57 22,4
20,4 8,0 40,7 16,0 61 23,9
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Nastavovaci rozsahy SP1, rP1

LK1222 LK1223 LK1224
cm inch cm inch cm inch
SP1 2,5..19,0: 1,0..7,6 | 4,0...39,0: 1,4...15,2 6..58 :2,5..22,5
rP1 2,0..185: 0,8...7,4 | 3,5...38,5: 1,2...15,0 5..57 :2,0..22,0
AL* 0,5 0,2 05 { 02 1 i 05

* AL = Sirka kroi(u

e rP1 je trvale mensi nez SP1, SP1 je trvale mensi nez OP.
Bude-li hodnota pro OP sniZzena na hodnotu < SP1, posune se
rovnéz poloha SP1. Pokud bude hodnota SP1 snizena na hod-
notu = rP1, posune se také hodnota rP1.

e Jestlize rP1 a SP1 lezi tésné vedle sebe (cca 3 x Sitka kroku),
bude rP1 pfi zvyseni SP1 spolu-posunut.

e Jestlize rP1 a SP1 lezi dale od sebe, zUGstane rP1 na nastavené
hodnoté, také tehdy kdyz bude SP1 zvysen.

5. Nastaveni (vyvaZeni) na prazdnou nddobu segmentu OP

Nastavena na prazdnou nadobu pro

—

©

oP

JVvyladén” OP musi byt provedeno
pfi zabudovaném senzoru. Nadoba
muze byt v tomto pripadé castecné
naplnéna. Minimalni vzdalenost (z)
mezi OP a médiem:

LK1222 LK1223 LK1224
cn inch| cem inch| cm  inch
30 12|60 24([90 35

Vénujte pozornost tomu, aby byly
dodrzeny také minimalni vzdaleno-
sti x a y (— strana 6).

i 101FD

Mode/Enter Set

»

Stlacte do doby, az
se na displeji objevi.

e 1d4D

Mode/Enter Set

Mode/Enter  Set

Pokud bude nastaveni
(vyvazeni) Uspésné,
objevi se na displeji rdy.
Stlaceni tlacitka povede
zpét k menu.

Stlacte a pridrzte
do doby, az zobrazeni
prestane blikat.

1



Béhem nastavovaciho (vyvazovaciho) procesu provéfi senzor
situaci své vestavby vyhodnocenim méficiho signalu, vytvoreného
prvkem OP. Jestlize lezi méfici signdl v neplatné oblasti (jestlize
napf. nebylo dosazeno minimalni montazni vzdalenost), zobrazi
se na displeji chybové hlaseni (— strana 13, provozni a chybova
zobrazeni).

Senzor je mozno uvést do provozu teprve po nastaveni na
prazdnou nadobu. Pokud nastaveni nebude provedeno
pfistroj zUstane v inicializa¢nim maédu, displej zobrazi = = =.

A Mimo to, nastaveni na prazdnou nadobu musi byt prove-

deno vzdy v takovych pfipadech, kdy budou zménény citlivé
parametry (nastaveni na médium, poloha spinaciho bodu pro
preplnéni). Rozpozna-li senzor dulezité zmény, objevi se na
displeji toto: = ==.

A Bude-li poloha vestaveni zamontovaného senzoru (vyska,

poloha) nebo zemnéni (napf. délka zemniciho vodice)
zménéna, je bezpodmine¢né nutno provést nové nastaveni
na prazdnou nadobu, aby byla zaru¢ena bezpecna funkce
zabezpeceni proti preplnéni. POZOR: pozadavek nastaveni
(vyvazeni) na prazdnou nadobu nebude v tomto pfipadé
signalizovan na displeji senzoru zobrazenim === 11!

Timeout

Pokud nebude béhem programovaciho procesu po dobu 15s
stlaceno zadné tlacitko, pak prejde pfistroj s nezménénymi hod-
notami zpét do povozniho moédu (vyjimka: cOP).

Uzaméeni / odeméeni

PFistroj je mozno elektronicky uzamknout, aby nedochazelo
k nedmysinym chybnym zadanim: stla¢te v RUN-médu po dobu
10s obé nastavovaci tlac¢itka. Jakmile zobrazeni zhasne, je pfi-
stroj uzamcen nebo odemcen.

Stav pfi dodani: neuzamcen.

U uzamceného pfistroje se kratkodobé objevi signalizace Loc,
jestlize bude provadén pokus zménit hodnoty parametru.
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Uvedeni do provozu / provoz

Po montazi, elektrickém pfipojeni a naprogramovani se pres-
védcete zda pfistroj bezpecné funguje.
Provozni a chybova zobrazeni:

Kratkodobé po zapnuti: inicializace,
Trvale: nutno provést nastaveni (vyvazeni) na prazdnou nadobu.

X.X | Zobrazeni stavu hladiny.
(max. hodnota pfi reakci na poplach preplnéni).

--- Stav hladiny je pod aktivni oblasti.
SC1/SC2 | Blikajici: zkrat spinaciho vystupu 1/2

X

Er0, Er2, . - . L .
Er7. ErS. Chyba elektroniky (pfistroj musi byt vyménén).
Ert OP-segment znecistén (ocistéte senzorovou ty¢ a provedte
RESET), nebo se jedna o defekt (pfistroj musi byt vyménén).
Er3 Provozni bezpecnost neni zarucena (zdroje ruseni, Spatné

privody); provérte elektrické pripojeni, propojeni senzor —
kostra nadoby (— strana 7) a podminky vestavby.

Erd Chyba pfi nastaveni (vyvazeni): vzdalenost OP-segmentu
k montaznim prvkim nebo k médiu je mala.

Ridte se montaznimi pokyny a dodrzujte uvedené
minimalni vzdalenosti, predevsim vzdalenost mezi

OP a médiem (— strana 6, 11).

Er5 Chyba pfi nastaveni (vyvazeni): bylo rozpoznéano, ze
montazni prvek je pod segmentem OP.

Ridte se montaznimi pokyny a dodrzujte uvedené
minimalni vzdalenosti, predevsim vzdalenost mezi
OP a médiem (— strana 6, 11).

Eré Chyba pfi nastaveni (vyvazeni): méfena hodnota neni konstantni.

RESET (znovu-nastaveni chybovych hlaseni): provést znovu nastaveni
na prazdnou nadobu, nebo odpojit a opét pripojit napdjeci napéti.
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Reakce chovani zabezpeceni proti preplnéni, chovani vystupt
v pripadé chyb

e Hodnota OP se vztahuje na kompletni méfici segment (nasta-
vend hodnota = stfed méficiho segmentu). Standardné spina
spinaci vystup preplnéni (OP) jiz pfi dosazeni méficiho
segmentu OP.

e Na displeji je reakce zabezpeceni proti preplnéni zobrazena
tak, Ze zobrazeni FULL a zobrazeni aktudlniho stavu hladiny
(= spodni mez pole segmentu OP), se stfidavé zobrazuji v jedno-
sekundovém taktu.

e Jakmile je dosazeno spinaciho bodu preplnéni OP:

- rozpoji spinaci vystup preplnéni (OUT-OP)

- protoze SP1 je trvale pod OP, je SP1 v tomuto ¢asovému
okamziku prekrocen. Proto bude pracovni spinaci vystup
(OUT1) jako pfi stavu ,Voll” = plny spinan v souladu s jeho
konfiguraci:
sepnut ON pfi vystupni funkci Hno nebo Fnc
rozpojen OFF pfi vystupni funkci Hnc nebo Fno.

e Spinaci bod preplnéni OP disponuje pevné nastavenou hyste-
rezi o nékolika milimetrech.

Reakéni doba pii zapnuti poplachu preplnéni: standardné

450 ms, max. 720 ms.

Hodnoty plati pro med = 20. U jinych nastaveni budou

dosazeny podstatné rychlejsi reakéni doby.

e Stav vystupd v inicializa¢nim médu nebo v pfipadé chyb
(.Ubervoll” = pfeplnéni, neznamena chybu): OUT1 = OFF
rozpojen (nepropojen), OUT-OP = OFF rozpojen (nepropojen)

14



Technicka data

Napajeci napéti [V] . ..... ... ... ... 12....30 DC
Proudova zatizitelnost [mA] . .............. ... .. .... 200
taktovana ochrana proti zkratu a zabezpedeni proti pfepélovani a pretizeni
Napétovy ubytek [VI ... ... ... ... .. . . ... . ... <25
Proudovy odbér [mA] ....... ... ... .. ... . <60
Pfesnost spinaciho bodu [% z koncové hodnoty méficiho rozsahu] ....=5
Opakovaci presnost [% z koncové hodnoty méficiho rozsahu] . ... ... +2
Maximalni rychlost zmén drovné hladiny [mm/s]
LK1 222 e 100
K223 e 200
LKT1224 300
DK (dielektricka konstanta) ........................ > 2
Tlak vnadobé ........... ... ... . ... . . .. .. ... bez tlaku
Materidly krytu ............... PDM/X Santoprene); FMP (Viton);
mosaz s vrstvou bilé bronzi; NBR (Buna N); PA; PBTP (Pocan);
PC (Macrol.); PP (Polypropen) PA (Polyamid)
MateriéI?‘/, prichazejici do styku s médiem .. ... PP (Polypropylen)
Druh ochrany/ochrannd tfida ................... IP 67,
Okolniteplota [°C] ....... ... ... i, 0....460
Teplota média [°C]
- 0....+65
- chladici / mazaci prostfedky zaloZzené na vodé, voda a média podobnd vodé *
LK1222 [°C] . e 0....+65
LK1223 [°C] oo 0....+60
LK1224 [°C] oo 0....+55
Skladovaci teplota [°C] .. ......... ..., -25....+80
Odolnost protirdzm[g] ........... ... ... ... ....... 12
Odolnost proti vibracim [g] .............. ... ... .. ... 2,5
EMC EImg. kompatibilita
IEC1000-4-2 /ESD: . ..o ot 4/8 kv
IEC 1000-4-3 VFOzAareno: . .. ..., 1M0V/m
IEC 1000-4-4 VF imp. ruseni:. . ... ..ot 2 kv
EN 61000/4/5 rdzové napéti ................... 500V/1kV
IEC 1000-4-6 VF vazba vedenim: .. ................... 1m0V

* PFi pouziti vody a médii na bazi vody s teplotou vétsi nez 35°C musi byt
senzor vlozen do klima-trubice (objednaci cislo E43100, E43101,
E43102).

Upozornéni: pri pouziti senzoru jako pojistky proti preplnéni se

vseobecnym schvélenim z hlediska montézniho dohledu, podle zédkona

o vodnim hospodafstvi (WHG), nesmi byt pouzita klima-trubice.
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Rozmérovy vykres
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LK1222 LK1223 LK1224
cm inch cm inch cm inch
L = délka tyce 26,4 10,4 47,2 18,6 72,8 28,7
A = aktivni oblast 19,5 7.7 39,0 15,4 58,5 23,0
I1= (neaktivni oblast 1) 53 2,0 53 2,0 10,2 4,0
12 = (neaktivni oblast 2)| 1,5 0,6 3,0 1,2 4,0 1,6
O] LED-Display
® programovaci tlacitka
©) pripojovaci kontakt krytu s kabelovym okem
pro kabel s prGfezem vodice 1,5 - 2,5 mm?
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