Inductive Speed and Acceleration Monitor
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Switch on the supply voltage. The yellow output state indica-
tor Q‘mp lights up when then sensor is activated.
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Mode 1: acceleration monitoring

Geschwindigkeit
Speed
SICK AG, Erwin-Sick-Strasse 1, D-79183 Waldkirch

_ Grenzwert (Beschleunigung)
Threshold (acceleration)

Please find detailed addresses and additional representatives and agencies in
all major industrial nations at www.sick.com
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In acceleration monitoring mode @, the sensor evaluates if the
deceleration value (a positive figure) is overshot and converts
the data into a switching signal. The “threshold (acceleration)” AB.C=3xSn Anlaufiiberbriickung: Zeitverzégerung
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DEUTSCH
Induktiver Impuls- und Beschleunigungswéchter Modus 1: Beschleunigungsiiberwachung
_bindig Im Betriebsmodus Beschleunigungsiiberwachung @ wertet der
Betriebsanleitung Sensor das Uberschreiten des Betrages der Verzogerung aus
: b : und meldet dies durch ein Schaltsignal. Der Wert ,,Grenzwert
SICherheltShm_welse ) ) ) (Beschleunigung)“ kann im Bereich von 0,1 ... 2 Imp/sec? (Ein-
* VorderInbetriebnahme dl? Betriebsanleitung lesen. gabewert 10 ... 200) eingestellt werden. Die maximal zulssige Angeschlossen in 10-Link Umgebung Connected to an 10-Link environment
* Anschluss, Montage und Einstellung nur durch Fachpersonal. Impulsfolge fiir den Betriebsmodus Beschleunigungsiiber- . .
« Leitung nurim spannungslosen Zustand verbinden und trennen. wachung betrégt 1200 Impulse/Min! LED Status Erklarung LED Status Byplanation
* Kein Sicherheitsbauteil gemaf EU-Maschinenrichtlinie. Anlaufiiberbriickung: Gelb blinkt dauerhaft Senor befindet sich im 10-Link Modus Yellow Continuously flashing | Senoris in 10-link mode
BestimmungsgemaRe Verwendun Die Anlaufiiberbriickung ist beim Einschalten der Betriebsspan- - " - - - - - - -
gsg g nung wirksam. Dabei blinkt die Schaltstatusanzeige Q (blaue Blau blinkt (1 Hz) Anlaufiiberbriickung aktiv nachdem an Spannungsversorgung angeschlossen Blue Flashing (1 Hz) Start up delay is active after power is supplied
Der induktive Drehzahl- und Beschleunigungswachter SAM erfasst LED) (1 Hz). Es kann zwischen 3 unterschiedlichen Modi gewahit Blau an Modus Drehzahlwichter: Blue on Speed Monitoring Mode:
beriihrungslos eine periodische Beddmpfung durch Metallfahnen. werden.

Drehzahl liegt oberhalb ,Oberer Grenzwert (Drehzahl)*
Modus Beschleunigungswachter:
Betrag der Verzogerung liegt unterhalb des eingestellten ,Grenzwertes (Beschleunigung)*

The speed is above the set upper threshold
Acceleration Monitoring Mode:
The absolute value of the deceleration is less than the set threshold

In Abhangigkeit vom gewahlten Betriebsmodus wird das Uber- und
Unterschreiten von bis zu zwei einstellbaren Grenzwerten tiberwacht
und Uber ein Schaltsignal ausgegeben. Der separate Impulsausgang

Modus 0: Anlaufiiberbriickung aus
Die Anlaufiiberbriickung ist nicht aktiv.

Modus 1: Zeitverzogerung
Die Anlaufverzogerung schlieft den Schaltausgang fiir die Dauer Blau aus
der Verzdgerung. Diese kann auf einen Wert zwischen 0 ... 254
festgelegt werden.

Modus 2: Oberer Grenzwert

gibt die periodische Beddmpfung wieder.
Die Anlaufiiberbriickung ist beim Einschalten der Betriebsspannung
wirksam.

Modus Drehzahlwéchter: Blue off
LUnterer Grenzwert (Drehzahl)“ unterschritten

Modus Beschleunigungswachter:

Betrag der Verzogerung liegt oberhalb des eingestellten ,Grenzwertes (Beschleunigung)”

Speed Monitoring Mode:
The speed is below the set lower threshold
Acceleration Monitoring Mode:

. The absolute value of the deceleration is greater than the set threshold
Inbetriebnahme

Die Anlaufiiberbriickung schlieBt den Schaltausgang bis zum

© + @ Montage und Anschluss erstmaligen Erreichen des eingestellten oberen Grenzwertes

Sensor unter Beriicksichtigung der Einbauhinweise @ und @ (Drehzahl). Angeschlossen als Standardsensor Connected to standard sensor
montieren. " :
Elektrischen Anschluss durchfiihren, Leitung spannungsfrei auf- Wartung — SIEELD LD =0 LD Eukmation
stecken und festschrauben C. SICK-Sensoren sind wartungsfrei. Wir empfehlen, in regelmafigen Blau blinkt (1 Hz) Anlaufiiberbriickung aktiv nachdem an Spannungsversorgung angeschlossen Blue Flashing (1 Hz) Start up delay is active after power is supplied
Versorgungsspannung einschalten. Die gelbe Schaltzustands- Abstanden die Verschraubungen und Steckverbindungen zu iiber- N -
anzeige Q;., leuchtet, wenn der Sensor beddmpft wird. priifen und den Sensor zu reinigen. Gelb an Sensor beddmpft durch Target Yellow On Sensor ls damped by target
Einstellbare Optionen Gelb aus Sensor nicht bedampft Yellow Off Sensor is undamped (no target close by)
© + @ Betriebsmodus: Blau an Modus Drehzahlwéchter: Blue On Speed Monitoring Mode:
Alle Einstellungen nur iiber 10-Link méglich. Drehzahl liegt oberhalb ,Oberer Grenzwert (Drehzahl)* The speed is above the set upper threshold
Modus 0: Drehzahliiberwachung Modus Beschleunigungswachter: Acceleration Monitoring Mode:
Im Geschwindigkeitsiiberwachungsmodus @ gleicht der Sensor Betrag der Verzogerung liegt unterhalb des eingestellten ,Grenzwertes (Beschleunigung)“ The absolute value of the deceleration is less than the set threshold
zu niedrige Geschwindigkeiten mit einem einstellbaren Schwellen- Blau aus Modus Drehzahlwichter: Blue off Speed Monitoring Mode:

wert ab und wandelt die Daten in ein Schaltsignal um. Der Bereich
wird durch die beiden Werte ,Oberer Grenzwert (Drehzahl)* und
LUnterer Grenzwert (Drehzahl)“ definiert und kann im Bereich von

LUnterer Grenzwert (Drehzahl)“ unterschritten
Modus Beschleunigungswachter:
Betrag der Verzdgerung liegt oberhalb des eingestellten ,Grenzwertes (Beschleunigung)”

The speed is below the set lower threshold
Acceleration Monitoring Mode:
The absolute value of the deceleration is greater than the set threshold

6 ... 12.000 Imp/min eingestellt werden.



IMC18-07BPDZCOSA05 IMC30-10BPDZCOSA05
Nominal sensing range Sn Schaltabstand Sn Intervalle de coupure Sn Distancia de comutagao Sn Distanza di commutazione Sn Distancia de conmutacién Sn FF <813 A4 Y FERESn 7mm 10 mm
Installation in metal flush Einbau in Metall biindig Montage dans le métal a ras Instalacdo embutida em metal Montaggio in metallo senza sporgenze Montaje en metal al ras RHREELET SEANOENMATEE—FEL v [
Hysteresis? Hysterese! Hysteresis? Histerese! Isteresi! Histéresis? wEY EATUIAY 5..15% 5..15%
Electrical design DC4 conductor Elektr. Ausfiihrung DC4-Leiter Version électr. conduite de courant c.c. 4 Conexdo elétr. cabo DC4 Esecuzione elettrica conduttori DC4 Ejecucion eléct. CC 4-conductores B MAE DCA Sk ERH AR DCA R v [
Output Qy,,, pulse output? Ausgang Q,,,, Impulsausgang? Sortie Qi SOrtie d'impulsions? Saida Q,, Saida de impulso? Uscita Qiy,, uscita impulsi? Salida Qi,, Salida de impulso® BRo i 4 % Qi ? H A Qi /VIL AR B2 v v
0SSD output Q¥ Ausgang Q Schaltausgang® Sortie de commutation Q¥ Saida Q, saida de comutagéo® Uscita Q uscita di commutazione® Salida Q salida de conmutacion® FF 5 i i QY HHQARAY FHAY v [
0SSD: current sourcing output Schaltausgang Sortie de commutation Saida de comutagéo Uscita di commutazione Salida de conmutacién biES k] ALY FHA PNP PNP
Output function: N/O Ausgangsfunktion: Schliesser Fonction de sortie: fermeture Funcéo de saida: NF Funzione uscita: chiusura Funcion de salida: contacto de cierre WHIhEE  BFER HHhH779232 N0 (4 v
Supply voltage Versorgungsspannung Alimentation électrique Tens&o de alimentacao Tensione di alimentazione Tension de alimentacién HEBBEE EREE 10...30VDC 10...30VDC

Pulse range, can be set above two limit values”

Impulsbereich, einstellbar iiber zwei Grenzwerte®

Plage d‘impulsions, réglable via 2 valeurs limites®

faixa de impulsos, ajustével através de dois valores limites”

Campo d‘impulso, impostabile tramite due valori soglia®

Rango de impulso ajustable sobre dos valores limite®

BoBEE , TESAMEREREY

NI ZAGEE, —DORREEN L THETREY

6 ... 12.000 Impulse/min 6... 12.000 Impulse/min

Acceleration range, can be set”

Beschleunigungsbereich, einstellbar”

Plage d‘accélération, réglable®

faixa de aceleragao, ajustave”

Campo di accelerazione, impostabile®

Rango de aceleracion, ajustable®

IRESEE , TREY DOEREEER, RETREY

0,1...2 Impulse/sec? 0,1...2 Impulse/sec?

Continuous current la Dauerstrom la Courant continu la Corrente permanente la Corrente continua la Corriente permanente la FERER la EHERIA 100 mA 100 mA
Enclosure rating Schutzart Type de protection Grau de protecdo Tipo di protezione Grado de proteccion i REEE IP679 IP67°
Output state indicator Q,,,, LED, yellow Schaltzustandsanzeige Q,.,, LED, gelb Témoin d'affichage de commutation Q,,,, jaune Indicador do estado de comutagéo Q,.,, LED, amarelo Indicatore di stato Qi,, LED, giallo Indicacion del estado de conmutacion Qiy, LED, amarillo FRRBZE TR Qup LED, EE FRRBZETR Qup LED, B v [
Output state indicator Q LED, blue Schaltzustandsanzeige Q LED, blau Témoin d'affichage de commutation Q bleu Indicador do estado de comutagdo Q LED, azul Indicatore di stato Q LED, blu Indicacion del estado de conmutacion Q LED, azul FFXRRB[ETRQLED, B FRIRBERQLED , & v v

b from Sn D vonSn D deSn D deSn D diSn D deSn

2 Pulse train corresponds to the activation rate 2 Impulsfolge entspricht Bedampfungsrate 2 Lasuite d'impulsions correspond au débit d’excitation 2 A sequéncia de impulsos corresponde a frequéncia de pressdo 2 La sequenza degli impulsi corrisponde alla velocita di oscuramento ? La secuencia de impulso corresponde a la tasa de atenuacion
3 Depending on the set limit value 3 Abhangig von eingestelltem Grenzwert 3 Enfonction du seuil limite réglé 3 De acordo com o valor limite ajustado 3 Aseconda del valore soglia impostato 3 Dependiente del valor limite ajustado

4 max. pulse repetition 12.000 pulses/min 4" max. Impulsfolge 12.000 Impulse/Min 4 Suite d‘impulsions maxi. de 12.000 impulsions/min 9 sequéncia de impulsos max. 12.000 impulsos/min 4 velocita d‘impulso max. 12.000 impulsi/min 4 Secuencia de impulso max. 12.000 impulsos/min.

9 In accordance with EN60529 9 Nach EN60529 9 Conf. a EN60529 9 Conforme a norma EN60529 9 Secondo EN60529 9 Seglin EN60529

Commutateur de régime et d’accélération
noyable
Instructions d’utilisation

Remarques relatives a la sécurité

 Lire les instructions d'utilisation avant la mise en service.

 Faire effectuer le raccordement, le montage et le réglage unique-
ment par un personnel spécialisé.

* Raccorder et couper les connexions appareil hors tension unique-
ment.

¢ Aucun composant de sécurité conformément a la directive CE sur
les machines.

Utilisation conforme

Le capteur de régime et d’accélération inductif SAM détecte les
atténuations périodiques sans contact via des drapeaux en métal.

En fonction du mode de fonctionnement choisi, les dépassements et
les valeurs trop faibles de seuils limites de réglage sont surveillés et
signalés via un signal de commutation. La sortie d’impulsions séparée
renvoie une atténuation périodique.

Le pontage démarrage est activé lors de la mise sous tension.

Mise en service

o + 9 Montage et raccordement
Monter le capteur conformément aux instructions de montage @
et @
Procéder aux raccordements électriques, insérer et fixer les
fiches, appareil hors tension C.
Mettre I'appareil sous tension. Le témoin de commutation jaune
Qimp s’allume lorsque le capteur est excité.

Options de réglage

@ + @ Mode de fonctionnement:
Tous les réglages se font via le lien E/S uniquement.
Modus 0: surveillance du régime
En mode surveillance de la vitesse ©, le capteur évalue les con-
ditions de sous-vitesse par rapport a un seuil réglable et convertit

les données en signal de commutation. La fourchette est définie
via les deux valeurs « limite supérieure (de régime) » et la valeur

PORTUGUES

Controlador de rotagoes e aceleracao indutivo
embutido
Instrugdes de operacao

Notas de seguranca

* Lerasinstrucdes de operacao antes da colocacao em funciona-
mento.

* Aconexdo, a montagem e 0 ajuste devem ser executados somente
por pessoal técnico qualificado.

» Conectar e desconectar cabos somente com a tensao desligada.

* 0Os componentes de seguranca ndo se encontram em conformida-
de com a Diretiva Europeia de Maquinas.

Especificacoes de uso

0 controlador indutivo de aceleragéo e de rotagdes detecta sem con-
tato uma pressao periédica mediante palhetas metélicas. Conforme
0 modo operacional selecionado, 0 sensor monitora aumentos ou
quedas de até dois valores respectivamente para acima ou abaixo dos
valores limite ajustados e os sinalizam mediante um sinal de comuta-
¢do. A saida de impulsos separada reproduz a pressdo periddica.
A ponte de partida passa a funcionar ao ligar a tenséo de alimentacéo.
Colocacgao em funcionamento
© + @ Montagem e ligagao
Montar o sensor conforme as instrugdes de instalagdo @ ¢ @.
Efetuar a ligagao elétrica, conectar o cabo e aparafusa-lo com a
tenséo desligada C.

Ligar a tensdo de alimentagdo. O indicador de estado de comuta-
¢ao amarelo Qimp acende quando o sensor é pressionado.

Opcdes ajustaveis

© + @ Modo de operagao:
Os ajustes sao possiveis somente por meio do 10-Link.
Modo 0: controlador de rotacdes
No modo controlador de velocidade ©, o sensor avalia as
condigdes de subvelocidade relativas a um limiar ajustavel e
converte as informagdes em um sinal de comutagdo. A faixa é
definida pelos valores “valor limite superior (n° de rotacdo)” e
“valor limite inferior (n° de rotagao)” e pode ser ajustada entre

de «limite inférieure (de régime) ». Elle peut étre réglée entre 6 et
12.000 Imp/min.

Mode 1: Surveillance d’accélération

En mode de surveillance d’accélération @, le capteur détecte le
dépassement de la valeur de décalage et I'indique via un signal
de commutation. Il est possible de régler la valeur «limite (d’accé-
|ération)» entre 0,1 et 2 imp/sec? (valeur propre entre 10 et 200).
La suite d’impulsions maximale autorisée pour le mode de
surveillance de I'accélération est de 1200 impulsions/min!
Pontage de démarrage:

Le pontage démarrage est activé lors de la mise sous tension.
L‘affichage d‘état de commutation Q (LED bleue) clignote (1 Hz)
pendant cette durée. Il est possible ici de choisir entre 3 modes
différents.

Modus 0: Pontage de démarrage off

6e12.000 imp/min.

Modo 1: controlador de aceleragao

No modo operacional controlador de aceleracio @, o sensor
analisa a ultrapassagem do valor do atraso e o sinaliza mediante
um sinal de comutacao. O valor “Valor limite (aceleragdo)” pode
ser ajustado na faixa de 0,1 a 2 imp/sec2 (valor de entrada

10 ... 200). A sequéncia de impulsos maxima admissivel para o
modo operacional Controlador de aceleragdo é de 1200 impul-
sos/min!

Ponte de partida:

A ponte de partida passa funcionar ao ligar a tensdo de alimen-
tacdo. O indicador de status de comutagéo Q (LED azul) pisca
(1Hz) durante esse tempo. Vocé pode selecionar entre 3 modos
diferentes.

Modo 0: ponte de partida desligada

ITALIANO

Sensore induttivo per il monitoraggio della velocita
e dell’accelerazione
alivello
Istruzioni d’uso

Avvertenze di sicurezza

* Prima della messa in funzione leggere le istruzioni per I'uso.

» Allacciamento, montaggio e regolazione solo a cura di personale
tecnico specializzato.

* Collegare e scollegare le linee soltanto in assenza di tensione.

* Nessun componente di sicurezza conformemente alla direttiva
macchine UE.

Uso conforme alle prescrizioni

Il misuratore induttivo del numero di giri e dell’accelerazione SAM rile-
va senza contatto un oscuramento periodico provocato dal passaggio
di marcatori metallici. A seconda della modalita di funzionamento
scelta vengono monitorati e segnalati tramite un segnale di commu-
tazione il superamento o il mancato raggiungimento di due valori
soglia impostabili. Luscita impulsi separata riproduce I'oscuramento
periodica.

L'esclusione di avviamento diviene efficace con I'inserimento della
tensione di esercizio.

Messa in funzione

© + @ Montaggio e allacciamento
Montare il sensore osservando le istruzioni di montaggio @ ed

Eseguire il collegamento elettrico collegando e fissando la linea
in assenza di tensione C.
Inserire la tensione di alimentazione. Lindicatore giallo di stato
Qinp Siillumina quando il sensore viene attivato.

Opzioni impostabili

9 + 6 Modalita di funzionamento:
Tutte le impostazioni sono possibili solo tramite 10-Link.
Modalita 0: monitoraggio della velocita
Nella modalita di monitoraggio della velocita @ il sensore valuta
le condizioni di velocita insufficiente in relazione a una soglia
impostabile e converte i dati in un segnale di commutazione.
Lintervallo viene definito tramite i due valori “Valore soglia supe-
riore (velocita)” e “Valore soglia inferiore (velocita)” e pud essere
compreso traivalori 6 ... 12.000 imp/min.
Modalita 1: monitoraggio dell’accelerazione
Nella modalita ,monitoraggio dell‘accelerazione* @ il sensore
valuta il superamento del valore del ritardo e lo segnala tramite
un segnale di commutazione. Il valore ,Valore soglia (accelerazio-
ne)“ impostato puo essere compreso nell‘intervallo 0,1 ... 2 imp/
sec? (valore immesso 10 ... 200). La velocita d‘impulso massima
ammessa per la modalita ,monitoraggio dell‘accelerazione” & di
1200 impulsi/min!
Esclusione di avwiamento:

ESPANOL

Controlador inductivo de aceleracion y revoluciones
alras
Instrucciones de servicio

Indicaciones de seguridad

* Lealas instrucciones de servicio antes de efectuar la puesta en
funcionamiento.

* La conexion, el montaje y el ajuste deben ser efectuados exclusiva-

mente por técnicos especialistas.
¢ Conectary separar la linea sélo en estado libre de tension.

« No se trata de un componente de seguridad segtn la Directiva de

maquinas de la UE.

Uso conforme a lo previsto

El controlador inductivo de revoluciones y aceleracion SAM, captura
sin contacto una atenuacién periédica mediante veletas de metal.
Dependiendo del modo operativo seleccionado se monitoriza hasta
dos valores limites ajustables del desbordamiento por exceso o por
defecto para emitir una sefial de conmutacion. La salida de impulso
por separado reproduce la atenuacion periddica.

El puenteado de arranque estd activo al conectar la tensién de
servicio.

Puesta en funcionamiento
© + @ Montaje y conexion

Montar el sensor teniendo en cuenta las indicaciones de instala-

cion @y @.

Realizar la conexién eléctrica, insertar la linea y atornillarla
firmemente libre de tensién C.

Conectar la tensién de alimentacién. La indicacion de estado

de conmutacion lep amarillo, se ilumina si se ha producido una

atenuacion del sensor.

Opciones ajustables

9 + 9 Modo operativo:

Las configuraciones se pueden realizar sélo mediante enlace 10.

Modo 0: control de revoluciones
En el modo de monitorizacién de velocidad @, el sensor evalda
las condiciones a velocidad baja relativas a un valor de umbral

L'esclusione di avviamento diviene efficace con I'inserimento
della tensione di esercizio. Durante questa operazione I'indicatore

ajustable y convierte los datos en una sefial de conmutacion. El
rango es definido por los dos valores “valor limite superior (revo-
luciones)” y “valor limite inferior (revoluciones)” y puede ajustarse
enunrango de 6... 12.000 imp/min.

Modo 1: control de aceleracién

En el modo operativo control de aceleracion @ el sensor evalia
el exceso del importe de retardo y lo avisa mediante sefal de con-
mutacién. El valor “valor limite (aceleracion)” se puede ajustar en
unrango de 0,1 ... 2 Imp/seg2 (valor de entrada 10 ... 200). jLa
secuencia de impulsos maxima admisible para el modo operativo
control de aceleracion es de 1200 impulsos/min!

Puenteado de arranque:

El puenteado de arranque estd activo al conectar la tension de
servicio. En ese momento, la indicacion del estado de conmuta-
cion Q (LED azul) parpadea (1Hz). Se puede elegir entre 3 modos
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Le pontage de démarrage est désactivé.

Mode 1: Activation différée

La temporisation de démarrage ferme la sortie de commutation
pendant la durée de la temporisation qui peut étre comprise entre
0 et 254 secondes.

Mode 2: Limite supérieure

Le pontage de démarrage permet de fermer la sortie de commuta-
tion jusqu’a ce que la valeur limite supérieure réglée (ou le régime
réglé) soit atteinte la premiére fois.

Maintenance

Les capteurs SICK ne nécessitent aucune maintenance. Nous
conseillons de contrdler vissages et connexions et de nettoyer le
capteur régulierement.

A ponte de partida néo estd ativada.
Modo 1: atraso
0O retardo de ligagao fecha a saida de comutagéo durante o tem-
po de retardo, que pode ser configurado entre 0 ... 254 segundos.
Modo 2: valor limite superior
A ponte de partida fecha a saida de comutacgao até alcancar
pela primeira vez o valor limite superior ajustado (niimero de
rotacoes).
Manutencao
0s sensores SICK ndo requerem manutencao. E recomendavel fazer
em intervalos regulares a limpeza do sensor e um controle das cone-
x0es roscadas e dos conectores.

dello stato di commutazione Q (LED blu) lampeggia (1Hz). Si
possono scegliere 3 diverse modalita.

Modalita 0: esclusione di awiamento OFF

L'esclusione di avviamento non & attiva.

Modalita 1: ritardo

I ritardo di avviamento chiude |‘'uscita di commutazione per un
tempo pari alla durata del ritardo, che pud essere impostata su
un valore qualsiasi compreso tra 0 e 254 secondi.

Modalita 2: valore soglia superiore

L'esclusione di avviamento chiude I'uscita di commutazione
finché non viene raggiunto per la prima volta il valore soglia
superiore (velocita) impostato.

Manutenzione

| sensori SICK sono esenti da manutenzione. Consigliamo di controlla-
re a intervalli regolari i raccordi e i collegamenti ad innesto e di pulire
il sensore.

diferentes.

Modo 0: puenteado de arranque desconectado

El puenteado de arranque no esté activo.

Modo 1: retardo temporizado

La salida de conmutacion se cierra durante el tiempo en

que se produce el retardo de conexion, que puede fijarse entre
0y 254 segundos.

Modo 2: valor limite superior

El puenteado de arranque cierra la salida de conmutacién
hasta alcanzar la primera vez el valor limite superior ajustado
(revoluciones).

Mantenimiento

Los sensores SICK no precisan mantenimiento. Sin embargo, se reco-

mienda revisar periédicamente los racores y limpiar el sensor.
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