Capacitive proximity sensor
Operating instructions

Safety notes

Co

Read the operating instructions before commissioning.
Connection, mounting, and programming may only be performed
by trained specialists.

When commissioning, protect the device from moisture and
contamination.

Not a safety component in accordance with the EU Machinery
Directive.

rrect use

Capacitive proximity sensors are suitable for detecting solid and liquid
materials. This includes all metals and non-metallic substances.

Co

mmissioning

A capacitive proximity sensor can detect metallic and non-

metallic objects / media. The sensing range given for capacitive

proximity sensors relates to a measuring plate of standardized
steel (ST37). The required correction factor must be considered
when using different objects.

Mount the proximity sensor on an appropriate bracket (such as a

SICK mounting adapter). Apply the proximity sensor to operating

voltage.

For the connector versions only:

Insert the female cable connector with the power off and fasten

in place.

For the connecting cable versions only:

For connection in B, the following applies: bn = brown, bu = blue,

bk = black, wh = white.

Connect the cables.

Pay attention to application conditions such as switching distance

and mutual interference.

Configuration:

Configuring to the object /media:

1.) Position the object /media in front of the sensor.

2.) Turn the potentiometer clockwise until the yellow and green
LEDs light up without flashing.

3.) You have successfully configured the constantly ON state.

Background subtraction

(“Background” here covers any and all ambient conditions which

are not directly related to the object /media)

1.) Place the sensor in the application location. The area in front
of the sensor must be clear of objects /media.

2.) Turn the potentiometer clockwise until the yellow LED lights
up, then turn it counterclockwise until the yellow LED goes out
and the green LED lights up without flashing.

3.) You have successfully configured the constantly OFF state.

LED indication

Green LED Yellow LED
The power is on and the sensor is in a stable
ON OFF OFF state.
OFF OFF The output is OFF, and the target is not
detected.
OFF ON The output ON, and the target is detected.
ON ON The output is ON and the sensor is in a stable

ON state.

Maintenance

SICK sensors do not require maintenance. We do, however, recommend
that the following activities are undertaken regularly:

- Cleaning the external surfaces.
- Checking screw connections and plug connectors.

DEUTSCH

Kapatzitiver Naherungssensor
Betriebsanleitung

Sicherheitshinweise

* Vor der Inbetriebnahme die Betriebsanleitung lesen.

* Anschluss, Montage und Einstellung nur durch Fachpersonal.
 Geréat bei Inbetriebnahme vor Feuchte und Verunreinigung schiitzen.

Kein Sicherheitsbauteil gemaf EU-Maschinenrichtlinie.

Bestimmungsgeméafie Verwendung
Kapazitive Naherungssensoren eignen sich zum Erfassen von Ma-

teri

alien in fester und fliissiger Form. Dazu gehdren alle Metalle und

nicht-metallische Stoffe.

Inbetriebnahme

Ein kapazitiver Ndherungssensor erfasst metallische und nichtme-
tallische Objekte / Medien. Der angegebene Schaltabstand (S,)
fiir kapazitive Naherungssensoren bezieht sich auf eine genormte
Messplatte aus Stahl (ST37). Bei der Verwendung anderer Objekte
ist der jeweilige Korrekturfaktor zu beriicksichtigen.
N&herungssensor an geeignete Halter montieren (z. B. SICK
Haltewinkel). Ndherungssensor an Betriebsspannung legen.

Nur bei den Steckerversionen:

Leitungsdose spannungsfrei aufstecken und festschrauben.

Nur bei den Versionen mit Anschlussleitung:

Fir Anschluss in B gilt: bn = braun, bu = blau, bk = schwarz,

wh = weifi.

Leitungen anschliefRen.

Einsatzbedingungen wie Schaltabstand und gegenseitige
Beeinflussung beachten.

Einstellung:

Einstellung auf das Objekt / Medium:

1.) Platzieren Sie das Objekt / Medium vor dem Sensor.
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2.) Drehen Sie das Potentiometer im Uhrzeigersinn, bis die gelbe
und die griine LED dauerhaft leuchten.

3.) Sie haben die Einstellung fiir den stabilen EIN-Zustand
erreicht.

Eliminierung des Hintergrunds:

(Als Hintergrund sind alle Umgebungsbedingungen zu betrachten,

die nicht das direkte Objekt / Medium darstellen)

1.) Platzieren Sie den Sensor an der Anwendungsposition. Es darf
sich kein Objekt / Medium vor dem Sensor befinden.

2.) Drehen Sie das Potentiometer im Uhrzeigersinn, bis die gelbe
LED aufleuchtet und dann entgegen dem Uhrzeigersinn, bis
die gelbe LED erlischt und die griine LED dauerhaft leuchtet.

3.) Sie haben die Einstellung fiir den stabilen AUS-Zustand

erreicht.

LED Anzeige

Griine LED Gelbe LED

AN AUS Die Stromversorgung ist hergestellt und der Sen-
sor befindet sich in einem stabilen AUS-Zustand.
Der Ausgang ist deaktiviert (AUS) und es wird kein

AUS AUS Ziel erkannt.
Der Ausgang ist aktiviert (EIN) und das Ziel wird

AUS AN erkannt.

AN AN Der Ausgang ist aktiviert (EIN) und der Sensor
befindet sich in einem stabilen EIN-Zustand.

Wartung

SICK-Sensoren sind wartungsfrei. Wir empfehlen, in regelméaRigen
Absténden

- die Grenzflachen zu reinigen,
- Verschraubungen und Steckverbindungen zu iiberpriifen.
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D = outputs protected against excess current and short D = Ausgénge liberstrom- und kurzschlussfest de polarité D = Saidas protegidas contra sobrecarga e curto circuito
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FRANCAIS

Détecteur de proximité capacitif
Notice d’instruction

Consignes de sécurité

« Lire la notice d'instruction avant la mise en service.

« Faire effectuer le raccordement, le montage et le réglage par
un personnel spécialisé uniquement.

« Protéger I'appareil de 'humidité et des impuretés lors de la
mise en service.

« N’est pas un composant de sécurité au sens de la directive
machines CE.

Utilisation conforme
Les détecteurs de proximité capacitifs sont idéaux pour la détection de

matériaux se présentant sous forme solide et liquide. On peut y trouver
tous les métaux et les matériaux non métalliques.

Mise en service

Un détecteur de proximité capacitif détecte les fluides / objets
métalliques et non métalliques. La distance de commutation (Sn)
indiquée pour les détecteurs de proximité capacitifs se référe a
une plaque étalon normée en acier (ST37). Si on utilise d’autres
objets, il faut tenir compte du coefficient de correction correspon-
dant.

Monter le capteur de proximité sur des supports appropriés (par

ex. équerre de fixation SICK). Raccorder le capteur de proximité

a la tension de service.

Seulement pour les versions a connecteur:

Enficher la boite a conducteurs sans aucune tension et la visser.

Seulement pour les versions a conducteur de raccordement:

Pour le raccordement dans B on a : bn = brun, bu = bleu,

bk = noir, wh = blanc.

Raccorder les fils.

Tenir compte des conditions d’utilisation telles que la distance

de commutation et I'influence mutuelle.

Réglage :

Réglage surI'objet / le fluide :

1.) Placer I'objet / le fluide devant le capteur.

2.) Tourner le potentiométre dans le sens horaire jusqu‘a ce que
la LED jaune et la LED verte restent allumée en permanence.

3.) Le réglage permet d‘obtenir un état ACTIF stable.

Elimination de I'arriére-plan:

(sont considérées comme arriére-plan, toutes les conditions

ambiantes ne représentant pas directement I'objet / le fluide)

1.) Placer le capteur en position d‘application. Aucun objet/fluide
ne doit se trouver devant le capteur.

2.) Tourner le potentiométre dans le sens horaire jusqu‘a ce que
la LED jaune s‘allume puis dans le sens antihoraire jusqu‘a
ce que la LED jaune s'éteigne et la LED verte reste allumée en
permanence.

3.) Le réglage permet d‘obtenir un état INACTIF stable.

LED d’indication

LED verte LED jaune

ACTIF INACTIF Iés I;rg;[(\it:;i:)’\?Aecsﬁ Fzi_1.ctive et le détecteur est stable
INACTIF INACTIF ‘L)gsszlgiee&ztec.jésactivée (INACTIF) et la cible n'est
INACTIF ACTIF b?}tse%rtteii.%t activée (ACTIF) et la cible est

ACTIF ACTIF La sortie est activée (ACTIF) et le détecteur est

stable en position ACTIF.

Maintenance

Les capteurs SICK ne nécessitent aucune maintenance. Nous vous
recommandons de procéder réguliérement

- au nettoyage des surfaces de séparation,

- au controle des vissages et des connexions enfichables..

PORTUGUES

Sensor de proximidade capacitivo
Manual de instrucoes

Avisos de seguranca

¢ Lero Manual de instrucoes antes da colocacao em operagao.

* Aconexdo, a montagem e o ajuste devem ser executados somente
por pessoal técnico qualificado.

* Durante a colocacdo em operacao, manter o aparelho protegido
contra impurezas e umidade.

* 0s componentes de seguranca ndo se encontram em conformida-
de com a Diretiva Europeia de Maquinas.

Utilizacéo devida
Os sensores de proximidade capacitivos sdo adequados para detectar

materiais na forma sdlida e liquida. Entre estes, todos os materiais
metalicos e ndo metélicos.

Comissionamento

Um sensor de proximidade capacitivo detecta meios / objetos
metalicos e ndo metélicos. A distancia de comutagao (Sn)
indicada para sensores de proximidade capacitivos é relacionada
a uma placa de medicdo normalizada de aco (ST37). Se forem
utilizados outros objectos, dever-se-a ter em conta o respectivo
factor de correccéo.

Montar o sensor de aproximagao em suportes apropriados (p. ex.
cantoneiras de suporte SICK). Ajustar o sensor de proximidade na
tensao operacional.

Vale somente para as versoes com conetores:

Enfiar a caixa de cabos sem tor¢des e aparafusa-la.

S6 para os tipos com cabo de forga:

Para a ligacao elétrica em B é: bn = marron, bu = azul, bk = preto,
wh = branco.

Fazer a cablagem elétrica dos cabos.

Observar as condigdes de utilizagdo, tais como afastamento

de comutacéo e influéncia reciproca.

Ajuste:

Ajuste no objeto / meio:

1.) Coloque o objeto / meio antes do sensor.

2.) Gire o potenciémetro no sentido horério até que o LED
amarelo e o verde fiquem permanentemente acesos.

3.) Vocé alcangou o ajuste para o estado LIGADO estéavel.

Eliminacdo do fundo:

(como fundo, sdo consideradas todas as condi¢oes ambientais

que nao representam o objeto / meio direto)

1.) Coloque o sensor na posigao de utilizagdo. Nenhum objeto /
meio pode estar antes do sensor.

2.) Gire 0 potenciémetro no sentido horario até que o LED
amarelo acenda e depois no sentido anti-horario até que
o LED amarelo apague e o LED verde fique permanentemente
aceso.

3.) Vocé alcancou o ajuste para o estado DESLIGADO estével.

Indicacao de LED

LED verde

LED amarelo

LIGADO

A aliment. de tensdo € estabelecida e 0 sensor

DESLIGADO encontra-se num estado DESLIGADO estével.

DESLIGADO

A saida esta desativada (DESLIGADA) e nenhum

DESLIGADO alvo é detectado.

DESLIGADO

A saida estd ativada (LIGADA) e 0 alvo é

LIGADO detectado.

LIGADO

A saida é ativada (LIGADA) e o sensor encontrase

LIGADO num estado LIGADO estével.

Manutencao

Os sensores SICK ndo requerem manutengao. Recomendamos que
se efetue em intervalos regulares

- uma limpeza das superficies,

- uma verificacdo das conexdes roscadas e dos conectores.

ITALIANO

Sensore di prossimita capacitivo
Instruzioni per I'uso

Avvertenze di sicurezza

Prima della messa in funzione leggere le istruzioni d’uso.
Collegamento, montaggio e regolazione solo a cura di personale
tecnico specializzato.

Alla messa in funzione proteggere I'apparecchio dall’'umidita e dalla
sporcizia.

Nessun componente di sicurezza conformemente alla direttiva
macchine UE.

Uso conforme alle prescrizioni

| sensori capacitivi sono adatti per rilevare materiali in forma solida e li-
quida. Con questo si intendono tutti i metalli e i materiali non metallici.

Messa in funzione

Un sensore capacitivo rileva oggetti / elementi metallici e non

metallici. La distanza di commutazione (Sn) stabilita per i sensori

capacitivi si basa su un’armatura di misurazione unificata in

acciaio (ST37). Usando altri oggetti & necessario tenere conto del

rispettivo fattore di correzione.

Montare il sensore di prossimita su un supporto adatto (es. angoli

di fissaggio SICK). Collegare il sensore alla tensione di esercizio.

Solo con spine:

Inserire scatola esente da tensione e avvitare stringendo.

Solo versioni con cavo di collegamento:

Per collegamento B osservare: bn = marrone, bu = blu, bk = nero,

wh = bianco.

Collegare i cavi.

Enere conto delle condizioni di impiego come la distanza di

commutazione e della loro influenza reciproca.

Regolazione:

Regolazione sull'oggetto / elemento:

1.) Posizionare I'oggetto / I'elemento davanti al sensore.

2.) Ruotare il potenziometro in senso orario fino a che i LED
giallo e verde rimangono accesi.

3.) Cosi si raggiunge la regolazione per lo stato stabile di
ACCENSIONE.

Eliminazione dello sfondo:

(Come sfondo si devono prendere in considerazione tutte le

circostanze ambientali che non siano I'oggetto / I'elemento)

1.) Posizionare il sensore nella posizione di applicazione. Non
ci deve essere nessun oggetto / elemento davanti al sensore.

2.) Ruotare il potenziometro in senso orario fino a che il LED
giallo si accende e poi in senso antiorario fino a che il LED
giallo si spegne e il LED verde rimane acceso.

3.) Cosi si raggiunge la regolazione per lo stato stabile di
SPEGNIMENTO.

Indicazione a LED

LED verde LED giallo

L'apparecchio & acceso e il sensore € in uno stato
ON OFF stabile OFF.
OFF OFF L'uscita & OFF, e I'obiettivo non viene rilevato.
OFF ON L'uscita ON e I'obiettivo viene rilevato.
ON ON L'uscita & ON e il sensore € in stato stabile ON.

Manutenzione

Il sensori SICK sono esenti da manutenzione. A intervalli regolari
si consiglia di

- pulire le superfici limite,

- verificare i collegamenti a vite e gli innesti a baionetta.

Sensor de proximidad capacitivo
Instrucciones de uso

Indicaciones de seguridad

Us

Lea las instrucciones de uso antes de efectuar la puesta en
servicio.

La conexion, el montaje y el ajuste deben efectuarlos exclusivamen-
te técnicos especialistas.

Proteja el equipo contra la humedad y la suciedad durante la
puesta en servicio.

No se trata de un componente de seguridad segin la Directiva

de Maquinas de la UE.

o conforme a lo previsto

Los sensores de proximidad capacitivos son adecuados para la detec-

cio|
me
Pu

n de materiales liquidos y sélidos. Esto incluye todas las sustancias
télicas y no metélicas.
esta en servicio

Los sensores de proximidad capacitivos detectan objetos y

medios tanto metalicos como no metélicos. La distancia de

conmutacion (Sn) especificada para los sensores de proximidad
capacitivos se basa en una placa de medicion normalizada de
acero (ST37). En caso de utilizar otros objetos ha de tenerse en
cuenta el respectivo factor de correccion.

Montar el sensor de proximidad en unos soportes adecuados

(p. €j. escuadra de sujecion de SICK). Aplicar tension de servicio

al sensor de proximidad.

Solo en conectores:

Insertar y atornillar bien la caja de conexiones sin tension.

Solo en la version con conductor de conexion:

Para conectar B: bn = marrén, bu = azul, bk = negro, wh = blanco.

Conectar los conductores.

Obsérvense las condiciones de utilizacién, tal como la distancia

de conmutacién y la influencia mutua.

Ajuste:

Ajuste sobre el objeto / medio:

1.) Emplace el objeto / medio delante del sensor.

2.) Gire el potenciémetro en el sentido de las agujas del reloj
hasta que los LED amarillo y verde estén permanentemente
iluminados.

3.) Se ha alcanzado el ajuste para el estado de ON estable.

Eliminiacion del fondo:

(se deben considerar como fondo todas las condiciones del entor-

no que no sean el propio objeto / medio)

1.) Coloque el sensor en la posicion de aplicacion. No se puede
encontrar ninglin objeto / medio delante del sensor.

2.) Gire el potenciémetro en el sentido de las agujas del reloj
hasta que el LED amarillo se ilumine y después en sentido
contrario al de las agujas del reloj hasta que el LED amarillo
se apague y el LED verde se ilumine permanentemente.

3.) Se ha alcanzado el ajuste para el estado OFF estable.

HERER

( RAUBFRE TR EEN WS/ RNRERELEETR)

1) BERBERENANE L, YN RTERIEERE.

2.) mIREEt BB EEHEE LED R, ABERENHHA®
M BEEN LED KA A4 E LED RERE,

3) #LEABIRENHHRETHRE.

Indicacion LED
LED verde LED amarillo
ON OFF La alimentacion esta conectada y el sensor esta
en el estado OFF estable.
La salida esta desactivada (OFF) y no es posible
OFF OFF detectar el objetivo.
La salida esta activada (ON) y se detecta el
OFF ON objetivo.
ON ON La salida esta activada (ON) y el sensor esté en el

estado ON estable.

Mantenimiento
Los sensores SICK no precisan mantenimiento. A intervalos regulares,
recomendamos:

impiar las superficies dpticas externas.

- comprobar las uniones roscadas y las conexiones de enchufe.
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Pycckui A3bIK

EMKOCTHbI/ AaTYUK NPUBAMKEHUA
PyKOBOACTBO N0 3KCNAYyaTaLuu

Yka3aHus no 6esonacHoctu

o I'IepeA BBOAOM B 3KCNAyaTaLuio U3y4nTE PYKOBOACTBO NO
3KCNAyaTauuu.

° HOAMmHeHMe, MOHTaX 1 HaCTpOVIKy nopy4atb TOAbKO cneunaanuctam.

o an BBOAE B 3KCMAyaTaLMIO CAEAYET 3alLUTUTb yCTpOIZCTBO oT
nonapaHuA rpsasun 1 BAaru.

* He aBasietcs 06opysoBaHnem ma obecneyeHus 6e3onacHoCTH B
onpeaeneHnu AupekTnbl EC no MaliMHOCTPOEHHIO.

[pUMeHeHHe No Ha3HAYEHUID

EMKOCTHbIE AQTUMKM MPUOAUKEHHA NPEAHA3HAYEHbI MA 0GHApYXeHHS
MaTepuanoB B TBEPAOH U XMAKOR GopMe. K HUM OTHOCATCA BCe MeTambl
1 HEMETaMUYECKHE BELLeCTBa.

BBoa B aKcnayaTauuio

EMKOCTHBII AATUMK NPUBAMXEHWS PacNO3HAET METAMUYECKUE

1 HeMeTamuyeckue 06beKTbl / cpeabl. YKasaHHOE paccTosH1e

cpabatbiBaHus (SN) MA EMKOCTHBIX AATYMKOB NMPUOANKEHUS

AEMCTBUTEABHO MS CTAHAAPTU3UPOBAHHOM U3MEPUTENLHON

MAACTUHbI U3 cTaau (ST37). Mpu UCMOAL30BAHUM APYTUX 0OBEKTOB

CAEAYET yUnTbIBaTb COOTBETCTBYHOLLME KOIGOULMEHTHI NONPABKH.

MOHTMPOBATL AQTYUK NPUOAUXEHUS HA MOAXOAAILLEM KDEMAEHUM

(Hanpumep, yrAoBoM kpoHLTeriHe SICK). Moaatb Ha AaTYMK

npubanxeHus pabouee HanpsXeHHe.

ToAbKO ANS BEPCHIA CO LITEKEPHBIM MOAKAHOUEHUEM:

BcraBuTb B 06€CTOYEHHOM COCTOSIHMM PO3ETKY Kabeas 1 3aKpenuTb

BUHTAMMU.

TOAbKO ANS BEPCHIA C COEAUHUTEAbHBIM Kabenem:

s pasbema B npumeHstotes caeaytoline 0603HaueHus:

bn = KOpUUHEBBbINA, bu = CUHUIA, bk = YepHbIii, wh = 6enblid.

MoaKkAoYUTb Kabeau.

MpUHATL BO BHUMaAHKE 3KCMAyaTaLMOHHbIE YCAOBUS, Tak1e Kak

paccTosiHue cpabatbiBaHUA 1 B3aUMHAs MHTEPOEPEHLMS.

Hactpoiika:

Hactpoiika Ha 06beKT / cpeay:

1.) Pacnonoxute 06beKT / cpeay nepea AaTYMKOM.

2.) NoBepHWTE NOTEHLMOMETP MO YAaCOBOW CTPEAKE, AO
NOCTOSHHOTO CBEYEHMS XEATOTO U 3EAEHOr0 CBETOAUOAOB.

3.) J1a ycTaHOBKa COOTBETCTBYET CTaOUALHOMY COCTOSIHUIO
«BKAIOYEHOD.

YaaneHue dpoHa:

(B KkauecTBe GpoHa paccMaTpPMBAIOTCA BCE YCAOBUA OKPYXatoLLEe

CcpeAbl, He sBAstoLLMecs pabounm 06beKTOM / cpeaoit)

1.) YcraHoBuTe pAaTumK B pabouee nonoxeHue. Nepea AaTunkom He
AONKHO HaXOAMTBCA HUKAKUX 0OBEKTOB.

2.) MoBepHHTE NOTEHLMOMETP MO YACOBO CTPEAKE, NOKa He
3aropUTCS XeATblii CBETOAMOA, 3aTEM NOBEPHMTE NOTEHLMOMETP
NPOTUB YaCOBOW CTPEAKM, MOKA He MOraCHET XEATbI CBETOANOA
NpY NOCTOSHHO rOpALLEM 3EAEHOM.

3.) J1a ycTaHOBKa COOTBETCTBYET CTaOUALHOMY COCTOSIHUIO
«BbIKAKOYEHOY.

CBETOAHOAHDIH HHAWKATOP

3eneHblit Kentblii
CBETOAVOA CBETOAVIOA

Pabouee HanpsxeH1e NOAGHO, AATYMK HAXOAUTCS
BKA BbIKA B CTAOUABHOM COCTOSHIUM «BbIKAOYEHON.

Bhixoa AeaktuBupoBaH (BbIKA.), 06HapyxeHure
BbIKA BbIKA LIeA He OCYLLECTBASIETCA.

Bbixoa aktuBupoBaH (BKA.), onpeaeneHue Lean
BbIKA BKA OCYLLECTBARETCA.
BKA BKA Bbixoa aktuBupoBaH (BKA.), AaTunk Haxoputca

B CTaOMALHOM COCTOSHUM «BKAOYEHO».
TexobcayxuBaHue
Datumnkm SICK He HyxaatoTcs B TeXo6CAyXMBaHUM. PekoMeHayeTca
peryaapHo

- o4yuLatb orpaHn4yMBatoLLE NOBEPXHOCTH,
- NIPOBEPATL NPOYHOCTb PE3LOOBBIX U LUTEKEPHBIX COEAUHEHWIA.





